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Se_ekTech SR-20 _
Operatlng Instructions

General Safety Information

WARNING! Read these instructions

and the accompanying safety

booklet carefully before using

this equipment. If you are
uncertain about any aspect of using this tool,
contact your RIDGID distributor for more
information.

Failure to understand and follow all
instructions may result in electric shock,
fire, and/or serious personal injury.

SAVE THESE INSTRUCTIONS!

ACAUTION: Remove batteries entirely before shipping.

If you have any questions regarding the service or repair
of this machine, contact your Ridgid distributor, your local
Ridgid office or Ridge Tool Europe at info.europe@ridgid.
com

seekTech SR-20 RIDGID

/A\DANGER

e TheSR-20isadiagnostic tool that senses electromagnetic
fields emitted by objects underground. It is meant to
aide the user in locating these objects by recognizing
characteristics of the field lines and displaying them on
the screen. As electromagnetic field lines can be distorted
and interfered with, it is important to verify the location
of underground objects before digging.

» Several utilities may be underground in the same
area. Be sure to follow local guidelines and one-call
service procedures.

* Exposing the utility is the only way to verify its
existence, location, and depth.

* Ridge Tool Co,, its affiliates and suppliers, will not be
liable for any injury or any direct, indirect, incidental
or consequential damages sustained or incurred by
reason of the use of the SR-20.

In any correspondence, please give all the information shown
on the nameplate of your tool including model number and
serial number.
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SR-20 Components

Serial Port Connector

Battery Compartment
USB Connector = \

Serial Number Label

Icon Reference

Note: USB/ Serial Ports are
for loading new software

Display Screen

Keypad

Antenna Mast

Handle

Upper Antenna
Node

Speaker

Folding Joint —

Guidance
Antennas

Lower Antenna
Node

Folding Mast Snap
Figure 1: SR-20 Components
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Introduction to the SR-20 SR-20 Modes
The SR-20 operates in three distinct modes. They are:
Gettmg Started 1. Active Line Trace Mode, used when a chosen
frequency can be put onto a long conductor using a
Installing/Changing Batteries Line Transmitter, for locating conductive pipes, lines,

or cables.

2. Passive Trace Mode, used for tracing electrical lines
*,-':_, that are already carrying 60 Hz current (U.S.), 50 Hz
+I I:I- current (Europe), or radio frequencies.
ki/ 3. Sonde Mode, used for locating Sondes in pipes,
L A conduits, or tunnels that are non-conductive or
i cannot otherwise be traced.

Figure 2: Battery Case

ACAUTION: Do not allow debris or moisture into battery
compartment. Debris or moisture may short the battery
contacts, leading to rapid discharge of the batteries, which
could result in electrolyte leakage or risk of fire.

Folding Mast

IMPORTANT! Do not snap or whip the SR-20 mast to open or
close it. Open it and close it by hand only.

NOTE: Avoid dragging the lower antenna node on the
ground while locating with the SR-20. It may cause signal
noise which will interfere with results, and may eventually
damage the antenna.

Release Button @
I

Figure 3: Folding Antenna Mast and Release Button
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Display Elements

The “basic features” of the SR-20 are on by default. Features
can be turned off or hidden to make the display clearer when
doing basic locating in uncomplicated situations.

Common Display Elements

Current Strength/
T IR ' Signal Angle
|

j Battery Level
Frequency Thai | + | .
Mode - | : Crosshairs

" d (Map Center)
Depth/ I | !"- i I

Distance bﬂ Active View Area

Figure 4: Common Display Elements

The display screen in Active Line Trace, Passive Line Trace or
Sonde mode will show the following features:

+ Active View Area - The area inside the circle on the
SR-20 display where the Tracing Line, Guidance Arrows,
and crosshairs are displayed.

+ mA Current Strength - Proportional to current on
the line. Switches to Signal Angle when Signal Angle is
greater than 35°.

. "4 signal Angle - Field tilt from the horizontal; angle
toward the field’s center; numeric value displayed in
degrees.

. {_onm Battery Level - Indicates level of remaining
battery capacity.

. L Measured Depth/Distance - Displays the measured
depth when receiver is touching the ground directly over
signal source. Displays computed distance when the
antenna mast is pointed at a signal source in some other
manner. Displays feet/inches (U.S.A. default) or meters
(European default).

- Mode - Icon for Sonde ®# , Line Trace ¥4, Power (Passive

Line Trace) %&, or Radio Frequency £2 mode.

- Frequency - Shows current frequency setting in hertz or
kilohertz.

+ + Crosshairs (Map Center) - shows operator’s position
relative to the target center.

Display Elements: Active Line Trace Mode

Proximity ‘ luda e : - Tracing Line

Signal

Guidance Arrows

Signal Strength

Figure 5: Display Elements (Line Trace Mode)

In Active Line Trace Mode, the following features will also be
displayed:

. " Proximity Signal - Numerical indication showing how
close the signal source is to the locator. Displays from 1 to
999. (Line Trace modes only)

. Signal Strength - Strength of signal as sensed by the
lower Omnidirectional antenna.

. PN Tracing Line - The Tracing Line represents the
approximate axis of the detected field. It represents detected
distortion in the field by appearing less focused. (See page 22
for information on setting the sensitivity and how to enable
or disable the distortion response in the Tracing Line.)

R — Distortion Line - If the normal distortion
response of the Tracing Line is disabled, a second line is
shown, which represents the signal from the upper antenna
node. By comparing the two lines, the user can estimate the
degree of distortion present in a signal.

. =& Guidance Arrows - The Guidance Arrows serve to
steer the operator toward the center of the detected field, by
showing when the signals reaching the left and right.
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Display Elements: Passive Trace Mode

The screen elements in Passive Trace Mode are the same as
those seen in Active Line Trace mode.

Display Elements: Sonde Mode

Signal ‘

Strength Pole Icon

Pipe Direction

Zoom Ring

Equator
Sonde Icon

Figure 6: Display Elements: Sonde Mode
In Sonde mode, the screen elements include several features
that are unique to Sonde locating.

| | Pipe Direction - Represents the approximate
direction of Sonde.

#E sonde Icon - Appears when approaching the
location of a Sonde.

=—==—Equator-Represents the mid-line of the Sonde’s
field perpendicular to the axis of the Poles.

& Pole Icon - Represents the location of either of the
two Poles of the Sonde’s dipole field.
"~ Zoom Ring - Appears when the locator moves

close to a Pole.

The use of these features is described in the Active Line
Tracing, Passive Line Tracing, and Sonde Locating sections.

seekTech SR-20 RIDGID

Default Frequencies

Currently available frequencies in default setting include:

#E sonde Mode
512 Hz

2 Active Line Trace Mode:
128 Hz
1 kHz

+ 8kHz
33 kHz

* passive Line Trace Mode:
50 Hz (9™)
<4 kHz

% Radio Frequency
4 kHz—15 kHz (L)
> 15 kHz (H)

Ridge Tool Company
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Keypad

Up Key

Menu Navigation/Signal Focus/-

Proximity Threshold Control
Select Key

Volume Controle Key Audio Tone Reset/Menu Item Select

. _.Menu Key
- 4@
Light Sensor E%' |£ | {,E}\:I ! ZZV:T(L(;N/

Frequency Key .
Down Key

Menu Navigation/Signal Focus/
Proximity Threshold Control

Figure 7: Keypad

-
. {u— Power On/Off Key - Powers SR-20 on.

. Ay Up and Down Keys - Used for locating choices during
menu selection.

. A2wel Signal Focus - If activated, the Up and Down Keys
will change the Signal Focus setting up and down. A long
press (greater than "2 second) on these keys will adjust
the Proximity Threshold, while a quick press will adjust
the Signal Focus.

et

. = select Key - Used to make a choice during Menu
selection; in normal operation, to force a Measured Depth
reading and recenter audio tone.

. IE Menu Key - Used to display a “tree” of choices including
frequency selections, display element choices, brightness
and contrast, and restoring default settings. In a menu, will
move up one level.

. % Volume Control Key - Used to raise or lower the volume
setting.

. % Frequency Key - Used to set the In-Use Frequency of the
SR-20 from the set of Checked-Active frequencies. The list of
frequencies that have been set to Checked-Active status can
be modified via the Menu Key. Frequencies are grouped into
four sets: Sonde Frequencies (E), Line Trace Frequencies

(ﬂﬁ), Power Frequencies ("‘:) and Radio Frequencies (ﬁ).
Each press cycles to the next Checked-Active frequency.

« Light Sensor - In Automatic mode, the light sensor controls
when the backlight goes on or off depending on ambient
light.

Operation Time

Using alkaline cells, typical operation time is from about 12
to 24 hours depending on sound volume and how often the
backlight is on. Other factors that affect the operation time
will include chemistry of the battery (many of the new high
performance batteries, such as the “Duracell® ULTRA” last
10%-20% longer than conventional alkaline cells under high
demand applications). Operation at lower temperatures will
also reduce battery life.

To preserve battery life, the SR-20 will automatically shut
down after 1 hour of no key presses. Simply power the unit
on to resume use.

Low Battery Warning

When the battery gets low, a battery icon S il periodically

appear in the map area on the screen.

Figure 8: Low-Battery Warning

Just before complete shut down there will be a
non-interruptible power down sequence. An extended buzz
will sound when the SR-20 is about to go into shutdown
sequence.

NOTE: Voltage on rechargeable batteries may sometimes
drop so quickly that the unit will just shut down. The unit
will power down and restart. Just replace the batteries and
power the unit back on.

Ridge Tool Company



Starting Up

=
After pressing the Power Key '~ on the keypad, the RIDGID
logo displays, and the software version number will appear
on the left of the screen.

Figure 9: Start-up Screen

SetUp

Once the SR-20 is up and running the next step is to set up
the frequencies needed that match the transmitter or line to
be located.

Checked-Active frequencies are already selected for use and

appear in sequence by pressing the Frequency Key *#_ (For
example, the line trace frequency of 33 kHz is available by
pressing the Frequency Key.)

Figure 10: Frequency Key

Figure 11:Line Trace Frequency
Selected with Frequency Key

seekTech SR-20 RIDGID

Activating Frequencies

Frequencies can be chosen for the set of Checked-Active
frequencies so they will be available using the Frequency

Key

Each frequency is activated by choosing it from a list in the
Main Menu (See Figure 13). Frequencies are grouped by
category:

Sonde ‘&

Active Line Trace 1
Passive Line Trace k-

Radio %

1. Push the Menu Key E :

Figure 12: Menu Key

The Main Menu screen is then activated:

Figure 13: Main Menu

2. Using the Up and Down Keys, highlight the
frequency desired (Figure 14). In this example, the
operator is activating a 128 Hz frequency.

Figure 14: Highlighting a Desired Frequency (128 Hz)

Ridge Tool Company 7
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3. Press the Select Key ‘iJ.!:- (shown below) to check the
box for each frequency to be used.

Figure 16: Desired Frequency Checked

4. Frequencies that have been selected for use will show
a check in the box next to them.

(3}
5. Press the Menu Key FE again to accept the choice
and exit.

EX
Figure 17: Menu Key FE

The Main Menu lists all frequencies available for activation.
For information on adding additional frequencies to the Main
Menu so they can be chosen for activation, see “Frequencies
Selection Control” on page 22.

Sounds of the SR-20

The sound level is driven by the proximity to the target. The
closer to the target, the higher the sound pitch will be. A
rising tone indicates increasing signal.

In Active Line Trace or Passive Line Trace mode, sound is on
one continuous curve and does not rescale.

When there is no distortion present, the sound of the SR-20 is
a clear warbling sound when on the left side of the detected
field, with a slight click added when on the right side of the
detected field. If distortion is detected a sound similar to
AM radio static sound can be heard, which gets stronger as
the degree of distortion increases. If the distortion response
feature is disabled, the static sound does not occur.

In Sonde Mode, the pitch will “ratchet” upward. That is, it will
rise and then rescale (fall) in pitch while approaching the
Sonde. Moving away from the Sonde, it will drop to a lower
pitch and remain there as long as one moves away from the
Sonde.

If desired, force the sound to recenter at a medium level (in
any mode) by pressing the Select Key during operation.

Key Items in Using the SR-20

SIGNAL STRENGTH represents the strength of the field being
detected by the lower antenna node of the SR-20, converted
mathematically for scalability. In a clear and undistorted field,
you can locate based on Signal Strength alone.

PROXIMITY SIGNAL reflects the proximity of the locator to
the target utility; the closer the locator moves to the center
of the detected field, the higher the Proximity Signal number
gets. The Proximity Signal is calculated from the ratio of the
signals received at the lower and upper antennas, adjusted
for scalability.

DISTORTION is the degree to which the field detected is
deformed from the simple circular shape of an ideal magnetic
field caused by current in a long conductor. If multiple fields
are present, the detected field is pushed or pulled out of
shape and the different antennas will pick up different field
strengths. Distortion is reflected by the Tracing Line growing
unfocused instead of sharp on the display screen.

GUIDANCE ARROWS are driven by the signals received at the
side-wheel antennas of the SR-20. When the fields detected
by these side antennas are equal, the arrows will center. If
one is receiving a stronger field signal than the other, the
arrows will point toward the probable center of the target
conductor.

8 Ridge Tool Company



Line Tracing with the SR-20

Active Line Tracing

In active line tracing, underground lines are energized with a
Line Transmitter.

Line transmitters energize lines by direct connection with
clips, by directly inducing the signal using a clamp, or by
inducing the signal using inductive coils built into the
transmitter.

AWARNING: Connect the ground lead and the power lead
of the transmitter before powering the transmitter on, to
avoid electric shock.

1. Energize the target conductor according to the
transmitter manufacturer’s instructions. Select the
transmitter frequency. Set the frequency used on the
SR-20 to the same frequency used on the transmitter
using the Frequency Key. Be sure the frequency has a
line trace icon 4,

Direct Connect Method: The transmitter is attached by
direct metal-to-metal connection to the target conductor at
some access point such as a valve, a meter, or other point.
Important: The connection between the transmitter and the
conductor must be a clean, firm connection. The transmitter
is also connected to a ground stake providing a strong open
path to ground. Important: A weak ground connection is
the most frequent cause of a poor tracing circuit. Make sure
the transmitter is well connected to ground, and has enough
exposure to the ground to allow current to flow through the
circuit.

Inductive Clamp Mode: The transmitter is connected to an
inductive clamp which is then closed around a pipe or cable.
The transmitter energizes the clamp, which then induces a
current in the conductor.

Inductive Mode: Thetransmitteris placed overthe conductor,
atrightangles toit. There is no direct connection; the internal
coils of the transmitter generate a strong field through
the ground which induces a current in the underground
conductor of interest. Important: If the transmitter is too
close to the SR-20 in this mode, it can cause “air-coupling”
which means the locator is reading on the transmitter’s field,
not on the target conductor.

2.

4.

RIDGID

SeekTech SR-20

Figure 18:Line Trace Frequency Chosen
with the Frequency Key

(This screen will flash briefly when a
new frequency is chosen)

Observe the Proximity Signal to ensure that the
receiver is picking up the transmitted signal. The
Proximity Signal should peak over the line and drop
off on either side.

When tracing, the direction the pipe or cable is
running will be shown on the screen by the Tracing
Line. The Tracing Line will be a clear, single line if the
field being detected is undistorted.

. Tracing Line

12y

Ly

Figure 19: Tracing Line Showing Low Distortion

If other fields are interfering in some way, the
distortion caused by those fields will be reflected by
a blurring of the Tracing Line. This alerts the operator
that the apparent axis of the line may be influenced
by other fields, and requires careful evaluation. The
more distorted the detected field, the broader the
cloud around the Tracing Line will be.

The Tracing Line has three important functions.
It represents the location, and the direction, of the
signal being traced. It reflects changes in direction
of the target utility — when the utility makes a turn,
for example. And it helps recognize signal distortion.
It does this by becoming cloudier as distortion
increases.

Ridge Tool Company
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TEI £

s

Tracing Line

Figure 20: Tracing Line Showing High Distortion

Use the Guidance Arrows, Proximity Number, Signal
Strength, and Tracing Line to guide the line trace. These
pieces of information are generated from discrete signal
characteristics to help the operator understand the quality
of the locate. An undistorted signal emitted from a line is
strongest directly over that line. (Note: Unlike the Signal
Trace lines, the guidance arrows require that the user orient
the locator so that the guidance arrows point 90 degrees to
the Signal Trace line. (See Figure 21).

5. Note that an undistorted line will also be clear
rather than blurred on the screen, and the sound
accompanying the image will have no “static”in it.

6. Confidence in the accuracy of a locate can be
increased by maximizing the Proximity Signal (and/
or Signal Strength), balancing the Guidance Arrows
and centering the Tracing line on the screen. Confirm
a locate by testing whether the Measured Depth
reading is stable and reasonable. (See page 12.)

2977 ==

.

Tracing Line

lTJ' - a0 X

Figure 21: High Probability Locate

AWARNING: Care should be taken to watch for signal
interference that may give inaccurate readings. The
Tracing Line is only representative of the position of the
buried utility if the field is UNDISTORTED. Do NOT base a
locate solely on the Tracing Line.

Always cross check the locate by ensuring that:

« TheTracing Line shows little or no distortion response
(blurriness).

+  TheProximity Signal and the Signal strength maximize
when the Tracing Line crosses the map center.

«  The Measured Depth increases appropriately as the
unit is raised vertically and the Tracing Line remains
aligned.

Measured Depth readings should be taken as estimates
and actual depths should be independently verified by
potholing or other means prior to digging.

As always, the only way to be certain of the location of a
utility is through visual confirmation by exposing the utility.
The accuracy of position and depth measurement improves
as the SR-20 lower antenna node is placed closer and closer
to the target utility. Rechecking the Measured Depth and
position periodically during the excavation process can help
avoid damage to a target utility and may identify additional
utility signals that were not noticed prior to excavation.

When line tracing, it is important to remember that tees,
curves, other conductors in the vicinity, and nearby masses of
metal can add distortion to the field, requiring closer scrutiny
of the data to determine the true path of the target utility.

See below for tips on improving the signal.

Circling the last location of a clear signal at a distance of
about 20 feet (6.5 m) can clarify if the distortion is coming
from a local turn or tee in the line, and enable the operator to
again pick up the line nearby.

If the signal is clear, the SR-20 will often show a straight
signal line with very little distortion right up to a 90-degree
tee, show a small amount of distortion as it follows around
the curve, and then show a clear signal again as it resumes
its travel after the tee. It shows very clearly when the line is
turning.

10 Ridge Tool Company
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Operating Tips for Active Line Tracing Move the SR-20 perpendicularly to both sides of the

« The SR-20 quickly identifies distorted fields. If the
guidance arrows are centered on the screen, and the
Trace Line is not centered (or if the Proximity Signal
number and Signal Strength are not maximized), then
distortion is creating a complex non-circular field.

« Toimprove the tracing circuit:

a) Try changing the frequency used to a lower one.

b) Move the ground stake position away from the line
to be traced. Use a larger ground contact surface
(e.g., a shovel blade).

c) Make sure that the line is not commonly bonded to
another utility. (Undo common bonds only if safe to
do so).

d) Move the transmitter to a different point on the line,
if possible.

« If the Tracing Line will not center or if it moves across
the screen erratically, then the SR-20 may not be
receiving a clear signal. The Measured Depth and the
Proximity Signal may also be unstable under these
circumstances.

a) Check the transmitter to be sure that it is operating
and well grounded. Good connection and good
grounding overcome low current problems.

b) Test the circuit by pointing the lower antenna at
either transmitter lead.

c) Check that the SR-20 and transmitter are operating
on the same frequency.

d) Try different frequencies, starting with the lowest,
until the line can be picked up dependably. Using
lower frequencies can overcome bleed over
problems.

e) Relocate the ground connection for a better circuit.
Ensure there is enough contact (ground stake is
sufficiently deep) especially in dryer soils.

f) In extremely dry soil, wetting the area around the
ground stake will improve the circuit. Be aware the
moisture will dissipate and evaporate, reducing the
quality of the circuit over time.

+ Using the numeric Signal Angle Indicator is another
way to check for distorted signals.

traced line until the numeric Signal Angle indicator reads
45 degrees. Be sure to keep the lower Omnidirectional
antenna node at the same height, and the locator
mast vertical. If there is little or no distortion the traced
line should be in the middle and the distance to each
45 degree point should be approximately the same on
either side. If the signal is undistorted, then the distance
from the line center to the 45° point is approximately
equal to the depth.

Another variation of this technique is to move the same
distance to the right and left of the traced line, say
24 inches (60 cm) and check that the Signal Strength
readings are similar.

{B: Same distance

d-flb ﬂﬂ 4 5:

& L} 8 L}
Energized Pipe &

LIPS ]

"" 'l. 1'-._...' L, -

» ol ]

5 -

"= aa

Figure 22: Checking for Distortion

While tracing, the Proximity Signal and Signal Strength
should maximize, and the Measured Depth minimize, at
the same place where the guidance arrows center on the
display. If this is not the case, the utility may be changing
direction or other coupled signals may be present.

Higher frequencies bleed over to adjacent utilities more
readily, but may be needed to overcome breaks in
tracer wires or go over insulating couplers. If the line is
ungrounded at the far end, higher frequencies may be
the only means to make the line traceable.

When using the transmitter inductively, be sure to begin
the locate about 30 feet (10 m) away to avoid “direct
coupling” (also know as air coupling).

Ridge Tool Company 11
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While tracing, the mapping display operates best under
the following conditions:

1. Thelineis level
2. The SR-20 Locator is above the target utility elevation

3. The SR-20 antenna mast is held approximately
vertical

If these conditions are not met, pay close attention to
maximizing Signal Strength.

In general, if the SR-20 is used in a zone over the target
line within a sweep area of about two “depths” of the line,
the map will be useful and accurate. Be aware of this when
using the map if the target or line is very shallow. The width
of the useful search area for the map can be small if the line
is extremely shallow.

Measuring Depth (Line Tracing Modes)

The SR-20 calculates Measured Depth by comparing the
strength of the signal at the lower antenna to that at the
upper antenna.

Measured Depth is measured correctly in an undistorted field
when the bottom antenna is touching the ground directly
above the signal source and the antenna mast is vertical.

1. To measure depth, place the locator on the ground,
directly above the Sonde or the line.

2. Measured Depth will be shown in the lower left hand
corner.

3. A Measured Depth reading can be forced by pressing
the Select Key.

4. Measured Depth will be accurate only if the signal is
undistorted and the antenna mast is held vertical.

Testing for the consistency of the Measured Depth reading
can be done by raising the SR-20 a known distance (say,
12 inches (33 cm)) and observing whether the Measured
Depthindicatorincreasesbythe sameamount.Smallvariation
is acceptable, but if the Measured Depth does not change, or
changes drastically, it is an indication of a “distorted” field, or
very low current on the line.

NOTE: In Active Line Trace or Passive Line Trace modes,
pressing and holding the Select Key will force a Measured
Depth reading and will force the Signal Angle indicator to
change to Current. If sound is set on, it will also recenter the
audio tone.

Current and Signal Angle Reading

The Current Strength (mA) and Signal Angle indicator
("£D) in the upper right corner of the screen will display the
current detected on the traced line, in milliamps, when the
computed angle to the center of the detected field is less
than 35° and the SR-20 crosses the center of the field as
sensed by the guidance arrows.

When moving across the center of the field the current display
will“latch”the displayed current value (retain it in the display)
until the guidance arrows reverse again, at which point the
latched display will be updated. The update and latch cycle
occurs whenever the guidance arrows reverse.

When the angle to the center exceeds 35°, the Signal Angle
indicator will again replace the Current indicator, and the
display will show the computed angle to the center of the
detected field.

Clipping (Tracing Modes)

Occasionally the Signal Strength will be strong enough that
the receiver will be unable to process the whole signal, a
condition known as “clipping”. When this occurs, a warning

symbol ﬁln" will appear on the screen. It means that the
signal is particularly strong. If clipping persists, remedy it
by increasing the distance between the antennas and the
target line OR by reducing the strength of the current from
the transmitter.

NOTE: Measured Depth Display is disabled under clipping
conditions.

12 Ridge Tool Company
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Figure 23: Screen Display in Different Locations (Line Tracing)
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Passive Line Tracing

In passive mode, the SR-20 is looking for electromagnetic
“noise”that has found its way onto a buried utility line by any
available means.

Electromagnetic signals can get onto buried utility lines in a
variety of ways.

The most common reason is by means of direct connection
to some signal source. All operating electronic devices that
are connected to AC power will radiate a certain amount
of electronic “noise” back onto the power lines they are
connected to.

In some areas for example, buried utilities act as antennas for
high powered, low frequency radio transmissions (submarine
navigational and communication signals in the UK for
example) and will reradiate these signals. These reradiated
signals can be very useful for locating.

In short, frequencies can show up on buried conductors in
numerous ways, and these can be picked up passively, if the
fields are strong enough.

1. Select a Passive Line Trace Frequency ("I: or ﬁ icon).

297”
X

1_213' B TF]

Figure 24: 60°" Hz Passive Trace Frequency

2. The SR-20 has multiple Passive Line Trace
frequency settings. Power frequencies (identified
with the power icon %) are used to locate signals
generated as the result of power transmissions,
usually 50 or 60 Hz. To reduce the effects of inherent
noise from line-load or neighboring devices the SR-20
can be set to locate various multiples (or harmonics)
of the base 50/60 Hz frequency up to 4,000 Hz.

The 9x multiple is the setting most commonly used to
locate 50/60 Hz signal. In well-balanced high voltage
electricdistribution systems, the 5x multiple may work
better. The 100 Hz (in 50 Hz countries) and 120 Hz (in
60 Hz countries) frequency settings are particularly
useful for pipelines that have been equipped with
cathodic protection using rectifiers.

Asin Active LineTracing, theTracing Line will reflect distortion
in the detected field by appearing unfocused or cloudy in
proportion to the distortion. This “distortion response” is
useful in recognizing when the field being traced is being
distorted by other fields of metallic objects in the vicinity.

3. There are also two additional radio frequency
bands £ to help locate lines passively. They are:

«  4kHz to 15kHz (LF)
« > 15kHz (HF)

The Radio Frequency and <4 kHz bands can be useful in
discriminating when tracing in a noisy environment. They
are also very helpful in finding lines on blind searches.
When searching over a wide area where the location of
targets is unknown, one useful approach is to have multiple
frequencies selected for use and to check the area at a
number of frequencies in sequence looking for meaningful
signals.

In general, directly connected Active Line Tracing is more
reliable than Passive Line Tracing.

AWARNING: In Passive Line tracing, or when signals are
extremely weak, the Measured Depth will generally read too
DEEP and the actual buried depth may be MUCH shallower.
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Operating Tips for Passive Line Tracing

1.

In Passive Locating if you are looking for a known line,
be sure you are using the best frequency for the line
in question. This may be, for example, be 50 Hz (1) for
a power line, or it may turn out that 50 Hz (9) produces
a more reliable response on a particular line.

If seeking a cathode-protected pipe in Passive Mode,
use higher-frequency (greater than 4 kHz) to pick up
harmonics.

Remember that pipes can carry currents that will
show up on a Passive Trace as well as cables will; the
only guarantee of a locate is inspection.

In general, Passive Trace locating is less reliable than
Active Line Tracing because Active Line Tracing offers
the positive identification of the signal from the
transmitter.

Especially in Passive Line Tracing, knowing that you
have found something is not the same as knowing
what you have found. It is essential to use all the
indicators available, such as Measured Depth, Signal
Strength, etc., to confirm a locate. If it is possible to
find part of a passively-located cable, it can then be
energized using a transmitter and positively traced.

While Passive Line Trace is most often used on
50/60 Hz power lines, other cables such as phone
lines, CATV lines, etc., can be energized by transient
radio frequencies in the region and may appear on
Passive Line Trace searches.

seekTech SR-20 RIDGID

Sonde Locating

The SR-20 can be used to locate the signal of a Sonde
(transmitter).

IMPORTANT! Signal strength is the key factor in determining
the Sonde’s location. Take care to maximize the Signal
Strength prior to marking an area for excavation.

The following assumes that the Sonde is in a horizontal pipe,
the ground is approximately level and the SR-20 is held with
the antenna mast vertical.

The field of a Sonde is different in form from the circular field
around a long conductor such as a pipe or cable. It is a dipole
field like the field around the Earth, with a north Pole and a
south Pole.

Figure 25: Earth’s Dipole Field

In the Sonde’s field, the SR-20 will detect the points at either
end where the field lines curve down toward the vertical,
and it will mark these points on the map display with a“Pole”
icon (#5). The SR-20 will also show a line at 90 degrees to the
Sonde, centered between the Poles, known as the “Equator”,
much like the Equator on a map of the Earth if the planet
were viewed sideways (See Figure 25).

Note that because of the SR-20’s Omnidirectional antennas,
the signal stays stable regardless of orientation. This means
the signal will increase smoothly when approaching the
Sonde, and decrease smoothly moving away.

NOTE: A Pole is found where field lines turn vertical. The
Equator occurs when the field lines are horizontal.
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Figure 26: Dipole Field

When locating a Sonde, first set up the locate:

Activate the Sonde before putting it in the line. Select
the same Sonde frequency on the SR-20 and make
sure it is receiving the signal.

After the Sonde has been sent into the pipe, go to the
suspected Sonde location. If the direction of the pipe is
unknown, push the Sonde a shorter distance into the line
(~15 feet (5 m) from the access is a good starting point).

Location Methods

There are three major parts to locating a Sonde. The
first step is to localize the sonde. The second part is
pinpointing. The third is verifying its location.

Step 1: Localize the sonde

Hold the SR-20 so the antenna mast is pointing
outward. Sweep the antenna and listen to the sound,
it will be highest when the antenna mast is pointing
in the direction of the Sonde.

Lower the SR-20 to its normal operating position
(antenna mast vertical) and walkin the direction of the
Sonde. Approaching the Sonde, the Signal Strength
will increase and the audio tone will rise in pitch. Use
the Signal Strength and the sound to maximize the
signal.

« Maximize the Signal Strength. When it appears to
be at its highest point, place the SR-20 close to the
ground over the high signal point. Be careful to hold
the receiver at a constant height above the ground as
distance affects Signal Strength.

Note the Signal Strength and move away from the
high point in all directions to verify that the Signal
Strength drops significantly on all sides. Mark the
point with a yellow Sonde Marker.

Figure 27: Poles and Equator of a Sonde

If while “getting closer” the Equator appears on the screen,
follow it in the direction of an increasing Signal Strength to
localize the Sonde.
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Step 2: Pinpoint the Sonde

The Poles ¥ should appear on either side of the maximum
signal point, an equal distance on either side if the Sonde
is level. If they are not visible on the screen at the point of
maximum Signal Strength, move from the maximum point
perpendicular to the dotted line (Equator) until one appears.
Center the locator over the Pole.

Where the Poles occur depends on the Sonde’s depth. The
deeper the Sonde, the further away from it the Poles will be.

The dotted line represents the Equator of the Sonde. If the
Sonde is not tilted, the Equator will intersect the Sonde
at maximum Signal Strength and minimum Measured
Depth.

NOTE: being on the Equator does not mean that the locator
is over the Sonde. Always verify the locate by maximizing
Signal Strength and marking both Poles.

« Markthe first Pole location found with a red triangular
Pole marker. After centering on the Pole, a double
line indicator represents how the Sonde is lying
underground, and in most cases also represents the
pipe’s approximate direction.

« When the locator gets close to a Pole, a zoom ring will
appear centered on the Pole.

+ The second Pole will be a similar distance from the
Sonde location in the opposite direction. Locate it in
the same manner and mark it with a red triangular
marker.

. If the Sonde is level, the three markers should be
aligned and the red Pole markers should be similar
distances from the yellow Sonde marker. If they are
not, a tilted Sonde may be indicated. (See “Tilted
Sonde”) It is generally true that the Sonde will be
on the line between the two Poles, unless there is
extreme distortion present.

seekTech SR-20 RIDGID

Step 3: Verify the locate

« It is important to verify the Sonde’s location by
crosschecking the receiver’s information and
maximizing Signal Strength. Move the SR-20 away
from the maximum Signal Strength, to make sure that
the signal drops off on all sides. Make sure to move
the unit far enough to see a significant signal drop in
each direction.

Figure 28: Sonde Locate: Equator

- Double check the two Pole locations.

+ Notice that the Measured Depth reading at the
maximum Signal Strength location is reasonable and
consistent. If it seems far too deep or too shallow,
recheck that there is an actual maximum Signal
Strength at that location.

« Notice that the poles and the point of highest Signal
Strength lie on a straight line.

IMPORTANT! Remember that being on the Equator does
not mean one is over the Sonde. Seeing two Poles aligned
on the display is not a substitute for centering over each
Pole separately and marking their locations as described
above.

If the Poles are not visible, extend the search.

For best accuracy the SR-20 should be held with the mast
oriented vertically. The antenna mast must be vertical
when marking the Poles and Equator, or their locations
will be less accurate.
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Tilted Sondes

If the Sonde is tilted, one Pole will move closer to the Sonde
and the other farther away.

If the Sonde is vertical what is seen on the screen is a single
Pole at the point of maximum Signal Strength. (The Ridgid
Floating Sonde is designed to have a single Pole “visible”
and is weighted to maintain the Sonde on a vertical axis.)
Maximizing the Signal Strength will still guide to the best
location for the Sonde.

Floating Sondes

Some Sondes are designed to be flushed or to drift down
a pipe pushed by water flow. The only guarantee of having
located a floating Sonde is maximizing the Signal Strength
and double checking that the signal falls away on every side
of the maximum signal location.

Measuring Depth (Sonde Mode)

The SR-20 calculates Measured Depth by comparing the
strength of the signal at the lower antenna to the upper
antenna. Measured Depth is approximate; it will usually
reflect the physical depth when the mast is held vertical and
the bottom antenna is touching the ground directly above
the signal source, assuming no distortion is present.

1. To measure depth, place the locator on the ground,
directly above the Sonde or the line.

2. Measured Depth will be shown in the lower left hand
corner of the SR-20’s display screen.

3. A Measured Depth reading can be forced by pressing
the Select Key during a locate.

4. Measured Depth will be accurate only if the signal is
undistorted.

Clipping (Sonde Mode)

Occasionally the Signal Strength will be strong enough that
the receiver will be unable to process the entire signal, a
condition known as “clipping”. When this occurs, a warning

™
symbol ﬁl" will appear on the screen. It means that the
signal is particularly strong.

NOTE: Measured Depth Display is disabled under clipping
conditions.
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Figure 29: Screen Display in Different Locations (Sonde)
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Normal

|
Maximum Signal Strength
I

| . |

Tilted

Figure 30: Tilted Sonde, Poles, and Equator

Note the right-hand Pole is closer to the Equator, due to tilt.
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Menus and Settings

Pressing the Menu Key brings up a series of choices
(see Figure 31).

Auto Menu Exit
Countdown
Timer

Figure 31: Main Menu

In sequence from the top of the menu down, the Main Menu
presents the following items:

1. ¥ Currently Available Sonde Frequencies
(Checked-Active or not).

2. o Currently Available Active Line Trace
Frequencies (Checked-Active or not).

3. & Currently Available Passive Line Trace
Frequencies (Checked-Active or not).

4, £ Currently Available Radio Frequencies (Low and
High) (Checked-Active or not).

5. T Depth Measurement Units Setting
6. 'i Backlight Control
7. L LCD Contrast Control

8. HEE Display Elements Control (Sub-menus

will display when selected for Sonde or line tracing
modes.)

9. HE Frequency Selection Control (Sub-
menus will display for categories of frequencies that

can be selected.)

10. L- Information Menu including software version
and unit serial number (sub-menu for restoring
factory defaults will display on Information screen).

See the Menu Tree on page 24 for a complete list.

seekTech SR-20 RIDGID

e« @ Auto Menu Exit Count-down Timer

While traversing the menu tree, a counter appears at the
bottom of the screen counting down.

e Currently Available Frequencies

Frequencies that have been set to “Checked-Active” status
appear with a check box next to them.

NOTE: Superscripts indicate harmonics; e.g., 60*° = 540 Hz
and 50 Hz® = 450 Hz.

. l_Change of Depth Units

. i BackLight Control

A light detector built into the upper left corner of the keypad
senses low light levels. The backlight can be forced on by
blocking the light to this sensor.

. i LCD Contrast

When this is selected by pressing the Select Key, the contrast
can be adjusted. Use the Up and Down Keys to make the
screen lighter or darker.

Use the Menu Key to save the setting and exit. In this menu,
one can also exit by pressing the Select Key to save the
setting and exit.

. HEE Display Elements Menu

Advanced features of the SR-20 can be enabled by using the
Menu Key to show the menu tree.

The SR-20 is shipped with some of the elements switched off
for simplicity. Use the Select Key to check or uncheck the box

next to a display element. Distortion Line

“Race Track” On/Off

with W?termark Current Strength/

and Pointer Signal Angle
Proximity

Signal Focus Threshold Control

Control Tracing Line

Guidance Distortion

Arrows

Ties Audio to
No Signal Icon Signal Strength
(Suppression)
Auto Menu

Exit Countdown Timer

Center Signal
Strength Option

Signal Strength
On/Off

Figure 32: Screen Elements (Line Trace Modes)
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Optional Features

Optional Features in the Display Elements Menu include:

. Race Track and Watermark

This provides an additional, visual way to track the maximum
signal. If you are trying to trace a line by noticing its highest
Signal Strength level, Watermark serves as a visual aid.

¢ No-Signal Icon (Suppression)

F

. : Center Signal Strength Option

Selecting this option in the Menu Selection screen will force
the number representing Signal Strength to be displayed in
the center of the display area anytime when a Proximity Signal
is not available.

. w Proximity Threshold Control

This helps to constrain the locating to a certain range from
the instrument. If the Measured Depth of the target is greater
than the user-selected threshold value, the Proximity Signal
will read zero. If the Measured Depth is less than the threshold
that has been set, the SR-20 will display a Proximity Signal
value. (Line Trace Mode only.)

Proximity
~Threshold
Control

Figure 33: Proximity Threshold Control

When it is activated, the Proximity Threshold is controlled
by a long press (greater than %2 second) on the Up Key to
set a higher threshold, or by the Down Key to lower the
threshold.

The settings on the Proximity Threshold control the depth
thresholding of the Proximity Signal as follows.

(Lowest) Signal Strength mode. Moves Signal Strength to
screen center, map display suppressed, allows negative
depth to display. Audio signal reflects Signal Strength.

(1 m/3m/10 m/30 m) Displays Proximity Threshold for
detections where Measured Depth is Xm or less.

(Highest) Wide-open Proximity Mode. No threshold, no
suppression, allows negative depth display.

The Proximity Threshold Control is particularly valuable if
you need to eliminate signals from outside a well-defined
distance for clarity.

o Nz

The Signal Focus Control feature essentially acts something
like a magnifying glass on the signal. It reduces the sample
bandwidth of the signal that the receiver examines, and gives
a display based on a more sensitive read of the incoming
signals. The tradeoff in using the Signal Focus Control setting
isthatthe display, while more precise, willupdate more slowly.
The Signal Focus Control can be set at 4 Hz (wide), 2 Hz, 1 Hz,
5Hz, and .25Hz (narrow). The narrower the selected
bandwidth used, the greater detection distance and precision
the receiver will show, but with a lower update rate of data
on the display.

Signal Focus Control

Signal Focus
Control

Figure 34: Signal Focus Control

When it is selected on, the Signal Focus Control is changed
to narrower or wider settings using the Up (narrower) and
Down (wider) Keys.

Signal Focus Control is useful when you need to focusinon a
particular signal with detail.

I .-ﬁ"-.
. ot Sound Muting > 99’

This option enables the automatic muting of the sound
when the Measured Depth is greater than the setting of the
Proximity Threshold setting.

B

Tracing Line Response

The Tracing Line distortion response checkbox sets the
sensitivity of the Target Line’s distortion display to low,
medium, or high, or disables it altogether. The higher the
setting, the more sensitive the “distortion cloud” around the
Tracing Line becomes.

If the distortion response is disabled, the Tracing Line will
become a single solid line.

. E=E

Additional available frequencies on the Master Frequency
Menu can be added to the Main Menu list of available
frequencies by going to the Frequency Selection Control

sub-menu HE and selecting the desired mode.
Highlight the category of the desired frequency (Figure 35).
Press the Select Key -

Frequencies Selection Control
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Figure 35: Selecting a Frequency Category

Then use the Up and Down Keys to scroll through the
available frequencies. Highlight the desired frequency to add
it to the currently available list .

Checking a frequency (using the Select Key) will enable it to
be included in the “Currently Available” list of frequencies on
the Main Menu.

Selected frequencies in the Checked-Active set can be
switched while the SR-20 is in use, by pressing the Frequency
Key. The SR-20 will cycle down the list through the set of
active frequencies from low to high, group by group, and
repeat. Unchecking a frequency in the Main Menu will
deactivate it, and it will then not appear when pressing the
Frequency Key.

Information Screen and Restoring Defaults
ey
. x'a-.-"'l Information Screen

The information screen appears at the bottom of the menus
choices list. Pressing the Select Key displays information
about your locator, including software version, serial number
of the receiver, and its calibration date (Figure 36).

Figure 36: Information Screen

seekTech SR-20 RIDGID

Restore Factory Defaults

Pressing Select a second time will display the Restore Factory
Defaults option.

Use the Up and Down Keys to highlight either the “check”
symbol to restore factory defaults, or the “X” symbol to NOT
restore them.

Pressing the Menu Key without changing either checkbox
will exit the option and leave things as they were.
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Menu Tree

Activated Frequencies
L Sonde

—— Line Trace

—— Power (Passive Trace)
L Radio

Units of Measure
L Feet/Meters

Backlight Options
—— On/Off/Auto

LCD Contrast
—— Increase/Decrease

Display Elements Select

—— (Check On/Off)
Trace Mode Sonde Mode
_|—| |

—— Watermark

— Signal Focus Setting

— No-Signal Indicator

——n Sound Signals

—— Center Signal Strength*

——— Signal Strength

—0 Proximity Threshold*

— Signal Angle Indicator

—0 Distortion Line*

—0 Tracing Line Distortion Response*

——0 Sound Mute > 99’

—0 Guidance Arrows*
*=Line Trace Display Only

Frequency Select (Check On/Off)

Sonde
16 Hz, 512 Hz, 640 Hz, 16 kHz, 33 kHz

Line Trace
128 Hz, 1 kHz, 8 kHz, 33 kHz

Power
50 Hz*", 50 Hz*°, 50 Hz*,
60 Hz, 60 Hz®, 60 HZ*°,
100 Hz, 120 Hz, <4 kHz

RF

Low (4-15 kHz)
High (>15 kHz)

Information Menu
L Restore Default Settings
(Check Yes/No)

Figure 37: Menu Tree

SR-20 Maintenance

Transportation and Storage

Before transporting, make sure that the unit is off to preserve
battery power.

When transporting, make sure that the unitis secure and does
not bounce around or get bumped by loose equipment.

The SR-20 should be stored in a cool dry place.

NOTE: If storing the SR-20 for an extended period, remove
the batteries completely.

If shipping the SR-20, remove the batteries entirely from
the unit.

Maintenance and Cleaning

1. Keep the SR-20 clean with a damp cloth and some
mild detergent. Do not immerse in water.

2. When cleaning, do not use scraping tools or abrasives
as they may permanently scratch the display. NEVER
USE SOLVENTS to clean any part of the system.
Substances like acetone and other harsh chemicals
can cause cracking of the Case.

Locating Faulty Components

For troubleshooting suggestions, please refer to the
troubleshooting guide.

Service and Repair

IMPORTANT! Instrument should be taken to a RIDGID
Independent Authorized Service Center or returned to the
factory. Remove batteries before shipping.

All repairs made by Ridge service facilities are warranted
against defects in material and workmanship.

If you have any questions regarding the service or repair of
this machine, contact your RIDGID distributor, local RIDGID

office or Ridge Tool Europe at info.europe@ridgid.com.
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Icons and Symbols
KEYPAD ICONS

A Menu Navigation/Signal Focus/Proximity Threshold Control O Power ON/ OFF Key

Menu Selection

. = Menu Key
Sonde Mode: Force Depth/Recenter Audio
Line Trace Mode: Force Depth, Force current, Recenter Audio S
Signal Strength Proximity Setting: Force Map On 40 Frequency Key
Y Menu Navigation/Signal Focus/Proximity Threshold Control ‘1]) Sound Key
DISPLAY ICONS DISPLAY ICONS (Con't) MENU ICONS
@ Sonde Frequency @ Proximity Signal {'1 "': Factory Default Reset
'E' Active Trace Frequency E Signal Strength E— Menu Check Box

Tools Menu

ﬁ Radio Frequency *}]‘ Audio Level

* Passive Line Trace Frequency

1_ Measured Distance/Depth Low Battery Warning (flashing)

Battery Level
attery Leve ':E:'-' Backlight Settings

Screen Contrast Adjust
Level Pointer

-::-ﬁ Signal Angle Indicator (Signal Strength)

@l I Display Elements

EEJ 4 E Frequency SelectionControl

Watermark

mA Milliamp, Current (Signal Strength)

%

*  Proximity Threshold Control

# Pole Icon

mauape Tracing Line

No Sonde Present
Information Screen

No Power Present

® ©

Menu Timeout Counter
No Trace Present

...... Distortion Line E} Go Up One Level

No RF Present (press menu key)

AEXEBEIOL@ |

Equator
------ i\ 2z 7 Pass Banwidth

v

| | Pipe Direction Line Direction Gradient

33" %im Depth Greater Than 3 Feet /1 Meter Threshold

I »or %%m Depth Greater Than 10 Feet /3 Meter Threshold

330" #illee  Depth Greater Than 30 Feet /10 Meter Threshold
bk I}m" Depth Greater Than 99 Feet /30 Meter Threshold

Figure 38: Icons and Symbols

Ridge Tool Company 25



RIDGID

SeekTech SR-20

Trouble Shooting Guide

PROBLEM

PROBABLE FAULT LOCATION

SR-20 locks up during
use.

Power the unit off, and then back on. Remove the batteries if the unit will not switch off.
If batteries are low, replace them.

SR-20 will not pick up
the signal.

Check that the correct mode and frequency is set. Examine circuit for possible improvements.
Relocate transmitter, change grounding, frequency, etc.; modify Proximity Threshold (page 22)
and/or Signal Focus Control settings (page 22).

While tracing, lines are
“jumping”all over the
screen in the mapping
display.

This indicates that the SR-20 is not picking up the signal or there is interference.

Make sure that the transmitter is well connected and grounded. Point the SR-20 at either lead to
be sure that there is a complete circuit.

Try a higher frequency, or connecting to a different point in the line, or switching to inductive
mode.

Try to determine the source of any noise and eliminate it. (Bonded grounding, etc.)

Check SR-20 batteries are fresh and fully charged.

While locating a Sonde,
lines are “jumping” all
over the screen.

Check the batteries in the Sonde to see that they are working.

Sonde may be too far away; try starting with it closer in if possible, or do an area search.

Verify signal by placing lower antenna close to Sonde.
Note - Sondes have difficulty emitting signals through cast iron and ductile iron lines.

Increase Proximity Threshold and try lower settings of Signal Focus Control to improve “focus” on
weaker signals.

Distance between Sonde
and either Pole is not
equal.

Sonde may be tilted or there may be a cast-iron-to-plastic transition.

Unit acts erratic, won't
power down.

Batteries may be low. Replace with fresh batteries and power on.

Display appears
completely dark, or
completely light when
itis turned on.

Power the unit off and then back on.

Adjust the LCD screen contrast.

There is no sound.

Adjust the sound level in the sound menu. Verify Proximity Signal is greater than zero.

SR-20 will not power on.

Check orientation of batteries.
Check that the batteries are charged.
Check to see that the battery contacts are OK.

Unit may have blown a fuse. (Factory service is required.)
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Specifications Default Settings
Weight w/ batteries .......... 4 Ibs. (1.8 kg) « Depth units = Meter & Centimeter
Weight w/o batteries ....... 3.3 Ibs. (1.5 kg) «  Volume =2 (two settings above mute)
Dimensions « Backlight = Auto
Length ..eenneveseneiseesi 11.2"(28.4 cm) «  Proximity Threshold = 30 feet (10m)(Trace)
Width 43"(1.3m) + 33 kHz (Active Line Trace Mode)
Height s 31.1"(79 cm)
Power Source Standard Equipment
4 C-size batteries, 1.5V Alkaline (ANSI/NEDA 14A, IEC Item Cat. #
LR14) or 1.2V NiMH or NiCad rechargeable batteries SR-20 Locator 21943
Power Rating: 6V, 550mA Markers and Mast Holder 12543

Signal Strength Operator’s Manual
Non—l?near in.function. 2000 is 10x higher than 1000, 4 C-cell batteries (Alkaline)
3000 is 10x higher then 2000, etc.

Training Video (DVD
Operating Environment faining Video ( )

Temperature .......cceeeeeneees -4°F to 122°F (-20°C to 50°C) Optional Equipment

HUMIdity cooeeeeeeceseeeeserionenns 5% to 95% RH
Additional Sonde Markers 12543

Storage Temperature ....... -4°F to 140°F (-20°C to 60°C)
ST-305 Transmitter 21948
ST-510 Transmitter 21953
Inductive Clamp (4.75") 20973
Remote Sonde 16728
Float Sonde (2pcs) 19793
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SeekTech SR-20
Bedienungsanleitung

Allgemeine
Sicherheitsinformationen

WARNUNG! Lesen Sie diese

Anweisungen und die begleitende

 Sicherheitsbroschiire  sorgfiltig,

bevor Sie dieses Gerat benutzen.
Bei Unklarheiten wenden Sie sich bitte an
lhre RIDGID Vertriebsstelle, die Sie ndaher
informiert.

Unkenntnis und Nichtbefolgung der
Anweisungen konnen zu elektrischen
Schligen, Feuer und/oder schweren
Verletzungen fiihren.

BEWAHREN SIE DIESE ANWEISUNGEN AUF!

AVORSICHT: Vor dem Transport die Batterien vollstandig
entfernen.

Sollten Sie Fragen beziiglich Wartung oder Reparatur dieses
Gerdtes haben, wenden Sie sich an lhren Handler, lhre
zustandige RIDGID Niederlassung oder an Ridge Tool Europe
unter info.europe@ridgid.com

/\ GEFAHR

e Das SR-20 ist ein Diagnosegerat, das elektromagnetische
Felder ermittelt, die von unterirdischen Objekten
ausgehen. Es soll dem Benutzer helfen, diese Objekte
aufzufinden, indem es Merkmale der Feldlinien erkennt
und auf dem Bildschirm darstellt. Da elektromagnetische
Feldlinien abgelenkt und gestdrt werden kdnnen, ist es
wichtig, die Lage unterirdischer Objekte zu verifizieren,
bevor man mit Grabungen beginnt.

¢ Mehrere Versorgungsleitungen konnen sich unter
der Erde im selben Bereich befinden. Befolgen Sie
unbedingt die geltenden Richtlinien und Benach-
richtigungsverfahren.

 Das Freilegen der Versorgungsleitung ist die
einzige Moglichkeit, ihre Existenz, Lage und Tiefe zu
verifizieren.

* Ridge Tool Co., ihr angegliederte Unternehmen
und Lieferanten haften nicht fiir Verletzungen oder
direkte, indirekte, Neben- oder Folgeschaden, zu
denen es aufgrund der Benutzung des SR-20 kommt.

Bitte geben Sie bei jeder Korrespondenz alle auf dem
Typenschild lhres Gerates angegebenen Informationen an,
einschlieB8lich Modell- und Seriennummer.
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SR-20 Komponenten

Serieller Anschluss

Batteriefach

N\
-

USB-Anschluss
Typenschild

Symbolerlduterung

HINWEIS: USB-/ Serielle Schnittstellen dienen
zum Laden neuer Software

|

Display

Bedienfeld

Antennenmast

Handgriff

Oberer Antennen-
knoten

Lautsprecher

Klappgelenk —

Fiihrungs-
antennen

Unterer Antennen-
knoten

Einrastvorrichtung fiir Klappmast

Abbildung 1: SR-20 Komponenten
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Einfiihrung des SR-20
Der Einstieg

Einlegen/Wechseln der Batterien

Abbildung 2: Batteriefach

AVORSICHT: Lassen Sie keine Fremdkorper oder
FeuchtigkeitindasBatteriefacheindringen.Fremdkorperoder
Feuchtigkeit kdnnen zum Kurzschluss der Batteriekontakte
fuhren, wodurch die Batterien sehr schnell entladen werden
kénnen und wobei es zum Austreten von Elektrolyt oder zu
einem Brand kommen kann.

Klappmast

WICHTIG! Den Mast des SR-20 zum Offnen oder SchlieBen
nicht schleudern. Nur von Hand 6ffnen und schlieBen.

HINWEIS: Die untere Rundstrahlantenne bei der
Leitungssuche mit dem SR-20 nicht Giber den Boden schleifen.
Es kann dadurch zu Signalrauschen kommen, welches die
Ergebnisse verfdlschen und mdglicherweise die Antenne
beschadigen kann.

Auslosetaste -y

- OO

Abbildung 3: Klappantennenmast und Entriegelungstaste

SR-20 Betriebsarten

Das SR-20 arbeitet in drei verschiedenen Betriebsarten. Diese
sind:

1. Aktiver Leitungssuchmodus, wird verwendet,
wenn eine gewdhlte Frequenz mittels eines
Leitungstransmitters an einen langen Leiter gebracht
werden kann, fiir die Suche nach leitenden Rohren,
Leitungen oder Kabeln.

2. Passivsuchmodus, fiir die Suche nach elektrischen
Leitungen, die bereits 60 Hz Strom (USA), 50 Hz Strom
(Europa) oder Funkfrequenzen fihren.

3. Sondenmodus, zur Lokalisierung von Sonden in
Leitungen, Kabelkandlen oder Tunneln, die nicht
leitend sind oder nicht auf andere Weise lokalisiert
werden konnen.
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Anzeigeelemente

Die “Grundfunktionen” des SR-20 sind von vorneherein
aktiviert. Funktionen lassen sich abschalten oder
verbergen, um die Anzeige bei einfachen Suchaufgaben in
unkomplizierten Situationen Ubersichtlicher zu machen.

Gemeinsame Anzeigeelemente

Stromstarke/
L PR . Signalwinkel
"=
! Batteriezustand
Frequenz ™ .

-
Modus 'E ) x ]
Tiefe . | !.:I' e

Entfernung _ Aktiver
Anzeigebereich

Abbildung 4: Gemeinsame Anzeigeelemente

Fadenkreuz
y (Kartenmitte)

Der Anzeigebildschirm zeigt bei der aktiven Leitungssuche,
der passiven Leitungssuche oder im Sondenmodus folgende
Funktionen:

« Aktiver Sichtbereich - Der Bereich innerhalb des
Kreises auf dem Display des SR-20, in dem Suchlinie,
Fihrungspfeile und Fadenkreuz gezeigt werden.

+ mA Stromstarke - Proportional zum Strom in der
Leitung. Wechselt zu Signalwinkel, wenn dieser grof3er
als 35°ist.

. " signalwinkel - Neigung des Feldes gegeniiber
der Horizontalen; Winkel gegeniiber der Feldmitte;
numerischer Wert in Grad.

. {_ o Batteriepegel - Zeigt die verfligbare
Batterieleistung an.

. % Tiefe/Entfernung - Zeigt die Tiefe an, wenn der
Empfanger den Boden unmittelbar Giber der Signalquelle
beriihrt. Zeigt die Entfernung an, wenn der Antennenmast
auf andere Weise auf die Signalquelle gerichtet wird.
Anzeige in Feet/Inches (Werkseinstellung) oder Metern.

« Modus - Symbol fiir Sonden- @, Leitungssuch- ‘E‘, oder

Power- "I:(passive Suche) modus.

- Frequenz -Zeigt die aktuelle Frequenzeinstellung in
Hertz oder KiloHertz.

-+ Fadenkreuz (Kartenmitte) - zeigt die Position des
Bedieners in Relation zur Zielmitte.
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Anzeigeelemente: Erfassung aktiver Leitungen

Annéherungs-‘ lﬂd"' = . Lokalisierungslinie

signal

Fiihrungspfeile

Signalstdrke

Abbildung 5: Anzeigeelemente
(Leitungslokalisierungsmodus)

Im aktiven Leitungssuchmodus werden auBerdem folgende
Merkmale gezeigt:

. ™ Anniherungssignal - Numerische Anzeige, dieangibt,
wie weit die Signalquelle vom Leitungssucher entfernt ist.
Anzeige von 1 bis 999. (Nur Leitungssuchmodi)

. = Signalstarke -Stirke des von der unteren
Rundstrahlantenne erfassten Signals.

. =52 Suchlinie - Die Suchlinie reprasentiert die
ungefdhre Achse des gemessenen Feldes. Es zeigt die
gemessene Verzerrung des Feldes durch weniger scharfe
Anzeige. (Informationen zur Einstellung der Empfindlichkeit
undzumAktivierenoderDeaktivierenderVerzerrungsreaktion
in der Suchlinie siehe Seite 50.)

L Verzerrungslinie - Wenn die normale
Verzerrungsreaktion der Suchlinie deaktiviert ist, erscheint
eine zweite Linie, die das Signal des oberen Antennenknotens
reprasentiert. Durch Vergleich der beiden Linien kann
der Benutzer den Grad der Verzerrung eines Signals
einschatzen.

. ™ Fiihrungspfeile - Die Fiihrungspfeile leiten den
Bediener zur Mitte des gemessenen Feldes, indem sie
anzeigen, wann die Signale den linken und rechten Rand
erreichen.
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Anzeigeelemente: Passivsuchmodus Standardfrequenzen
Die Bildschirmelemente im Passivsuchmodus sind die Die in der Standardeinstellung derzeit verfligbaren
gleichen, wie im aktiven Leitungssuchmodus. Frequenzen sind:

Anzeigeelemente: Sondenmodus

Richtung der #% sondenmodus
o ——— - s12He
. Zoom-Ring #fi# Erfassung aktiver Leitungen:
I Aquator 128 Hz
|| Sondensymbol - 1kHz
8 kHz
Abbildung 6: Anzeigeelemente: Sondenmodus + 33kHz
Im Sondenmodus umfassen die Bildschirmelemente einige % Passiv-Leitungssuchmodus:
spezielle Merkmale. . 50Hz(9)
LLIr.(Se::;\gsrlchtung - Zeigt die ungefahre Richtung . <4kHz
= Sondensymbol - Erscheint, wenn man sich der % Funkfrequenz
Lage einer Sonde ndhert. . 4kHz—15 kHz (L)
=== Aquator - Zeigt die Mittellinie des Feldes der . >15kHz (H)

Sonde, senkrecht zur Achse der Pole.

u Polsymbol - Zeigt die Lage jedes der beiden Pole
des Dipolfeldes der Sonde.

Car Zoom-Ring - Erscheint, wenn das Suchgerat sich
einem der Pole ndhert.

Die Benutzung dieser Funktionen wird in den Abschnitten
aktive Leitungssuche, passive Suche und Sondensuche
beschrieben.
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sensor

Bedienfeld

Aufwartstaste
Meniinavigation/Signalfokus/

Steuerung der Annaherungsschwelle
Auswahltaste

Lautstirketaste Ton-Reset/Auswahl der Meniipunkte

_-Meniitaste

Beleuchtungs-
_Ein-/Ausschalttaste

Abwirtstaste
Meniinavigation/Signalfokus/
Steuerung der
Anndherungsschwelle

Abbildung 7: Bedienfeld

-
. {u— Ein-/Ausschalttaste - Zum Einschalten des SR-20.

. MW Auf-/Abwirtstasten - Zum Einstellen des Suchmodus
bei der Menlauswahl.

LY Signalfokus - Bei Aktivierung wird mit den Auf-
und Abwadrtstasten der Signalfokus nach oben und unten
veréndert. Durch langes Driicken (langer als 2 Sekunde)
dieser Tasten wird die Anndaherungsschwelle eingestellt,
mit einem kurzen Druck der Signalfokus.

%,

. “l= Auswahltaste - Zum Treffen einer Auswahl im Men(;
bei normalem Betrieb zum Erzwingen einer Tiefenanzeige
und zum Zentrieren des Audiotons.

. IE Meniitaste - Zum Anzeigen der Legende von
Auswahlmaoglichkeiten, darunter Frequenzeinstellungen,
Anzeigeelemente, Helligkeit und Kontrast, sowie
Wiederherstellung der vorgegebenen Einstellungen. In
einem Menil bewegt man sich mit dieser Taste um eine
Ebene nach oben.

. A0 Lautstarkeregler — Zum Erhéhen oder Verringern der
Lautstarke.

% Frequenztaste - Zum Einstellen der Betriebsfrequenz
des SR-20 aus der Gruppe der als aktiv abgehakten
Frequenzen. Die Liste der Frequenzen, die den Status “als
aktiv abgehakt” erhielten, kann mittels der Menitaste
gedndert werden. Die Frequenzen sind in vier Kategorien
unterteilt:Sondenfrequenzen(E), Leitungssuchfrequenzen

(‘ﬂﬁ), Stromfrequenzen (‘:) und Funkfrequenzen (%). Mit
jedem Tastendruck wird zur nachsten als aktiv abgehakten
Frequenz gewechselt.

« Lichtsensor - Im Automatikmodus regelt der Lichtsensor
abhdngig von der Umgebungshelligkeit, wann die
Hintergrundbeleuchtung ein-, bzw. ausgeschaltet wird.
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Betriebsdauer

Bei Verwendung von Alkaline-Batterien betrdgt die normale
Betriebsdauer etwa 12 bis 24 Stunden, abhdngig von der
Lautstdrkeeinstellung und der Haufigkeit des Einschaltens
der Hintergrundbeleuchtung. Ein weiterer Faktor, der die
Betriebsdauer beeinflusst, ist die Chemie der Batterie (viele
neue Hochleistungsbatterien, etwa die “Duracell® ULTRA’,
halten bei hoher Beanspruchung 10%-20% ldnger als
herkdmmliche Alkaline-Batterien). Der Betrieb bei niedrigen
Temperaturen reduziert die Lebensdauer der Batterie.

Um die Batterie zu erhalten, schaltet sich das SR-20
automatisch ab, wenn 1 Stunde lang keine Taste betdtigt
wird. Zur Fortsetzung des Betriebs schalten Sie das Gerat
einfach wieder ein.

Warnung bei zu schwacher Batterie

Wenn die Batterie zu schwach wird, erscheintin regelmaBigen

Abstanden ein Batteriesymbol Ko ) Kartenbereich auf dem
Bildschirm.

Abbildung 8: Warnung bei zu schwacher Batterie

Unmittelbar vor dem kompletten Abschalten erfolgt eine
Ausschaltsequenz, die nicht unterbrochen werden kann.
Kurz bevor die Ausschaltsequenz des SR-20 eingeleitet wird,
ertdnt ein ldngerer Summton.

HINWEIS: Bei wiederaufladbaren Batterien kann die
Spannung manchmal so schnell abfallen, dass sich das Gerat
einfach ausschaltet. Das Gerat schaltet ab und startet wieder
neu. Wechseln Sie einfach die Batterien, und schalten Sie das
Gerat wieder ein.
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Inbetriebnahme

Py
Nach Betitigen der Einschalttaste |'=!! auf dem Bedienfeld
erscheintdasRIDGIDLogo,unddieSoftware-Versionsnummer
wird links im Bildschirm angezeigt.

Abbildung 9: Startbildschirm

Setup

Nach dem Einschalten des SR-20 besteht der nachste Schritt
in der Auswahl der erforderlichen Frequenzen fiir Sender,
Sonde oder zu suchende Leitung.

Die als aktiv abgehakten Frequenzen werden bereits fir
die Benutzung ausgewdhlt und erscheinen nacheinander,

wenn man die Frequenztaste driickt ¥#. (Zum Beispiel ist
die Leitungssuchfrequenz von 33 Hz durch Driicken der
Frequenztaste verfiigbar.)

Abbildung 10: Frequenztaste

Abbildung 11:Leitungssuchfrequenz
Auswahl mit Frequenztaste

Aktivieren von Frequenzen

Frequenzen kdnnen mittels der Frequenztaste % fur die
Gruppe der als aktiv abgehakten Frequenzen ausgewahlt
werden, sodass sie verfligbar sind.

Jede Frequenz wird durch Auswahl aus einer Liste im
Hauptmen aktiviert (siehe Abbildung 13). Frequenzen sind
nach Kategorien zusammengefasst:

Sonde k=

Erfassung aktiver Leitungen  #t*

Passive Leitungslokalisierung &

Funk £

1. Driicken Sie die Meniitaste E :

Abbildung 12: Meniitaste

Der Hauptmenbildschirm wird aktiviert:

Abbildung 13: Hauptmenii

2. Markieren Sie mittels der Auf-/Abwartstasten die
gewiinschte Frequenz (Abbildung 14). In diesem
Beispiel aktiviert der Benutzer eine Frequenz von
128 Hz.
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Abbildung 14: Hervorheben der
gewiinschten Frequenz (128 Hz)

3. Driicken Sie die Auswahltaste i:!:_ (unten), um
fur jede Frequenz, die verwendet werden soll, das
Kastchen abzuhaken.

Abbildung 16: Gewiinschte Frequenz abgehakt

4. Frequenzen, die zur Benutzung ausgewdhlt wurden,
sind durch einen Haken im Kastchen daneben
gekennzeichnet.

5. Driicken Sie die Meniitaste FE erneut, um lhre Wahl
zu bestatigen und abzuschlie3en.

Abbildung 17: Meniitaste =
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Im Hauptmeni sind alle zur Aktivierung verfligbaren
Frequenzen aufgelistet. Informationen Uber die Aufnahme
zusdtzlicher Frequenzen ins Hauptmenti, sodass die zwecks
Aktivierung ausgewdhlt werden kdnnen, siehe “Frequenza-
uswahlsteuerung” auf Seite 50.

Tone des SR-20

Die Lautstarke richtet sich nach der Entfernung zum Ziel. Je
naher das Ziel, desto hoher die Tonhohe. Ein ansteigender
Ton lasst auf ein starker werdendes Signal schlief3en.

Im Aktiv- oder Passivleitungssuchmodus ist der Ton als
kontinuierliche Kurve zu héren und verdandert seine Hohe
nicht.

Wenn keine Verzerrung vorhanden ist, hat der Ton des
SR-20 auf der linken Seite des gemessenen Feldes einen
klaren, trillernden Klang, wahrend auf der rechten Seite des
gemessenen Feldes ein leichtes Klicken hinzukommt. Wenn
eine Verzerrung gemessen wird, ist ein Gerdusch zu horen,
das dem Rauschen bei schlechtem Radioempfang dhnelt
und mit zunehmender Verzerrung starker wird. Wenn die
Verzerrungsreaktion deaktiviert ist, ertont das Rauschen
nicht.

Im Sondenmodaus steigt die Tonhdhe stufenweise. Das heifit,
wahrend der Anndherung an die Sonde steigt die Tonhdhe
an, um dann wieder zu fallen. Bewegt man sich von der
Sonde fort, nimmt die Tonhéhe ab und bleibt gleich, so lange
man sich von der Sonde entfernt.

Auf Wunsch kann der Ton zwangsweise auf einen mittleren
Pegel gebracht werden (in jedem Modus), indem man
wahrend des Betriebs die Auswahltaste driickt.

Hauptpunkte bei der Benutzung des SR-20

SIGNALSTARKE reprisentiert die Stirke des vom
unteren Antennenknoten des SR-20 gemessenen Feldes,
mathematisch umgewandelt, um die Darstellung in einer
Skala zu erméglichen. In einem klaren, unverzerrten Feld ist
eine Lokalisierung allein anhand der Signalstarke moglich.

ANNAHERUNGSSIGNAL gibt die Ndhe des Suchgerites zur
gesuchtenVersorgungsleitung wieder;je ndherdas Suchgerat
der Mitte des gemessenen Feldes kommt, desto héher wird
der Wert des Anndherungssignals. Das Anndherungssignal
wird anhand des Verhéltnisses der Signale, die an den
unteren und oberen Antennen gemessen werden, zwecks
Darstellung auf einer Skala angepasst.

VERZERRUNG ist der Grad, in dem das gemessene Feld durch
den Strom in einem langen Leiter aus der simplen Kreisform
einesidealen Magnetfeldes.Wenn mehrere Felder vorhanden
sind, wird das gemessene Feld aus der Form gedriickt
oder gezogen und die verschiedenen Antennen nehmen
unterschiedliche Feldstdrken auf. Verzerrung ist daran zu
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erkennen, dass die Suchlinie auf dem Anzeigebildschirm
unscharfer anstatt scharfer wird.

FUHRUNGSPFEILE werden durch die Signale beeinflusst, die
von den Seitenradantennen des SR-20 empfangen werden.
Wenn die von diesen Seitenantennen empfangenen Signale
gleich sind, werden Pfeile zentriert. Wenn eine Antenne ein
starkeres Signal empfangt als die andere, zeigen die Pfeile
zur wahrscheinlichen Mitte gesuchten Leiters.

Leitungssuche mit dem SR-20

Aktive Leitungssuche

Bei der aktiven Leitungssuche werden unterirdischen
Leitungen Uber einen Leitungstransmitter Energie
zugefihrt.

Bei Leitungstransmittern wird Strom Uber eine
Direktverbindung mit Clips an eine Leitung angelegt, indem
mittels einer Klammer ein Signal direkt induziert wird, oder
indem das Signal mit Hilfe von Induktionsspulen induziert
wird, die in den Transmitter eingebaut sind.

AWARNUNG: SchlieBen Sie das Erd- und das Stromkabel
des Transmitters an, bevor Sie den Transmitter einschalten,
um elektrische Schlage zu vermeiden.

1. Fuhren Sie dem gesuchten Leiter gemif} den
Anweisungen des Transmitter-Herstellers Energie zu.
Wahlen Sie die Sendefrequenz. Stellen Sie mit der
Frequenztaste am SR-20 die gleiche Frequenz ein,
wie am Transmitter. Vergewissern Sie sich, dass die
Frequenz mit dem Leitungslokalisierungssymbol
versehen ist.

Direktverbindungsmethode: Der Transmitter wird durch
direkte Verbindung Metall/Metall an einem Zugangspunkt,
etwa einem Ventil, einem Messinstrument oder einer anderen
Stelle am Zielleiter angebracht. Wichtig: Die Verbindung
zwischen Transmitter und Leiter muss sauber und fest
sein. Der Transmitter wird auch mit einer Erdungsstange
verbunden, um fir eine gute Erdung zu sorgen. Wichtig:
Eine schwache Erdverbindung ist die hdufigste Ursache eines
schlechten Lokalisierungskreises. Vergewissern Sie sich, dass
der Transmitter eine gute Erdverbindung hat und so mit der
Erdung verbunden ist, dass Strom durch den Kreislauf flieBen
kann.

Induktionsklammermodus: Der Transmitter wird mit einer
Induktionsklammer verbunden, die dann um eine Leitung
oder ein Kabel gelegt wird. Der Transmitter fihrt der Klammer
Energie zu, die Klammer induziert dann einen Strom in den
Leiter.

Induktionsmodus: Der Transmitter wird im rechten Winkel
Uber dem Leiter platziert. Es gibt keine direkte Verbindung;
die internen Spulen erzeugen ein starkes Feld durch die Erde,
das einen Strom in den betreffenden unterirdischen Leiter
induziert. Wichtig: Befindet sich der Transmitter in diesem
Modus zu nahe am SR-20, kann es zu einer “Luftkopplung”
kommen, das hei3t, das Suchgerdt misst das Feld des
Transmitters, nicht das des Zielleiters.

Abbildung 18: Mit der Frequenztaste gewéhlte
Leitungslokalisierungsfrequenz

(Dieser Bildschirm erscheint kurz, wenn eine
neue Frequenz gewdhlt wird)

2. Beobachten Sie das Anndherungssignal, um
sicherzustellen,dassderEmpfangerdasgesendete
Signal aufnimmt. Das Anndherungssignal sollte Giber
der Leitung den hochsten Wert erreichen und nach
beiden Seiten abnehmen.

3. Beim Lokalisieren wird der Verlauf der Leitung
oder des Kabels auf dem Bildschirm angezeigt. Die
Suchlinie ist ein deutliche, durchgehende Linie, wenn
das gemessene Feld unverzerrt ist.

" linie

IT:' - .-2-mri

Abbildung 19: Suchlinie bei geringer Verzerrung

4. Wenn andere Felder in irgendeiner Form stdren, ist
die durch solche Felder verursachte Verzerrung durch
ein Verschwimmen der Suchlinie zu erkennen. So
wird der Bediener darauf aufmerksam gemacht, dass
die scheinbare Achse der Leitung durch andere Felder
beeinflusst werden kann und sorgféltig Gberprift
werden muss. Je starker das gemessene Feld verzerrt
ist, desto breiter der unscharfe Bereich um die
Suchlinie.
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Die Suchlinie hat drei wichtige Funktionen. Sie
stellt die Lage und die Richtung des erfassten Signals
dar. Sie gibt Richtungsanderungen der Zielleitung
wieder — wenn die Versorgungsleitung zum Beispiel
einen Bogen beschreibt. Und sie hilft, Verzerrungen
des Signals zu erkennen. Sie tut dies, indem sie mit
zunehmender Verzerrung unscharfer wird.

linie

Abbildung 20: Suchlinie bei starker Verzerrung

Gehen Sie bei der Suche nach der Leitung nach
den Fiihrungspfeilen, dem Anndherungswert, der
Signalstarke und der Suchlinie vor. Diese Informationen
werden aus einzelnen Signaleigenschaften gewonnen,
die bei der Suche nach der Leitung helfen, die Qualitat der
Lokalisierung zu beurteilen. Ein unverzerrtes Signal einer
Leitung ist unmittelbar Uber dieser Leitung am stdrksten.
(HINWEIS: Im Gegensatz zu den Signalerfassungslinien
erforderndieRichtungspfeile, dass der Benutzer das Suchgerdt
so ausrichtet, dass der Fiihrungspfeil im Winkel von 90 Grad
auf die Signalerfassungslinie weist. (Siehe Abbildung 21).

5. Beachten Sie, dass eine unverzerrte Linie auf dem
Bildschirm deutlich und nicht verschwommen
erscheint und dass der Ton, der das Bild begleitet,
keinerlei “Rauschen” aufweist.

6. Die Genauigkeit einer Suche lasst sich steigern,
indem man das Anndherungssignal (und/oder die
Signalstarke) maximiert, flir gleichen Abstand der
FUhrungspfeile sorgt und die Suchlinie auf dem
Bildschirm zentriert. Bestatigen Sie die Lokalisierung,
indem Sie kontrollieren, ob die gemessene Tiefe stabil
und plausibel ist. (Siehe Seite 38).

linie

1_2'3' - il r

Abbildung 21: Lokalisierung mit hoher Wahrscheinlichkeit

_Lokalisierungs-

Lokalisierungs-
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AWARNUNG: Achten Sie sorgfiltig auf Signal-
interferenzen, die zu ungenauen Messungen fiithren kon-
nen. Die Suchlinie ist fiir die Lage der unterirdischen Ver-
sorgungsleitung nur dann reprasentativ, wenn das Feld
UNVERZERRT ist. Eine Lokalisierung darf NICHT auss-
chlieBlich auf der Suchlinie beruhen.

Fuhren Sie grundsatzlich eine Gegenprobe der Lokalisierung
durch, indem Sie sich vergewissern:

Dass die Suchlinie eine geringe oder keine
Verzerrungsreaktion aufweist (Verschwommenheit).

Dass das Anndherungssignal und die Signalstarke
maximal sind, wenn die Suchlinie durch die
Kartenmitte verlauft.

Dass die gemessene Tiefe entsprechend zunimmt,
wenn das Gerat senkrecht nach oben bewegt wird
und dabei die Suchlinie zentriert bleibt.

Tiefenanzeigen sollten als Richtwert betrachtet werden,
die tatsdchliche Tiefe muss vor dem Graben durch
Sondierung oder andere Mittel verifiziert werden.

Wie immer ist die einzige Mdglichkeit, die Lage einer
Versorgungsleitung zu verifizieren, die visuelle Bestédtigung
durch Freilegen der Versorgungsleitung. Die Genauigkeit
der Ermittlung von Lage und Position erhoht sich, je naher
der untere Antennenknoten des SR-20 an die gesuchte
Versorgungsleitung bewegt wird. Die erneute Uberpriifung
der ermittelten Tiefe und Position wahrend des Ausgrabens
kann zurVermeidung von Schaden anderVersorgungsleitung
beitragen und Signale von weiteren Leitungen ergeben, die
vor dem Ausgraben nicht bemerkt wurden.

Bei der Lokalisierung muss man unbedingt beachten, dass
Abzweigungen, Kurven, andere Leiter in der Nahe und nahe
gelegene Metallmassen, das Feld verzerren kénnen, sodass
eine genauere Prifung der Daten erforderlich ist, um den
Verlauf der Leitung zu ermitteln.

Tipps zur Verbesserung des Signals finden Sie unten.

Das Einkreisen der letzten Position eines deutlichen Signals
in einer Entfernung von etwa 6,50 m kann klaren, ob die
Verzerrung von einer lokalen Krimmung oder einem
Abzweig herrlihrt und bietet dem Bediener eventuell die
Méglichkeit, die Leitung in der Nahe wieder zu finden.

Bei einem klaren Signal zeigt das SR-20 haufig eine gerade
Signallinie mit sehr geringer Verzerrung bis zu einem
90-Grad-Abzweig, dann eine leichte Verzerrung, wenn man
der Krimmung folgt und anschlieBend wieder ein deutliches
Signal, wenn die Leitung nach dem Abzweig wieder einen
geraden Verlauf nimmt. Eine Krimmung der Leitung ist
deutlich zu sehen.
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Bedienungstipps fiir die Leitungslokalisierung

« Das SR-20 identifiziert verzerrte Felder rasch. Wenn
die Fihrungspfeile auf dem Bildschirm zentriert sind,
die Suchlinie jedoch nicht zentriert ist (oder wenn der
Anndherungssignalwert und die Signalstdrke nicht
maximiert sind), schafft die Verzerrung ein komplexes,
nicht kreisférmiges Feld.

«  ZurVerbesserung des Lokalisierungskreises:

a) Versuchen Sie, statt der verwendeten Frequenz eine
niedrigere zu wahlen.

b) Verandern Sie die Position zur Leitung, die lokalisiert
werden soll. Arbeiten Sie mit einer groBeren
Erdkontaktflache (z.B. mit einem Schaufelblatt).

c) Vergewissern Sie sich, dass die Leitung nicht mit
einer anderen Versorgungsleitung verbunden ist.
(Trennen Sie gemeinsame Verbindungen, wenn
dies sicher moglich ist).

d) Bewegen Sie den Transmitter an einen anderen
Punkt auf der Leitung, wenn dies méglich ist.

« Wenn die Leitungen nicht zentriert werden oder
wenn sie sich unregelmaBig Uber den Bildschirm
bewegen, empfangt das SR-20 eventuell kein klares
Signal. Unter diesen Umstdanden kdonnen auch die
gemessene Tiefe und das Anndherungssignal instabil
sein.

a) Vergewissern Sie sich, dass der Transmitter
funktioniert und ausreichend geerdet ist. Durch
gute Verbindung und gute Erdung lassen sich
Probleme mit zu schwachem Strom Uberwinden.

b) Uberpriifen Sie den Stromkreis,indem Sie die untere
Antenne auf jede Transmitter-Zuleitung richten.

c) Uberpriifen Sie, ob SR-20 und Transmitter mit
derselben Frequenz arbeiten.

d) Probieren Sie, beginnend mit der niedrigsten,
verschiedene Frequenzen aus, bis sich die
Leitung zuverldssig lokalisieren ldsst. Durch
Verwendung niedrigerer Frequenzen lassen sich
Uberlaufprobleme beseitigen.

e) Verlegen Sie die Erdung, um den Stromkreis zu
verbessern.VergewissernSiesich,dassausreichender
Kontakt besteht (Erdungstange ausreichend tief im
Boden), insbesondere in trockeneren Boden.

f) Bei extrem trockenem Boden Ildsst sich der
Stromkreis durch Anfeuchten des Bereichs um die
Erdungsstange verbessern. Beachten Sie, dass die
Feuchtigkeit sich verteilt und verdunstet, sodass die
Qualitat des Stromkreises mit der Zeit abnimmt.

« Die Verwendung der numerischen Signalwinkelan-
zeige ist eine weitere Méglichkeit zur Uberpriifung
auf verzerrte Signale.

Bewegen Sie das SR-20 senkrecht zu beiden Seiten
der gemessenen Leitung, bis die numerische
Signalwinkelanzeige 45 Grad anzeigt. Halten Sie den
unteren Rundstrahlantennenknoten unbedingt auf einer
Hohe und den Mast des Suchgerdts senkrecht. Wenn
wenig oder keine Verzerrung vorhanden ist, sollte sich
die gesuchte Leitung in der Mitte befinden, der Abstand
zu jedem 45-Grad-Punkt sollte auf beiden Seiten in etwa
gleich sein. Ist das Signal unverzerrt, entspricht der
Abstand von der Leitungsmitte zum 45-Grad-Punkt in
etwa der Tiefe.

Eine weitere Variante dieser Technik besteht darin,
sich auf beiden Seiten der lokalisierten Leitung
gleich weit nach rechts und links zu entfernen, z.B.
60 cm, und zu Uberpriifen, ob die Signalstdrkenanzeigen
dhnlich sind.

@ = Gleicher Abstand
L]

45

Abbildung 22: Uberpriifen auf Verzerrung

Bei der Lokalisierung sollten, an der Stelle, an der
die Fuhrungspfeile auf dem Display zentriert sind,
Anndherungssignal und Signalstarke maximal und die
gemessene Tiefe minimal sein. Ist dies nicht der Fall,
andert die Versorgungsleitung eventuell die Richtung,
oder andere gekoppelte Signale sind vorhanden.

Hohere Frequenzen sind ungenauer, aber eventuell
erforderlich, um Unterbrechungen in Kabeln oder
Isolierkupplungen zu Uberbriicken. Ist die Leitung am
anderen Ende nicht geerdet, sind hohere Frequenzen
eventuell die einzige Mdglichkeit, die Leitung sichtbar zu
machen.

Wenn der Transmitter induktiv eingesetzt wird,
beginnen Sie unbedingt die Lokalisierung in etwa 10 m
Entfernung,
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um eine “Ankopplung” (auch als Luftkopplung bezeichnet)
zu vermeiden.

Bei der Lokalisierung funktioniert das Kartendisplay unter
folgenden Bedingungen am besten:

1. Die Leitung verlduft waagerecht

2. Das SR-20 Suchgerat befindet sich iber der Hohe der
zu lokalisierenden Versorgungsleitung

3. Der Antennenmast des SR-20 wird annahernd
senkrecht gehalten

Wenn diese Bedingungen nicht erfiillt sind, achten Sie genau
auf die Maximierung der Signalstarke.

Generell gilt: Wenn das SR-20 in einer Zone {iber der
Zielleitung in einem Schwenkbereich von etwa der doppelten
Leitungstiefe eingesetzt wird, ist die Karte aussagekraftig und
genau. Bedenken Sie dies bei der Benutzung der Karte, wenn
das Ziel oder die Leitung sich in sehr geringer Tiefe befinden.
Der nutzbare Suchbereich auf der Karte kann sehr klein sein,
wenn die Leitung in extrem geringer Tiefe liegt.

Tiefe messen (Leitungssuchmodi)

Das SR-20 misst die Tiefe durch Vergleich der Signalstéarke
an der unteren Antenne mit der des Signals an der oberen
Antenne.

Die Tiefe wird in einem nicht verzerrten Feld korrekt
gemessen, wenn die untere Antenne den Boden direkt iber
der Signalquelle beriihrt und der Antennenmast senkrecht
gehalten wird.

1. Platzieren Sie zum Messen der Tiefe das Suchgerat auf
dem Boden, direkt tiber der Sonde oder Leitung.

2. DieTiefe wird in der linken unteren Ecke angezeigt.

3. Durch Drlicken der Auswahltaste kann eine
Tiefenanzeige erzwungen werden.

4. Die Tiefe wird nur genau gemessen, wenn das Signal
unverzerrt ist und der Antennenmast senkrecht
gehalten wird.

Eine Moglichkeit, die Plausibilitdt der Tiefenanzeige zu
Uberprifen, besteht darin, das SR-20 um eine bekannten
Wert anzuheben (z.B. 33 cm) und zu beobachten, ob die
Tiefenanzeige um denselben Wert zunimmt. Geringe
Abweichungen sind akzeptabel, wenn die Tiefe sich jedoch
Uberhaupt nicht oder aber drastisch andert, so ist dies ein
Anzeichen fiirein“verzerrtes”Feld oder einen sehr schwachen
Strom an der Leitung.
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HINWEIS: Im aktiven oder passiven Leitungssuchmodus
kann durch Driicken und halten der Auswahltaste eine
Tiefenanzeige  erzwungen, die  Signalwinkelanzeige
wechselt zwangsweise zu Strom. Wenn die Tonwiedergabe
eingeschaltet ist, wird auch der Audioton neu zentriert.

Strom- und Signalwinkelanzeige

Stromstirke- (mA) und Signalwinkelanzeige ("&) in
der rechten oberen Bildschirmecke zeigen den an der
lokalisierten Leitung gemessenen Strom in Milliampere,
wenn der berechnete Winkel zur Mitte des gemessenen
Feldes kleiner als 35° ist und das SR-20 die Mitte des Feldes
Uberquert, wie an den Fiihrungspfeilen zu erkennen.

Bewegt man sich liber die Mitte des Feldes, wird der derzeit
angezeigte Stromwert “eingefroren” (er bleibt auf dem
Display stehen), bis die Fiihrungspfeile wieder die Richtung
wechseln, dann wird die eingefrorene Anzeige aktualisiert.
Der Zyklus von Aktualisierung und Einfrieren erfolgt, wenn
die Fihrungspfeile die Richtung wechseln.

Wenn der Winkel zur Mitte groBer als 35° ist, ersetzt die
Signalwinkelanzeige wieder die Stromanzeige und das
Display zeigt den berechneten Winkel zur Mitte des
gemessenen Feldes.

Kappen (Suchmodi)

Gelegentlich ist die Signalstarke so hoch, dass der Empfanger
nicht in der Lage ist, das gesamte Signal zu verarbeiten,
ein Zustand, der als “Kappen” bezeichnet wird. Wenn

™
dies geschieht, erscheint ein Warnsymbol ﬁl" auf dem
Bildschirm. Es bedeutet, dass das Signal besonders stark ist.
Wenn das Kappen anhalt, kann dieses Problem behoben
werden, indem man den Abstand zwischen Antennen und
Zielleitung erhdéht ODER indem man die Stromstdrke des
Transmitters reduziert.

HINWEIS: Wenn Kappen vorliegt, ist die Anzeige der
gemessenen Tiefe deaktiviert.
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Stromstarke Signalwinkel
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Abbildung 23: Bildschirmdarstellung in verschiedenen Lagen (Leitungssuche)
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Passive Leitungslokalisierung

Im Passivmodus sucht das SR-20 nach elektromagnetischem
“Rauschen’, das auf irgendeinem Wege in eine unterirdische
Leitung gelangt ist.

Elektromagnetische Signale kdnnen auf unterschiedlichem
Wege in unterirdische Versorgungsleitungen gelangen.

Am haufigsten geschieht dies durch direkte Verbindung einer
Signalquelle.Allefunktionierenden elektronischen Gerate, die
an eine Wechselstromquelle angeschlossen werden, strahlen
zu einem gewissen Grad ein elektronisches “Rauschen” auf
die Stromleitungen ab, mit denen sie verbunden sind.

In einigen Gebieten wirken unterirdische Versorgungs-
leitungen als Antennen fiir Funklbertragungen mit hoher
Leistung und niedriger Frequenz (zum Beispiel unterirdische
Navigations- und Kommunikationssignale in GroBbritannien)
und strahlen diese Signale zuriick. Diese riickgestrahlten
Signale kénnen fir die Suche sehr hilfreich sein.

Kurz gesagt: Frequenzen kdnnen sich bei unterirdischen
Leitungen auf vielfdltige Weise zeigen und passiv
aufgenommen werden, wenn die Felder stark genug sind.

1. Wahlen Sie eine Passivleitungssuchfrequenz (Symbol

& oder &),

2977
X

1_21:' G T

Abbildung 24: 60° Hz Passivsuchfrequenz

2. Das SR-20 hat mehrere Passivleitungssuch-
frequenzeinstellungen.  Stromfrequenzen  (am
Stromsymbol zu erkennen) dienen zur Lokalisierung
von Signalen, die durch die Ubertragung von
Strom erzeugt werden, normalerweise 50 oder
60 Hz. Um die Auswirkung des eigenen Rauschens
durch Leitungsverkehr oder in der Nahe befindliche
Gerate zu reduzieren, kann das SR-20 so eingestellt
werden, dass es Vielfache oder (Harmonien) der
Grundfrequenz 50/60 Hz bis 4000 Hz lokalisiert.
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Das Vielfache 9x ist die bei der Lokalisierung von
50/60 Hz Signalen am haufigsten gewdhlte
Einstellung. In gut ausgewogenen Hochspannungs-
verteilungssystemen funktioniert eventuell das
Vielfache 5x besser. Die Frequenzeinstellungen
100 Hz (in 50Hz Landern) und 120Hz (in 60 Hz
Landern) sind besonders hilfreich bei Pipelines,
die mit einem kathodischen Schutz mit Hilfe von
Gleichrichtern ausgestattet sind.

Wie bei der aktiven Leitungssuche zeigt die Suchlinie durch
unscharfe oder verschwommene Anzeige, proportional
zum Grad der Verzerrung, eine Verzerrung des gemessenen
Feldes an. Diese “Verzerrungsreaktion” ist nitzlich, um zu
erkennen, ob das gemessene Feld durch andere Felder oder
Metallgegenstande in der Ndhe verzerrt wird.

3. Es gibt auBBerdem zwei zusatzliche Frequenz-

bander ﬁ, die bei der passiven Leitungssuche
helfen. Diese sind:

4 kHz bis 15 kHz (LF)
> 15 kHz (HF)

Das Funkfrequenzband und das Band <4 kHz kann das
Unterscheiden erleichtern, wenn man in einer Umgebung
mit starken Stérungen arbeitet. Auch bei Blindsuche nach
Leitungen sind sie sehr hilfreich. Bei der Suche in einem
groflen Gebiet mit unbekannter Lage der Ziele besteht
eine hilfreiche Methode darin, mehrere Frequenzen zur
Auswahl zu haben und den Bereich nacheinander mit
verschiedenen Frequenzen nach aussagekraftigen Signalen
zu durchsuchen.

Generellist die aktive Leitungssuche mit direkter Verbindung
zuverlassiger als die passive Leitungssuche.

AWARNUNG: Bei der passiven Lokalisierung oder bei extrem
schwachen Signalen wird die Tiefe meist zu TIEF angezeigt,
tatsachlich kann die Leitung in VIEL geringer Tiefe verlaufen.
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Bedienungstipps fiir die passive
Leitungslokalisierung

1.

Suchtmanim Passivsuchmodus nach einer bekannten
Linie, sollte man fiir die betreffende Leitung
unbedingt die beste Frequenz verwenden. Dies kann
zum Beispiel 50 Hz (1) bei einer Stromleitung sein,
oder aber, es kdnnte sich herausstellen, dass mit 50 Hz
(9) bei einer bestimmten Leitung eine zuverlassigere
Reaktion hervorgerufen wird.

Bei der Suche nach einer kathodisch geschiitzten
Leitung im Passivmodus sollte eine hohere Frequenz
verwendet werden (liber 4 kHz), um Harmonien zu
erfassen.

Denken Sie daran, dass Leitungen Strome fiihren
koénnen, die sich bei einer passiven Suche zeigen, so
wie dies bei Kabeln der Fall ist; die einzige Garantie
fur eine erfolgreiche Lokalisierung bietet eine
Uberprifung.

Generell ist die passive Leitungssuche weniger
zuverldssig als die aktive Suche, weil diese die positive
Identifizierung des Signals vom Transmitter bietet.

Besonders bei der Passivleitungssuche gilt: Zu wissen,
dass man etwas gefunden hat, ist nicht das gleiche
wie, etwas gefunden zu haben. Es ist unerlasslich,
alle verfigbaren Indikatoren, wie gemessene
Tiefe, Signalstdrke, usw. zu verwenden, um eine
Lokalisierung zu bestatigen. Wenn es moglich ist,
einen Teil eines passiv gesuchten Kabels zu finden,
kann man diesem mittels eines Transmitters Energie
zuflihren und so endguiltig lokalisieren.

Zwar wird die Passivleitungssuche meist bei
50/60 Hz Stromleitungen verwendet, anderen Kabeln,
wie Telefonleitungen, CATV-Leitungen, usw., kann
aber durch voriibergehende Funkfrequenzen in der
Region Energie zugefuhrt werden, sodass sie bei der
passiven Leitungssuche erscheinen kdnnen.

Sondenlokalisierung

Das SR-20 kann zum Lokalisieren des Signals einer Sonde
(Transmitter) verwendet werden.

WICHTIG! Die Signalstarke ist der entscheidende Faktor fur
die Ermittlung der Position der Sonde. Bevor ein Bereich zum
Ausschachten markiert wird, muss die Signalstarke maximiert
werden.

Im folgenden Text wird davon ausgegangen, dass die Sonde
sich in einer waagerecht verlaufenden Leitung befindet,
dass der Boden anndhernd eben ist und dass das SR-20 so
gehalten wird, dass der Antennenmast vertikal steht.

Das Feld einer Sonde hat eine andere Form als das runde
Feld um einen langen Leiter, wie etwa ein Rohr oder Kabel.
Es handelt sich um ein Dipolfeld, wie das der Erde, mit einem
Nord- und einem Suidpol.

Abbildung 25: Das Dipol-Feld der Erde

Im Feld der Sonde ermittelt das SR-20 die Punkte an den
Enden, wo die Feldlinien sich zur Vertikalen hin nach unten
krimmen und markiert diese Punkte auf dem Kartendisplay
mit einem “Polsymbol” (Q‘:). Das SR-20 zeigt auflerdem eine
zwischen den Polen zentrierte Linie im Winkel von 90 Grad
zur Sonde, die als “Aquator” bezeichnet wird und durchaus
mit dem Aquator auf einer Kartendarstellung der Erde
vergleichbar ist, bei Betrachtung des Planeten von der Seite
siehe Abbildung 25).

Beachten Sie, dass bedingt durch die Rundstrahlantennen
des SR-20 das Signal, unabhéngig von der Ausrichtung, stabil
bleibt. Das bedeutet, dass das Signal bei Annaherung an die
Sonde gleichmaBig zu- und bei Entfernung gleichmafig
abnimmt.

HINWEIS: Ein Pol liegt dort vor, wo die Feldlinien senkrecht
verlaufen. Der Aquator befindet sich dort, wo die Feldlinien
horizontal sind
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Abbildung 26: Dipolfeld

Beim Lokalisieren einer Sonde bereiten Sie die Suche
zunachst vor:

« Aktivieren Sie die Sonde vor dem Einfiihren in die
Leitung. Stellen Sie dieselbe Frequenz am SR-20 ein,
und vergewissern Sie sich, dass das Gerdt das Signal
empfangt.

Nachdem die Sonde in die Leitung eingefiihrt wurde,
begeben Sie sich zur vermuteten Position der Sonde. Ist die
Richtung der Leitung unbekannt, schieben Sie die Sonde
nicht ganz so weit in die Leitung (5 m vom Zugangspunkt
entfernt ist ein guter Ausgangspunkt).

Wenn
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Lokalierungsmethoden

DieLokalisierung einer Sonde umfasst drei Hauptschritte.
Der erste Schritt besteht im Lokalisieren der Sonde. Der
zweite Schritt ist die exakte Ermittlung der Lage. Der
dritte Schritt ist die Verifizierung der Position.

Schritt 1: Lokalisieren der Sonde

Halten Sie das SR-20 so, dass der Antennenmast nach
auBen weist. Schwenken Sie die Antenne und achten
Sie auf den Ton, der am héchsten wird, wenn der
Antennenmast in Richtung der Sonde weist.

Senken Sie das SR-20 in die normale Betriebsposition
(Antennenmast senkrecht), und gehen Sie in Richtung
der Sonde. Wahrend Sie sich der Sonde nédhern,
nimmt die Signalstarke zu, und die Tonhohe des
akustischen Signals steigt an. Maximieren Sie anhand
der Signalstarke und des Tons das Signal.

Maximieren der Signalstarke. Wenn offensichtlich
der hochste Punkt erreicht ist, platzieren Sie das
SR-20dichtamBoden Giberder Stelle mitdem stérksten
Signal. Halten Sie den Empfanger unbedingt in einer
konstanten Hohe liber den Boden, da die Entfernung
Einfluss auf die Signalstarke hat.

Notieren Sie die Signalstarke und bewegen Sie sich
in alle Richtungen von der Stelle mit dem starksten
Signal fort, um sich zu vergewissern, dass die
Signalstarke auf allen Seiten deutlich abnimmt.
Markieren Sie die Stelle mit einer gelben
Sondenmarkierung.

] L
i N
_-.-!"'

-

L=

-
"““_.__:_.:_-:f'_.'.-.
e o

-

i

S

Abbildung 27: Pole und Aquator einer Sonde

wihrend der “Anndherung’der Aquator auf dem

Bildschirm erscheint, kann man ihn in Richtung einer
zunehmenden Signalstarke folgen, um die Sonde zu
lokalisieren.
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Schritt 2: Exaktes Lokalisieren der Sonde

Die Pole ¥ sollten auf beiden Seiten des Punktes mit der
maximalen Signalstdrke erscheinen, und zwar in gleichem
Abstand zu beiden Seiten, wenn die Sonde sich in einer
ebenen Position befindet. Wenn Sie auf dem Bildschirm
nicht am Punkt mit der maximalen Signalstarke sichtbar
sind, bewegen Sie sich vom Maximalpunkt senkrecht zur
gestrichelten Linie (Aquator) weg, bis einer erscheint.
Zentrieren Sie das Suchgerét liber dem Pol.

Wo der Pol erscheint, hdngt von der Sondentiefe ab. Je tiefer
die Sonde, desto weiter ist sie von den Polen entfernt.

Die gestrichelte Linie reprasentiert den Aquator der
Sonde. Wenn die Sonde nicht geneigt ist, schneidet
der Aquator die Sonde bei maximaler Signalstirke und
minimaler Tiefe.

HINWEIS: Uber dem Aquator bedeutet nicht, dass sich das
Suchgerdt Uber der Sonde befindet. Verifizieren Sie die
Lokalisierung immer, indem Sie die Signalstarke maximieren
und beide Pole markieren.

Kennzeichnen Sie die Position des ersten gefundenen
Pols mit einer roten dreieckigen Polmarkierung. Nach
der Zentrierung UGber dem Pol zeigt eine doppelte
Linie die unterirdische Lage der Sonde an, in den
meisten Fdllen auch die ungefdhre Richtung der
Leitung.

+  Wenn sich das Suchgerat einem Pol ndhert, erscheint
ein Fokussierring mittig tiber dem Pol.

Der zweite Pol befindet sich in entgegengesetzter
Richtung in d&hnlichem Abstand zur Position
der Sonde. Lokalisieren Sie ihn auf die gleiche
Weise, und kennzeichnen Sie ihn mit einer roten
Dreieckmarkierung.

Wenn die Sonde sich in waagerechter Lage befindet,
sollten die drei Markierungen auf einer Linie liegen,
und die roten Polmarkierungen sollten gleichen
Abstand zur gelben Sondenmarkierung haben. Trifft
dies nicht zu, ist die Sonde eventuell geneigt. (Siehe
“Geneigte Sonde”) Generell gilt, dass die Sonde sich
auf der Linie zwischen den beiden Polen befindet, es
sei denn, eine extreme Verzerrung liegt vor.

Schritt 3: Die Position verifizieren

Esist wichtig, die Lage der Sonde durch Gegenpriifung
der Empféngerinformationen und Maximierung
der Signalstdrke zu verifizieren. Bewegen Sie das
SR-20 vom Punkt mit der maximalen Signalstarke fort,
um sicherzustellen, dass die Signalstdrke nach allen
Seiten hin abféllt. Bewegen Sie das Gerat unbedingt
so weit weg, dass in jeder Richtung ein signifikanter
Signalabfall zu verzeichnen ist.

Abbildung 28: Sondenlokalisierung: Aquator
Genaue Uberpriifung der Lage der beiden Pole.

Achten Sie darauf, dass die Tiefenanzeige an der
Stelle der maximalen Signalstarke plausibel und
einheitlich ist. Scheint der Wert zu tief oder zu flach,
prifen Sie erneut, ob an dieser Stelle tatsachlich
maximale Signalstarke vorliegt.

Achten Sie darauf, dass die Pole und der Punkt mit der
hochsten Signalstarke auf einer Geraden liegen.

WICHTIG! Denken Sie daran, dass sich auf dem Aquator zu
befinden, nicht bedeutet, dass man sich iiber der Sonde
befindet. Die Anzeige zweier Pole auf einer Linie auf dem
Display ist kein Ersatz fiir die separate Zentrierung iiber
jedem Pol und die Markierung seiner Position, wie oben
beschrieben.

Wenn die Pole nicht sichtbar sind, erweitern Sie die
Suche.

Fiir optimale Genauigkeit sollte das SR-20 gerade
gehalten werden. Der Antennenmast muss senkrecht
stehen, wenn die Pole und der Aquator markiert werden,
ansonsten ist ihre Lage weniger genau.
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Geneigte Sonden

Wenn die Sonde geneigt ist, bewegt sich ein Pol naher zur
Sonde und der andere weiter weg.

Wenn die Sonde sich in senkrechter Position befindet, ist auf
dem Bildschirm ein einzelner Pol am Punkt der maximalen
Signalstarke zu sehen. (Die schwimmende Sonde von RIDGID
ist so konzipiert, dass ein einzelner Pole “sichtbar ist” und so
gewichtet, dass die Sonde in einer vertikalen Achse gehalten
wird.) Durch Maximierung der Signalstarke wird man
dennoch zur besten Position fiir die Sonde gefiihrt.

Schwimmende Sonden

Einige Sonden sind dafur vorgesehen, mit Wasserdruck
in eine Leitung gesplilt zu werden oder in der Leitung zu
schwimmen. Die einzige Garantie, eine schwimmende
Sonde lokalisiert zu haben, besteht darin, die Signalstarke
zu maximieren und genau zu Uberprifen, ob das Signal vom
Punkt mit der maximalen Stdrke aus nach allen Seiten hin
abnimmt.
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Messen der Tiefe (Sondenmodus)

Das SR-20 misst die Tiefe durch Vergleich der Signalstarke
an der unteren Antenne mit der des Signals an der
oberen Antenne. Die gemessene Tiefe ist ein Richtwert;
normalerweise entspricht sie der physikalischen Tiefe, wenn
der Mast senkrecht gehalten wird und die untere Antenne
den Boden unmittelbar tber der Signalquelle beriihrt, wobei
Voraussetzung ist, dass keinerlei Verzerrung vorhanden ist.

1. Platzieren Sie zum Messen der Tiefe das Suchgerat auf
dem Boden, direkt Uiber der Sonde oder Leitung.

2. Die Tiefe erscheint in der linken unteren Ecke des
Anzeigebildschirms des SR-20.

3. Durch Dricken der Auswahltaste wahrend eines
Suchvorgangs kann eine Tiefenanzeige erzwungen
werden.

4. Die Tiefe wird nur dann genau angezeigt, wenn das
Signal unverzerrt ist.

Kappen (Sondenmodus)

Gelegentlich ist die Signalstarke so hoch, dass der Empfanger
nicht in der Lage ist, das gesamte Signal zu verarbeiten,
ein Zustand, der als “Kappen” bezeichnet wird. Wenn

™
dies geschieht, erscheint ein Warnsymbol ﬁl" auf dem
Bildschirm. Es bedeutet, dass das Signal besonders stark ist.

HINWEIS: Wenn Kappen vorliegt, ist die Anzeige der
gemessenen Tiefe deaktiviert.
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Abbildung 29: Bildschirmdarstellung in verschiedenen Lagen (Sonde)
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Abbildung 30: Geneigte Sonde, Pole und Aquator

Beachten Sie, dass der rechte Pol aufgrund der Neigung niaher am Aquator liegt.
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Meniis und Einstellungen

Wenn man die Menutaste driickt, erscheint eine Reihe von
Auswahlmaoglichkeiten (siehe Abbildung 31).

Countdown-Timer
fiir automatisches
Verlassen des Meniis

Abbildung 31: Hauptmenii

In der Reihenfolge von oben nach unten beschrieben, enthalt
das Hauptmendi folgende Punkte:

1. ¥ Derzeit verfiigbare Sondenfrequenzen (als
aktiv abgehakte und andere).

2. ¥ Derzeit verfiigbare Frequenzen fiir die aktive
Leitungssuche (als aktiv abgehakte und andere).

3. % Derzeit verfiigbare Frequenzen fiir die passive
Leitungssuche (als aktiv abgehakte und andere).

4, £ Derzeit verfiigbare Funkfrequenzen (hohe und
niedrige) (als aktiv abgehakte und andere).

5. ¥  Einstellen der Einheiten fiir die
Tiefenmessung

6. 'i Steuerung der Hintergrundbeleuchtung
7. I Steuerung des LCD-Kontrasts

8. HEE Steuerung der Anzeigeelemente

(Unterments erscheinen bei Auswahl fur Sonden-
oder Leitungssuchmodi.)

9. HE Steuerung der Frequenzauswahl
(Untermentis erscheinen fiir Frequenzkategorien, die

ausgewdhlt werden kénnen.)

10. 1- Informationsmenii einschlieRlich Software-
version und Seriennummer des Gerates (Untermeni
fur die Wiederherstellung der Werkseinstellungen
erscheint auf dem Informationsbildschirm).

Eine komplette Liste finden Sie in der Legende auf Seite 51.

(Unterdriickung)

Countdown-
Timer fiir automatisches
Verlassen des Meniis

e @ Countdown-Timer fiir automatisches Verlassen
des Meniis

Beim Durchgehen der Legende erscheint eine
Ruckwartszahlung unten auf dem Bildschirm.
« Derzeit verfiigbare Frequenzen

Frequenzen, die den Status “als aktiv abgehakt” erhielten,
sind mit einem Hakchen im Kastchen daneben versehen.

HINWEIS: Hochgestellte Angaben weisen auf Harmonien
hin, z.B. 60*° = 540 Hz und 50 Hz*® = 450 Hz.

« % Andern der Tiefeneinheiten

o N Steuerung der Hintergrundbeleuchtung

Ein Detektor in der linken oberen Ecke der Tastatur springt
bei schwacher Beleuchtung an. Indem man diesen Sensor
bedeckt, kann die Hintergrundbeleuchtung erzwungen
werden.

. i LCD-Kontrast

Wenn dieser Menlipunkt ausgewahlt ist, kann durch Driicken
der Auswahltaste der Kontrast eingestellt werden. Mit
der Auf- und Abwadrtstaste kann der Bildschirm heller und
dunkler gestellt werden.

Driicken Sie die Menitaste, um die Einstellung zu speichern
und abzuschlieBen. Zum Speichern der Einstellung und um
das Menu zu beenden kann man hier auch die Auswahltaste
driicken.

o Y . .
. EE Anzeigeelementemenii

Erweiterte Funktionen des SR-20 lassen sich aktivieren, indem
man mit der Menitaste die Legende anzeigt.

Bei Auslieferung des SR-20 sind einige Elemente der
Einfachheit halber ausgeschaltet. Drlicken Sie die
Auswahltaste, um das Kastchen neben einem Anzeige-
element abzuhaken oder den Haken zu entfernen.

Verzerrungslinie

“Rennbahn” mit _ Ein/Aus
Wasserlinie Stromstarke/
und Pfeil . Signalwinkel
Steuerung Steuerung
des Signal- der Annéherungs-
fokus schwelle
N Verzerrung der
Fiihrungs- Suchlinie
pfeile 3
Symbol fiir Verknupf:n des
“kein Signal” Tons mit der

Signalstarke

Option Signal-
starke zentrieren

Signalstarke
Ein/Aus

Abbildung 32: Bildschirmelemente
(Leitungslokalisierungsmodus)
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Optionale Merkmale

Optionale Merkmale im Anzeigeelementementi sind:

. Rennbahn und Wasserlinie

Eine zusatzliche visuelle Methode zur Lokalisierung des
maximalen Signals. Wenn Sie versuchen, eine Leitung zu
lokalisieren, indem sie ihre hochste Signalstarke festhalten,
dient die Wasserlinie als visuelle Hilfe.

* Symbol fiir “kein Signal” (Unterdriickung)

r

. : Option Signalstarke zentrieren

Wenn diese Option im Menuauswahlbildschirm aktiviert
wird, wird die Anzeige des Wertes, der die Signalstérke in der
Mitte des Anzeigebereichs darstellt, erzwungen, wenn kein
Anndherungssignal verfiigbar ist.

. ™ Steuerung der Anndherungsschwelle

Hilft, die Suche auf eine bestimmte Reichweite des
Instruments zu beschranken. Ist die gemessene Tiefe des
Ziels grofer als der vom Benutzer gewahlte Schwellenwert,
wird als Anndherungssignal Null angezeigt. Ist die
gemessene Tiefe geringer als der eingestellte Schwellenwert,
zeigt das SR-20 einen Anndherungssignalwert. (Nur
Leitungslokalisierungsmodus.)

1047

Thke Steu"erung der
E‘ - = Anndherungs-
schwelle

1_4' b ':Ili'lﬁ-:

Abbildung 33: Steuerung der Annéherungsschwelle

Bei Aktivierung wird die Anndherungsschwelle durch
langes Driicken (ldnger als %2 Sekunde) der Aufwartstaste
eine hohere, durch langes Driicken der Abwartstaste eine
niedrigere Schwelle eingestellt.

Die Einstellungen der Anndherungsschwelle steuern die
Tiefenschwelle des Anndherungssignals wie folgt.

(Niedrigster) Signalstarkenmodus. Bewegt die Signalstarke
zur Bildschirmmitte, Kartenanzeige unterdriickt, Anzeige
negativer Tiefe moglich. Audiosignal gibt die Signalstarke
wieder.

(1 m/3m/10 m/30 m) Zeigt die Anndherungsschwellen fir
Lokalisierungen mit Messtiefen von Xm oder niedriger.

(Hochster) Offener Anndherungsmodus. Keine Schwelle,
keine Unterdriickung, Anzeige negativer Tiefe moglich.

seekTech SR-20 RIDGID

Die Steuerung der Anndherungsschwelle ist besonders
wertvoll, wenn man der Klarheit halber Signale au3erhalb
einer definierten Entfernung eliminieren muss.

o SHra

Die Steuerung des Signalfokus wirkt gewissermaBen wie
eine Lupe auf das Signal. Sie reduziert die Bandbreite des
Signals, das der Empfanger Uberprift, die Anzeige erfolgt
auf der Grundlage einer empfindlicheren Messung der
eingehenden Signale. Der Nachteil der Benutzung der
Signalfokussteuerungseinstellung ist, dass die Anzeige
zwar genauer ist, die Aktualisierung jedoch langer dauert.
Die Signalfokussteuerung kann auf 4Hz (breit), 2Hz,
1Hz, 0,5Hz und 0,25Hz (schmal) eingestellt werden.
Je schmaler die gewdhlte Bandbreite, desto groBer die
Lokalisierungsentfernung und Genauigkeit des Empfangers,
die Datenrate auf dem Display ist jedoch geringer.

Steuerung des Signalfokus

104" [ U=

Steuerung des
Signalfokus

Abbildung 34: Steuerung des Signalfokus

Wenn diese Funktion aktiv ist, wird die Signalfokussteuerung
mit der Aufwartstaste schmaler un der Abwartstaste breiter
gestellt.

Die Signalfokussteuerung ist hilfreich, wenn die detaillierte
Fokussierung auf ein bestimmtes Signal erforderlich ist.

Diese Option erlaubt die automatische Stummschaltung des
Tons, wenn die gemessene Tiefe groBer ist als die Einstellung
der Anndherungsschwelle.

Stummschalten des Tons > 99’

, e

Suchlinienreaktion

Mit dem Kontrollkdstchen fiir Suchlinienverzerrungsreaktion
wird die Anzeige der Verzerrung der Zielleitung auf niedrig,
mittel oder hoch eingestellt oder ganzlich deaktiviert.
Je hoher die Einstellung, desto empfindlicher wird die
“Verzerrungswolke” rund um die Suchlinie.

Bei deaktivierter Verzerrungsreaktion wird die Suchlinie als
durchgehende Linie dargestellt.

Ridge Tool Company
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- EmE
Weitereverfuigbare Frequenzenausdem Hauptfrequenzmenii

kénnen in die Hauptmentdiliste der verfiigbaren Frequenzen
aufgenommen werden, indem man im Untermenii

Frequenzauswahlsteuerung

Frequenzauswahlsteuerung "E den gewiinschten
Modus wahlt. Markieren Sie die Kategorie der gewtlinschten

Frequenz (Abbildung 35). Driicken Sie die Auswahltaste -

Abbildung 35: Auswahl einer Frequenzkategorie

Gehen Sie dann mit den Pfeiltasten die verfligbaren
Frequenzen durch. Heben Sie die gewiinschte Frequenz
hervor,um sie in die Liste der zurzeit verfligbaren Frequenzen
aufzunehmen.

Durch Abhaken einer Frequenz (mittels der Auswabhltaste)
wird diese in die Liste der “derzeit verfligbaren” Frequenzen
im Hauptmeni aufgenommen.

Die ausgewahlten Frequenzen in der als aktiv abgehakten
Gruppe kdnnen wéhrend der Benutzung des SR-20 durch
Driicken der Frequenztaste gewechselt werden. Das SR-20
geht die Liste der aktiven Frequenzen Gruppe fiir Gruppe
von niedrig nach hoch durch und wiederholt dann diesen
Vorgang. Durch Entfernen eines Hakchens an einer Frequenz
im Hauptmeni wird diese deaktiviert und erscheint nicht,
wenn die Frequenztaste gedriickt wird.

Informationsbildschirm und Wiederherstellung der
Werkseinstellungen

(13
. x'a-.-"'l Informationsbildschirm

Der Informationsbildschirm  erscheint  unter  der
Menlauswabhlliste. Nach Betdtigen der Auswahltaste
erscheinen Informationen Uber das Leitungssuchgerat,
einschlieBlich der Software-Version, der Seriennummer des
Empféangers und des Kalibrierungsdatums (Abbildung 36).

e

s
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Abbildung 36: Informationsbildschirm

Werkseinstellungen wiederherstellen

Driickt man die Auswahltaste ein zweites Mal, erscheint die
Option “Werkseinstellung wiederherstellen”.

Markieren Sie mit der Auf- und Abwartstaste entweder
das “Hakchensymbol’, um die Werkseinstellungen wieder
herzustellen, oder das “X” Symbol, um sie NICHT wieder
herzustellen.

Durch Driicken der Meniitaste ohne Anderung eines
Kontrollkdstchens wird die Option beendet, und alle
Einstellungen bleiben unverandert.
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Legende

Aktivierte Frequenzen
L Sonde

—— Leitungssuche

—— Strom (Passivsuche)
L Funk

MaBeinheit
—— Feet/Meter

Hintergrundbeleuchtungsoptionen
—— Ein/Aus/Auto

LCD-Kontrast
—— Erhdhen/Verringern

Auswahl der Anzeigeelemente
—— (Abhaken Ein/Aus)

Sondenmodus
—_—

Lokalisierungsmodus

— Lokalisierungsm

——n  Wasserlinie

—0 Einstellung des Signalfokus
—0  Anzeige fur fehlendes Signal
—0  Akustische Signale

—— Signalstarke zentrieren*
——0 Signalstarke

—0  Anndherungsschwelle*
—10 Signalwinkelanzeige

— \Verzerrungslinie*

—0 Suchlinienverzerrungsreaktion*

——  Stummschalten des Tons > 99’

—0  Fihrungspfeile*
*= Nur bei der Anzeige fiir Leitungslokalisierung

Frequenzauswahl (Abhaken Ein/Aus)

Sonde
16 Hz, 512 Hz, 640 Hz, 16 kHz, 33 kHz

Leitungssuche
128 Hz, 1 kHz, 8 kHz, 33 kHz

Strom
50 Hz*", 50 Hz*, 50 Hz*,
60 Hz¥, 60 HZz*>, 60 HZz*,
100 Hz, 120 Hz, <4 kHz
RF

Niedrig (4-15 kHz)
Hoch (>15 kHz)

Informationsmenii
— L Werkseinstellungen wiederherstellen
(Abhaken Ja/Nein)
Abbildung 37: Meniibau

seekTech SR-20 RIDGID

SR-20 Wartung

Transport und Lagerung

Schalten Sie vor dem Transport das Gerat ab, um die Batterien
zu schonen.

Vergewissern Sie sich beimTransport, dass das Gerat gesichert
istundkeinen StéBendurchandere Ausriistungsgegenstande
ausgesetzt ist.

Das SR-20 sollte kiihl und trocken gelagert werden.

HINWEIS: Wird das SR-20 langer gelagert, sollten die
Batterien entfernt werden.

Beim Transportieren des SR-20 die Batterien aus dem
Gerit entfernen.

Wartung und Reinigung

1. Sdubern Sie das SR-20 mit einem feuchten Tuch und
einem milden Reinigungsmittel. Nicht in Wasser
eintauchen.

2. Zum Reinigen keine Kratzwerkzeuge oder rauen
Gegenstande verwenden, da sie das Display
permanent zerkratzen kénnen. Zum Reinigen des
Systems NIEMALS LOSUNGSMITTEL VERWENDEN.
Substanzen, wie Aceton oder andere aggressive
Chemikalien kdnnen Risse im Gehduse verursachen.

Lokalisieren fehlerhafter Komponenten

Vorschldge zur Fehlerbehebung finden Sie in der
Fehlerbehebungsanleitung.

Service und Reparatur

WICHTIG! Das Instrument sollte zu einem unabhédngigen
RIDGID Vertrags-Service-Center gebracht oder ins Werk
eingeschickt werden. Vor dem Transport die Batterien
vollstandig entfernen.

Auf alle Reparaturen, die von Ridge Service-Betrieben
durchgefiihrt werden, wird Garantie gegen Material- und
Verarbeitungsmangel gewdhrt.

Sollten Sie Fragen beziiglich Wartung oder Reparatur dieses
Gerates haben, wenden Sie sich an |hren RIDGID Handler,
Ihre zustdndige RIDGID Niederlassung oder an Ridge Tool

Europe unter_info.europe@ridgid.com
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Symbole
TASTATURSYMBOLE

A Meninavigation/Signalfokus/Steuerung der Anndherungsschwelle

Meniauswahl

Sondenmodus: Tiefe erzwingen/Audio neu zentrieren

Leitungssuchmodus: Tiefe erzwingen, Strom erzwingen, Audio neu zentrieren
Signalstarkeanndherungseinstellung: Karte zwangsweise anzeigen

Y MenUnavigation/Signalfokus/Steuerung der Anndherungsschwelle

DISPLAYSYMBOLE
Sondenfrequenz

Frequenz fiir aktive Lokalisierung

Funkfrequenz

Frequenz fiir passive
Leitungslokalisierung
I Gemessene Distanz/Tiefe
Y5
mA
%
L
=

Signalwinkelanzeige

Milli-ampere, Strom

Steuerung der
Anndherungsschwelle

Polsymbol

mmueape= | okalisierungslinie

------ Verzerrungslinie

Aquator

| | Richtung der Leitung

Tim
i

i

DISPLAYSYMBOLE (Fortsetzung)

®

p.s
o

Anndherungssignal

Signalstarke

Lautstarke

Batteriezustand

Warnung bei zu schwacher Batterie
(blinkt)

Pegelanzeige
(Signalstarke)

Wasserlinie
(Signalstarke)

Keine Sonde vorhanden

Kein Strom vorhanden

Keine Lokalisierung vorhanden

Keine Funkfrequenz vorhanden

AEXEBEOOL@ |

i 2"1 = Bandbreite wechseln

-

Gradient der Leitungsrichtung

v

Tiefe mehr als 3 Feet/1 Meter Schwelle

Tiefe mehr als 10 Feet/3 Meter Schwelle

Tiefe mehr als 30 Feet/10 Meter Schwelle

Tiefe mehr als 99 Feet/30 Meter Schwelle

Abbildung 38: Symbole

Ein-/Ausschalttaste
Menditaste
Frequenztaste

Audiotaste

MENUSYMBOLE

Wiederherstellen der
Werkseinstellungen

Menukontrollkastchen

Tool-Menii

Einstellungen der
Hintergrundbeleuchtung

Einstellen des Bildschirmkontrasts

@l l Anzeigeelemente

EElule Frequenzauswahlsteuerung

@ ©

=k

Informationsbildschirm

Menu Zahlersperre

Eine Ebene aufwarts
(Mendtaste driicken)

[$)]

2
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SeekTech SR-20

Leitfaden zur Fehlerbehebung

PROBLEM

WAHRSCHEINLICHER GRUND DES FEHLERS

SR-20hangtsichwahrend
der Benutzung auf.

Schalten Sie das Gerat aus und wieder ein. Die Batterien entfernen, wenn sich das Gerat nicht
abschalten lasst. Wenn die Batterien schwach sind, wechseln Sie diese aus.

Das SR-20 nimmt das
Signal nicht auf.

Vergewissern Sie sich, dass der richtige Modus und die richtige Frequenz eingestellt ist.
Uberpriifen Sie, ob sich der Stromkreis mdglicherweise verbessern ldsst. Andern Sie die Position
des Transmitters, Erdung, Frequenz, usw.; modifizieren Sie die Anndherungsschwelle (Seite 49)
und/oder die Einstellungen der Signalfokussteuerung (Seite 49).

Wahrend der Leitungs-
suche “springen” die
Linien im Karten-Display
Uber den Bildschirm.

Dies lasst darauf schlieBen, dass das SR-20 kein Signal empfangt oder dass eine Stérung
vorliegt.

Vergewissern Sie sich, dass der Transmitter richtig angeschlossen und geerdet ist. Richten Sie das
SR-20 auf beide Zuleitungen, um sicherzugehen, dass ein vollstandiger Stromkreis besteht.

Versuchen Sie es mit einer hoheren Frequenz, durch AnschlieBen an einer anderen Stelle der
Leitung, oder durch Wechseln in den Induktionsmodus.

Versuchen Sie, etwaige Storquellen zu ermitteln und zu beseitigen. (Verbundene Erdung, usw.)

Vergewissern Sie sich, dass die Batterien des SR-20 frisch und voll geladen sind.

Beim Lokalisieren einer
Sonde “springen” Linien
Uiber den Bildschirm.

Uberpriifen Sie, ob die Batterien in der Sonde funktionieren.

Moglicherweise ist die Sonde zu weit entfernt; versuchen Sie es ndher an der Sonde, wenn
mdglich, oder fiihren Sie eine Bereichssuche durch.

Verifizieren Sie das Signal, indem Sie die untere Antenne nahe an die Sonde bringen.
Hinweis - Sonden haben Schwierigkeiten, Signale durch Leitungen aus Gusseisen und
Kugelgraphitgusseisen zu senden.

Erhohen Sie die Anndherungsschwelle und arbeiten Sie versuchsweise mit niedrigeren
Einstellungen der Signalfokussteuerung, um den “Fokus” bei schwéacheren Signalen zu
verbessern.

Der Abstand zwischen
der Sonde und den
beiden Polen ist nicht
gleich.

Die Sonde kann geneigt sein, oder es liegt ein Ubergang zwischen Gusseisen und Kunststoff
vor.

Das Gerat arbeitet
unregelmafig und lasst
sich nicht abschalten.

Eventuell sind die Batterien zu schwach. Neue Batterien einlegen und einschalten.

Das Display ist beim
Einschalten vollig dunkel
oder sehr hell.

Schalten Sie das Gerat aus und wieder ein.

Stellen Sie den Kontrast des LCD-Bildschirms ein.

Es ist kein Ton zu horen.

Stellen Sie die Lautstarke im Tonmeni ein. Vergewissern Sie sich, dass das Anndherungssignal
groBer als Null ist.

Das SR-20 lasst sich nicht
hochfahren.

Priifen Sie, ob die Batterien in der korrekten Richtung eingelegt sind.
Priifen Sie, ob die Batterien geladen sind.
Priifen Sie, ob die Batteriekontakte in Ordnung sind.

Eventuell ist eine Sicherung des Gerétes durchgebrannt. (Eine Wartung im Werk ist erforderlich.)

RIDGID
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Technische Daten Standardeinstellungen
Gewicht mit Batterien ...... 1,8 kg . Tiefeneinheiten = Meter & Zentimeter
Gewicht ohne Batterien .. 1,5 kg « Lautstdrke = 2 (eine Einstellung Gber stumm)
MaBe + Hintergrundbeleuchtung = automatisch
LENGE wrvtererrrirnerienissensis 28,4cm « Anndherungsschwelle = 10m (Lokalisierung)
Breite 1,3m + 33 kHz (Aktiver Leitungssuchmodus)
Hohe 79 cm
Stromquelle Standardausstattung
4 Batterien GréRe C, 1,5 V Alkaline (ANSI/NEDA 14A, IEC Artikel Bestell.- #
LR14) oder 1,2 V NiMH oder NiCad aufladbare Batterien SR-20 Suchgerat 21943
Nennstrom: 6V, 550mA Markierungen und Masthalter 12543

Signalstarke Bedienungsanleitung

Nichtjlinearer_!:unktion. 2000 ist 10x héher als 1000, 4 Baby-Zellen (Alkaline)
3000 ist 10x hoher als 2000, usw.

hul i DVDi lisch
Betriebsumgebung Schulungsvideo ( in englisch)

Temperatur ... -20°C bis 50°C .
peraty ' Optionale Ausstattung

Feuchtigkeit: ......cooverrernenns 5% bis 95% relative

Luftfeuchtigkeit . Zuséatzliche Sondenmarkierungen 12543

Lagertemperatur .............. -20°C bis 60°C + ST-305 Transmitter 21948
ST-510 Transmitter 21953
Induktionsklammer (4.75") 20973
Abgesetzter Sender 16728
Schwimmender Sender (2 Stiick) 19793
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Mode d’emplol

Informations de sécurité générales

AVERTISSEMENT! Lisez attentive-

ment ces instructions et le guide de

sécurité qui les accompagne avant

d’utiliser cet appareil. Si vous avez
des questions sur I'un ou l'autre aspect relatif
al'utilisation de cet appareil, contactez votre
distributeur RIDGID.

Lincompréhension et le non-respect de
toutes les instructions peut provoquer une
électrocution,unincendie et/oudesblessures
corporelles graves.

CONSERVEZ CES INSTRUCTIONS DANS UN
ENDROIT SUR!

AATTENTION: Retirez complétement les piles avant le
transport.

Pour toute question relative a I'entretien ou la réparation
de l'appareil, contactez votre distributeur Ridgid, votre
bureau Ridgid local ou Ridge Tool Europe a l'adresse
info.europe@ridgid.com

seekTech SR-20 RIDGID

/\ DANGER

e Le SR-20 est un outil de diagnostic qui détecte les
champs électromagnétiques émis par des objets enfouis.
Il est concu pour aider l'utilisateur a localiser ces objets
en reconnaissant les caractéristiques des lignes de
champ et en les affichant a I'écran. Comme les lignes
de champ électromagnétique peuvent étre altérées par
de la distorsion et des interférences, il est important de
confirmer I'emplacement des objets enfouis avant de
commencer les fouilles.

e Plusieurs impétrants peuvent étre enfouis
dans la méme zone. Veillez donc a respecter les
réglementations locales en vigueur et les procédures
de service par appel unique.

* La mise a jour de I'impétrant constitue le seul moyen
de vérifier son existence, son emplacement et sa
profondeur.

* Ridge Tool Co,, ses filiales et ses fournisseurs ne sont
pas responsables des blessures ou dommages directs,
indirects, incidents ou conséquents dus a l'utilisation
du SR-20.

Dans toute correspondance, mentionnez toutes les
informations indiquées sur la plaque signalétique de
I'appareil, y compris le numéro de modéle et le numéro de
série.
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Composants du SR-20

Connecteur du port série
Connecteur USB

Etiquette du numéro de série

Référence d'icone

Remarque: Les ports USB/ Série sont
destinés au téléchargement d'un
nouveau logiciel

Ecran d’affichage

Pavé numérique

Poignée

Haut-parleur

Emboitement du mat pliable

Mat de I'antenne

Noeud
d’antenne supérieur

Raccord pliable

Antennes de
guidage

Noeud
d’antenne inférieur

Figure 1: Composants du SR-20

Compartiment pour piles

N
-

-___-__———-
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Introduction au SR-20 Modes SR-20

Le SR-20 fonctionne selon trois modes distincts. A savoir:

Mise en route 1. Mode Suivi de ligne actif, utilisé lorsqu’une fréquence

sélectionnée peut signalerunlong conducteur a l'aide

Mise en place/remplacement des piles d'un émetteur de ligne, pour localiser des conduites,
lignes ou cables conducteurs.

2. Mode Suivi passif, utilisé pour la localisation de lignes
électriques qui transportent déja du courant 60 Hz
(Etats-Unis), du courant 50 Hz (Europe) ou des hautes
fréquences.

3. Mode Sonde, utilisé pour la localisation de sondes
dans des tuyaux, conduites ou tunnels qui ne sont
pas conducteurs ou qui ne peuvent étre localisés

Figure 2: Logement pour piles autrement.

A\ ATTENTION: Evitez toute pénétration de débris ou
d’humidité a l'intérieur du logement pour piles. La présence
de débris ou d’humidité peut court-circuiter les contacts des
piles, décharger rapidement celles-ci et provoquer une fuite
d‘électrolyte ou présenter un risque d’incendie.

Mat pliable

IMPORTANT! Ne frappez pas et ne heurtez pas le SR-20
pour l'ouvrir ou le fermer. Ouvrez-le et fermez-le a la main
seulement.

REMARQUE: Evitez de trainer le noeud d’antenne inférieur
sur le sol pendant que vous procédez a un repérage avec
le SR-20. Cela risquerait d'engendrer des signaux parasites
susceptiblesd’altérerlesrésultats, voiremémed'endommager
I'antenne.

Bouton de
déverrouillage =3

-wﬁm

Figure 3: Mt d’antenne pliable et bouton de déverrouillage
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Eléments d’affichage

Les « fonctions de base » du SR-20 sont activées par défaut.
Des fonctions peuvent étre désactivées ou masquées
pour épurer le contenu de I'écran au cours de repérages
élémentaires dans des situations simples.

Eléments d’affichage communs

Intensité du
courant/Angle
du signal

Fréquence Niveau des piles

Mode

Profondeur/ . | E.:I' 1 :

Distance b_* Zone vue active

Figure 4: Eléments d’affichage communs

Réticules

L'écran d’affichage en modes Suivi de ligne actif, Suivi de
ligne passif ou Sonde affiche les fonctionnalités suivantes:

- Zone vue active-Zone a lintérieur du cercle sur
I'affichage du SR-20 ou apparaissent la ligne de suivi, les
fleches de guidage et les réticules.

- Intensité du courant mA - Proportionnel au courant sur
la ligne. Bascule en angle du signal lorsque celui-ci est
supérieur a 35°.

(=] " . .

.« &= Angle du signal - Inclinaison du champ par rapport
a I'horizontale; angle vers le centre du champ; valeur
numérique affichée en degrés.

. {_aam Niveau des piles — Indique le niveau restant de la
capacité des piles.

. % Profondeur/Distance mesurées - Affiche la pro-
fondeur mesurée lorsque le récepteur touche le sol
directement au-dessus de la source du signal. Affiche la
distance calculée quand le mat de lI'antenne est orienté
vers la source du signal d'une autre maniere. Affiche des
pieds/pouces (réglage par défaut aux Etats-Unis) ou des
métres (réglage par défaut en Europe).

+ Mode-Icéne des modes Sonde @,_ Suivi de ligne
14 Alimentation (Suivi de ligne passif) % ou Fréquence

radio &,

- Fréquence - Affiche le réglage de fréquence courant en
Hertz ou kilohertz.

« + Réticules (Centre de la carte) - indique la position de
l'opérateur par rapport au centre de la cible.

(Centre de la carte)

Eléments d'affichage: Mode Suivi de ligne actif

Signal de ‘ 104% |— - Ligne de suivi

proximité

Fléches de guidage

Puissance du signal

Figure 5: Eléments d’affichage (Mode Suivi de ligne)

En Mode Suivi de ligne actif, les fonctions suivantes sont
également affichées:

. ™ signal de proximité - Indication numérique de la
proximité de la source du signal par rapport au localisateur.
Affiche de 1 a 999. (Modes Suivi de ligne uniquement)

« % Puissance du signal - Puissance du signal détectée
par 'antenne omnidirectionnelle inférieure.

. Ligne de suivi - La ligne de suivi représente
I'axe approximatif du champ détecté. Elle représente la
distorsion détectée dans le champ en affichant une mise au
point inférieure. (Voir page 76 pour plus d'informations sur le
réglage de la sensibilité et pour savoir comment activer ou
désactiver la réaction de distorsion dans la ligne de suivi.)

R — Ligne de distorsion - Silaréaction de distorsion
normale de la ligne de suivi est désactivée, une deuxieme
ligne, qui représente le signal depuis le noeud d'antenne
supérieur, est affichée. En comparant les deux lignes,
I'utilisateur peut estimer le degré de distorsion présent dans
un signal.

. "™ Flaches de guidage - Les fleches de guidage
servent a diriger I'opérateur vers le centre du champ détecté,
en indiquant quand les signaux portent vers la gauche et
vers la droite.
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Eléments d'affichage: Mode Suivi passif

Les éléments de I'écran en mode Suivi passif sont identiques
a ceux du mode Suivi de ligne actif.

Eléments d'affichage: Mode Sonde

Puissance
du signal

Direction de la

‘ ‘ conduite
. Icone du pole
I Bague de zoom
Equateur
|| Icone de la sonde

Figure 6: Eléments d’affichage: Mode Sonde

En mode Sonde, les éléments de I'écran incluent plusieurs
fonctions propres a une localisation de sonde.

| | Direction de la conduite - Représente la direction
approximative de la sonde.

#£ |céne de la sonde - Apparait lorsque vous
approchez de la localisation d’une sonde.

==== Equateur - Représente la ligne médiane du
champs de sonde perpendiculaire a I'axe des poles.

% Icéne du péle-Représente la localisation de
chacun des deux poéles du champs dipolaire de la
sonde.

L Bague de zoom - Apparait lorsque le localisateur
se déplace a proximité d'un pole.

L'utilisation de ces fonctions est décrite aux sections Suivi de
ligne actif, Suivi de ligne passif et Localisation de sonde.

SeekTech SR-20

Fréquences par défaut

RIDGID

Les fréquences actuellement disponibles dans le réglage par

défaut incluent:

£ Mode Sonde
« 512Hz

2 Mode Suivi de ligne actif:

« 128Hz
+ TkHz
+ 8kHz
+ 33kHz

® Mode Suivi de ligne passif:
«  50Hz (9"
« <4kHz

f Fréquence radio
«  4kHz—15kHz (L)
« >15kHz (H)
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Pavé numérique

Touche Haut
Navigation dans le menu/Mise au point du signal/
Controle du seuil de proximité

Touche de sélection
Réinitialisation de la tonalité audio/
Sélection d'une option de menu

Touche de
commande d_u volume

Touche de menu

Capfeur Touche de mise
lumineux ~sous/hors tension
Touche de
fréquence Touche Bas

Navigation dans le menu/Mise
au point du signal/
Controle du seuil de proximité

Figure 7: Pavé numérique

-
. I:---u- Touche de mise sous/hors tension - Active le SR-20.

. M ¥ Touches Haut et Bas - Elles permettent de visualiser
des choix pendant la sélection de menu.

. N2¥zZ Mise au point du signal - Si elle est activée, les
touches Haut et Bas augmentent ou diminuent le réglage
de la mise au point du signal. Une pression longue (plus de
Y2 seconde) sur ces touches regle le seuil de proximité,
tandis qu’une pression courte regle la mise au point du
signal.

et

. “L- Touche de sélection - Permet d'opérer un choix dans
une sélection de menu; en mode de fonctionnement normal,
permet de forcer une mesure de profondeur et de recentrer
la tonalité sonore.

. IE Touche de menu - Affiche une « arborescence » de choix
incluantdes sélections de fréquence, des options d'affichage,
de luminosité et de contraste ainsi qu'une option permettant
de rétablir les réglages par défaut. Dans un menu, I'appui de
cette touche permet de monter d’'un niveau.

. %% Touche de commande du volume - Augmente ou
diminue le réglage du volume.

. % Touche de fréquence-Permet de régler la
fréquence en cours du SR-20 depuis le jeu de fréquences
actives vérifiées. La liste des fréquences bénéficiant de
I'état actif vérifié peut étre modifiée via la touche de
menu. Les fréquences sont réparties en quatre jeux:
Fréquences de la sonde (), Fréquences du suivi de ligne
(4, Fréquences d‘alimentation () et Hautes fréquences

(&22). Chaque pression permet de passer a la fréquence active
vérifiée suivante.

« Capteur lumineux-En mode automatique, le capteur
lumineux contréle I'activation ou la désactivation du rétro-
éclairage en fonction de la luminosité ambiante.

Autonomie de fonctionnement

L'emploi de piles alcalines assure une autonomie normale
de 12 a 24 heures, qui varie selon le réglage du volume
du son et de la fréquence d’activation du rétro-éclairage.
Les autres facteurs susceptibles d‘affecter I'autonomie de
fonctionnement incluent la chimie des piles (la plupart
des nouvelles piles hautes performances, telles que les
piles «Duracell ® ULTRA », durent entre 10% et 20% plus
longtemps que les piles alcalines conventionnelles dans des
applications exigeantes). Lutilisation de l'appareil a basse
température réduit aussi la durée de vie des piles.

Pour préserver la durée de vie des piles, le SR-20 se met
automatiquement hors tension aprés une heure, lorsque
aucune touche n'est sollicitée. Remettez alors simplement
I'appareil sous tension pour I'utiliser a nouveau.

Avertissement de niveau de piles bas

Lorsque les piles s'affaiblissent, une icone == en forme de

pile s'affiche périodiquement a I'écran, dans la zone de la
carte.

Figure 8: Avertissement de niveau de piles bas

Immédiatement avant l'arrét complet, I'appareil procede
a une séquence de mise hors tension non interruptible. Un
bourdonnement prolongé retentit lorsque le SR-20 est sur le
point de passer en séquence hors tension.

REMARQUE: La tension des piles rechargeables peut parfois
diminuer tellement rapidement que l'appareil sarréte. Il
se met alors hors tension, puis redémarre. Il vous suffit de
remplacer les piles, puis de remettre 'appareil sous tension.
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Démarrage

Une fois que vous avez appuyé sur la touche de mise sous

P
tension =) du pavé numérique, le logo RIDGID s'affiche et le
numéro de version du logiciel apparait sur la partie gauche
de l'écran.

Figure 9: Ecran de démarrage

Configuration

Une fois que le SR-20 est sous tension et prét a fonctionner,
I'étape suivante consiste a configurer les fréquences qui
concordent avec I'émetteur ou la ligne a localiser.

Des fréquences actives vérifiées sont déja sélectionnées
pour étre utilisées et s'affichent successivement lorsque vous

appuyez sur la touche de fréquence 8, (La fréquence de
suivi de ligne, a savoir 33 Hz, par exemple, s'affiche quand
vous appuyez sur la touche de fréquence.)

Figure 10: Touche de fréquence

Figure 11: Fréquence de suivi de ligne
Sélectionnée avec la touche de fréquence

seekTech SR-20 RIDGID

Fréquences d’activation

Des fréquences peuvent étre sélectionnées pour le jeu de
fréquences actives vérifiées afin qu'elles soient disponibles a

I'aide de la touche de fréquence =&,

Chaque fréquence est activée en la sélectionnant depuis une
liste du menu principal (Voir Figure 13). Les fréquences sont
regroupées par catégorie:

Sonde k=

Suivi de ligne actif £

Suivi de ligne passif &

Radio %

i
1. Appuyez sur la touche du menu = :

=
Figure 12: Touche de menu =

L'écran Menu principal est alors activé:

Figure 13: Menu principal

2. A laide des touches Haut et Bas, mettez en
surbrillance la fréquence souhaitée (Figure 14).
Dans cet exemple, l'opérateur active la fréquence
128 Hz.
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Le menu principal répertorie toutes les fréquences
disponibles pour activation. Pour plus d'informations sur
l'ajout de fréquences supplémentaires au menu principal
afin qu'elles puissent étre choisies pour étre activées, voir
« Controle de sélection des fréquences » a la page 77.

Sons du SR-20

Le niveau de son est entrainé par la proximité de la cible.
Figure 14: Mise en surbrillance Plus la cible est proche, plus le niveau sonore est élevé. Une
d’une fréquence souhaitée (128 Hz) augmentation du son indique que le signal augmente.

En mode Suivi de ligne actif ou Suivi de ligne passif, le son est

3. Appuyez sur la touche de sélection ‘l:!:- (affichée - , o
une courbe continue et n'est pas mis a I'échelle.

ci-dessous) pour activer la case a cocher de chaque
fréquence a utiliser. Lorsqu'il 'y a aucune distorsion, le SR-20 émet un son clair
semblable a un gazouillis sur la partie gauche du champ
détecté, auquel s'ajoute un léger claquement sur la partie
droite du champ détecté. Si une distorsion est détectée,
un son statique semblable a celui émis par la radio AM,
qui s'amplifie au fur et a mesure que le degré de distorsion
augmente, peut étre percu. Si la fonction de réaction de
distorsion est désactivée, le son statique ne retentit pas.

En mode Sonde, le volume augmente. Clest-a-dire qu'il
augmente, puis est mis a l'échelle (chute) lorsque vous
approchez de la sonde. Si vous vous éloignez de la sonde, il
baisse a un niveau inférieur et y demeure jusqu’a ce que vous
vous éloigniez de la sonde.

Le cas échéant, vous pouvez forcer le recentrage du son sur
un niveau intermédiaire (quel que soit le mode) en appuyant
sur la touche de sélection pendant l'opération.

Points spécifiques a I'utilisation du SR-20

LaPUISSANCEDU SIGNAL représente la puissance du champ
détecté par le noeud d'antenne inférieur du SR-20, convertie

Figure 16: Fréquence souhaitée activée mathématiquement par souci d'évolutivité. Dans un champ
clair et exempt de distorsion, vous pouvez localiser un objet
4. La case a cocher en regard des fréquences en vous basant uniquement sur la puissance du signal.

sélectionnées pour étre utilisées est activée.
Le SIGNAL DE PROXIMITE reflete la proximité du

localisateur par rapport a I'impétrant; plus le localisateur
se déplace vers le centre du champ détecté, plus élevé est
le numéro de signal de proximité. Le signal de proximité
est calculé a partir de la_ moyenne des signaux recus par
les antennes inférieure et supérieure, ajustés par souci
d'évolutivité.

3
5. Appuyez a nouveau sur la touche du menu F'Epour
accepter le choix et quitter.

La DISTORSION est le degré auquel le champ détecté est
déformé depuis la simple forme circulaire d'un champ
magnétique idéal provoqué par le courant dans un long
conducteur. Si plusieurs champs sont présents, le champ
détecté est déformé et les différentes antennes saisissent
différentes puissances de champ. La distorsion est reflétée

=
Figure 17: Touche du menu =
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par la ligne de suivi dont la mise au point diminue au lieu
d'étre précise sur |'écran d'affichage.

Les FLECHES DE GUIDAGE sont orientées par les signaux
recus par les antennes latérales du SR-20. Lorsque les champs
détectés par ces antennes latérales sont égaux, les fleches
centrent. Si une antenne recoit un signal de champ plus
puissant que l'autre, les fleches pointent dans la direction du
centre probable du conducteur cible.

Suivi de ligne avec le SR-20

Suivi de ligne actif

En suivi de ligne actif, les lignes souterraines sont alimentées
a l'aide d'un émetteur de ligne.

Les émetteurs de ligne alimentent les lignes par une
connexion directe avec des clips, en envoyant directement le
signal a I'aide d’une pince ou a I'aide de bobines d'induction
incorporées dans I'émetteur.

A AVERTISSEMENT: Connectez le fil de terre et le cable
d’alimentation de I'émetteur avant de mettre sous tension
I'émetteur, pour éviter tout risque d'électrocution.

1. Alimentez le conducteur cible conformément aux
instructions du fabricant de I'émetteur. Sélectionnez
la fréquence du transmetteur. Réglez la fréquence
du SR-20 sur la méme fréquence que I'émetteur a
I'aide de la touche de fréquence. Veillez a ce que la
fréquence dispose d'une icone de suivi de ligne o

Méthode de connexion directe: Lémetteur est fixé par
une connexion métal sur métal directe au conducteur cible
a un point d'acces comme une valve, un compteur ou un
autre point. Important: La connexion entre I'émetteur et
le conducteur doit étre propre et robuste. L'émetteur est
également connecté a un piquet de terre fournissant un
important accés ouvert a la terre. Important: Une faible
connexion a la terre est la cause la plus fréquente de circuits
de suivi pauvres. Veillez a ce que I'émetteur soit bien raccordé
a la terre et a ce qu'il soit suffisamment exposé vers la terre
afin de permettre au courant de circuler par le circuit.

Mode Pince d’induction: L'émetteur est raccordé a une
pince d'induction fixée autour d’une conduite ou d’un céble.
L'émetteur alimente la pince, puis envoie du courant dans le
conducteur.

Mode d'induction: L'émetteur est placé sur le conducteur,
a angle droit. Il n'y a aucune connexion directe; les bobines
internes de I'émetteur génerent un champ puissant a travers
le sol qui envoie un courant dans le conducteur souterrain
concerné. Important: Si I'émetteur est trop proche du SR-20

seekTech SR-20 RIDGID

dans ce mode, cela peut provoquer un «accouplement de
I'air », ce qui signifie que le localisateur lit sur le champ de
I'¢metteur et non sur le conducteur cible.

Figure 18 : Choix de la fréquence de suivi de ligne
alaide de la touche de fréquence

(Cet écran clignote brievement lorsqu’une
nouvelle fréquence est choisie)

2. Observez le signal de proximité pour étre certain
que le récepteur saisit le signal transmis. La
puissance du signal de proximité doit étre maximale
au-dessus de la ligne et diminuer de part et d'autre.

3. Pendantle suivi, la trajectoire de la conduite ou du
cable est illustrée a I'écran par la ligne de suivi. La
ligne de suivi est un trait précis et unique si le champ
détecté n'est pas déformé.

_Ligne de

I 2"y 280X v

Figure 19: Ligne de suivi indiquant une faible distorsion

4. Si d'autres champs interferent d’'une quelconque
facon, la distorsion provoquée par ces champs génere
une ligne de suivi floue. Cela avertit I'opérateur que
I'axe apparent de la ligne risque détre influencé
par d'autres champs et nécessite une évaluation
prudente. Plus le champ détecté est déformé, plus la
ligne de suivi est floue.

La ligne de suivi a trois fonctions importantes. Elle
représente I'emplacement et la direction du signal
suivi. Elle reflete les changements de direction de
I'impétrant - lorsque 'impétrant tourne, par exemple.
Il aide a reconnaitre une distorsion du signal, et ce
en devenant plus flou a mesure que la distorsion
augmente.
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TEI £

s

Ligne de
suivi

Figure 20: Ligne de suivi indiquant une distorsion élevée

Utilisez les fleches de guidage, le numéro de proximité, la
puissance du signal et la ligne de tragage pour vous guider
pendant le suivi de ligne. Ces éléments d'information sont
générés a partir des caractéristiques du signal discret pour
aider l'opérateur a comprendre la qualité de la localisation.
Un signal non déformé émis a partir d'une ligne est le plus
fort directement au-dessus de cette ligne. (Remarque: A la
différence des lignes de suivi du signal, les fleches de guidage
exigent que l'utilisateur oriente le localisateur de fagon a ce
qu'elles pointent a 90 degrés vers la ligne de suivi du signal.
(Voir Figure 21).

5. Veuillez noter qu’une ligne non déformée apparait
nette plutét que floue a l‘écran, et que le son
accompagnant limage ne comporte rien de
« statique ».

6. Lafiabilité de la précision d'une localisation peut étre
accrue en maximalisant le signal de proximité (et/
ou la puissance du signal), en équilibrant les fleches
de guidage et en centrant la ligne de suivi a l'écran.
Confirmez une localisation en vérifiant si la mesure
de la profondeur est stable et raisonnable. (Voir
page 66.)

Ligne de
suivi

Figure 21: Localisation a haute probabilité

AAVERTISSEMENT: Surveillez attentivement les
interférences du signal susceptibles d’altérer Ila
précision des relevés. La ligne de suivi est uniquement
représentative de la position de I'impétrant enfoui si le
champ n’est PAS DEFORME. Ne basez PAS une localisation
uniquement sur la ligne de suivi.

Vérifiez toujours la localisation en veillant a ce que:

+ la ligne de suivi indique une réaction de distorsion
(flou) faible ou inexistante;

+ le signal de proximité et la puissance du signal soient
maximalisés lorsque la ligne de suivi traverse le centre
de la carte;

« la profondeur mesurée augmente correctement
lorsque l'appareil est élevé verticalement et que la
ligne de suivi demeure alignée.

Des relevés de profondeur doivent étre utilisés comme
estimation et les profondeurs réelles doivent étre
confirmées indépendamment par la mise a découvert ou
par d’autres moyens avant de commencer la fouille.

Une fois encore, la seule facon détre certain de
I'emplacement d’'un impétrant consiste a l'exposer pour
vérifier visuellement sa présence. La précision des mesures
de position et de profondeur augmente lorsque le noeud
d'antenne du SR-20 est placé plus prés et plus prés de
I'impétrant cible. Revérifier périodiquement la profondeur
mesurée et la position durant le processus de fouille peut
permettre d'éviter qu'un impédant ne soit endommagé et
d'identifier des signaux d'impédant supplémentaires qui
n‘avaient pas été détectés avant la fouille.

Lors du suivi de ligne, il est important de ne pas oublier que
lesT, courbes, autres conducteurs et masses de métal proches
peuvent augmenter la distorsion du champ et nécessiter un
examen plus minutieux des données pour déterminer le
chemin véritable de I'impédant cible.

Voir ci-dessous pour obtenir des conseils sur 'amélioration
du signal.

Entourer le dernier emplacement d'un signal clair a une
distance d'environ 6,5 m peut clarifier si la distorsion vient
d'un tournant ou d'un T local dans la ligne et permet a
l'opérateur de saisir a nouveau la ligne a proximité.

Si le signal est clair, le SR-20 indique souvent une ligne de
signal droite avec une distorsion trés faible jusqu'au T a
90 degrés, une faible distorsion lorsqu'elle suit la courbe, puis
a nouveau un signal clair lorsqu’elle reprend sa route apres le
T. Ilindique tres clairement lorsque la ligne tourne.
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Conseils d'utilisation pour le suivi de ligne actif Déplacez le SR-20 perpendiculairement aux deux cotés

+ Le SR-20 identifie rapidement des champs déformés.
Si les fleches de guidage sont centrées sur Iécran
et si la ligne de suivi ne 'est pas (ou si le numéro de
signal de proximité et la puissance du signal ne sont
pas maximalisés), la distorsion crée un champ non-
circulaire complexe.

« Pour améliorer le circuit du suivi:

a) Essayez de basculer vers une fréquence inférieure.

b) Eloignez la position le piquet de terre de la ligne a
suivre. Utilisez une surface de contact a la terre plus
importante (par exemple, une lame de pelleteuse).

c) Assurez-vous que la ligne n'est pas communément
liée a une autre ligne de distribution. (Annulez
les liaisons communes uniquement si cela ne
compromet pas la sécurité).

d) Déplacez I'émetteur jusqu’a un autre point sur la
ligne, si possible.

- Silaligne de suivin'est pas centrée ou si elle se déplace
a travers I'écran de maniere irréguliére, il se peut que
le signal recu par le SR-20 ne soit pas clair. Dans ces
circonstances, la profondeur mesurée et le signal de
proximité risquent également d’étre instables.

a) Vérifiez si I'émetteur fonctionne et ¢s'il est
correctement mis a la masse. Une bonne connexion
et une bonne mise a la terre permettent de
surmonter les problemes de faible intensité de
courant.

b) Testez le circuit en pointant I'antenne inférieure en
direction de I'un ou l'autre fil de I'’émetteur.

c) Assurez-vousqueleSR-20et|émetteurfonctionnent
sur la méme fréquence.

d) Testez différentes fréquences, en commengant par
la plus basse, jusqu’a ce que la ligne puisse étre
saisie de maniére fiable. L'utilisation de fréquences
inférieures permet de surmonter les problemes de
débordement.

e) Relocalisez la connexion de masse pour un meilleur
circuit. Assurez-vous que le contact est suffisant
(que le piquet de terre est suffisamment profond),
en particulier sur un sol sec.

f) Dans un sol trés sec, humidifier la zone entourant
le piquet de terre améliore le circuit. Tenez compte
du fait que I'humidité va se dissiper et s'évaporer,
réduisant la qualité du circuit a la longue.

+ Utiliser lindicateur d’angle de signal numérique est
une autre facon de vérifier les signaux déformés.

de la ligne tracée jusqu'a ce que l'indicateur d’angle de
signal numérique affiche 45 degrés. Veillez a ce que le
noeud d’'antenne omnidirectionnelle inférieure demeure
a la méme hauteur et a ce que le mat du localisateur
demeure vertical. Lorsqu'il n'y a pas ou peu de distorsion,
laligne suivie doit étre au milieu et la distance par rapport
a chaque point a 45 degrés doit étre approximativement
similaire des deux cotés. Si le signal n'est pas déformé,
alors la distance entre le centre de la ligne et le point a
45 degrés est approximativement égale a la profondeur.

Une autre variation de cette technique est de se déplacer
de la méme distance vers la droite et la gauche de la ligne
tracée, disons de 60 cm et de vérifier si les résultats de la
puissance du signal sont similaires.

& L s L}
",‘Conduite sous tensions

Figure 22: Vérification de la distorsion

Durant le suivi, le signal de proximité et la puissance du
signal doivent étre maximalisés, tandis que la profondeur
mesurée doit &tre minimalisée a I'endroit ou les fleches
de guidage centrent sur I'écran. Si ce n'est pas le cas, il se
peut que la ligne de distribution change de direction ou
que d'autres signaux couplés soient présents.

Lesfréquences plus élevées débordent plus facilement sur
des impédants adjacents, mais peuvent étre nécessaires
pour surmonter des points de rupture des fils de suivi ou
pour passer par-dessus des coupleurs isolants. Si la ligne
est enfouie a I'extrémité la plus éloignée, I'utilisation de
fréquences supérieures peut constituer le seul moyen de
rendre la ligne tracable.
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+ Lorsque vous utilisez 'émetteur de maniére inductive,
veillez a commencer la localisation a environ 10m
pour éviter «l'accouplement direct» (aussi appelé
accouplement de l'air).

« Pendant le tracage, I'écran de la carte fonctionne mieux
dans les conditions suivantes:

1. Laligne est de niveau

2. Lelocalisateur SR-20 se trouve au-dessus de I'élévation
de l'impédant cible

3. Le mat de lantenne du SR-20 est maintenu
approximativement a la verticale

Si ces conditions ne sont pas réunies, veillez absolument a
maximaliser la puissance du signal.

En régle générale, si le SR-20 est utilisé dans une zone
située au-dessus de la ligne cible comprise dans un rayon
de balayage égal a environ deux fois la « profondeur» de
la ligne, la carte est utile et précise. Tenez compte de cela
lorsque vous utilisez la carte si la cible ou la ligne est tres
superficielle. Lampleur de la zone de recherche utile dans la
carte peut étre réduite si la ligne est trés peu profonde.

Mesure de la profondeur (modes Suivi de
ligne)

Le SR-20 calcule la profondeur mesurée en comparant la
puissance du signal au niveau de I'antenne inférieure, vers
celui de I'antenne supérieure.

La profondeur est mesurée correctement dans un champ
non déformé quand l'antenne inférieure touche le sol
directement au-dessus de la source du signal et le mat de
I'antenne est vertical.

1. Pour mesurer la profondeur, placez le localisateur sur
le sol, directement au-dessus de la sonde ou de la
ligne.

2. La profondeur mesurée est indiquée dans le coin
inférieur gauche.

3. Vous pouvez forcer une mesure de la profondeur en
appuyant sur la touche de sélection.

4. La profondeur mesurée est précise uniquement si le
signal n'est pas déformé et si le mat de I'antenne est
maintenu vertical.

Il est possible de tester la cohérence de la mesure de la
profondeur en élevant le SR-20 a une distance connue (par
exemple 33 cm) et en vérifiant si l'indicateur de profondeur
augmente de la méme valeur. Une faible variation est
acceptable, mais si la profondeur mesurée ne change pas ou

change de maniére significative, cela indique que le champ
est « déformé » ou que le courant de la ligne est tres faible.

REMARQUE: En modes Suivi de ligne actif ou Suivi de ligne
passif, vous pouvez forcer une mesure de la profondeur et
I'indicateur d'angle de signal a basculer vers le courant, en
maintenant enfoncée la touche de sélection. Si le son est mis
sous tension, la tonalité audio est également recentrée.

Mesure du courant et de I'angle de signal

Lintensité du courant (mA) et l'indicateur d’angle du signal
("&l) dans le coin supérieur droit de I'écran affichent le
courant détecté sur la ligne suivie, en milliamperes, lorsque
I'angle calculé jusqu'au centre du champ détecté est inférieur
a 35° et que le SR-20 traverse le centre du champ détecté par
les fleches de guidage.

Si vous vous déplacez a travers le centre du champ,
I'affichage actuel «saisit» la valeur de courant affichée (la
retient dans I'affichage) jusqu’a ce que les fleches de guidage
s'inversent a nouveau; I'écran saisi sera alors actualisé. Le
cycle d’actualisation et de saisie se produit a chaque fois que
les fleches de guidage s'inversent.

Lorsque I'angle vers le centre excede 35°, lI'indicateur d’angle
du signal remplace a nouveau lindicateur de courant et
I'affichage indique I'angle calculé jusqu'au centre du champ
détecté.

Ecrétage (Modes Suivi)

Il arrive parfois que la puissance du signal soit tellement
élevée que le récepteur ne parvient pas a traiter I'entiereté
du signal. Cette condition est alors appelée « écrétage ». Dans

ce cas, un symbole d'avertissement &T s'affiche a I'écran.
Cela signifie que le signal est particulierement puissant. Si
I'écrétage persiste, remédiez-y en augmentant la distance
entre les antennes et la ligne cible OU en réduisant l'intensité
du courant depuis I'émetteur.

REMARQUE: En cas d'écrétage, I'affichage de la mesure de la
profondeur est désactivé.
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Figure 23: Affichage de ’écran aux différents emplacements (Suivi de ligne)
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Tracage de ligne passif

En mode passif, le SR-20 recherche un «bruit»
électromagnétique ayant atteint une ligne de distribution
souterraine par un moyen disponible quelconque.

Des signaux électroniques peuvent atteindre des lignes de
distribution souterraines de diverses fagons.

La fagon la plus courante est d'utiliser une connexion directe
a une source de signal. Tous les équipements électroniques
exploités qui sont connectés a une alimentation en CA vont
émettre une certaine quantité de « bruit » électronique vers
les lignes électriques auxquelles ils sont connectés.

Dans certaines zones, par exemple, les impétrants jouent le
réle d’'antennes pour des transmissions radio puissantes et
basse fréquence (signaux de communication et de navigation
sous-marine au Royaume-Uni, par exemple) et vont rediriger
ces signaux. Ces signaux redirigés peuvent étre trés utiles
pour effectuer une localisation.

En bref, des fréquences peuvent révéler des lignes
d’alimentation souterraines de nombreuses facons et celles-
Ci peuvent étre saisies passivement, si les champs sont
suffisamment puissants.

1. Sélectionnez une Fréquence de suivi de ligne passif

(icone & ou &),

297”
X

1_211' 2R

Figure 24: Fréquence de suivi passif 60°™ Hz

2. Le SR-20 dispose de plusieurs réglages de
fréquence de suivi de ligne passif. Les fréquences
d’alimentation (identifiées avec Iicone d’alimentation
%) sont utilisées pour localiser des signaux
générés suite a des transmissions d’alimentation,
généralement 50 ou 60 Hz. Pour réduire les effets du
bruit inhérent provenant d'équipements a charge de
ligne ou voisins, le SR-20 peut étre réglé pour localiser
divers multiples (ou harmoniques) de la fréquence de
base de 50/60 Hz jusqu’a 4 000 Hz.

Le multiple 9x est le réglage le plus couramment
utilisé pour localiser un signal de 50/60 Hz. Dans des
systémes de distribution électrique haute tension
équilibré, le multiple 5x peut étre plus efficace. Les

réglages de fréquence 100 Hz (dans les pays 50 Hz)
et 120 Hz (dans les pays 60 Hz) sont particulierement
utiles pour des conduites qui ont été équipées d’'une
protection cathodique utilisant des redresseurs.

Comme en Suivi de ligne actif, la ligne de suivi refléte la
distorsion dans le champ détecté en apparaissant non
mise au point ou floue proportionnellement a la distorsion.
Cette «réaction de distorsion » est utile pour reconnaitre si
le champ suivi est déformé par d’autres champs ou objets
métalliques avoisinants.

3. Il existe également deux bandes de fréquence

radio supplémentaires ﬁ qui permettent de
localiser passivement des lignes. A savoir:

« 4 kHza 15 kHz (basse fréquence)
« > 15kHz (haute fréquence)

Lafréquenceradioetlesbandes <4 kHzpeuventétre utilesafin
de faire une distinction lors de suivi dans un environnement
bruyant. lls sont également trés utiles pour trouver des lignes
lors de recherches aveugles. Lors d’'une recherche dans une
vaste zone ou l'emplacement des cibles est inconnu, une
approche utile est d'avoir plusieurs fréquences sélectionnées
a utiliser et de vérifier la zone avec plusieurs fréquences a la
suite en recherchant des signaux significatifs.

En général, le suivi de ligne actif directement connecté est
plus fiable que le suivi de ligne passif.

AAVERTISSEMENT: En mode de suivi passif ou lorsque les
signaux sont extrémement faibles, lamesure de la profondeur
estgénéralementEXCESSIVEetlaprofondeurd’enfouissement
réelle peut étre nettement plus superficielle.
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Conseils d'utilisation pour le suivi de ligne passif

1.

En localisation passive, si vous recherchez une ligne
connue, veillez a utiliser la meilleure fréquence pour
la ligne concernée. Il peut s'agir, par exemple, de
50 Hz (1) pour une ligne électrique ou il peut s'avérer
que 50 Hz (9) produisent une réaction plus fiable sur
une ligne particuliere.

Sivousrecherchezune conduite protégée par cathode
en mode passif, utilisez une fréquence plus élevée
(supérieure a 4 kHz) pour saisir des harmoniques.

Rappelez-vous que des conduites peuvent transporter
des courants qui ressortent autant que des cables lors
d’un suivi passif; la seule garantie d’'une localisation
est I'inspection.

En général, la localisation par suivi passif est moins
fiable que le suivi de ligne actif, car le suivi de ligne
actif offre lidentification positive du signal depuis
I'émetteur.

En particulier pour le suivi de ligne passif, savoir que
vous avez trouvé quelque chose ne signifie pas que
VOus savez ce que vous avez trouvé. Il est essentiel
d’utiliser tous les indicateurs disponibles, comme la
profondeur mesurée, la puissance du signal, etc., pour
confirmer une localisation. S'il est possible de trouver
une partie d'un cable localisé passivement, il peut
alors étre alimenté a l'aide d'une émetteur et suivi
positivement.

Alors que le suivi de ligne passif est la plupart du
temps utilisé sur des lignes électriques 50/60 Hz,
d'autres cables comme des lignes téléphoniques,
des lignes CATV, etc., peuvent étre alimentés par
des hautes fréquences éphémeres dans la région et
peuvent apparaitre lors de recherches de suivi de
ligne passif.
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Localisation de sonde

Le SR-20 peut étre utilisé pour localiser le signal d'une sonde
(émetteur).

IMPORTANT! La puissance du signal constitue le principal
facteur de détermination de I'emplacement de la sonde.
Veilleza maximaliser la puissance du signal avant de marquer
une zone a des fins de fouille.

L'exemple suivant suppose que la sonde se trouve dans une
conduite horizontale, que le sol est approximativement de
niveau et que le SR-20 est soutenu en positionnant le mat de
I'antenne a la verticale.

La forme du champ d’une sonde differe du champ circulaire
qui entoure un long conducteur comme une conduite ou un
cable. Il s'agit d'un champ dipolaire, comme celui entourant
la Terre, avec un pole nord et un pole sud.

Figure 25: Champ dipolaire de la Terre

Dans le champ de la sonde, le SR-20 détecte les points a
I'extrémité a laquelle les lignes du champ plient a la verticale
et marque ces points surlécran de la carte a l'aide d'uneicone
de « pole » (). Le SR-20 affiche aussi un trait a 90 degrés de
la sonde, centré entre les pbles et nommé « équateur », car il
ressemble a I'Equateur sur une carte de la Terre, si la planéte
était observée latéralement (Voir figure 25).

Veuillez noter qu'en raison des antennes omnidirectionnelles
du SR-20, le signal demeure stable quelle que soit
l'orientation. Cela signifie que le signal augmente
régulierement lorsque l'on approche de la sonde et diminue
réguliérement lorsque l'on s'en éloigne.

REMARQUE: Des lignes de champ devenant verticales
indiquent un pble. Des lignes de champ horizontales
indiquent I'équateur.
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Méthodes de localisation

La localisation d'une sonde comprend trois étapes
principales. La premiére étape consiste a localiser la
sonde. La deuxiéme partie est le repérage. La troisieme

Figure 26: Champ dipolaire

Lors de la localisation d’'une sonde, configurez tout
d’abord la localisation:

« Activez la sonde avant de la placer dans la conduite.
Sélectionnez la méme fréquence de sonde sur le
SR-20 et assurez-vous que celui-ci recoit le signal.

Une fois que la sonde est installée dans la conduite, rejoignez
I'emplacement supposé de la sonde. Si vous ne connaissez
pas la direction de la conduite, poussez la sonde sur une
courte distance dans la conduite (5 metres a partir de I'accés
constitue un bon point de départ).

est la vérification de sa localisation.

Etape 1: Localisation de la zone

Tenez le SR-20 de sorte que le mat de l'antenne soit
dirigé vers l'extérieur. Balayez I'antenne et écoutez le
son:il est plus aigu lorsque le mat de I'antenne pointe
en direction de la sonde.

Abaissez le SR-20 en position de fonctionnement
normal (mat de l'antenne vertical) et déplacez-vous
dans la direction de la sonde. Au fur et a mesure que
vous vous approchez de la sonde, la puissance du
signal augmente et la tonalité audio augmente la
hauteur du son. Utilisez la puissance du signal et le
son pour maximaliser le signal.

Maximalisez la puissance du signal. Quand elle
semble au plus haut point, rapprochez le SR-20 du sol,
au-dessus du point ou le signal est le plus puissant.
Veilleza maintenir I'émetteur a une hauteur constante
au-dessus du sol, car la distance affecte la puissance
du signal.

Notez la puissance du signal et éloignez-vous du
point le plus élevé dans toutes les directions afin de
vérifier si la puissance du signal diminue de maniere
significative de tous les cotés. Marquez le point a
I'aide d’'un marqueur de sonde jaune.

L=

-
"'-..,‘_.__:_.:_-::'.-'.-.
-t

Figure 27: Pdles et équateur d’'une sonde

Si I'équateur s'affiche a I'écran pendant que vous vous
«rapprochez », suivez-le dans la direction dans laquelle la
puissance du signal augmente pour localiser la sonde.
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Etape 2: Repérage de la sonde

Les poles ¥ doivent apparaitre de part et d'autre du point
auquel la puissance du signal est maximale, a égale distance
de part et d'autre si la sonde est de niveau. S'ils ne sont
pas visibles a I'écran au point ou la puissance du signal est
maximale, éloignez-vous de ce point perpendiculairement a
laligne en pointillés (équateur) jusqu’a ce qu'un pdle s'affiche.
Centrez le localisateur au-dessus du péle.

L'emplacement des poles dépend de la profondeur de la
sonde. Plus la sonde est profonde, plus loin d'elle seront les
poles.

La ligne en pointillés représente I'équateur de la sonde.
Si la sonde n’est pas inclinée, I'équateur croise la sonde
a la puissance maximale du signal et a la profondeur
mesurée minimale.

REMARQUE: Le positionnement sur I'équateur ne signifie
pas que le localisateur se trouve au-dessus de la sonde.
Vérifiez toujours la localisation en maximalisant la puissance
du signal et en marquant les deux pdles.

- Marquez l'emplacement du premier poéle identifié
avec un marqueur de pole triangulaire rouge. Apres
s'étre centré sur le poéle, un indicateur sous forme
de double trait représente la position souterraine
de la sonde et également, dans la plupart des cas, la
direction approximative de la conduite.

- Lorsque le localisateur est proche d'un péle, vous
voyez apparaitre une bague de mise au point centrée
sur le pole.

+ Le deuxiéme podle se situe a une distance similaire de
I'emplacement de la sonde, dans la direction opposée.
Localisez-le de la méme maniéere et marquez-le avec
un marqueur triangulaire rouge.

- Sila sonde est de niveau, les trois marqueurs doivent
étre alignés et les marqueurs de podle rouge doivent
étre situés a des distances similaires du marqueur
jaune de la sonde. Si ce n'est pas le cas, cela peut
signifier que la sonde est inclinée. (Voir «Sonde
inclinée »). Il est généralement vrai que la sonde se
situe sur la ligne entre les deux poles, a moins qu'il n'y
ait une distorsion extréme.
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Etape 3: Vérifiez la localisation

+ Il estimportant de vérifier 'emplacement de la sonde
en effectuant une vérification croisée desinformations
du récepteur et en maximalisant la puissance du
signal. Eloignez le SR-20 de la puissance maximale
du signal pour vous assurer que la puissance du
signal diminue dans toutes les directions. Veillez a
éloigner suffisamment I'appareil pour constater une
diminution significative de la puissance du signal
dans chaque direction.

Figure 28: Localisation de sonde: Equateur

« Vérifiez I'emplacement des deux poles a deux
reprises.

« Assurez-vous que la mesure de profondeur a
'emplacement ol la puissance du signal est
maximale est raisonnable et cohérente. Si la
profondeur semble excessive ou insuffisante, vérifiez
a nouveau si la puissance du signal est réellement
maximale a cet emplacement.

« Constatez l'alignement des poles et du point ou la
puissance du signal est maximale.

IMPORTANT! N’oubliez pas que le positionnement sur
I'équateur ne signifie pas que vous vous trouvez au-
dessus de la sonde. L'alignement des deux péles a I'écran
ne permet pas d'effectuer le centrage au-dessus de
chaque pole séparément etde marquerleuremplacement
comme décrit ci-dessus.

Si les poles ne sont pas visibles étendez la recherche.

Pour optimiser la précision, le SR-20 doit étre maintenu
aveclematorientéverticalement.Lematdel’antennedoit
étre vertical lorsque vous repérez les poéles et I'équateur,
sinon leurs emplacements seront moins précis.
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Sondes inclinées

Si la sonde est inclinée, un pdle se rapproche de la sonde et
I'autre s'en éloigne.

Si la sonde est verticale, I'écran n'affiche qu’un seul poéle au
point ou la puissance du signal est maximale. (La sonde
flottante Ridgid est congue pour n‘avoir qu'un seul pdle
« visible » et est lestée pour se maintenir sur un axe vertical.)
Maximaliser la puissance du signal indique la meilleure
localisation pour la sonde.

Sondes flottantes

Certaines sondes sont congues pour étre jetées dans
un tuyau ou dériver au fil de l'eau. La seule garantie de
localisation d’'une sonde flottante est la maximalisation de la
puissance du signal et la double vérification de la baisse de
puissance du signal de chaque c6té du point ou la puissance
est maximale.

Mesure de la profondeur (Mode Sonde)

Le SR-20 calcule la profondeur mesurée en comparant la
puissance du signal au niveau de I'antenne inférieure, vers
celui de I'antenne supérieure. La mesure de profondeur
est approximative; elle reflete généralement la profondeur
physique lorsque le méat est maintenu verticalement et
lorsque le bas de I'antenne touche le sol directement au-
dessus de la source du signal, en supposant qu’il n’y ait aucune
distorsion.

1. Pour mesurer la profondeur, placez le localisateur sur
le sol, directement au-dessus de la sonde ou de la
ligne.

2. La profondeur s'affiche dans le coin inférieur gauche
de I'écran du SR-20.

3. Vous pouvez forcer une mesure de la profondeur
en appuyant sur la touche de sélection pendant un
repérage.

4. Lamesure de profondeur est précise uniquement si le
signal n'est pas déformé.

Ecrétage (Mode Sonde)

Il arrive parfois que la puissance du signal soit tellement
élevée que le récepteur ne parvient pas a traiter I'entiereté du
signal. Cette condition est alors appelée « écrétage ». Dans ce

™
cas, un symbole d’avertissement .ﬁl " s'affiche a I'écran. Cela
signifie que le signal est particulierement puissant.

REMARQUE: En cas d'écrétage, I'affichage de la mesure de la
profondeur est désactivé.
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Figure 29: Affichage de I’écran aux différents emplacements (sonde)

Ridge Tool Company 73



RIDGID  seekTech SR-20

Normal

|
Puissance maximale du signal
I

| Ny

Incliné

Figure 30: Sonde inclinée, poles et équateur

Notez que le pole de droite est plus proche de I'équateur en raison de l'inclinaison.
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Menus et réglages

Appuyer sur la touche de menu vous permet d’accéder a une
série de choix (voir Figure 31).

Minuterie Quitter
automatiquement le menu

Figure 31: Menu principal

Le menu principal propose de bas en haut les éléments
suivants:

1. ¥ Fréquences de sonde actuellement
disponibles (Actif vérifié ou non).

2. ¥ Fréquences de suivi de ligne actif actuellement
disponibles (Actives vérifiées ou non).

3. %Fréquencesdesuivide ligne passif actuellement
disponibles (Actives vérifiées ou non).

4, £ Hautes fréquences actuellement disponibles
(Faibles et hautes) (Actif vérifié ou non).

5. £ Réglage des unités de mesure de la
profondeur

6. 'i Contréledu rétro-éclairage

7. i Contréle du contraste du moniteur LCD

8. HEE Controle des éléments de I'affichage

(Les sous-menus s'affichent lorsque les modes Suivi
de ligne ou Sonde sont sélectionnés.)

9. HE Controle de sélection des fréquences
(Les sous-menus s'affichent pour les catégories de
fréquences qui peuvent étre sélectionnées.)

10. L- Menu Informations y compris la version du
logiciel et le numéro de série de I'appareil (le sous-
menu permettant de restaurer les valeurs par défaut
s'affiche sur I'écran d'informations).

Voir I'Arborescence des menus a la page 78 pour obtenir une
liste complete.
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o O Minuterie Quitter automatiquement le menu
Lorsque vous parcourez l'arborescence des menus, une
minuterie se met en marche au bas de I'écran.

» Fréquences actuellement disponibles

Les fréquences bénéficiant de I'état actif vérifié apparaissent;
une case a cocher se trouve en regard de chacune d'elles.

REMARQUE: Les exposants indiquent des harmoniques; par
exemple, 60*° = 540 Hz et 50 Hz*® = 450 Hz.

« I Modification des unités de profondeur

o i Contréle durétro-éclairage

Un détecteur de luminosité incorporé dans le coin supérieur
gauche du pavé numérique détecte les faibles niveaux de
lumiere. Vous pouvez forcer la mise sous tension du rétro-
éclairage en obstruant ce capteur.

. 1 Contraste de I'affichage

Quand vous sélectionnez cette option en appuyant sur la
touche de sélection, vous pouvez régler le contraste. Utilisez
les touches Haut et Bas pour éclaircir ou assombrir 'écran.

Utilisez la touche de menu pour enregistrer le réglage et
quitter. Il est également possible de quitter ce menu en
appuyant sur la touche de sélection pour enregistrer le
réglage et quitter.

. HEE Menu des éléments d’affichage

Les fonctions avancées du SR-20 peuvent étre activées en
affichant I'arborescence des menus a l'aide de la touche de
menu.

A la livraison du SR-20, certains éléments sont désactivés
pour des raisons de simplicité. Utilisez la touche de sélection
pour activer ou désactiver la case a cocher en regard d'un

élément d'affichage. Ligne de distorsion

«Trajectoire » marchg/’arrét
avec filigrane Ic';t:;sr::f du
t point
R Angle du signal
N Controle du seuil
antrole d? de proximité
mise au point X X
du signal Distorsion
Fléches de de la ligne de suivi
ida
. Liens entre le son et
Icone d'absence puissance du signal
:’Seuﬂg:easlsion) Option de centrage
Minpu':erie de la puissance du
Quitter automatiquement signal
le menu Puissance du

signal marche/
arrét

Figure 32: Options d’affichage (Modes Suivi de ligne)
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Fonctions en option

Les Fonctions en options dans le menu des éléments
d'affichage incluent:

. Trajectoire avec filigrane

Il s'agit d’'une méthode visuelle supplémentaire permettant
de suivre le signal maximal. Si vous essayez de suivre une
ligne en utilisant le niveau le plus élevé de la puissance du
signal, le filigrane fait office d'aide visuelle.

¢ lcone d’absence de signal (Suppression)

F

. : Option de centrage de la puissance du signal

La sélection de cette option dans |'écran de sélection de menu
force I'affichage du numéro qui représente la puissance du
signal au centre de I'écran en permanence lorsqu‘aucun signal
de proximité n'est disponible.

4
o e Controéle du seuil de proximité

Cette fonction permet de limiter la localisation a une
gamme de linstrument. Si la profondeur mesurée de
la cible est supérieure a la valeur de seuil sélectionnée
par l'utilisateur, le signal de proximité affiche zéro. Si
la profondeur mesurée est inférieure au seuil défini, le
SR-20 affiche une valeur de signal de proximité. (Mode de
tracage de ligne seulement)

Controle
~du seuil de
proximité

Figure 33: Contrdle du seuil de proximité

Lorsque cette fonction est activée, un appuilong (supérieure
a a2 seconde) sur la touche Haut permet de définir une valeur
de seuil supérieure et un appuilong sur la touche Bas permet
de définir une valeur inférieure.

Les paramétres du seuil de proximité contrélent le seuil de
profondeur du signal de proximité comme suit.

(Le plus bas) Mode Puissance du signal. Déplace la puissance
du signal au centre de I'écran, supprime l'écran de la carte,
autorise l'affichage de profondeurs négatives. Le signal audio
refléte la puissance du signal.

(Tm/3m/10 m/30 m) Affiche le seuil de proximité de
détections lorsque la mesure de profondeur est égale ou
inférieure a Xm.

(Le plus élevé) Mode Proximité grande ouverte. Aucun seuil,
aucune suppression, n‘autorise l'affichage de profondeurs
négatives.

Le contréle du seuil de proximité est particuliérement utile
si vous devez éliminer des signaux extérieurs a une distance
bien définie pour plus de clarté.

o NAdHzs

La fonctionnalité de contréle de mise au point du signal
fait essentiellement office de loupe sur le signal. Il réduit
la largeur de bande déchantillonnage du signal examinée
par le récepteur et offre un affichage basé sur une lecture
plus sensible des signaux entrants. Linconvénient de
I'utilisation du réglage du controle de mise au point du
signal est que l'affichage, tout en étant plus précis, est
mis a jour plus lentement. Le contréle de mise au point
du signal peut étre défini sur 4Hz (large), 2Hz, 1Hz,
0,5 Hzet 0,25 Hz (étroit). Plus lalargeur de bande sélectionnée
est étroite, plus grande est la distance de détection et la
précision du récepteur, mais avec un taux de mise a jour des
données sur l'affichage plus lent.

1047 =

Controle de mise au point du signal

Thikr
Controle -E-
de mise au A

point du signal 3
I 4'v et

Figure 34: Controle de mise au point du signal

Lorsqu'il est activé, le contréle de mise au point du signal
peut étre défini sur des réglages plus étroits ou plus larges a
I'aide des touches Haut (plus étroit) et Bas (plus large).

Le contréle de mise au point du signal est utile lorsque vous
devez mettre au point sur un signal particulier de facon
détaillée.

Cette option permet de couper automatiquement le son
lorsque la mesure de la profondeur est supérieure au réglage
du seuil de proximité.

Activation du silencieux > 99’

. et

Réaction de suivi de ligne

La case a cocher de réaction de distorsion de la ligne de
suivi définit la sensibilité de I'affichage de la distorsion de
la ligne de suivi sur faible, moyen ou élevé ou la désactive.
Plus le réglage est élevé, plus sensible devient le « nuage de
distorsion » entourant la ligne de suivi.
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Si la réaction de distorsion est désactivée, la ligne de suivi
devient une ligne unique et pleine.

. BE-E

Des fréquences disponibles complémentaires sur le Menu
fréquence pilote peuvent étre ajoutées dans la liste du menu
principal des fréquences disponibles en accédant au sous-

Controéle de sélection des fréquences

menu Controle de sélection des fréquences "E et

en sélectionnant le mode souhaité. Mettez en surbrillance la

catégorie de la fréquence souhaitée (Figure 35). Appuyez sur
et

la touche de sélection 4=,

Figure 35: Sélection d’une catégorie de fréquence

Puis utilisez les touches Haut et Bas pour parcourir les
fréquences disponibles. Mettez en surbrillance la fréquence
souhaitée pour l'ajouter a la liste actuellement disponible.

Quand vous cochez une fréquence (a l'aide de la touche
de sélection), vous l'ajoutez a la liste des fréquences
« actuellement disponibles » dans le menu principal.

Vous pouvez basculer entre les fréquences sélectionnées
dans le jeu actif vérifié pendant que vous utilisez le SR-20 en
appuyant sur la touche de fréquence. Le SR-20 fait défiler la
liste des fréquences du jeu actif, de la plus basse a la plus
haute, groupe par groupe, puis répete le défilement. Quand
vous désactivez la case a cocher d'une fréquence dans le
menu principal, vous la désélectionnez et elle n'apparait plus
sur appui de la touche de fréquence.

seekTech SR-20 RIDGID

Ecran d'informations et restauration des réglages
par défaut
,-*

(i}
. -.-"I Ecran d’informations

—
[

L'écran d'informations apparait en bas de la liste des choix
de menu. Appuyez sur la touche de sélection pour afficher
des informations relatives au localisateur, y compris la
version du logiciel, le numéro de série du récepteur et la date
d‘étalonnage (Figure 36).

Figure 36: Ecran d’informations

Restauration des valeurs par défaut d'origine

Appuyez une deuxieme fois sur la touche de sélection pour
afficher l'option de restauration des valeurs par défaut
d'origine.

Utilisez les touches Haut et Bas pour mettre en surbrillance le
symbole « activer » pour restaurer les valeurs par défaut ou le
symbole « X » pour ne PAS les restaurer.

Sivous appuyez sur la touche de menu sans modifier de case
a cocher, vous quittez l'option telle qu'elle.
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Arborescence des menus

Fréquences activées
—— Sonde

—— Suivi de ligne

—— Puissance (Suivi passif)
—— Radio

Unités de mesure
—— Pieds/Meétres

Options du rétro-éclairage
—— Marche/Arrét/Auto

Contraste LCD
—— Augmenter/Diminuer

Sélection des options d’affichage
—— (activation/désactivation)

Mode de tracage Mode Sonde
—|—$ —

—0 Filigrane

—0 Réglage de mise au point du signal
—0 Indicateur d’absence de signal
—0 Signaux sonores

— Centrage de la puissance du signal*
— Puissance du signal

— Seuil de proximité*

—0 Indicateur d’angle du signal

—0 Ligne de distorsion*

—0 Activation du silencieux > 99’

— Fleches de guidage*

Sonde
_I_ 16 Hz, 512 Hz, 640 Hz, 16 kHz, 33 kHz

Suivi de ligne

_l_ 128 Hz, 1 kHz, 8 kHz et 33 kHz

Alimentation
_l_ 50 Hz*", 50 HZ®, 50 Hz*,
60 Hz, 60 Hz®, 60 HZ*°,
100 Hz, 120 Hz, <4 kHz

Fréquence radio
Basse (4-15 kHz)
Elevée (>15 kHz)

Menu Informations
— L Restauration des valeurs par défaut
(Activation de Oui/Non)
Figure 37: Arborescence des menus

—1 Réaction de distorsion de la ligne de suivi*

*= Ecran de tracage de ligne seulement

Sélection de la fréquence (activation/désactivation)

Maintenance du SR-20

Transport et stockage

Avantdetransporter|'appareil, veillez a le mettre hors tension
pour économiser I'énergie des piles.

Pour le transport, assurez-vous que l'appareil est fixé en
toute sécurité et qu'il ne rebondit pas ou ne risque pas d'‘étre
heurté par un équipement quelconque.

Le SR-20 doit étre entreposé dans un endroit sec et froid.

REMARQUE: En cas d’entreposage du SR-20 pour une
durée prolongée, retirez les piles.

Si vous transportez le SR-20, retirez les piles de
I'appareil.

Entretien et nettoyage

1. Nettoyez le SR-20 avec un chiffon humide, imbibé de
détergent doux. Ne I'immergez pas dans l'eau.

2. Pour le nettoyage, n'utilisez pas d'objet qui raye ou de
produits abrasifs susceptibles de rayer définitivement
I'affichage. N'UTILISEZ JAMAIS DE SOLVANTS pour
nettoyer une partie quelconque du systéme. Des
substances telles que l'acétone ou d’autres produits
chimiques acres peuvent fissurer le boitier.

Identification des composants
défectueux

Pour obtenir des conseils de dépannage, reportez-vous au
guide de dépannage.

Service et réparation

IMPORTANT! L'appareil doit étre confié a un centre de service
agréé indépendant RIDGID ou renvoyé a l'usine. Retirez les
piles avant le transport.

Toutes les réparations effectuées par des centres de
service Ridge sont garanties contre les défauts de
fabrication ou de matériel.

Pour toute question relative a I'entretien ou la réparation de
I'appareil, contactez votre distributeur RIDGID, votre bureau
RIDGID local ou Ridge Tool Europe a I'adresse info.europe@

ridgid.com.
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Icones et symboles

ICONES DU PAVE NUMERIQUE

A Navigation dans le menu/Mise au point du signal/Contréle du seuil de

proximité

Sélection de menu

Mode Sonde: Profondeur forcée/Recentrage du son
Mode de suivi de ligne: Profondeur forcée, Courant forcé, Recentrage du son
Réglage de proximité de la puissance du signal: Activation forcée de la carte

Navigation dans le menu/Mise au point du signal/Contréle du seuil de

proximité

ICONES DE LAFFICHAGE
Fréquence de la sonde
Fréquence de suivi actif

Fréquence radio

passif

Distance/Profondeur mesurée
Indicateur d'angle du signal

Milliampére, Courant

E
i)
\: réquence de suivi de ligne
—
VL
mA

Controle du seuil de proximité

Icone du pole
Ligne de suivi

Ligne de distorsion

Equateur

Direction de la conduite

3 >im

| TR
200 [>lw
e [Pite

EXR®EOOSE | & &

>
el
5

<>

8

ICONES DE LAFFICHAGE (suite)

Signal de proximité

Pl
M
fer

¥
¢

Puissance du signal

Niveau audio

Niveau des piles

Avertissement de niveau de piles bas
(clignotement)

Pointeur de niveau
(Puissance du signal)

‘ll] Touche du son

SeekTech SR-20

RIDGID

O Touche de mise sous/hors tension
E] Touche de menu

== Touche de fréquence

ICONES DES MENUS
Restauration des valeurs par
défaut d'origine

Case a cocher des menus
Menu Outils

Réglages du rétro-éclairage

Réglage du contraste de I'écran

- - Eléments d'affichage

Trajectoire
(Puissance du signal)

E-EE

Controle de sélection de

|:E|H = fréquence

Absence de sonde

Absence d'alimentation

@ e

Absence de tracage

Absence de fréquence radio

Largeur de bande passante

Inclinaison de direction de la ligne

Profondeur supérieure au seuil de 3 pieds/1 meétre

Profondeur supérieure au seuil de 10 pieds/3 metres

Profondeur supérieure au seuil de 30 pieds/10 métres

Profondeur supérieure au seuil de 99 pieds/30 métres

Figure 38: Icones et symboles

Ecran d'informations
Compteur de la minuterie des

menus

Monter d’un niveau
(appui de la touche de menu)
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SeekTech SR-20

Guide de dépannage

PROBLEME

SOURCE PROBABLE DE LA DEFAILLANCE

Le SR-20 se bloque en
cours d'utilisation.

Mettez I'appareil hors tension, puis a nouveau sous tension. Si I'appareil ne se met pas hors
tension, retirez les piles. Si les piles sont plates, remplacez-les.

Le SR-20 ne saisit pas le
signal.

Assurez-vous que le mode et la fréquence corrects sont sélectionnés. Examinez le circuit a la
recherche d'éventuelles améliorations. Repositionnez I'émetteur, changez de mise a la terre, de
fréquence, etc. Modifiez le seuil de proximité (page 76) et/ou les réglages du controle de la mise
au point du signal (page 76).

Pendant la localisation,
les lignes « sautent » a
I'écran sur la carte.

Cela signifie que le SR-20 ne parvient pas a saisir le signal ou que des interférences sont
présentes.

Assurez-vous que I'émetteur est correctement connecté et raccordé a la masse. Pointez le SR-20
en direction de I'un ou l'autre fil pour étre certain que le circuit est complet.

Essayez d'utiliser une fréquence supérieure ou d’établir la connexion a un autre point sur la ligne,
voire méme de basculer en mode d'induction.

Essayez de déterminer la source de tout parasite et éliminez-la. (Mise a la terre liée, etc.)

Vérifiez si les piles du SR-20 sont récentes et complétement chargées.

Pendant la localisation
d’'une sonde, les lignes
«sautent » sur la totalité
de I'écran.

Vérifiez si les piles installées dans la sonde fonctionnent.

La sonde est peut-étre trop éloignée; essayez de recommencer en la rapprochant ou procédez a
une recherche de la zone.

Vérifiez le signal en rapprochant I'antenne inférieure de la sonde.
Note - Les sondes émettent difficilement des signaux dans des conduites en fonte ou en fer
malléable.

Augmenter le seuil de proximité et essayez de diminuer les réglages du contréle de mise au point
du signal afin d’améliorer la « mise au point » sur des signaux plus faibles.

La distance entre la
sonde et I'un ou l'autre
pole n'est pas égale.

La sonde est peut-étre inclinée ou il peut y avoir une transition entre la fonte et le plastique.

L'appareil se comporte
de maniére irréguliere
et ne se met pas hors
tension.

Les piles sont peut-étre plates. Remplacez-les par des piles neuves et mettez I'appareil sous
tension.

L'affichage est
complétement sombre
ou clair a la mise sous
tension.

Mettez I'appareil hors tension, puis a nouveau sous tension.

Réglez le contraste de I'affichage.

Absence de son.

Réglez le niveau du son dans le menu du son. Vérifiez si le signal de proximité est supérieur a
zéro.

Le SR-20 ne se met pas
sous tension.

Contrélez l'orientation des piles.
Assurez-vous que les piles sont chargées.
Vérifiez si les contacts des piles sont bons.

Un fusible de I'appareil est peut-étre grillé. (Cela requiert une intervention du service.)
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Caractéristiques Réglages par défaut
Poids avec les piles............. 1,8 kg Unités de profondeur = Métre et centimetre
Poids sans les piles .......... 1,5kg Volume = 2 (deux réglages au-dessus du silencieux),
Dimensions Rétroéclairage = Auto
LONQUEUT ooureerverrereriennes 28,4cm Seuil de proximité = 10 m (Suivi)
Largeur .eeeeesssseesseennes 1,3m 33 kHz (Mode de suivi de ligne actif)
Hauteur ..., 79 cm
Source d’alimentation EqUipement standard
4 piles alcalines C de 1,5V (ANSI/NEDA 14A, IEC LR14) ou Option Cat. #
piles rechargeables NiMH ou NiCad de 1,2V Localisateur SR-20 21943
Alimentation nominale : 6V, 550 mA Marqueurs et support de mat 12543
Puissance du signal Mode d'emploi

Fonction d'entrée non linéaire. 2000 est 10x plus 4 piles C (alcalines)
haut que 1000, 3000 est 10x plus haut que 2000, etc.

. . Vidéo de formation (DVD)
Environnement de fonctionnement

Température ........oeeeevennnee -20°Ca 50°C . .
peratu Equipement en option

Humidité ... 5% a 95% HR
Marqueurs de sonde supplémentaires 12543

Température de stockage -20°Ca 60°C
Emetteur ST-305 21948
Emetteur ST-510 21953
Pince inductive (4.75") 20973
Sonde a distance 16728
Sonde flottante (2 piéces) 19793
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SeekTech SR-20
Gebruiksaanwijzing

Algemene veiligheidsinformatie

WAARSCHUWING! Lees deze
instructies en het bijbehorende
veiligheidsboekje zorgvuldig
“alvorens deze apparatuur te
gebruiken.Alsutwijfeltoveromhetevenwelk
aspect van het gebruik van dit instrument,
dient u contact op te nemen met uw RIDGID-
verdeler voor meer informatie.

Het niet begrijpen en naleven van alle
instructies kan resulteren in elektrische
schokken, brand en/of ernstige letsels.

BEWAAR DEZE INSTRUCTIES!

AVOORZICHTIG: verwijder de batterijen volledig véor
verzending.

Met vragen betreffende het onderhouden of herstellen
van dit instrument kunt u terecht bij uw Ridgid-verdeler, bij
uw plaatselijke Ridgid-vestiging or bij Ridge Tool op info.
europe@ridgid.com of www.ridgid.eu.

GEVAAR

e« De SR20 is een diagnose-instrument dat
elektromagnetische velden detecteert die worden
gegenereerd door voorwerpen onder de grond. Het is
bestemd om de gebruiker te helpen bij het lokaliseren
van die voorwerpen door eigenschappen van develdente
herkennen en ze op het scherm weer te geven. Aangezien
elektromagnetische velden vervormd en gestoord
kunnen zijn, is het belangrijk de plaats van ondergrondse
voorwerpen te verifiéren alvorens te starten met graven.

¢ In dezelfde zone kunnen er zich verschillende
leidingen bevinden. Volg steeds de lokale
voorschriften en “one call service”-procedures.

e Het fysisch blootleggen van de leiding is de enige
manier om haar aanwezigheid, plaats en diepte te
verifiéren.

* Ridge Tool Co., haar dochterondernemingen en
leveranciers kunnen niet aansprakelijk worden
gesteld voor lichamelijke letsels of directe, indirecte,
incidentele of gevolgschade opgelopen door het
gebruik van de SR-20.

Gelieve in eventuele briefwisseling alle informatie op het
naamplaatje van uw instrument te vermelden, met inbegrip
van het modelnummer en het serienummer.
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SR-20-onderdelen

Seriéle aansluiting

Batterijvak
USB-aansluiting

Label serienummer \\.

Pictogramreferentie

Opmerking: USB-/seriéle poorten dienen
voor het laden van nieuwe software

Scherm

Toetsenbord

Antennemast

Handvat

Bovenste antennebol
Luidspreker

Vouwscharnier

-___-__———-

Geleidingsantennes

Onderste
antennebol

Opvouwbare mast

Figuur 1: SR-20-onderdelen
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Inleiding tot de SR-20 Werkingsmodi van de SR-20

De SR-20 werkt in drie verschillende modi. Dat zijn:

Aan de slag

1. de actieve leidingtraceermodus, wordt gebruikt

wanneer er een gekozen frequentie op een lange
Installeren/vervangen van de batterijen geleider kan worden gezet met behulp van een
zender voor plaatsbepaling, voor het lokaliseren van
geleidende buizen, leidingen of kabels.

2. de passieve leidingtraceermodus, wordt gebruikt
voor het lokaliseren van elektrische leidingen die
reeds een stroom van 60 Hz (U.S.) of 50 Hz (Europa)
voeren, of die radiofrequenties voeren.

3. de sondemodus, wordt gebruikt voor het lokaliseren

van sondes in pijpen, buizen of tunnels die niet
Figuur 2: Batterijvak geleidend zijn en niet op een andere manier kunnen
worden getraceerd.

AVOORZICHTIG: Zorg ervoor dat er geen vuil of vochtin het
batterijvak terechtkomt. Vuil of vocht kunnen ervoor zorgen
dat de batterijcontacten worden kortgesloten, waardoor de
batterijen snel ontladen, wat kan leiden tot elektrolietlekken
of brandgevaar.

Opvouwbare mast

BELANGRIJK! Maak geen zweepslagbeweging met de
antennemast van de SR-20 om hem open of dicht te vouwen.
Open en sluit hem uitsluitend met de hand.

OPMERKING: Sleep de onderste antennebol niet over de
grond tijdens het gebruik van de SR-20. Dat kan signaalruis
veroorzaken, wat de resultaten kan vervalsen. Bovendien kan
het de antenne beschadigen.

Ontgrendelknop =

- 0 |

Figuur 3: opvouwbare antennemast en ontgrendelknop
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Displayelementen

De “basisfuncties” van de SR-20 zijn standaard ingeschakeld.
Er kunnen functies worden uitgeschakeld of verborgen
om het display overzichtelijker te maken bij het uitvoeren
van eenvoudige lokaliseringstaken in ongecompliceerde
situaties.

Gewone displayelementen

Stroompsterkte/
signaalhoek

. j Batterijniveau
Frequentie P |

Modus

e |

| e ]
5 ’ (kaartcentrum)
Diepte/ . | !':— , '

Dradenkruis

Actieve
weergavezone

afstand

Figuur 4: Gewone displayelementen

In elk van de drie modi (actieve leidintraceermodus, passieve
leidingtraceermodus en sondemodus) bevat het display de
volgende elementen:

- Actieve weergavezone - De zone binnenin de cirkel op
hetSR-20-display,waarindetraceerlijn,degeleidingspijlen
en het dradenkruis worden weergegeven.

-« mA stroomsterkte - Evenredig met de stroom op
de leiding. Schakelt over op Signaalhoek wanneer de
signaalhoek groter is dan 35°.

. “Z signaalhoek - Schuine stand van het veld ten
opzichte van het horizontale vlak; hoek in de richting
van het centrum van het veld; numerieke waarde
weergegeven in graden.

. {_onm Batterijniveau - Geeft de resterende
batterijcapaciteit weer.

. & Gemeten diepte/afstand — Geeft de gemeten
diepte weer wanneer de ontvanger precies boven de
signaalbron de grond raakt. Geeft de berekende afstand
weer wanneer de antennemast op een andere manier
naar een signaalbron wordt gericht. Geeft de afstanden
weer in voet/inch (standaardinstelling in US.A.) of in
meter (standaardinstelling in Europa).

. Modus - Pictogram voor sondemodus ‘&8, actieve
leidingtracering =% passieve leidingtracering & of

radiofrequentiemodus &a.

- Frequentie - Toont heersende frequentie-instelling in
hertz of kilohertz.

seekTech SR-20 RIDGID

-+ Dradenkruis (kaartcentrum) - toont de positie van de
gebruiker ten opzichte van het doel.

Displayelementen: Actieve leidingtracering
Nabijheids- ﬁ )
signaal lﬂd" : - . Traceerlijn

| I Geleidingspijlen

Signaalsterkte

Figuur 5: Displayelementen (actieve leidingtracering)

In de modus actieve leidingtracering worden de volgende
elementen weergegeven op het display:

. T Nabijheidssignaal - Numerieke indicatie om aan te
geven hoe dicht de signaalbron zich bij de plaatsbepaler
bevindt. Toont een waarde van 1 tot 999. (Uitsluitend in
leidingtraceermodi)

. = Signaalsterkte - Sterkte van het signaal gedetecteerd
door de onderste alzijdig gerichte antenne.

. TN Traceerlijn - De traceerlijn staat voor
de geschatte as van het gedetecteerde veld. Ze toont
gedetecteerde vervorming in het veld wanneer ze minder
scherp wordt weergegeven. (Zie pagina 103 voor informatie
over het instellen van de gevoeligheid en over het in- en
uitschakelen van de vervormingsrespons in de traceerlijn.)

R — Vervormingslijn - Als de normale
vervormingsrespons van de traceerlijn is inschakeld, wordt
er een tweede lijn getoond die het signaal van de bovenste
antennebol voorstelt. Door de twee lijnen te vergelijken,
kan de gebruiker de graad van vervorming in het signaal
schatten.

. i Geleidingspijlen - De geleidingspijlen dienen om
de gebruiker naar het centrum van het gedetecteerde veld te
leiden, door aan te geven of dat centrum meer naar rechts of
meer naar links ligt.
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Displayelementen: passieve leidingtracering

De displayelementen in de passieve traceermodus zijn
dezelfde als in de actieve traceermodus.

Displayelementen: Sondemodus

Signaal-
sterkte

Leidingrichting

F

Poolpictogram

Zoomring

0-lijn
Sondepictogram

Figuur 6: Displayelementen: sondemodus

In de sondemodus bevat het display verschillende elementen
die uitsluitend dienen voor sondelokalisering.

| | Leidingrichting - geeft de geschatte richting van
de sonde aan.

= Sondepictogram - verschijnt wanneer de plaats
waar van de sonde zich bevindt, wordt benaderd.

==—== 0-lijn - vertegenwoordigt de middellijn van het
veld van de sonde, loodrecht op de as van de polen.

# Poolpictogram - vertegenwoordigt de plaats van
een van de twee polen van het dipoolveld van de
sonde.

L Zoomring - verschijnt wanneer de plaatsbepaler
zich vlakbij een pool bevindt.

Het gebruik van deze functies wordt beschreven in
de hoofdstukken “Actieve leidingtracering’, “Passieve
leidingtracering” en “Sondelokalisering”.

Standaardfrequenties

Beschikbare frequenties in de standaardinstelling zijn onder
meer:

#F sondemodus

512 Hz

i Actieve leidingtracering:
128 Hz
1 kHz

+ 8kHz
33 kHz

*® passieve leidingtracering:
50 Hz (9°)
<4 kHz

% Radiofrequentie
4 kHz—15 kHz (L)
> 15 kHz (H)
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Toetsenbord

Pijltje naar boven
Menu Navigatie/Signaalfocus/

Nabijheidsdrempelinstelling
Selectietoets

Resetten van geluidssignaal/
Selecteren van menuoptie
—~Menutoets

Volumeregeltoets

—~Aan/uit-toets

Pijltje naar beneden
Menu Navigatie/Signaalfocus/
Nabijheidsdrempelinstelling

Figuur 7: Toetsenbord

-
. L— Aan/uit-toets - schakelt de SR-20 in.

. Ay Pijltjestoetsen omhoog en omlaag - gebruikt om de
opties van een menu te overlopen.

. N2MT Signaalfocus - indien actief wijzigen de
pijltjestoetsen de signaalfocusinstelling (hoger - lager).
Wanneerdezetoetsenlangwordeningedrukt(langerdan?2
seconde) wordt de nabijheidsdrempel ingesteld, terwijl
bij een korte druk de signaalfocus wordt ingesteld.

et
1= Selectietoets - gebruikt om een geselecteerde optie in
een menu te bevestigen; bij normale bediening gebruikt om
een gemeten diepte te forceren en de audiotoon opnieuw te
centreren.

= Menutoets - Gebruikt om een “boomdiagram’
van keuzen weer te geven, zoals frequentieselecties,
schermelementkeuzen, helderheid en contrast, en om de
standaardinstellingen te herstellen. In een menu gaat u met
deze toets één niveau naar boven.

4

. 4 Volumeregeltoets — om het volume te verhogen of te
verlagen.

. % Frequentietoets — gebruikt om de gebruiksfrequentie
van de SR-20 te selecteren uit de reeks Checked-Active
frequenties. De lijst van frequenties waarvan de status werd
ingesteld op Checked-Active kunnen worden gewijzigd
via de menutoets. Frequenties werden ingedeeld in vier
reeksen: sondefrequenties (), leidingtraceerfrequenties

(i), stroomfrequenties (%) en radiofrequenties (&), Bij
iedere druk wordt er overgegaan naar de volgende Checked-
Active frequentie.

« Lichtsensor - in automatische modus regelt de lichtsensor
wanneer de achtergrondverlichting wordt in- en
uitgeschakeld op basis van het omgevingslicht.
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Werkingstijd

Met alkalibatterijen bedraagt de werkingstijd ongeveer
12 tot 24 uur, afhankelijk van het geluidsvolume en hoe lang
de achtergrondverlichting brandt. Een andere factor die de
werkingstijd beinvloedt is de samenstelling van de batterij
(veel van de nieuwe krachtige batterijen, zoals de “Duracell
® ULTRA", gaan 10%-20% langer mee dan conventionele
alkalibatterijen in veeleisende toepassingen). Gebruik bij
lagere temperaturen heeft ook een negatieve invloed op de
levensduur van de batterijen.

Om energie te besparen, wordt de SR-20 automatisch
uitgeschakeld na 1uur zonder het indrukken van een
toets. Schakel het instrument gewoon weer in om het te
gebruiken.

Waarschuwing voor bijna lege batterij

Wanneer de batterijen bijna leeg zijn, verschijnt er regelmatig

een batterijpictogram =% in de kaartzone op het scherm.

Figuur 8: Waarschuwing voor bijna lege batterij

Net voor de complete uitschakeling vindt er een
ononderbreekbare uitschakelsequentie plaats. Er weerklinkt
een lange zoemtoon wanneer de uitschakelsequentie van de
SR-20 op het punt staat te worden gestart.

OPMERKING: De spanning van herlaadbare batterijen
kan soms zo snel dalen dat het toestel gewoon wordt
uitgeschakeld. Het toestel wordt uitgeschakeld en vervolgens
herstart. Vervang de batterijen en schakel het toestel weer
in.
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Starten

e
Na het indrukken van de voedingstoets ':-!! op het
toetsenbord verschijnt het RIDGID®-logo en wordt het
softwareversienummer links op het display weergegeven.

Figuur 9: Opstartscherm

Instelling

Wanneer de SR-20 eenmaal is ingeschakeld, bestaat de
volgende stap in het instellen van de frequenties die
overeenkomen met de te lokaliseren zender of leiding.

Checked-Active frequenties werden reeds geselecteerd
voor gebruik en verschijnen achtereenvolgens wanneer

de frequentietoets meerdere malen worden ingedrukt.
(Bijvoorbeeld, de leidingtraceerfrequentie van 33 Hz is
beschikbaar onder de frequentietoets.)

Figuur 10: Frequentietoets

Figuur 11: Leidingtraceerfrequentie
Geselecteerd met frequentietoets

Frequenties activeren

Er kunnen frequenties worden gekozen voor de reeks
Checked-Active frequenties, zodat ze beschikbaar zijn onder

de frequentietoets 4.

ledere frequentie wordt geactiveerd door ze te selecteren uit
de lijstin het hoofdmenu (zie figuur 13). Frequenties worden
gegroepeerd per categorie:

Sonde k=
Actieve leidingtracering  *t*
Passieve leidingtracering %

Radio %

1. Druk op de menutoets E :

Figuur 12: Menutoets

Het hoofdmenuscherm wordt dan geactiveerd:

Figuur 13: Hoofdmenu
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2. Selecteer de gewenste frequentie met behulp
van de pijltjestoetsen (omhoog/omlaag) (figuur
14). In dit voorbeeld wordt een frequentie van
128 Hz geactiveerd.

Figuur 14: highlighten van een
gewenste frequentie (128 Hz)

3. Druk op de selectietoets iI— (hieronder getoond)
om het vakje aan te vinken voor elke frequentie die u
wenst te gebruiken.

Figuur 16: Gewenste frequentie aangevinkt

4. De frequenties die werden geselecteerd voor gebruik
hebben een vinkje in het vakje ernaast.

5]
5. Druk opnieuw op de Menutoets FE om de keuze te
aanvaarden en het menu te verlaten.
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En
Figuur 17: Menutoets I!E

Het hoofdmenu toont al de voor activering beschikbare
frequenties. Voor informatie over het toevoegen van
bijkomende frequenties aan het hoofdmenu, zodat ze
kunnen worden gekozen voor activering, zie “Frequentie-
keuzecontrole” op pagina 104.

Geluiden van de SR-20

Het geluidsniveau wordt bepaald door de nabijheid van het
doel. Hoe dichter het doel, hoe hoger het toonhoogte. Een
stijgende toonhoogte wijst op een sterker wordend signaal.

In de actieve of de passieve leidingtraceermodus vertoont
het geluid één doorlopende curve zonder te stijgen of de
dalen.

Wanneer er geen sprake is van vervorming maakt de
SR-20 een helder zingend geluid wanneer hij zich links
van het gedetecteerde veld bevindt. Daar wordt een licht
klikgeluid aan toegevoegd wanneer hij zich rechts van het
gedetecteerde veld bevindt. Wanneer er vervorming wordt
gedetecteerd, is er een geluid hoorbaar dat gelijkt op het
storingsgeluid van een AM-radio-uitzending, dat sterker
wordtnaarmate de graad van vervorming toeneemt.Wanneer
de vervormingsresponsfunctie wordt uitgeschakeld, valt het
storingsgeluid weg.

In sondemodus zal de toonhoogte van het geluid opwaarts
“ratelen”. Dat wil zeggen, ze zal stijgen en vervolgens weer
dalen bij het benaderen van de sonde. Wanneer het toestel
van de sonde weg wordt bewogen, daalt de toonhoogte van
het geluid en behoudt het die toonhoogte zolang het toestel
van de sonde weg wordt bewogen.

Indien gewenst kunt u het geluid terugbrengen tot een
gemiddelde toonhoogte (in om het even welke modus) door
tijdens de werking op de selectietoets te drukken.
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Belangrijke begrippen in verband met het gebruik
van de SR-20

SIGNAALSTERKTE staat voor de sterkte van het veld dat
wordt gedetecteerd door de onderste antennebol van de SR-
20,diewiskundigwordtomgezetomschaalbaarheidsredenen.
In een helder en onvervormd veld kunt u lokaliseren op basis
van de signaalsterkte alleen.

NABIJHEIDSSIGNAAL weerspiegelt de nabijheid van de
plaatsbepalertot de doelleiding; hoe dichter de plaatsbepaler
het centrum van het gedetecteerde veld nadert, hoe hoger
het nabijheidssignaalgetal wordt. Het nabijheidssignaal
wordt berekend op basis van de verhouding tussen de

signalen ontvangen door de onderste en bovenste antenne,
aangepast voor schaalbaarheidsredenen.

VERVORMING is de graad waarmee de vorm van het
gedetecteerde veld afwijkt van de eenvoudige cirkelvorm
van een ideaal magnetische veld veroorzaakt door stroom
in een lange geleider. In geval van meerdere velden wordt
het gedetecteerd veld uit vorm geduwd of getrokken en
meten de verschillende antennes verschillende veldsterkten.
Vervorming wordt weerspiegeld door het feit dat de
traceerlijn onscherp wordt op het display.

GELEIDINGSPIJLEN worden aangestuurd door de signalen
ontvangen door de zijantennes van de SR-20. Wanneer de
door deze zijantennes gedetecteerde veldsignalen gelijk
zijn, worden de pijlen gecentreerd. Als een van beide een
sterker veldsignaal ontvangt dan de andere, wijzen de pijlen
naar het waarschijnlijke midden van de doelgeleider.

Traceren van leidingen met de
SR-20

Actieve leidingtracering

Bij actieve leidingtracering worden de ondergrondse
leidingen bekrachtigd met een zender voor plaatsbepaling.

Plaatsbepalingszenders  bekrachtigen leidingen door
ze er rechtstreeks op aan te sluiten met klemmen, door
rechtstreeks het signaal teweeg te brengen met behulp van
een klem, of door het signaal teweeg te brengen met behulp
van in de zender ingebouwde inductiespoelen.

AWAARSCHUWING: sluit de aardkabel en de
elektriciteitskabel van de zender aan alvorens de zender in te
schakelen, om elektrische schokken te voorkomen.

1. Bekrachtig de doelgeleider volgens de instructies
van de fabrikant van de zender. Selecteer de
zenderfrequentie. Zet de frequentie op de SR-20 op

dezelfde waarde als die van de zender, met behulp
van de frequentietoets. Ga na of de frequentie een
leidingtraceerpictogram #H weergeeft.

Rechtstreekse aansluiting: De zender wordt aan de
doelgeleider bevestigd door middel van een rechtstreekse
metaal-op-metaalverbinding ter hoogte van een
toegangspunt, zoals een klep, een meter of een ander punt.
Belangrijk: de verbinding tussen de zender en de geleider
moet een zuivere, stevige verbinding zijn. De zender
wordt ook aangesloten op een aardpin die een krachtig
open pad naar de aarde verschaft. Belangrijk: een zwakke
aardaansluiting is de meest voorkomende oorzaak van een
slechte traceerkring. Zorg ervoor dat de zender degelijk
geaard is en voldoende blootgesteld is aan de grond om
stroom door de kring te laten vloeien.

Inductieve klem: de zender wordt verbonden met een
inductieve klem die vervolgens op een buis of kabel wordt
geplaatst. De zender bekrachtigt de klem, die op haar beurt
een stroom in de geleider veroorzaakt.

Inductieve modus: de zender wordt boven de geleider
geplaatst, in een rechte hoek. Er is geen rechtstreekse
verbinding; de inwendige wikkelingen van de zender
genereren en krachtig veld doorheen de aarde dat een
stroom teweegbrengt in de betreffende ondergrondse
geleider. Belangrijk: als de zender zich te dicht bij de
SR-20 bevindt in deze modus, kan er “luchtkoppeling”
ontstaan, wat betekent dat de plaatsbepaler op het veld
van de zender registreert in plaats van op dat van de
doelgeleider.

Figuur 18: leidingtraceerfrequentie
geselecteerd met de frequentietoets

(dit scherm knippert eventjes wanneer er een
nieuwe frequentie wordt gekozen)

2. Observeer het nabijheidssignaal om na te gaan of
de ontvanger het uitgezonden signaal ontvangt.
Boven de leiding moet het nabijheidssignaal pieken
en langs weerszijden ernaast moet het dalen.

3. Tijdens het opsporen wordt de loop van de buis
of kabel op het scherm weergegeven met 2 volle
lijnen. De traceerlijn is een duidelijke enkelvoudige
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lijn wanneer het gedetecteerde veld geen vervorming
vertoont.

Traceerlijn

Figuur 19: traceerlijn met weinig vervorming

4. Wanneer andere velden op een of andere manier
voor interferentie zorgen, zal de door die velden
veroorzaakte vervorming worden weerspiegeld
door het onscherp worden van de traceerlijn. Dat
wijst de gebruiker erop dat de schijnbare as van
de leiding beinvloed kan zijn door andere velden,
en een zorgvuldige analyse vereist. Hoe meer het
gedetecteerde veld vervormd is, hoe breder de “mist”
rondom de traceerlijn zal zijn.

Detraceerlijn heeftdrie belangrijke functies. Ze geeft
de plaats en de richting aan van het opgespoorde
signaal. Ze weerspiegelt veranderingen in de richting
van de doelleiding - bijvoorbeeld wanneer de leiding
een bocht maakt. En ze helpt bij het herkennen van
signaalvervorming. Dat doet ze door onscherp te
worden wanneer de vervorming toeneemt.

T8I

i Traceerlijn

1 27¢ 4o

Figuur 20: traceerlijn met veel vervorming

Gebruik de geleidingspijlen, het nabijheidsnummer,
de signaalsterkte en de traceerlijn als leidraden bij de
leidingopsporing. Deze gegevens worden gegenereerd
op basis van afzonderlijke signaaleigenschappen om de
gebruiker te helpen bij het bepalen van de kwaliteit van de
lokalisering. Een door een leiding uitgezonden onvervormd
signaal is het sterkst vlak boven die leiding. (Opmerking:
in tegenstelling tot de signaaltraceerlijnen vereisen de
geleidingspijlendatdegebruikerdeplaatsbepalerzooriénteert
dat de geleidingspijlen 90 graden naar de signaaltraceerlijn
wijzen. (Zie figuur 21).
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5. Noteer dat een onvervormde lijn altijd eerder scherp
dan onscherp zal zijn op het display, en dat het
begeleidende geluid geen storing zal vertonen.

6. Het vertrouwen in de accuraatheid van een
lokalisering kan worden verhoogd door het
nabijheidssignaal (en/of de signaalsterkte) te
maximaliseren, door de geleidingspijlen uit te
balanceren en door de traceerlijn op het scherm
te centreren. Bevestig een lokalisering door te
controleren of de gemeten diepte stabiel en redelijk
is. (Zie pagina 93.)

Traceerlijn

1_2'3' - e

Figuur 21: plaatsbepaling met grote waarschijnlijkheid

AWAARSCHUWING: Kijk uit voor signaalinterferentie die
tot onnauwkeurige aflezingen kan leiden. De traceerlijn
geeft de positie van de ondergrondse leiding alleen
maar correct weer als het veld ONVERVORMD is. Baseer
een plaatsbepaling dan ook NIET uitsluitend op de
traceerlijn.

Contracheck de plaatsbepaling altijd door u ervan te
vergewissen dat:

« de traceerlijn weinig of geen vervormingsrespons
vertoont (onscherpte).

+ het nabijheidssignaal en de signaalsterkte pieken
wanneer de traceerlijn door het kaartmidden loopt.

« de gemeten diepte voldoende toeneemt wanneer
het toestel omhoog wordt bewogen en de traceerlijn
en de traceerlijn correct uitgelijnd blijft.

Aflezingen van gemeten diepten moeten worden
beschouwd als schattingen, en de werkelijke diepten
moeten los daarvan worden gecontroleerd door het
maken van gaten of andere middelen alvorens het graven
aan te vatten.

Zoals steeds bestaat de enige manier om zekerheid te
hebben over de positie van een leiding erin de leiding fysisch
bloot te leggen. De accuraatheid van de positiebepaling en
dieptemeting neemt toe naarmate de onderste antennebol
van de SR-20 dichter bij de doelleiding wordt gehouden.
Door de gemeten diepte en de bepaalde positie tijdens
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het graafproces regelmatig opnieuw te controleren kunt
u schade aan de leiding voorkomen en kunt u soms extra
leidingsignalen opvangen die u niet opmerkte vé6r het
graven.

Bij het traceren van leidingen is het belangrijk eraan te
denken dat T-stukken, bochten, andere geleiders in de buurt
en metalen massa’s in de buurt een veld kunnen vervormen,
waardoor de gegevens zeer nauwkeurig moeten worden
onderzocht om het werkelijke tracé van de betreffende
leiding te bepalen.

Zie hieronder voor tips voor het verbeteren van het signaal.

Het omcirkelen van de laatste plaats van een duidelijk signaal
op een afstand van ongeveer 6,5 m kan duidelijk maken of de
vervorming afkomstig is van een lokale bocht of een lokaal
T-stuk in de leiding, waardoor de gebruiker het leidingtracé
opnieuw kan oppikken.

Als het signaal duidelijk is, zal de SR-20 vaak een rechte
signaallijn met zeer weinig vervorming weergeven tot aan
een bochtvan 90 graden, een lijn met een beetje vervorming
ter hoogte van de bocht, en vervolgens weer een helder
signaal achter de bocht. Het is dus zeer duidelijk wanneer de
leiding een bocht maakt.

Bedieningstips voor actieve leidingtracering

« De SR-20 identificeert vervormde velden zeer
snel. Wanneer de geleidingspijlen op het scherm
gecentreerd zijn en de traceerlijn niet gecentreerd
is (of wanneer het nabijheidssignaalgetal en de
signaalsterkte niet pieken), creéert de vervorming
een complex, niet-cirkelvormig veld.

« Om de traceerkring te verbeteren:

a) Probeer het eens met een lagere frequentie.

b) Plaats de aardstaaf verder uit de buurt van
de te traceren leiding. Gebruik een groter
aardcontactoppervlak (bijv. het blad van een
spade).

c) Zorg ervoor dat de leiding niet verbonden is met
een andere leiding. (Maak gemeenschappelijke
verbindingen slechts los als dat veilig kan).

d) Verplaats de zender naar een ander punt op de
leiding, indien mogelijk.

e Als de traceerlijn maar niet centraal op het scherm wil
gaan staan of als ze onregelmatig over het scherm
beweeg, kan dat betekenen dat de SR-20 geen zuiver
signaal ontvangt. Onder deze omstandigheden
kunnen de gemeten diepte en het nabijheidssignaal
ook onstabiel zijn.

a) Controleer de zender om na te gaan of hij correct
werkt en naar behoren werd geaard. Een goede
aansluiting en een goede aarding elemineren
problemen met een lage stroomsterkte.

b) Test de kring door de onderste antenne naar een
van de draden van de zender te wijzen.

c) Ga na of de SR-20 en de zender met dezelfde
frequentie werken.

d) Probeer verschillende frequenties, beginnend bij
de laagste, tot het signaal betrouwbaar kan worden
ontvangen. Gebruik maken van lagere frequenties
kan overvloeiproblemen verhelpen.

e) Verplaats de aardaansluiting voor een betere kring.
Zorg ervoor datervoldoende contactis (aardingspin
diep genoeg inslaan) vooral in droge bodems.

f) Inzeerdroge grond kunt u de kring verbeteren door
de grond rondom de aardingspin nat te maken.
Denk eraan dat het vocht zich zal verspreiden en
verdampen, waardoor de kwaliteit van de kring na
een tijdje zal afnemen.

+ Een andere manier om vervormde signalen te
detecteren, is door gebruik te maken van de
numerieke signaalhoekindicator.

Beweeg de SR-20 verticaal naar beide zijden van de
getraceerde lijn tot de numerieke signaalhoekindicator
45 graden weergeeft. Zorg ervoor dat u de onderste
alzijdiggerichte antennebol daarbij op dezelfde hoogte
houdt, en de mast van de plaatsbepaler verticaal. Als er
weinig of geen vervorming is, moet de getraceerde lijn
zichin het midden bevinden en moet de afstand tot ieder
45°-punt ongeveer gelijk zijn langs weerszijden. Als het
signaal onvervormd is, is de afstand van het lijnmidden
tot het 45°-punt ongeveer gelijk aan de diepte.

Een andere variant van deze techniek bestaat erin
over dezelfde afstand naar rechts en naar links van de
getraceerde lijn te bewegen, bijvoorbeeld 60 cm, en na
te gaan of de signaalsterkteaflezingen gelijk zijn.
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{E'-:}: zelfde afstand

Figuur 22: controleren op vervorming

Tijdens het traceren moeten het nabijheidssignaal
en de signaalsterkte pieken, en moet de gemeten
diepte het geringst zijn op dezelfde plaats als waar de
geleidingspijlen worden gecentreerd op het display. Als
dat niet het geval is, kan dat wijzen op een bocht in de
leiding of op de aanwezigheid van gekoppelde signalen.

Hogere frequenties vloeien gemakkelijker uit naar
aanliggende leidingen maar kunnen nodig zijn om over
stroomstoringen in traceerdraden te springen of om over
isolatiekoppelstukken heen te gaan. Als de leiding niet
geaard is aan het verste uiteinde, zijn hoge frequenties
misschien de enige manier om de leiding traceerbaar te
maken.

Wanneer u de zender inductief gebruikt, dient u de
lokalisering op een afstand van ongeveer 10m te
beginnen om een “directe koppeling” te voorkomen (ook
wel “luchtkoppeling” genoemd).

Tijdens het traceren werkt de kaartweergave het best
onder de volgende voorwaarden:

1. De leiding is waterpas

2. DeSR-20-plaatsbepaler bevindtzich boven het niveau
van de leiding

3. De SR-20-antennemast wordt ongeveer verticaal
gehouden
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Als die omstandigheden niet of niet allemaal kloppen, dient
u scherp te letten op de maximale signaalsterkte.

In het algemeen geldt dat wanneer de SR-20 wordt gebruikt
in een zone boven de doelleiding binnen een aftastzone van
ongeveer twee “diepten” van de leiding, de kaart bruikbaar
en accuraat zal zijn. Houd daar rekening mee wanneer u de
kaart gebruikt indien het doel of de leiding heel ondiep zit.
De breedte van het bruikbare zoekgebied op de kaart kan
klein zijn als de leiding uiterst ondiep zit.

Meten van diepte (leidingtraceermodi)

De SR-20 meet diepte door de sterkte van het signaal in
de onderste antenne te vergelijken met dat in de bovenste
antenne.

Gemeten diepte wordt correct gemeten in een onvervormd
veld wanneer de onderste antenne precies boven de
signaalbron de grond raakt en de antennemast verticaal
staat.

1. Om de diepte te meten zet u de plaatsbepaler op de
grond, precies boven de sonde of de leiding.

2. Gemeten diepte wordt weergegeven in de
linkerbenedenhoek.

3. Een gemeten diepteaflezing kan worden geforceerd
door op de selectietoets te drukken.

4. De gemeten diepte zal slechts accuraat zijn wanneer
het signaal onvervormd is en de antennemast
verticaal wordt gehouden.

De consistentie van de gemeten diepteaflezing kan worden
getest door de SR-20 over een gekende afstand (bijvoorbeeld
33 cm) omhoog te bewegen en na te gaan of de gemeten
diepte-indicator met dezelfde afstand toeneemt. Een lichte
variatie is aanvaardbaar, maar als de gemeten diepte niet
verandert of te veel verandert, wijst dat op een “vervormd”
veld of op een zeer zwakke stroom in de leiding.

OPMERKING: Door de selectietoets ingedrukt te houden in
de actieve en de passieve leidingtraceermodus, forceertu een
gemetendiepteaflezingenschakeltudesignaalhoekindicator
om op stroom. Als het geluid op aan werd ingesteld, zal ook
de audiotoon opnieuw worden gecentreerd.

Stroom- en signaalhoekaflezing

De stroomsterkte (mA) en signaalhoekindicator (".-":)
in de rechterbovenhoek van het scherm geven de op
de getraceerde leiding gedetecteerde stroom weer, in
milliampere, wanneer de berekende hoek ten opzichte van
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het centrum van het gedetecteerde veld kleiner is dan 35°
en de SR-20 het door de geleidingspijlen gedetecteerde
centrum van het veld kruist.

Wanneer het toestel door het centrum van het veld beweegt,
wordt de stroomsterkteaflezing “vergrendeld” (in het
display gehouden) tot de geleidingspijlen weer omkeren,
op welk punt het vergrendelde display wordt bijgewerkt.
De bijwerkings- en vergrendelcyclus doet zich voor telkens
wanneer de geleidingspijlen worden omgekeerd.

Wanneer de hoek ten opzichte van het centrum groter is dan
35°, komt de signaalhoekindicator opnieuw in de plaats van
de stroomindicator, en toont het display de berekende hoek
ten opzichte van het centrum van het gedetecteerde veld.

Clipping (traceermodi)

Soms zal het signaal zo sterk zijn dat de ontvanger niet in
staat is het volledige signaal te verwerken, een toestand die
wordt aangeduid met de term “clipping”. Wanneer dat het

geval is, verschijnt het waarschuwingssymbool &T op
het scherm. Dit betekent dat het signaal bijzonder sterk is.
Als clipping blijft aanhouden, kunt u dat verhelpen door de
afstand tussen de antennes en de doelleiding te vergroten
OF door de sterkte van de stroom van de zender te verlagen.

OPMERKING: Gemeten diepteweergave is onmogelijk onder
clipping-omstandigheden.
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Figuur 23: schermweergave in verschillende locaties (leidingtracering)
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Passieve leidingtracering

Inde passieve modus zoekt de SR-20 naar elektromagnetische
“ruis” die op een of andere manier zijn weg heeft gevonden
naar een ondergrondse leiding.

Elektromagnetische signalen kunnen op verschillende
manieren terecht komen op ondergrondse leidingen.

De meest voorkomende manier is via een rechtstreekse
verbinding met een signaalbron. Alle werkende elektronische
toestellen die zijn aangesloten op een AC-voeding geven
een bepaalde hoeveelheid elektronische “ruis” terug aan de
stroomleidingen waar ze op zijn aangesloten.

In bepaalde gebieden bijvoorbeeld fungeren onder-
grondse leidingen als antennes voor hoogvermogen-,
lagefrequentieradio-uitzendingen (voor onderzeese
navigatie- en communicatiesignalen in het Verenigd
Koninkrijk bijvoorbeeld) en die signalen stralen ze terug. Die
teruggestraalde signalen kunnen bijzonder nuttig zijn voor
plaatsbepaling.

Kortom, er kunnen op verschillende manieren frequenties
terechtkomen op ondergrondse leidingen, en die frequenties
kunnen passief worden opgepikt, als de velden sterk genoeg
zijn.

1. Selecteer een passieve-leidingtraceerfrequentie

(pictogram & of £,

297”
X

1_213' B TF]

Figuur 24: 60° Hz passieve-traceerfrequentie

2. De SR-20 heeft meerdere passieve-
leidingtraceerfrequentie-instellingen Stroom-
frequenties (geidentificeerd methetstroompictogram
%) worden gebruikt voor het lokaliseren van
signalen die worden gegenereerd ten gevolge van
krachtoverbrengingen, gewoonlijk 50 of 60 Hz.
Om de effecten van inherente ruis van lijnbelasting
of naburige apparaten te beperken, kan de SR-
20 worden ingesteld voor het lokaliseren van
verschillende veelvouden of harmonischen van de
50/60 Hz-basisfrequentie tot 4.000 Hz.

Het 9x-veelvoud is de meest gebruikte instelling
voor het lokaliseren van een 50/60 Hz-signaal. In

uitgebalanceerde hoogspanningsverdeelsystemen is
het mogelijk dat het 5x-veelvoud beter werkt.

De frequentie-instellingen 100 Hz (in 50 Hz-landen)
en 120 Hz (in 60 Hz-landen) zijn vooral nuttig voor
buisleidingen die werden uitgerust met kathodische
beveiliging die gebruik maakt van gelijkrichters.

Net als bij actieve leidingtracering zal de traceerlijn de
vervorming in het gedetecteerde veld weerspiegelen
door er onscherp of wazig uit te zien in verhouding tot de
vervormingsgraad. Deze “vervormingsrespons” is nuttig
om te herkennen wanneer het gedetecteerde veld wordt
vervormd door andere velden van metalen voorwerpen in
de buurt.

3. Er zijn ook twee bijkomende radio-

frequentiebanden
opsporen. Dat zijn:

om lijnen passief te helpen

« 4kHz tot 15kHz (LF)
« > 15kHz (HF)

De radiofrequentie- en <4 kHz-banden kunnen helpen
bij het onderscheiden in een omgeving met veel ruis. Ze
kunnen ook nuttig zijn bij het blind zoeken naar leidingen.
Bij het zoeken in een ruim gebied waarbij de plaats van de
doelen niet gekend is, bestaat één bruikbare aanpak erin
meerdere frequenties voor gebruik te selecteren en het
gebied achtereenvolgens met een aantal frequenties af te
zoeken en uit te kijken naar betekenisvolle signalen.

Over het algemeen is actieve leidingtracering met
rechtstreekse verbinding betrouwbaarder dan passieve
leidingtracering.

/A WAARSCHUWING: Bij passieve leidingtracering, of
wanneer de signalen uiterst zwak zijn, zal de gemeten
diepte meestal te DIEP zijn en kan de werkelijke diepte VEEL
geringer zijn.

Bedieningstips voor passieve leidingtracering

1. Alsunaar een gekende leiding zoekt met de passieve
leidingtraceermethode, dient u de beste frequentie
te gebruiken voor de leiding in kwestie. Dat kan
bijvoorbeeld 50 Hz (1) zijn voor een stroomleiding, of
het kan blijken dat 50 Hz (9) een meer betrouwbare
respons genereert op een bepaalde leiding.

2. Bij het zoeken naar een kathodebeveiligde buis in
passieve modus, dient u hogere frequenties (hoger
dan 4 kHz) te gebruiken om harmonischen op te
pikken.
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3. Denk eraan dat buizen stromen kunnen voeren die
worden gedetecteerd bij een passieve tracering,
net als kabels; de enige garantie voor een correcte
lokalisering bestaat erin de leiding bloot te leggen.

4. Overhetalgemeenispassieveleidingtracering minder
betrouwbaar dan actieve leidingtracering omdat
actieve leidingtracering de positieve identificatie van
het signaal van de zender biedt.

5. Vooral bij passieve leidingtracering geldt dat weten
dat je iets gevonden hebt niet hetzelfde is als
weten wat je gevonden hebt. Het is belangrijk al de
beschikbare indicatoren te gebruiken, zoals gemeten
diepte, Signaalsterkte, enz, om de lokalisering te
bevestigen. Als het mogelijk is een gedeelte van een
passief gelokaliseerde kabel te vinden, kan hij worden
bekrachtigd met een zender om vervolgens actief te
worden getraceerd.

6. Terwijl passieve leidingtracering meestal
wordt gebruikt op  50/60 Hz-stroomleidingen,
kunnen andere kabels zoals telefoonleidingen,
kabeltelevisieleidingen,enz.wordenbekrachtigd door
vluchtige radiofrequenties in de regio en daardoor
ook zichtbaar zijn bij passieve leidingtraceringen.

Sonde-opsporing

De SR-20 kan worden gebruikt voor het lokaliseren van het
signaal van een sonde (zender).

BELANGRIJK! Signaalsterkte is de hoofdfactor bij het
bepalen van de positie van de sonde. Zorg ervoor dat u de
signaalsterkte laat pieken alvorens een zone te markeren
voor graafwerken.

In wat volgt wordt ervan uitgegaan dat de sonde zich in een
horizontale buis bevindt, dat de grond ongeveer waterpas is
en dat de SR-20 wordt vastgehouden met de antennemast
verticaal.

Het veld van een sonde vertoont een andere vorm dan het
cirkelvormige veld rondom een lange geleider zoals een buis
of een kabel. Het is een dipoolveld zoals het veld rondom de
aarde, met een noordpool en een zuidpool.
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Figuur 25: het dipoolveld van de aarde

In het veld van de sonde detecteert de SR-20 de punten aan
beide uiteinden waar de veldlijnen naar beneden buigen naar
de verticale, en hij markeert die punten op de kaartweergave
met een“pool”-pictogram (3§). De SR-20 toont ook een lijn op
90 graden t.o.v. de sonde, gecentreerd tussen de polen, die
de“0-lijn” wordt genoemd en kan worden vergeleken met de
evenaar op een wereldkaart, als je de planeet zijdelings zou
bekijken (zie figuur 25).

Noteer dat het signaal stabiel blijft ongeacht de oriéntatie,
dankzij de alzijdiggerichte antennes van de SR-20. Dat
betekent dat het signaal gelijkmatig zal toenemen bij het
benaderen van de sonde, en gelijkmatig zal afnemen bij het
wegbewegen van de sonde.

OPMERKING: een pool bevindt zich daar waar de veldlijnen
verticaal worden. De 0-lijn bevindt zich waar de veldlijnen
horizontaal zijn.

Figuur 26: dipoolveld

Doe het volgende alvorens een sonde te lokaliseren:

+ Activeer de sonde alvorens ze in de leiding te steken.
Selecteer dezelfde sondefrequentie op de SR-20 en
ga na of hij het signaal ontvangt.

Nadat de sonde de buis in werd gestuurd, gaat u naar
de vermoede sondelocatie. Als u de richting van de buis
helemaal niet kent, duwt u de sonde best niet de ver in de
leiding (5 m van de ingang is een goed uitgangspunt).
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Lokaliseringsmethoden

Het lokaliseren van een sonde gebeurt in drie belangrijke
hoofdstappen. De eerste stap bestaat in het lokaliseren
van de sonde. De twee stap bestaat in het uiterst
nauwkeurig lokaliseren van de sonde. De derde stap
bestaat in het verifiéren van zijn locatie.

Stap 1: lokaliseer van de sonde

+  Houd de SR-20 zo dat de antennemast naar buiten
wijst. Beweeg de antenne heen en weer en luister
naar het geluid. Dat zal het hoogst zijn wanneer de
antennemast in de richting van de sonde wijst.

+ Laat de SR-20 zakken tot zijn normale gebruikspositie
(antennemast verticaal) en wandel in de richting
van de sonde. Naarmate u de sonde nadert, zal de
signaalsterkte toenemen evenals het volume en de
hoogte van het geluid. Gebruik de signaalsterkte en
het geluid om het signaal te maximaliseren.

+  Maximaliseren van de signaalsterkte. Wanneer de
signaalsterkte haar hoogste punt lijkt te hebben
bereikt, plaatst u de SR-20 vlakbij de grond boven het
puntwaar hetsignaal hetsterkstis.Houd de ontvanger
op een constante hoogte boven de grond aangezien
afstand een invloed heeft op de signaalsterkte.

« Noteer de signaalsterkte en beweeg het toestel in alle
richtingen weg van het hoogste punt om na te gaan
of de signaalsterkte aanzienlijk daalt langs alle kanten.
Markeer het punt met een gele sondemarkering.

Figuur 27: polen en 0-lijn van een sonde

Wanneer er bij het naderen een stabiele 0-lijn op het scherm
verschijnt, volgt u die in de richting van een toenemende
signaalsterkte om de sonde te lokaliseren.

Stap 2: precies lokaliseren van de sonde

De polen # moeten verschijnen langs weerszijden van
het maximumsignaalpunt, op gelijke afstand wanneer de
sonde horizontaal ligt. Wanneer ze niet zichtbaar zijn op het
scherm in het punt van de maximumsignaalsterkte, beweegt

u het instrument weg van het maximumpunt loodrecht
op de stippellijn (0-lijn) tot er een verschijnt. Centreer het
instrument boven de pool.

Waar de polen verschijnen hangt af van de diepte van de
sonde. Hoe dieper de sonde, hoe verder ze van de polen
verwijderd zal zijn.

Destippellijnsteltde0-lijnvandesondevoor.Alsdesonde
niet gekanteld is, zal de 0-lijn de sonde doorsnijden bij
maximale signaalsterkte en minimum gemeten diepte.

OPMERKING: wanneer de plaatsbepaler zich boven de 0-
lijn bevindt, betekent dat nog niet dat hij zich boven de
sonde bevindt. Verifieer de plaatsbepaling altijd door de
signaalsterkte te maximaliseren en beide polen te markeren.

« Markeer de eerst gevonden poollocatie met een rode
driehoekige poolmarkering. Na het centreren op de
pool geeft een dubbele-lijnindicator weer hoe de
sonde onder de grond ligt, en in de meeste gevallen
ook in welke richting de leiding ongeveer loopt.

«  Wanneer de plaatsbepaler dicht bij een pool komt,
verschijnt er een zoomring gecentreerd op de pool.

«  De tweede pool bevindt zich ongeveer even ver van
de sonde in de tegenovergestelde richting. Lokaliseer
hem op dezelfde manier en markeer hem met een
rode driehoekige markering.

+ Als de sonde horizontaal ligt, moeten de drie
markeringen op één lijn liggen en moeten de rode
markeringen zich op dezelfde afstand van de gele
sondemarkering bevinden. Als dat niet het geval
is, kan dat wijzen op een gekantelde sonde. (Zie
“Gekantelde sonde” pagina 16). Het is gewoonlijk zo
dat de sonde zich op de lijn tussen de twee polen
bevindt, tenzij in geval van extreme vervorming.

Stap 3: Verifiéren van de plaatsbepaling

« Hetis belangrijk de locatie van de sonde te verifiéren
doordeinformatie van de ontvangerte contrachecken
en de signaalsterkte te laten pieken. Beweeg de SR-20
in alle richtingen weg van de maximumsignaalsterkte
om na te gaan of het signaal overal daalt. Beweeg
het instrument ver genoeg weg om een significante
daling waar te nemen in iedere richting.
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Figuur 28: sondelokalisering: 0-lijn

«  Dubbelcheck de beide poollocaties.

- Ga na of de Gemente Diepteaflezing in het punt van
de maximumsignaalsterkte redelijk en coherent is.
Als ze te diep of te ondiep lijkt, dient u opnieuw na te
gaan of de maximale signaalsterkte zich wel degelijk
op de punt situeert.

+  Ga na of de polen en het punt van de hoogste
signaalsterkte op een rechte lijn liggen.

BELANGRIJK! Denk eraan dat wanneer u zich op de
0-lijn bevindt, dat niet betekent dat u zichboven de sonde
bevindt. Het zien van twee op één lijn liggende polen op
het scherm is geen vervangmiddel voor het centreren
boven iedere pool afzonderlijk en het markeren van hun
locaties zoals hierboven werd beschreven.

Als de polen niet zichtbaar zijn, dient u de zoekactie uit
te breiden.

Voor een optimale nauwkeurigheid moet de SR-20 met
de mast verticaal worden gehouden. De antennemast
moet verticaal staan bij het markeren van de polen en de
evenaar, anders zijn hun posities minder accuraat.

Gekantelde sondes

Als de sonde gekanteld is, zal een pool dichter naar de sonde
toe bewegen en de andere verder er van weg.

Als de sonde verticaal staat, ziet u op het scherm een
enkele pool op het punt van de maximumsignaalsterkte.
(De Ridgid-drijvende zender werd ontworpen om een
enkele pool “zichtbaar” te hebben en werd van een gewicht
voorzien om de sonde op een verticale as te handhaven.) Het
maximaliseren van de signaalsterkte zal nog altijd resulteren
in de beste sondelokalisering.

Drijvende zender

Bepaalde sondes werden ontworpen om te worden
doorgespoeld of om in een buis te drijven op de waterstroom.
De enige betrouwbare manier om een vlottersonde correct
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te lokaliseren bestaat erin de signaalsterkte te maximaliseren
en vervolgens te controleren of het signaal daalt wanneer
de ontvanger in alle richtingen van dat punt wordt
wegbewogen.

Diepte meten (sondemodus)

De SR-20 meet diepte door de sterkte van het signaal in
de onderste antenne te vergelijken met dat in de bovenste
antenne. De gemeten diepte is een geschatte waarde; ze zal
meestal de fysische diepte weerspiegelen wanneer de mast
verticaal wordt gehouden en de onderste antenne de grond
raakt net boven de signaalbron, in de veronderstelling dat er
geen sprake is van vervorming.

1. Om de diepte te meten zet u de plaatsbepaler op de
grond, precies boven de sonde of de leiding.

2. De gemeten diepte wordt aangegeven in de linker
benedenhoek van het scherm van de SR-20.

3. Een gemeten diepteaflezing kan worden geforceerd
door op de selectietoets te drukken tijdens een
lokalisering.

4. Gemeten diepte zal slechts accuraat zijn wanneer het
signaal geen vervorming vertoont.

Clipping (sondemodus)

Soms zal het signaal zo sterk zijn dat de ontvanger niet in
staat is het volledige signaal te verwerken, een toestand die
wordt aangeduid met de term “clipping”. Wanneer dat het

™
geval is, verschijnt het waarschuwingssymbool .-i?l" op het
scherm. Dit betekent dat het signaal bijzonder sterk is.

OPMERKING: Gemeten diepteweergave isonmogelijk onder
clipping-omstandigheden.
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Figuur 29: schermweergave in verschillende locaties (sonde)
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Figuur 30: gekantelde sonde, polen en 0-lijn

Merk op dat de rechterpool zich dichter bij de 0-lijn bevindt, ten gevolge van de kanteling.
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Menu'’s en instellingen

Wanneer u op de menutoets drukt, verschijnen er een aantal
opties (zie figuur 31).

Afteltimer voor
automatische
menuafsluiting

Figuur 31: hoofdmenu

Van boven naar beneden bevat het hoofdmenu de volgende
opties:

1. ¥ Momenteel beschikbare sondefrequenties
(al dan niet Checked-Active).

2. o Momenteel beschikbare actieve-
lijntraceringsfrequenties (al dan niet Checked-
Active).

3. % Momenteel beschikbare passieve-

lijntraceringsfrequenties (al dan niet Checked-
Active).

4, . Momenteel beschikbare radiofrequenties (lage
en hoge) (al dan niet Checked-Active).

5. £ Instelling van de dieptemeeteenheid
6. 'i Regeling van de achtergrondverlichting

7. i LCD-contrastregeling

8. HEE Instelling van de displayelementen

(submenu’swordenweergegevenindiengeselecteerd
voor sonde- of leidingtraceermodi.)

= . . .
9. I: Frequentieselectieregeling (submenu’s
worden weergegeven voor categorieén van

« (@ Afteltimer voor automatische menu-afsluiting
Tijdens het overlopen van de menuboomstructuur verschijnt
er onderaan het scherm een teller die aftelt.

o Momenteel beschikbare frequenties

Frequenties met de “Checked-Active”-status verschijnen met
een aankruisvakje ernaast.

OPMERKING: Superscript staat voor harmonischen; bijv.,
60*° = 540 Hz en 50 Hz*® = 450 Hz.

. Wijzigen van de diepte-eenheid

o Regeling van de achtergrondverlichting

Een in de linkerbovenhoek van het toetsenbord
ingebouwde detector detecteert geringe lichtniveaus. De
achtergrondverlichting kan ook geforceerd worden door die
sensor af te dekken.

. W LCD-contrast

Wanneer dit wordt geselecteerd met de selectietoets kan
het contrast worden geregeld. Gebruik de pijltjestoetsen
omhoog en omlaag om het scherm lichter of donkerder te
maken.

Gebruik de Menu-toets om de instelling op te slaan en het
menu te verlaten. In dit menu kunt u ook de selectietoets
gebruiken om de instelling op te slaan en het menu te
verlaten.

R U2 (O
. Schermelementenmenu

Geavanceerde functies van de SR-20 kunnen worden
geactiveerd met behulp van de Menu-toets om de
menuboomstructuur op te roepen.

De SR-20 wordt geleverd met bepaalde elementen
uitgeschakeld ter wille van de eenvoud. Gebruik de
selectietoets om het vakje naast een displayelement aan of
af te kruisen. Vervormingslijn

“Renbaan” met aan/uit
water.r‘nerk en & Stroomsterkte/
aanwijzer - —signaalhoek

nabijheidsdrempel-

signaalfocus- X 3
instelling

regeling

. R Traceerlijn-
frequenties die kunnen worden geselecteerd.) Geleidings- vervorming
i . ”Gre"ej:\e:ignaal"- Koppelt audio aan
10. 1-  Informatiemenu  met inbegrip  van pictogram signaalsterkte
softwareversie en toestelserienummer (submenu (onderdrukking) De optie
voor herstellen van fabrieksinstellingen wordt Afteltimer Signaalsterkte
weergegeven op Informatiescherm). voor automatische piihahe
menuafsluiting Signaalsterkte
aan/uit

Ziede menuboomstructuur op pagina 105 voor een complete
lijst. . . Lo .
) Figuur 32: schermelementen (actieve leidingtracering)
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Optionele functies

Optionele functies in het displayelementenmenu zijn onder
meer:

. Renbaan en watermerk

Dit verschaft een bijkomende, visuele manier om het
maximumsignaal op te sporen. Als u een leiding tracht op te
sporen aan de hand van haar hoogste signaalsterkteniveau,
fungeert Watermerk als een visueel hulpmiddel.

e “Geen signaal”-pictogram (onderdrukking)

r

. : De optie Signaalsterkte centreren

Wanneer deze optie wordt geselecteerd in het
menuselectiescherm wordt het getal dat de signaalsterkte
voorstelt gedwongen weergegeven in het midden van het
schermgebied telkens wanneer een nabijheidssignaal niet
beschikbaar is.

. w Nabijheidsdrempelinstelling

Dit helpt de lokalisering te beperken tot een bepaald
bereik rondom het instrument. Als de gemeten diepte van
het doel groter is dan de door de gebruiker geselecteerde
drempelwaarde, is het nabijheidssignaal nul. Als de gemeten
diepte kleiner is dan de ingestelde drempel, geeft de SR-
20 een nabijheidssignaalwaarde weer. (Uitsluitend in
leidingtraceermodus.)

_ nabijheidsdrempel-
instelling

Figuur 33: nabijheidsdrempelinstelling

Wanneer hij geactiveerd is, wordt de nabijheidsdrempel
ingesteld door een lange druk (langer dan 2 seconde) op
de Up-toets om een hogere drempel in te stellen, of met de
Down-toets om de drempel te verlagen.

De instellingen van de nabijheidsdrempel regelen de
dieptedrempel van het nabijheidssignaal als volgt.

(Laagste) Signaalsterktemodus. Verplaatst signaalsterkte
naar schermcentrum, kaartweergave onderdrukt, weergave
van negatieve diepte mogelijk. Audiosignaal weerspiegelt
signaalsterkte.

(Tm/3m/10m/30m) Toont nabijheidsdrempel voor
detecties waarbij de gemeten diepte Xm of minder is.
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(Hoogste) Wijd open nabijheidsmodus. Geen drempel, geen
onderdrukking, weergave van negatieve diepte mogelijk.

De nabijheidsdrempelinstelling is vooral interessant wanneer
u signalen afkomstig van buiten een welbepaalde afstand
dient te elimineren voor meer duidelijkheid.

o Sz

De signaalfocusregeling heeft het effect van een vergrootglas
op het signaal. Ze reduceert de samplebandbreedte van
het signaal dat de ontvanger onderzoekt, en geeft een
weergave die gebaseerd is op een gevoeligere aflezing
van de binnenkomende signalen. Het nadeel van de
signaalfocusregeling is dat de weergave, hoewel accurater,
minder snel wordt bijgewerkt. De signaalfocusregeling kan
worden ingesteld op 4 Hz (breed), 2 Hz, 1 Hz,0,5Hzen 0,25 Hz
(smal). Het smaller de gebruikte geselecteerde bandbreedte,
hoe groter de nauwkeurigheid maar hoe trager de gegevens
op het display worden bijgewerkt.

Signaalfocusregeling

1047
Xhnr

signaal- 'E'

focusregeling i T

lTr avex

Figuur 34: signaalfocusregeling

Wanneer ze is ingeschakeld, kan de signaalfocusregeling
worden ingesteld met behulp van de pijltjes naar boven
(smaller) en beneden (breder).

De signaalfocusregeling is nuttig wanneer u wenst te
focussen op een bepaald signaal.

Deze optie zorgt voor het automatisch dempen van het
geluid wanneer de gemeten diepte groter is dan de instelling
van de nabijheidsdrempel.

Geluiddemping > 99’

. it

Traceerlijnrespons

Het aankruisvakje Traceerlijnrespons stelt de gevoeligheid
van de vervormingsweergave van de traceerlijn in op laag,
medium of hoog, of inactiveert de functie. Hoe hoger de
instelling hoe gevoeliger de “vervormingswaas” rondom de
traceerlijn wordt.

Als de vervormingsrespons wordt uitgeschakeld, wordt de
traceerlijn een enkele volle lijn.
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. "E Frequentieselectie-instelling

Bijkomende beschikbare frequenties in het
hoofdfrequentiemenu kunnen worden toegevoegd aan
de hoofdmenulijst van beschikbare frequenties door in

het submenu Frequentieselectie-instelling "E de
gewenste modus te selecteren. Highlight de categorie van
de gewenste frequentie (figuur 35). Druk op de selectietoets

@

Figuur 35: selecteren van een frequentiecategorie

Gebruik vervolgens de pijltjes (omhoog en omlaag) om de
beschikbare frequenties te overlopen. Highlight de gewenste
frequentie om ze toe te voegen lijst“Momenteel beschikbare”
frequenties.

Door een frequentie aan te vinken (met behulp van de
selectietoets) activeert u ze om te worden toegevoegd
aan de lijst “Momenteel beschikbare” frequenties in het
hoofdmenu.

Geselecteerde frequenties in de reeks Checked-Active-
frequenties kunnen worden ingeschakeld terwijl de SR-20 in
gebruik is, door op de Frequentie-toets te drukken. De SR-20
overloopt de lijst tot en met de set actieve frequenties van
laag naar hoog, groep per groep, en vervolgens opnieuw.
Wanneer een frequentie wordt afgekruist in het hoofdmenu,
wordt ze geinactiveerd en verschijnt ze niet langer wanneer
u op de Frequentie-toets drukt.

nformatiescherm en herstellen van
fabrieksinstellingen

-

g0
. x'a-.-"'l Informatiescherm

Hetinformatieschermverschijntonderaandelijstmenuopties.
Wanneer de selectietoets wordt ingedrukt, verschijnt er
informatie over uw plaatsbepaler, zoals de softwareversie,
het serienummer van de ontvanger en de kalibreringsdatum
(figuur 36).

Figuur 36: Informatiescherm

Fabrieksinstellingen herstellen

Wanneer u een tweede keer op de selectietoets drukt wordt
de optie “fabrieksinstellingen herstellen” weergegeven.

Gebruik de pijltjestoetsen (omhoog en omlaag)
om het “check”-symbool te stelecteren indien u de
fabrieksinstellingen wenst te herstellen, of om het
“X"-symbool te selecteren indien u ze NIET wenst te
herstellen.

Wanneer u op de Menu-toets drukt zonder een van
beide vakjes te wijzigen, verlaat u de optie en blijft alles
ongewijzigd.
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Menuboomstructuur

Geactiveerde frequenties

—— Sonde

— Leidingtracering

—— Stroom (passieve tracering)
—— Radio

Maateenheden
—— Voet/Meter

Achtergrondverlichtingsopties
— Aan/Uit/Auto

LCD-contrast
— Vermeerderen/Verminderen

Displayelementenselectie
— (aan- of afvinken)

Traceermodus Sondemodus
=TT, RSLLE SULE S

—0 Waterpeilmarkering

—1 Signaalfocusinstelling
—1 “Geen-signaal”-indicator
—0O Geluidssignalen

—0O Signaalsterkte centreren®

O Signaalsterkte

—1O Nabijheidsdrempelinstelling®
— Signaalhoekindicator

—0O Vervormingslijn*®

—1 Traceerlijnvervormingsrespons*
—0  Geluiddemping > 99’

—1  Geleidingspijlen*®
*=alleen leidingtraceerscherm

Frequentieselectie (aan- of afvinken)

Sonde
_l_ 16 Hz, 512 Hz, 640 Hz, 16 kHz, 33 kHz

Leidingtracering

_l_ 128 Hz, 1 kHz, 8 kHz, 33 kHz

Vermogen

_l_ 50 Hz", 50 Hz®, 50 HZ*°,
60 Hz*', 60 Hz*, 60 HZ*,
100 Hz, 120 Hz, <4 kHz

RF

Laag (4-15 kHz)
Hoog (>15 kHz)

Informatiemenu
— L Standaardinstellingen herstellen
(aanvinken Ja/Nee)
Figuur 37: Menuboomstructuur
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SR-20-onderhoud

Transport en bewaring

Schakel het toestel uit alvorens het te transporteren om de
batterijen te sparen.

Berg het instrument voor transport veilig op zodat het niet
kan rondstuiteren of worden geraakt door andere losse
voorwerpen.

De SR-20 moet worden bewaard op een droge en koele
plaats.

OPMERKING:wanneerudeSR-20vooreenlangereperiode
opbergt, dient u de batterijen er uit te verwijderen.

Bij het verzenden van de SR-20 dient u de batterijen er
uit te verwijderen.

Onderhoud en reiniging

1. Reinig de SR-20 regelmatig met een vochtige doek
en wat milde detergent. Dompel hem nooit onder in
water.

2. Gebruik nooit schuursponsjes of schuurmiddelen
aangezien die het display permanent kunnen
beschadigen. GEBRUIK NOOIT OPLOSMIDDELEN voor
het reinigen van om het even welk onderdeel van het
instrument. Stoffen als aceton of andere agressieve
chemicalién kunnen de behuizing doen barsten.

Lokaliseren van defecte onderdelen

Voor probleemverhelpingstips verwijzen wij u naar het
hoofdstuk “Oplossen van problemen”.

Onderhoud en reparatie

BELANGRIJK! Het instrument moet naar een erkende
RIDGID-onderhoudsdienst worden gebracht of worden
teruggezonden naar de fabriek. Verwijder de batterijen vdér
verzending.

Voor alle herstellingen uitgevoerd door Ridge-
onderhoudsdiensten wordt een garantie gegeven op
materiaalgebreken en uitvoeringsfouten.

Met vragen betreffende het onderhouden of herstellen van
dit instrument kunt u terecht bij uw Ridgid-verdeler, bij uw
plaatselijke Ridgid-vestiging or bij Ridge Tool Europe op info.
europe@ridgid.com of kijk op www.ridgid.eu.
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Pictogrammen en symbolen
TOETSENBORDPICTOGRAMMEN

A Menu Navigatie/Signaalfocus/Nabijheidsdrempelinstelling O Aan/uit-toets

Menuselectie

Sondemodus: Diepte forceren/Audio opnieuw centreren

Leidingtraceermodus: Diepte forceren, stroom forceren, audio opnieuw centreren
Signaalsterktenabijheidsinstelling: forceer kaart aan @ Frequentietoets

E Menutoets

Y Menu Navigatie/Signaalfocus/Nabijheidsdrempelinstelling ‘)]) Geluid
eluidtoets

SCHERMPICTOGRAMMEN SCHERMPICTOGRAMMEN (vervolg) MENUPICTOGRAMMEN
E Sondefrequentie Nabijheidssignaal {" pr- Fabrieksinstellingen herstellen
'E' Actieve-traceringsfrequentie

ﬁ Radiofrequentie

* Passieve leidingtracering

Signaalsterkte H Menuaankruisvakje

Audioniveau
EE]: Tools-menu

Batterijniveau
) ']rg,-' Instellingen achtergrondverlichting

Waarschuwing voor bijna lege
batterijen (knippert) {} Schermcontrast regelen

Niveau-aanwijzer
(signaalsterkte)

1— Gemeten afstand/diepte

¥ #£ Signaalhoekindicator

——
EEIHE Displayelementen
Waterpeilmarkering -

I'I'I.ru Milliampeére, stroom (signaalsterkte)

%

:=|+#|iS Frequentieselectie-instelling

nabijheidsdrempelinstelling G d .
een sonde aanwezig

Informatiescherm

£y
@ Menu-timeout-teller

# Poolpictogram Geen stroom aanwezig

s Traceerlijn ) .
; ; ) Geen tracering aanwezig

E} Eén niveau naar boven gaan

...... Vervormingslijn
gsty (druk op Menu-toets)

Geen RF aanwezig

BEXREOS@D [ & on

------ S 2K =Doorlaatbandbreedte

|| Buisrichting <=} Leidingrichtingsgradiént

33" I}lm Diepte groter dan 3 voet/1 meter drempel

I o I:njm Diepte groter dan 10 voet/3 meter-drempel

Diepte groter dan 30 voet/10 meter drempel

Y
g

s I : Diepte groter dan 99 voet/30 meter-drempel
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Oplossen van problemen

PROBLEEM

WAARSCHIJNLIJKE FOUTLOCATIE

De SR-20 blokkeert
tijdens het gebruik.

Schakel het instrument uit, en vervolgens weer in. Verwijder de batterijen uit het instrument als
u het niet kunt uitschakelen. Vervang de batterijen als ze bijna leeg zijn.

De SR-20 ontvangt het
signaal niet.

Ga na of de correcte modus en frequentie werden ingesteld. Ga hoe de kring zou kunnen
worden verbeterd. Verplaats de zender, wijzig de aarding, frequentie, enz.; wijzig de instellingen
voor de nabijheidsdrempel (pagina 103) en/of de signaalfocuscontrole (pagina 103).

Bij het traceren
“springen”er lijnen over
het hele scherm in de
kaartweergave.

Dat geeft aan dat de SR-20 het signaal niet ontvangt of dat er sprake is van interferentie.

Ga na of de zender goed aangesloten en geaard is. Wijs de SR-20 in de richting van een van de
draden om na te gaan of er een volledige kring is.

Probeer een hogere frequentie of een aansluiting op een ander punt in de leiding, of schakel om
naar de inductiemodus.

Tracht de bron van eventuele ruis te bepalen en elimineer ze. (gebonden aarding, enz.)

Ga na of de batterijen in de SR-20 nieuw en volledig opladen zijn.

Bij het opsporen van een
sonde “springen”er lijnen
over het hele scherm.

Controleer de batterijen van de sonde.

Misschien is de sonde te ver verwijderd; probeer ze dichterbij te brengen of zoek het gebied af.

Controleer het signaal door de onderste antenne vlak bij de sonde te houden.
Opmerking - Sondes kunnen moeilijk signalen verzenden doorheen gietijzeren en
smeedijzeren leidingen.

Vergroot de nabijheidsdrempel en probeer de instelling van de signaalfocuscontrole te verlagen
om de “focus” op zwakkere signalen te verbeteren.

De afstand tussen de
sonde en de beide polen
is niet gelijk.

De sonde kan gekanteld zijn of er kan een overgang zijn van gietijzer naar plastic.

Het instrument gedraagt
zich onregelmatig,

en kan niet worden
uitgeschakeld.

Misschien zijn de batterijen bijna leeg. Vervang ze door nieuwe batterijen en schakel het
instrument weer in.

Het display is volledig
donker of volledig
verlicht bij het
inschakelen.

Schakel het instrument uit, en vervolgens weer in.

Regel het LCD-contrast.

Er is geen geluid.

Regel het geluidsniveau in het geluidsmenu. Ga na of het nabijheidssignaal groter is dan nul.

De SR-20 kan niet
worden ingeschakeld.

Controleer of de batterijen correct werden geinstalleerd.
Ga na of de batterijen niet leeg zijn.
Ga na of de batterijcontacten OK zijn.

Misschien is een zekering in het apparaat doorgesmolten. (Fabrieksreparatie vereist.)
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Specificaties

Gewicht met batterijen ... 1,8 kg

Standaardinstellingen

Diepte-eenheden = meter & centimeter

Gewicht zonder batterijen 1,5kg Volume = 2 (twee waarden boven gedempt)
Afmetingen Achtergrondverlichting = Auto
LeNGLE ovvevrrrrrereerieessisenes 28,4cm Nabijheidsdrempel = 10m (tracering)
Breedte ..., 1,3m 33 kHz (actieve-leidingtraceermodus)
HoOgte ..o 79 cm
Voeding Standaarduitrusting
4 C-batterijen, 1,5V alkali (ANSI/NEDA 14A, IEC LR14) of Item Cat. #
herlaadbare 1,2V NiMH- of NiCad-batterijen SR-20-plaatsbepaler 21943
Nominaal vermogen: 6V, 550mA Markeringen en masthouder 12543
Signaalsterkte Handleiding

Niet-lineair in functie. 2000 is 10x hoger dan 1000,

3000 is 10x hoger dan 2000, enz.
Bedrijfsomgeving

Temperatuur .......eceeenne. -20°C tot 50°C

4 C-celbatterijen (Alkali)
Opleidingsvideo (DVD)

Optionele apparatuur

Luchtvochtigheid ............. 5% tot 95% RLV

Extra sondemarkeringen 12543
Opslagtemperatuur .......... -20°C tot 60°C

ST-305-zender 21948

ST-510-zender 21953

Inductieve klem (4.75") 20973

Afstandssonde 16728

Vlottersonde (2 stuks) 19793
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SeekT_ech_SR-ZO
Istruzioni d’'uso

Informazioni generali
antinfortunistiche

AVVERTENZA! Leggere con

attenzione queste istruzioni

e lopuscolo antinfortunistico

“allegato prima di utilizzare questa
attrezzatura. In caso diincertezza su qualsiasi
aspetto dell’'uso di questo elettoutensile,
contattare il proprio distributore RIDGID per
ulteriori informazioni.

Se queste istruzioni non verranno comprese e
seguite integralmente ne potranno derivare
scariche elettriche, incendio e/o gravi lesioni
personali.

CONSERVARE IL PRESENTE MANUALE DI
ISTRUZIONI!

AATTENZIONE: Rimuovere tutte le batterie prima della
spedizione.

Se avete delle domande riguardanti l'assistenza o la
riparazione di questa macchina, contattate il vostro
distributore Ridgid, il vostro ufficio Ridgid locale o
direttamente la Ridgid Tool Europe a info.europe@ridgid.
com

seekTech SR-20 RIDGID

/\ PERICOLO

e Lunita SR-20 & uno strumento diagnostico in grado
di rilevare campi elettromagnetici emessi da oggetti
interrati. Esso & progettato peraiutarel'utente alocalizzare
questi oggetti riconoscendo le caratteristiche delle linee
magnetiche e visualizzandole sullo schermo. Poiché
le linee del campo elettromagnetico possono essere
distorte e soggette a interferenze, € importante verificare
la posizione di oggetti sotterranei prima di scavare.

« E possibile che nella stessa zona siano interrate
diverse condutture di pubblica utenza. Assicurarsi
di attenersi alle direttive locali e alle procedure di
assistenza su chiamata.

* Lesposizione delle condutture di pubblica utenza é
I'unico modo per verificarne l'esistenza, la posizione
e la profondita.

* Ridge Tool Co., le sue filiali e fornitori, non sara
responsabile di eventuali lesioni o di qualsiasi
danneggiamento diretto e indiretto, accidentale o
conseguente sostenuti o incorsi a causa dell’utilizzo
di SR-20.

In qualsiasi corrispondenza, specificare tutte le informazioni
riportate sulla targhetta dello strumento, tra cui il codice del
modello e il numero di serie.
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Componenti dell’'unita SR-20

Connettore porta seriale

Comparto batterie
Connettore USB

Etichetta numero di serie

N
-

Riferimento dell’icona

Nota: Le porte seriali /USB servono
al caricamento di nuovo software

|

Display

Tastiera

Supportoantenna e
Impugnatura

Antenna

Altoparlante Superiore Nodo

Giunto pieghevole

-___-__———-

Antenne
Omnidirezionali

Antenna
Inferiore Nodo

\\ Aggancio del supporto ripiegabile

Figura 1: Componenti dell’'unita SR-20
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Presentazione dell’unita SR-20
Come cominciare a lavorare

Installazione/sostituzione delle batterie

+ F'?;

Figura 2: Vano batterie

AATTENZIONE: Non permettere a detriti o all'umidita
di penetrare nel compartimento della batteria. | detriti o
'umidita potrebbero causare un cortocircuito dei contatti
della batteria e, di conseguenza, scaricare rapidamente le
batterie, situazione che potrebbe portare a una perdita
dell’elettrolito o a un rischio di incendio.

Ripiegamento del supporto

IMPORTANTE! Non colpire o scuotere I'SR-20 per aprirlo o
chiuderlo. Aprirlo e chiuderlo solo con le mani.

NOTA: Evitare di trascinare il nodo inferiore dell’antenna sul
terreno durante la localizzazione con I'SR-20. Questo puo
provocare il disturbo del segnale, che interferira con i risultati
e puo finire con il danneggiare I'antenna.

Tasto di rilascio :

-

- &0 |

Figura 3: Supporto ripiegabile
dell’antenna e pulsante di rilascio

seekTech SR-20 RIDGID

Modalita dell’unita SR-20

L'unita SR-20 opera in tre modalita distinte. Queste sono:

1. Modalita Traccia linea attiva, usato quando una
frequenza prescelta pud essere immessa su un
servizio interrato usando un trasmettitore di linea, per
localizzare tubi, linee e cavi conduttori.

2. Modalita Traccia linea AC passiva, utilizzata per
rintracciare linee elettriche che trasportano gia una
corrente a 60 Hz (U.S.A.) una corrente a 50 Hz (Europa)
o frequenze radio.

3. Modalita Sonda, utilizzata per localizzare sonde
in tubi, condotti o gallerie che non hanno alcuna
conduttivita o non possono essere rintracciate in altro
modo.
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Elementi del display

Le “caratteristiche di base” di SR-20 sono attive per default. Le
caratteristiche possono essere spente o nascoste per rendere
piu chiaro il display quando si eseguono delle localizzazioni
di base in situazioni semplici.

Elementi comuni del display

Potenza della
corrente/

Frequenza Livello batteria

Modalita

" ' Croce (Centro della
Profondita/ . l_i.:l' - - ' mappa)

Distanza ﬁ Zona di visione

attiva

Figura 4: Elementi comuni del display

Il display in Traccia-linea attiva, Traccia-linea passiva o
modalita Sonda mostrera le seguenti caratteristiche:

- AreadiVisualizzazione Attiva - la zona dentro il cerchio
del display dell’'SR-20 dove sono visualizzate la Linea di
Traccia, le Frecce di guida e i reticoli.

- Forzadella corrente in mA - proporzionale alla corrente
della linea. Commuta ad Angolo di Segnale quando
I’'Angolo del Segnale e maggiore di 35°.

(=] . . . . .

. &= Angolo di Segnale - inclinazione del campo rispetto
all'orizzontale; angolo verso il centro del campo; il valore
numerico visualizzato in gradi.

. onm Livello Batteria - Indica il livello rimanente di
capacita della batteria.

. & Profondita/distanza misurata - Visualizza la
profondita misurata quando il ricevitore sta toccando
il terreno direttamente sopra la sorgente del segnale.
Visualizza la distanza calcolata quando il supporto
antenna e puntato a una fonte del segnale in qualche
altro modo. Display in piedi/pollici (default USA) o metri
(default Europa).

. Modalita - Iconadellamodalita di Sonda*#® Traccia-linea
£88 Potenza (traccia-linea passiva) %, o Radiofrequenza

- Frequenza - Visualizza limpostazione attuale della
frequenza in Hertz o in kiloHertz.

+ + Croce (centro mappa) - Mostra la posizione
dell'operatore rispetto al centro dell'obiettivo.

Angolo del segnale

Elementi del display: Modalita traccia-linea attiva

Segnale di ‘ 104% | - Linea di traccia

prossimita

Frecce guida

Figura 5: Elementi del display (modalita traccia-linea)

Nella modalita traccia-linea attiva, saranno visualizzate anche
le seguenti caratteristiche:

. ™ Segnale di prossimita - Indicazione numerica che
mostra la vicinanza della sorgente del segnale al localizzatore.
Indica da 1 a 999. (Solo modalita traccia-linea)

« % Potenza segnale - Forza del segnale come rilevato
dall'antenna inferiore omnidirezionale.

. T LineadiTraccia-laLineadiTraccia rappresenta
l'asse approssimato del campo rilevato. Rappresenta la
distorsione rilevata nel campo con una visualizzazione
meno focalizzata. (Vedere a pagina 130 per le informazioni
sull'impostazione della sensibilita e come abilitare o
disabilitare la risposta della distorsione nella linea di traccia.)

R Linea di Distorsione - Se la risposta della
distorsione normale della Linea di Traccia e disabilitata,
viene mostrata una seconda linea, che rappresenta il segnale
proveniente dal nodo dell'antenna superiore. Confrontando
le due linee, l'utente puo stimare il grado di distorsione
presente in un segnale.

. ™ Frecce guida - Le Frecce guida servono a guidare
l'operatore verso il centro del campo rilevato, mostrando i
segnali in arrivo da sinistra e da destra.
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Elementi del display: Modalita di traccia passiva Frequenze di default

Gli elementi dello schermo nella modalita di Traccia passiva Le frequenze attualmente disponibili nellimpostazione di
sono gli stessi di quelli visti nella modalita di Traccia-linea default includono:

attiva.

£ Modalita sonda

« 512Hz
Direzione del tubo .
Forza del ‘ . i Modalita traccia-linea attiva:

Segnale Icona polo

Elementi del display: Modalita sonda

. « 128Hz
I Anello di zoom . 1kHz
Equatore « 8kHz
- Ic:na sonda
« 33kHz

® Modalita traccia-linea passiva:
+ 50Hz (99
+ <4kHz

Figura 6: Elementi del display: Modalita sonda

Nella modalita Sonda, gli elementi dello schermo includono
numerose caratteristiche che sono esclusive per il processo
di localizzazione della sonda. f A
Radiofrequenza
« 4kHz—15kHz (L)

+ >15kHz (H)

+ | | Direzione del tubo - Rappresenta la direzione
approssimativa della sonda.

. #E |cona della Sonda - Compare quando ci si
avvicina alla posizione di una sonda.

» === Equatore - Rappresenta la linea mediana del
campo della sonda in direzione perpendicolare
rispetto all’asse dei poli.

. ¥ Icona di polo - Rappresenta la posizione di uno
dei due poli del campo bipolare della sonda.
. *a~ Anello dizoom - Compare quandoil localizzatore

siavvicina a un polo.

L'utilizzo di queste funzioni & descritto nelle sezioni Traccia-
linea attiva, Traccia-linea passiva e Localizzazione Sonda.
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Tastiera

Tasto Su
Navigazione del menu/Fuoco del segnale/

Comando soglia prossimita
Tasto Selezione

Tasto di Resettaggio tono audio/Selezione
comando del volume \ voce menu

—Tasto Menu

~Tasto Acceso/
Spento

Tasto Giu
Navigazione del menu/Fuoco
del segnale/Comando soglia
prossimita

Figura 7: Tastiera

-
. {u— Tasto acceso/spento - Accende |'unita SR-20.

. MY Tastisue giu - Utilizzati per localizzare le scelte
durante la selezione del menu.

. N2¥2Z Fuoco del segnale - Se attivato, i tasti su e giu
cambiano l'impostazione del Fuoco del segnale in su e giu.
Premendo a lungo (piu di mezzo secondo) su questi tasti
si regola la Soglia di prossimita, mentre se si preme per
breve tempo si regola il Fuoco del segnale.

et

. “} Tasto Selezione - Utilizzato per fare una scelta durante
la selezione di Menu; durante il funzionamento normale,
utilizzato per forzare una lettura di profondita misurata e
ricentrare il tono audio.

. IE Tasto Menu - Utilizzato per visualizzare un “albero”
di scelte, comprese le selezioni della frequenza, la scelta
degli elementi del display, la luminosita e il contrasto e per
ripristinare le impostazioni di default. In un menu, si spostera
in alto di un livello.

. "% Tasto di comando volume - Utilizzato per alzare o
abbassare I'impostazione del volume.

. % Tasto di Frequenza - Utilizzato per impostare la
frequenza In-Uso dell’SR-20 dalla gamma di frequenze
Selezionate-Attive. Lelenco delle frequenze che sono
state impostate allo stato Selezionate-Attive pud essere
modificato per mezzo del Tasto Menu. Le frequenze sono
raggruppate in quattro gamme: Frequenze di sonda (E
), frequenze di traccia-linea (ﬂﬁ), Frequenze di potenza (‘:

) e Radiofrequenze (£2). Ogni volta che si preme si fa fare un
ciclo alla frequenza successiva Selezionata-Attiva.

- Sensore luce - Nella modalita automatica, il sensore luce
comandal’accensione/spegnimentodellaretroilluminazione
a seconda della luce ambientale.

Durata di funzionamento

Utilizzando le batterie alcaline, la durata operativa tipica &
di circa 12 a 24 ore a seconda del volume dell'audio e del
tempo in cui il display retroilluminato & acceso. Altri fattori
che influenzano il tempo di funzionamento comprendono
la chimica della batteria (molte delle nuove batterie ad alte
prestazioni, come la “Duracell® ULTRA” durano piu a lungo
del 10% -20% rispetto alle celle alcaline convenzionali nelle
applicazioni ad alto assorbimento). La vita della batteria sara
ridotta anche dall'azionamento a basse temperature.

Se non si preme alcun tasto entro un‘ora, I'SR-20 si spegne
automaticamente per prolungare la durata delle batterie. Per
riprendere |'uso, & sufficiente accendere l'apparecchio.

Avvertenza di batteria bassa

Quando la batteria comincia a scaricarsi, nell'area della

mappa sullo schermo =% verra visualizzata periodicamente

un‘icona di batteria.

Figura 8: Avvertenza di batteria bassa

Subito prima dello spegnimento totale ci sara una sequenza
di spegnimento non interrompibile. Quando I'SR-20 sta per
iniziare la sequenza di spegnimento si sentira suonare un
ronzio prolungato.

NOTA: Talvolta la tensione delle batterie ricaricabili puo
scendere cosi rapidamente che l'unita si spegne. Dopo
lo spegnimento avviene il reset. E' sufficente sostituire le
batterie e riaccendere I'unita.
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Avviamento

P
Dopo aver premuto il tasto Acceso/Spento!'= sullatastierina,
compare il logo RIDGID®, e nell'angolo inferiore sinistro verra
visualizzato il numero di versione software.

Figura 9: Schermo di avviamento

Settaggio

Una volta che I'SR-20 e acceso e in funzione, il passo
successivo e quello di configurare le frequenze necessarie
corrispondenti al trasmettitore, alla sonda o alla linea da
individuare.

Le frequenze Selezionate-Attive sono gia selezionate per
I'utilizzo e vengono visualizzate in sequenza premendo il

Tasto Frequenza "8, (Per esempio, la frequenza di traccia-
linea di 33 KHz é disponibile premendo il tasto Frequenza.)

Figura 10: Tasto Frequenza

Figura 11: Frequenza di traccia-linea
Selezionata con il Tasto Frequenza

seekTech SR-20 RIDGID

Frequenze di attivazione

Perlagamma difrequenze Selezionate-Attive possono essere
scelte delle frequenze che saranno disponibili mediante I'uso

del tasto Frequenza 5%,

Ogni frequenza viene attivata scegliendola da un elenco
contenuto nel Menu Principale (ved. la figura13). Le
frequenze sono raggruppate per categoria:

Sonda i
Traccia linea attiva £
Traccia linea passiva &

Radio %

(5|
1. Premere il tasto Menu E:

Figura 12: Tasto Menu

E quindi attivato lo schermo del Menu Principale:

Figura 13: Menu Principale

2. Usando i tasti in su e in giu, evidenziare la
frequenza desiderata (Figura 14).In questo esempio,
l'operatore attiva una frequenza a 128 Hz.
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Il menu principale elenca tutte le frequenze disponibili per
I'attivazione. Per le informazioni sull’aggiunta di frequenze
aggiuntive al Menu Principale in modo che possa essere
scelta per l'attivazione, vedere “Comando di selezione delle
frequenze”a pagina 131.

Audio dell’'SR-20

Il livello acustico e in rapporto alla prossimita dell'oggetto da

Figura 14: Evidenziazione della rilevare. Tanto piu vicino sara l'obiettivo, tanto piu alta sara
frequenza desiderata (128 Hz) la tonalita dell’audio. Un tono crescente indica un segnale in
crescita.

3. Premere il Tasto Selezione iE— (mostrato sotto) per

spuntare la casella per ogni frequenza da usare. Nella modalita traccia-linea attiva o traccia-linea passiva, il

sSuUoNo € su una curva continua e non si ridimensiona.

Quando non é presente alcuna distorsione, il suono dello
SR-20 & chiaro e melodioso quando si trova sul lato sinistro
del camporrilevato, con I'aggiunta di un leggero clicquando si
trova sul lato destro del campo rilevato. Se viene rilevata una
distorsione & possibile sentire un suono simile alle scariche
statiche della radio, che diventano piu forti man mano che il
grado di distorsione aumenta. Se la caratteristica di risposta
alla distorsione & disabilitata, non ci sono scariche statiche.

NellamodalitaSonda,iltonoaumenteraepoisiridimensionera
(cadra) man mano che ci si avvicinera alla sonda. Quando ci si
allontana dalla sonda, scendera a un tono inferiore e rimarra
a questo livello durante I'allontanamento.

Se si desidera, forzare il suono a ricentrarsi a un livello medio
(in qualsiasi modalita) premendo il tasto Selezione durante
l'operazione.

Terminologia relativa all’'uso dell’'SR-20

POTENZA DEL SEGNALE rappresenta la forza del
campo che viene rilevata dal nodo dell'antenna inferiore
dell’'SR-20, convertita matematicamente per ragioni di scala.

Figura 16: Selezione della frequenza desiderata

4. Le frequenze che sono state selezionate per I'utilizzo In un campo chiaro e non distorto, & possibile eseguire una
mostreranno uno spunto nella casella accanto alle localizzazione basandosi solo sulla Potenza del segnale.
stesse.

SEGNALE DI PROSSIMITA riflette la prossimita del
localizzatore al servizio dalocalizzare; tanto piuil localizzatore
si avvicina al centro del campo rilevato, tanto piu sara alto
il numero del Segnale di Prossimita. Il Segnale di Prossimita

viene calcolato dal rapporto dei segnali ricevuti alle antenne
inferiore e superiore, aggiustati per la scala.

0
5. Premere nuovamente il Tasto Menu F: per
accettare la scelta e uscire.

DISTORSIONE ¢ il livello a cui il campo rilevato & deformato
dalla forma circolare semplice di un campo magnetico
ideale generato dalla corrente in un conduttore lungo. Se
sono presenti piu campi, il campo rilevato viene deformato
e le varie antenne rileveranno le forze dei differenti campi.
La distorsione viene osservata grazie al fatto che la Linea di
Traccia sullo schermo diventa piu sfocata invece di diventare

(3} P
Figura 17: Tasto Menu | piu netta.
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FRECCE GUIDA sono guidate dai segnali ricevuti alle
antenne laterali a ruota dell’SR-20. Quando i campi rilevati da
queste antenne laterali sono uguali, le frecce si centreranno.
Se una riceve un segnale di campo piu forte dell’altra, le
frecce punteranno verso il centro probabile del conduttore
da localizzare.

Tracciamento di linea con I’'SR-20

Traccia linea attiva

Nella traccia linea attiva, le linee sotterranee vengono attivate
con un Trasmettitore di Linea.

| trasmettitori di linea attivano le linee mediante il
collegamento diretto con delle pinzette, inducendo
direttamente un segnale mediante un morsetto, o inducendo
il segnale utilizzando bobine induttive incorporate nel
trasmettitore.

AATTENZIONE: Collegare il cavo di terra e il cavo di potenza
del trasmettitore prima di accendere il trasmettitore, per
evitare una scarica elettrica.

1. Attivare il conduttore da localizzare secondo le
istruzioni del costruttore del trasmettitore. Selezionare
la frequenza del trasmettitore. Impostare la frequenza
utilizzata sull’SR-20 alla stessa frequenza utilizzata sul
trasmettitore usando il Tasto Frequenza. Assicurarsi
che la frequenza abbia un‘icona della traccia-linea £y,

Metodo di Collegamento diretto: Il trasmettitore é fissato
mediante un collegamento diretto da metallo a metallo
al conduttore da localizzare in qualche punto di accesso
come una valvola, un indicatore, o altro punto. Importante:
L'attacco fra il trasmettitore e il conduttore deve essere un
collegamento pulito e solido. Il trasmettitore deve essere
collegato al terreno attraverso il paletto di messa a terra.
Importante: Un collegamento di terra debole € la causa piu
frequente di un cattivo circuito di traccia. Assicurarsi che il
trasmettitore sia ben collegato a terra e abbia un’esposizione
sufficiente al terreno da permettere alla corrente di fluire
attraverso il circuito.

Modalita di Morsetto induttivo: Il trasmettitore & collegato
a un morsetto induttivo che viene quindi chiuso intorno a
un tubo o a un cavo. Il trasmettitore attiva il morsetto, che
quindi produce una corrente nel conduttore.

Modalita induttiva: Il trasmettitore viene messo sulla linea,
ad angoli retti rispetto ad essa. Non c’& alcun collegamento
diretto; le bobine interne del trasmettitore generano un
forte campo attraverso il terreno, che produce una corrente
nel conduttore sotterraneo che interessa. Importante: Se il
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trasmettitore e troppo vicino allo SR-20 in questa modalita,
puod causare “l'accoppiamento in aria”; questo significa che
il localizzatore legge il campo del trasmettitore, non la linea
da localizzare.

Figura 18: Frequenza di traccia-linea scelta
con il Tasto Frequenza

(questo schermo lampeggera per breve tempo
quando si sceglie una nuova frequenza)

2. Osservare il Segnale di Prossimita per accertarsi
cheilricevitore stia captando il segnale trasmesso.
Il segnale di prossimita deve raggiungere il massimo
valore sulla linea e diminuire muovendosi verso l'uno
o l'altro lato di essa.

3. Durante il tracciamento, il percorso del tubo o del
cavo viene rappresentato sullo schermo dallalinea
di traccia. La Linea di Traccia sara una linea chiara e
unica se il campo che viene rilevato non é distorto.

_Lineadi
traccia

Figura 19: Linea di traccia che mostra
una bassa distorsione

4, Se altri campi interferiscono in qualche modo, la
distorsione provocata da quei campi sara indicata
da uno sfocamento della Linea di Traccia. Questo
allerta l'operatore che I'asse apparente della linea puo
essere influenzato da altri campi e richiede un‘attenta
valutazione. Tanto piu distorto € il campo rilevato,
tanto piu larga sara la nube intorno alla Linea di
Traccia.

La Linea di Traccia ha tre funzioni importanti.
Rappresenta la posizione e la direzione del segnale
che viene tracciato. Riflette i cambiamenti della
direzione del servizio da localizzare - per esempio,
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quando il servizio fa una curva. E aiuta a riconoscere
la distorsione del segnale. Questo viene fatto
aumentando l'offuscamento con l'aumento della
distorsione.

169% F i<
2 F |

fom ™"

Linea di
traccia

2 v st

Figura 20: Linea di traccia che mostra un’alta distorsione

Utilizzare le Frecce guida, il Numero di Prossimita,
la Potenza segnale e le Linee di Traccia per guidare
la traccia-linea. Queste tre informazioni sono generate
dalle caratteristiche del segnale per aiutare l'operatore a
comprendere la qualita della localizzazione. Un segnale non
distorto emesso da una linea € piu forte sopra quella linea.
(Nota: A differenza delle linee di Traccia segnale, le frecce
guida richiedono che l'utente orienti il localizzatore in modo
che le frecce guida puntino a 90° rispetto alla linea della
Traccia Segnale. (Ved. la figura 21).

5. Notare che sullo schermo una linea non distorta avra
anche un aspetto chiaro piuttosto che offuscato, e
il suono che accompagna l'immagine non conterra
alcuna “scarica statica”.

6. La fiducia nella precisione di una localizzazione
puod essere aumentata massimizzando il Segnale di
Prossimita (e/o la Potenza del segnale), bilanciando
le Frecce guida e centrando la linea di traccia sullo
schermo. Confermare una localizzazione provando
se la lettura della profondita misurata e stabile e
ragionevole. (Vedere pagina 120.)

Linea di
traccia

Figura 21: Localizzazione di alta probabilita

A ATTENZIONE: Prestare attenzione alle interferenze dei
segnali che potrebbero causare letture errate. La Linea
di Traccia é rappresentativa della posizione del servizio
interrato solo se il campo NON & DISTORTO. NON basare
una localizzazione esclusivamente sulla Linea di Traccia.

Controllare sempre la localizzazione accertandosi che:

- LaLinea di Traccia mostra poca o nessuna risposta di
distorsione (sfocamento).

« Il Segnale di Prossimita e la Potenza del segnale
arrivano al massimo quando la Linea di Traccia
attraversa il centro della mappa.

« La Profondita Misurata aumenta adeguatamente
quando l'unita viene alzata verticalmente e la Linea di
Traccia rimane allineata.

Le letture della Profondita misurata devono essere
considerate come stime e le profondita effettive devono
essere verificate indipendentemente scavando un
pozzetto o in altro modo prima di effettuare lo scavo.

Come sempre, I'unico modo per essere sicuri della posizione
di un servizio e attraverso conferma visiva mediante
l'esposizione dello stesso. La precisione della posizione e
la misura della profondita migliorano man mano che il
nodo dell'antenna inferiore SR-20 si avvicina al servizio da
localizzare. Il ricontrollo periodico della Profondita Misurata
e della posizione durante il processo di scavo puo aiutare ad
evitare il danneggiamento del servizio da localizzare e pud
identificare i segnali di servizi aggiuntivi che non erano stati
notati prima dello scavo.

Durantelatracciadellalinea, @importantericordare che giunti
a T, gomiti, altri conduttori nelle vicinanze e la prossimita
di masse di metallo possono aumentare la distorsione del
campo, e richiedere un esame piu ravvicinato dei dati per
determinare il percorso del servizio pubblico da individuare.

Vedere sotto per suggerimenti sul miglioramento del
segnale.

Andando in cerchio attorno all’'ultima posizione di un segnale
chiaro a una distanza di circa 6,5 m pud evidenziare se la
distorsione proviene da una curva locale o da una “T" della
linea e permette all'operatore di individuare nuovamente la
linea nelle vicinanze.

Se il segnale é chiaro, I'SR-20 mostrera spesso una linea di
segnale diritta con pochissima distorsione fino a un “T" a
90°, mostrera una piccola quantita di distorsione quando
segue lungo la curva e poi mostrera nuovamente un segnale
chiaro quando riprende la corsa dopo il “T". Mostra molto
chiaramente quando la linea sta svoltando.

118 Ridge Tool Company



Suggerimenti operativi per la traccia di linea attiva

L'SR-20 identifica rapidamente i campi distorti. Se
le frecce guida sono centrate sullo schermo e la
Linea di Traccia non & centrata (o se il numero del
Segnale di prossimita e la Potenza del segnale non
sono massimizzati), la distorsione crea un campo
complesso non circolare.

Per migliorare il circuito di traccia:

a) Provare a modificare la frequenza utilizzata con una
frequenza inferiore.

b) Spostareil picchettodimessaaterrainunaposizione
lontana dalla linea da tracciare. Usare una superficie
di contatto di terra pit grande (per esempio, la lama
di una pala).

¢) Accertarsi che la linea non sia collegata ad unaltra
conduttura. (Staccare gli allacciamenti in comune
solo in condizioni di sicurezza).

d) Spostare il trasmettitore a un punto diverso sulla
linea, se possibile.

Se la linea di traccia non si centra o se si sposta
attraverso lo schermo in modo irregolare, € possibile
che I'SR-20 non riceva un segnale chiaro. La anche
Profondita Misurata e il Segnale di Prossimita possono
essere instabili in queste circostanze.

a) Controllare che il trasmettitore sia in funzione
e sia collegato a terra in modo corretto. Il buon
collegamento e la buona messa a terra superano i
problemi della bassa corrente.

b) Testareil circuito puntando I'antenna inferiore verso
entrambi i conduttori del trasmettitore.

c) Controllare che I'SR-20 e il trasmettitore stiano
funzionando sulla stessa frequenza.

d) Provare a impostare diverse frequenze, iniziando
con quella piu bassa, finché la linea non viene
captata in modo certo. L'uso di frequenze inferiori
puo superare i problemi di trasferimento del segnale
su una linea che corre parralela a quella attivata.

e) Riposizionare il collegamento di terra per fare un
circuito migliore. Accertarsi che ci sia un contatto
sufficiente (cheil paletto diterrasia sufficientemente
profondo) specialmente in terreni molto asciutti.

f) In terreno estremamente asciutto, bagnando l'area
intorno al paletto di terra si migliorera il circuito.
Tenere presente che l'umidita si dissolvera ed
evaporera, riducendo la qualita del circuito con il
passare del tempo.

Usare l'indicatore dell’angolo del segnale numerico
un altro modo per controllare la presenza di segnali
distorti.
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Spostare I'SR-20 perpendicolarmente su entrambi i lati
della linea tracciata fino a quando I'indicatore dell'angolo
del segnale numerico non indichi 45°. Accertarsi di
mantenere il nodo dell'antenna inferiore Omnidirezionale
alla stessa altezza e il supporto del localizzatore verticale.
Se c'é poca o nessuna distorsione, la linea tracciata deve
essere nel mezzo e la distanza a ogni punto a 45° deve
essere circa la stessa su entrambi i lati. Se il segnale non e
distorto, la distanza dal centro della linea al punto a 45° &
all'incirca uguale alla profondita.

Un‘altra variazione di questa tecnica é di spostarsi della
stessa distanza sulla destra e sulla sinistra della linea
tracciata, diciamo di 60 cm (24 pollici) e controllare che le
letture della Potenza del segnale siano simili.

= Stessa distanza

L 1]
4 s & Tubo sotto tensione,* =

n - "
i S— a

Figura 22: Controllo della distorsione

Mentre si esegue la traccia, il Segnale di Prossimita e la
Potenza del segnale devono aumentare al massimo, e la
Profondita Misurata scendere al minimo, allo stesso posto
dove le frecce guida si centrano nel display. Se questo
non ¢ il caso, & possibile che le condutture di pubblica
utenza cambino direzione o che possano essere presenti
altri segnali accoppiati.

Le frequenze piu alte danno maggiore interferenza, ma
possono essere necessarie per saltare delle rotture nei fili
del tracciatore o superare gli accoppiatori di isolamento.
Se la linea non ¢ collegata a terra all'estremita remota,
I'uso delle frequenze pil alte pud essere I'unico mezzo
per rendere visibile la linea (vedere la figura 39).

Quandosiusail trasmettitorein modoinduttivo, accertarsi
diiniziare la localizzazione a una distanza di circa 10 metri
per evitare “l'accoppiamento diretto” (conosciuto anche
con il nome di“accoppiamento in aria”).
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« Durante la tracciatura, il display di mappatura opera
meglio nelle seguenti condizioni:

1. Lalinea é orizzontale

2. |l Localizzatore SR-20 & sopra il livello del servizio da
localizzare

3. Il supporto dell'antenna dell’'SR-20 viene tenuto
all'incirca verticale

Se queste condizioni non sono soddisfatte, rivolgere
I'attenzione alla ricerca della massima potenza del segnale.

Se I'SR-20 viene utilizzato in una zona che si trova sopra la
linea dell'obiettivo all'interno di un’area di lavoro di circa un
metro di profondita dalla linea, la mappa sara utile e precisa.
Tenerlo presente quando si usa la mappa se l'obiettivo o
la linea & a poca profondita. La larghezza della ricerca utile
per la mappa pud essere piccola se la linea & a pochissima
profondita.

Profondita di misurazione (modalita di
traccia di linea)

L'SR-20 calcola la Profondita misurata paragonando la forza
del segnale sull'antenna inferiore con quella dell'antenna
superiore.

La Profondita misurata viene misurata correttamente in
un campo non distorto quando I'antenna inferiore tocca
il terreno direttamente sopra la sorgente di segnale e il
supporto dell'antenna e verticale.

1. Per misurare la profondita, mettere il localizzatore sul
terreno, direttamente sopra la sonda o la linea.

2. La profondita misurata viene visualizzata nell'angolo
inferiore sinistro.

3. Laletturadella profondita misurata puo essere forzata
premendo il tasto Selezione.

4. La profondita misurata sara precisa solo se il segnale
non & distorto e il supporto dell'antenna viene
mantenuto verticale.

La prova della costanza della lettura della Profondita Misurata
puo essere fatta alzando I'SR-20 a una distanza conosciuta
(per es. 33 cm) e osservando se l'indicatore della Profondita
Misurata aumenta della stessa quantita. Una piccola
differenza é accettabile, ma se la profondita misurata non
cambia o cambia eccessivamente, questa &€ un’indicazione
che il campo é “distorto” o che c'@ una corrente molto bassa
sulla linea.

NOTA: Nelle modalita traccia-linea attiva o traccia-linea
passiva, premendo e tenendo premuto il tasto Selezione
si forzera una lettura della Profondita Misurata e si forzera
I'indicatore dell’angolo del segnale a passare a Corrente. Se
l'audio € attivato, verra ricentrato anche il tono dell’audio.

Lettura della corrente e dell’angolo di
segnale

Lindicatore della forza della corrente (mA) e dell’angolo del
segnale ("€2) nell'angolo superiore destro dello schermo
visualizzera la corrente rilevata sulla linea tracciata, in
milliampere, quando I'angolo calcolato al centro del campo
rilevato e inferiore a 35° e I'SR-20 attraversa il centro del
campo come rilevato dalle frecce guida.

Quando ci si muove attraverso il centro del campo, il display
della corrente “blocchera” il valore visualizzato della corrente
(lo manterra nel display) fino a quando le frecce guida non
si invertono nuovamente, e in quel punto il display bloccato
verra aggiornato. Il ciclo di aggiornamento e di blocco si
verifica ogni volta che le frecce guida cambiano direzione.

Quando I'angolo rispetto al centro supera i 35°, l'indicatore
dell'angolo del segnale sostituira nuovamente l'indicatore di
Corrente e il display visualizzera I'angolo calcolato al centro
del campo rilevato.

Taglio (modalita di traccia)

Occasionalmente la potenza del segnale sara cosi forte che
il ricevitore non sara in grado di elaborare tutto il segnale,
una condizione conosciuta con il nome di “clipping” (taglio).
Quando questo si verifica, sullo schermo verra visualizzato

un simbolo di avvertimento ﬁlﬂ. Significa che il segnale
& particolarmente forte. Se il clipping continua, rimediare
aumentando la distanza trale antenne e lalinea da localizzare
OPPURE riducendo la forza della corrente proveniente dal
trasmettitore.

NOTA: Nelle condizioni di clipping la visualizzazione della
Profondita misurata & disabilitata.
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Potenza corrente Potenza corrente Angolo del segnale

Figura 23: Display dello schermo in varie posizioni (traccia-linea)
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Traccia di linea passiva

Nella modalita passiva, I'SR-20 cerca il “disturbo”
elettromagnetico trasportato da una linea interrata usando
qualsiasi mezzo disponibile.

| segnali elettromagnetici possono introdursi sulle linee dei
servizi pubblici sotterranei in una varieta di modi.

La ragione pil comune e per mezzo del collegamento
diretto a qualche sorgente di segnale. Tutti i dispositivi
elettronici operativi che sono collegati all'alimentazione in
c.a. irradieranno una certa quantita di “disturbo” elettronico
sulle linee di alimentazione a cui sono collegati.

Per esempio, in alcune aree i servizi interrati agiscono come
antenne per trasmissioni radiofoniche ad alta potenza e
bassa frequenza (per es., navigazioni sottomarine e segnali
di comunicazione in Gran Bretagna) e ritrasmettera questi
segnali. Questi segnali ritrasmessi possono essere molto utili
per la localizzazione.

In breve, le frequenze possono rivelare le linee interrate in
numerosi modi e questi possono essere rilevati passivamente
se i campi sono sufficientemente forti.

1. Selezionare una frequenza di traccia-linea passiva (&

o un’icona).

297”
X

1_213' B TF]

Figura 24: 60° Hz Frequenza di traccia passiva

2. L'SR-20 dispone di impostazioni multiple della
frequenza di traccia-linea passiva. Le frequenze
della potenza (identificate dall'icona della potenza %)
sono utilizzate per localizzare i segnali generati come
risultato delle trasmissioni corrente elettrica di solito a
500 60 Hz. Per ridurre gli effetti del disturbo derivante
inerentemente dal carico di linea o dai dispositivi
vicini, I'SR-20 puo essere impostato per localizzare
diverse multiple (o armoniche) della frequenza di
base da 50/60 Hz fino a 4.000 Hz.

I multiplo 9x & [limpostazione utilizzata piu
comunemente per localizzare il segnale a
50/60Hz.Negliimpiantibenequilibratididistribuzione
elettrica ad alta tensione, il multiplo 5x puo
funzionare meglio. Le impostazioni della frequenza
a 100 Hz (nei paesi a 50 Hz) e 120 Hz (nei paesi a
60 Hz) sono particolarmente utili per le condotte che
sono state equipaggiate con protezione catodica
mediante raddrizzatori.

Come in Traccia di Linea Attiva, la Linea di Traccia riflettera la
distorsione presente nel campo rilevato grazie al suo aspetto
sfocato o annebbiato che sara proporzionato alla distorsione.
Questa “risposta di distorsione” & usata per riconoscere
quando il campo che viene tracciato e distorto da altri campi
di oggetti metallici nelle vicinanze.

3. Ci sono anche due bande di frequenza

radio aggiuntive per aiutare a localizzare
passivamente le linee. Queste sono:

+ 4kHz-15kHz (LF)
« >15kHz (HF)

La Frequenza Radio e le bande <4 kHz possono essere utili per
ladiscriminazione quando sitracciain unambiente rumoroso.
Esse sono anche molto utili nel trovare le linee durante le
ricerche alla cieca. Quando si fanno ricerche su un'ampia area
dove la posizione delle condutture da trovare € sconosciuta,
un approccio utile & quello di avere a disposizione parecchie
frequenze preselezionate e di controllare sequenzialmente
I'area su molte frequenze cercando segnali significativi.

Di solito, la Traccia-linea attiva direttamente collegata & piu
affidabile della Traccia-linea passiva.

AATTENZIONE: Nella traccia-linea passiva, o quando
i segnali sono estremamente deboli, la lettura della
Profondita misurata da generalmente dei valori di eccessiva
PROFONDITA, mentre la profondita effettiva pud essere
MOLTO inferiore.
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Suggerimenti operativi per la traccia di linea passiva

1. Nella localizzazione passiva, se si cerca una linea
conosciuta, essere sicuri di utilizzare la migliore
frequenza per lalineain questione. Questa puo essere,
per esempio, 50 Hz (1) per una linea di alimentazione
0 si puo trovare che 50 Hz (9) producono una risposta
piu affidabile su una linea specifica.

2. Sesicercando unatubazione con protezione catodica
in Modalita passiva, utilizzare la frequenza superiore
(maggiore di 4 kHz) per rilevare le armoniche.

3. Ricordare che le tubazioni possono trasportare
correnti che compariranno su una Traccia passiva
allo stesso modo dei cavi; l'unica garanzia di una
localizzazione é l'ispezione.

4. Disolito, lalocalizzazione della Traccia passiva &€ meno
affidabile dellaTraccia-linea attiva perché quest’ultima
offre I'identificazione positiva del segnale proveniente
dal trasmettitore.

5. Specialmente in Traccia-linea passiva, sapere che
si & trovato qualcosa non é la stessa cosa di sapere
quello che si & trovato. E essenziale usare tutti gli
indicatori disponibili, come la Profondita misurata, la
Potenza segnale, ecc., confermare una localizzazione.
Se e possibile trovare parte di un cavo localizzato
passivamente, pud essere successivamente attivato
usando un trasmettitore e puo venire effettuata una
traccia positiva.

6. Mentre la traccia-linea passiva & usata pilu spesso su
linee di alimentazione a 50/60 Hz, altri cavi come le
linee telefoniche, le linee CATV, ecc., possono essere
attivati da frequenze radio transitorie nella zona e
possono venire visualizzati sulle ricerche di traccia-
linea passiva.
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Localizzazione della sonda

L'SR-20 puo essere utilizzato per localizzare il segnale di una
sonda (trasmettitore).

IMPORTANTE! La potenza del segnale rappresenta il fattore
chiave per la determinazione della posizione della sonda.
Accertarsi di massimizzare la potenza del segnale prima di
marcare un‘area per lo scavo.

Supponiamo che la sonda si trovi in una tubazione
orizzontale, che il terreno sia pressoché piano e che
I'SR-20 venga impugnato in modo da mantenere il supporto
antenna verticale.

Il campo di una sonda é di forma diversa rispetto al campo
circolare attorno a un conduttore lungo quale un tubo o un
cavo. Somiglia al campo bipolare esistente intorno alla Terra,
con un polo nord e un polo sud.

Figura 25: Il campo bipolare terrestre

Nel campo della sonda, I'SR-20 rileva i punti alle estremita,
dove le linee del campo si curvano verso il basso sulla
verticale, e contrassegnera questi punti nel display di mappa
con un’icona“Polo” (34g). L'SR-20 visualizzera anche unalinea a
90° rispetto alla sonda, centrata tra i poli, indicata con il nome
di “Equatore’, esattamente come l'equatore di una mappa
terrestre, se il pianeta viene visto di lato (ved. la figura 25).

Notare che, grazie alle antenne Omnidirezionali
dell’'SR-20, il segnale rimane stabile indipendentemente
dall'orientamento. Questo significa che il segnale aumenta
regolarmente quando ci si avvicina alla sonda e diminuisce
regolarmente quando ci si allontana.

NOTA: Il polo si trova dove le linee del campo diventano
verticali. Lequatore si trova dove le linee di campo sono
orizzontali.

Ridge Tool Company 123



RIDGID  seekTech SR-20

Figura 26: Campo bipolare

Quandosilocalizzaunasonda, per primo cosa configurare
la localizzazione:

Attivare la sonda prima di metterla nella linea.
Selezionare la stessa frequenza della sonda
sull’'SR-20 e assicurarsi che riceva il segnale.

Dopo che la sonda e stata inviata nel tubo, andare alla
posizione dove si sospetta che si trovi la sonda. Se non si
conosce la direzione della conduttura, far avanzare la sonda a
piccoli passi all'interno della linea (~5 m dal punto di accesso
€ un buon punto di partenza).

Metodi di localizzazione

La localizzazione di una sonda si svolge in tre parti
principali. Il primo passo consiste nella localizzazione
dellasonda.Lasecondaparteconsistenellalocalizzazione
di precisione. Il terzo nella verifica della posizione.

12 fase: Localizzare la sonda

« Tenere I'SR-20 in modo che il supporto dell’antenna
puntiverso l'esterno. Far scorrere I'antenna sul terreno
e ascoltare il suono, questo sara piu alto quando il
supporto antenna punta nella direzione della sonda.

« Abbassare I'SR-20 alla sua posizione operativa
normale (supporto antenna verticale) e camminare
nella direzione della sonda. Man mano che ci si
avvicina alla sonda, la potenza segnale aumentera
e il tono dell'audio diventera piu acuto. Utilizzare la
potenza del segnale e il suono per far aumentare al
massimo il segnale.

« Massimizzare la potenza del segnale. Quando sembra
che sia al suo punto piu elevato, mettere I'SR-20 vicino
al terreno sopra il punto di segnale massimo. Fare
attenzione a tenere il ricevitore a un‘altezza costante
sopra il terreno in quanto la distanza influenza la
potenza del segnale.

« Prendere nota della potenza del segnale e allontanarsi
dal punto massimo in tutte le direzioni per verificare
che la potenza del segnale scenda significativamente
su tuttiilati. Contrassegnare il punto con un Marcatore
di Sonda giallo.

L=
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Figura 27: Poli ed equatore di una sonda

Se durante“l'avvicinamento”sullo schermo viene visualizzato
un Equatore, questo puod essere seguito verso una potenza
segnale crescente per localizzare la sonda.
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22 fase: Individuare con precisione la sonda

| poli ¥ devono venire visualizzati su entrambi i lati del
punto di segnale massimo; una distanza uguale su entrambi
i lati indica che la sonda ¢é a livello. Se essi non sono visibili
sullo schermo nel punto di massima potenza segnale,
spostarsi dalla perpendicolare del punto massimo alla linea
punteggiata (equatore) fino a quando ne compare uno.
Centrare il localizzatore sul polo.

Il punto dove si trovano i poli dipende dalla profondita della
sonda. Tanto pill profonda é la sonda, tanto pil lontani da
essa saranno i poli.

La linea punteggiata rappresenta l'equatore della sonda.
Se la sonda non é inclinata, l'equatore intersechera
la sonda alla massima potenza segnale e alla minima
profondita.

NOTA: essere sull'equatore non significa che il localizzatore &
posizionato sopra la sonda. Verificare sempre lalocalizzazione
individuando il punto massimo di potenza segnale e
segnando entrambi i poli.

« Segnare la prima posizione in cui sia stato trovato
un polo con un marcatore triangolare rosso. Dopo
la centratura sul polo, un indicatore a linea doppia
rappresenta il modo in cui la sonda & seppellita
sottoterra e nella maggior parte dei casi rappresenta
anche la direzione approssimativa del tubo.

+ Quando il localizzatore si avvicina a un polo, compare
un anello di focalizzazione centrato sul polo.

« Il secondo polo sara a una distanza simile dalla
posizione della sonda nella direzione opposta.
Individuarlo nello stesso modo e segnarlo con un
marcatore triangolare rosso.

- Selasonda e orizzontale, i tre marcatori devono essere
allineati e i marcatori rossi dei poli devono essere
a distanze simili dal marcatore giallo della sonda.
Se non lo sono, questo pud essere una indicazione
di una sonda inclinata. (Vedere “Sonda inclinata”)
generalmente & vero che la sonda sara sulla linea tra
i due poli, a meno che non sia presente una estrema
distorsione.
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3afase: Verificare la localizzazione

- E importante verificare la posizione della sonda
facendo un controllo incrociato sulle informazioni
del ricevitore e portando al massimo la potenza del
segnale. Allontanare I'SR-20 dalla massima potenza
del segnale, per assicurarsi che il segnale scenda su
tutti i lati. Assicurarsi di allontanare l'unita quanto
basta per vedere una caduta significativa del segnale
in ogni direzione.

Figura 28: Localizzazione della sonda: Equatore
- Fare un doppio controllo delle posizioni dei due poli.

« Accertarsi che la lettura della Profondita misurata
nella posizione della massima potenza del segnale sia
ragionevole e compatibile. Se sembra che si trovi ad
eccessiva o scarsa profondita, ricontrollare che ci sia
effettivamente una massima potenza del segnale in
quella posizione.

- Controllare che i poli e il punto di massima potenza
segnale siano allineati.

IMPORTANTE! Ricordare che essere sull'equatore non
significa che ci si trova sopra la sonda. Notare che vedere
i due poli allineati nel display non & un sostitutivo della
centratura su ogni polo e alla marcatura delle loro
posizioni come descritto sopra.

Se non si riescono a individuare i poli, ampliare la
ricerca.

Per la massima precisione I'SR-20 deve essere mantenuto
con il supporto orientato verticalmente. Il supporto
antenna deve essere verticale quando si marcano i Poli
e I'Equatore, in caso contrario le loro posizioni saranno
meno precise.
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Sonde inclinate

Se la sonda ¢ inclinata, un polo si avvicinera alla sonda e
all'altro si allontanera.

Quello che si vede sullo schermo quando la sonda & verticale
€ un Polo singolo nel punto di massima potenza del segnale.
(La sonda flottante Ridgid & progettata per avere un singolo
polo“visibile” ed & appesantita per mantenere la sonda su un
asse verticale.) La massimizzazione della potenza del segnale
guidera alla posizione migliore della sonda.

Sonde flottanti

Alcune sonde sono progettate per essere fatte scorrere lungo
un tubo spinte dal flusso di acqua. L'unica garanzia di avere
individuato una sonda flottante e quella di massimizzare la
potenza segnale e di fare un doppio controllo che il segnale
si abbassi se ci si muove verso ogni lato della posiziona
massima del segnale.

Misurazione della profondita (modalita
Sonda)

L'SR-20 calcola la Profondita misurata paragonando la forza
del segnale sull'antenna inferiore con quella dell'antenna
superiore. La profondita misurata & approssimata; di solito
riflettera la profondita fisica quando il supporto € mantenuto
verticale e l'antenna inferiore tocca il terreno direttamente
sopra la sorgente del segnale, presumendo che non sia
presente nessuna distorsione.

1. Per misurare la profondita, mettere il localizzatore sul
terreno, direttamente sopra la sonda o la linea.

2. La profondita misurata sara visualizzata nell'angolo
inferiore sinistro dello schermo dell’'SR-20.

3. La lettura della profondita misurata puo essere
forzata premendo il tasto Selezione durante la
localizzazione.

4. La profondita misurata sara precisa solo se il segnale
non e distorto.

Taglio (modalita Sonda)

Occasionalmente la potenza del segnale sara cosi forte che
il ricevitore non sara in grado di elaborare tutto il segnale,
una condizione conosciuta con il nome di “clipping” (taglio).
Quando questo si verifica, sullo schermo verra visualizzato

™
un simbolo di avvertimento ﬁl". Significa che il segnale &
particolarmente forte.

NOTA: Nelle condizioni di clipping la visualizzazione della
Profondita misurata é disabilitata.

126 Ridge Tool Company



_ seekTech SR-20 RIDGID

18023 1 "

o 1)

Figura 29: Display dello schermo in varie posizioni (sonda)

Ridge Tool Company 127



RIDGID  seekTech SR-20

Normale

|
Potenza massima del segnale
I

| . |

Inclinato

Figura 30: Sonda inclinata, Poli ed Equatore

Notare che il polo destro é piui vicino all'equatore, a causa dell’inclinazione.
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Menu e Impostazioni

Premendo il tasto Menu si attiva una serie di scelte (ved. la
figura 31).

Uscita automatica dal menu
Contatore Temporizzatore

Figura 31: Menu Principale

In sequenza dall'alto del menu verso il basso, il menu
principale presenta i seguenti elementi:

1. ¥ Frequenze di sonda attualmente disponibili
(Selezionate-Attive o non).

2, Frequenze di traccia-linea attive attualmente
disponibili (Selezionate-Attive o non).

3. ¥ Frequenze di traccia-linea passive attualmente
disponibili (Selezionate-Attive o non).

4, £ Frequenze radio attualmente disponibili (basse
e alte) (Selezionate-Attive o non).

5. £ Impostazione delle unita di misura della
profondita

6. 'i Comando retroilluminazione

7. ¥: Comando del contrasto dell’LCD

8. HEE Comando degli elementi del

display (i sottomenu saranno visualizzati quando
sono selezionati per le modalita di traccia-linea o di
sonda.)

= . .

9. I: Comando di selezione della frequenza
(i sottomenu saranno visualizzati per categorie di
frequenze che possono essere selezionate.)

10. l-rMenudeIIeinformazioniCompresiIaversionedel
software e il numero di serie dell’'unita (il sottomenu
per i ripristino dei default di fabbrica compariranno
sullo schermo delle informazioni).

Vedere l'albero del menu a pagina 132 per un elenco
completo.
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« O Temporizzatore del contatore di uscita del menu
automatico

Mentre si attraversa l'albero di menu, in fondo allo schermo
compare un contatore che conta verso lo zero.
» Frequenze attualmente disponibili

Le frequenze che sono stateimpostate allo stato“Selezionate-
Attive” vengono visualizzate con accanto una casella di
controllo.

NOTA: Gli esponenti indicano le armoniche; per es., 60° =
540 Hz e 50 Hz*® = 450 Hz.

« I cambio delle unita di profondita

« 1 Comando retroilluminazione

Un rivelatore della luminosita incorporato nell’angolo
superiore sinistro della tastiera rileva i bassi livelli di
luminosita. E' possibile forzare I'accensione della
retroilluminazione bloccando la luce a questo sensore.

« i ContrastoLCD

Quando questo viene selezionato premendo il tasto
Selezione, il contrasto puo essere regolato. Utilizzare le frecce
in Su e Giu per rendere lo schermo piu chiaro o piu scuro.

Utilizzare il tasto Menu per salvare I'impostazione e uscire. In
questo menu, si pud anche uscire premendoil tasto Selezione
per salvare I'impostazione e uscire.

. HEE Menu degli elementi del display

Utilizzando il tasto Menu per mostrare l'albero del menu &
possibile attivare le caratteristiche avanzate dell’'SR-20.

L'SR-20 viene inviato con alcuni degli elementi spenti per
maggiore semplicita. Utilizzare il tasto Selezione per spuntare

o deselezionare la casella accanto a un elemento del display.
Linea della
distorsione
Acceso/Apento
Potenza della
corrente/Angolo

“Pista corsa”
con filigrana
e puntatore

Comando del segnale
fuoco Prossimita
Segnale Comando di soglia
Linea di traccia
F id Distorsione
racce guida 3 Lega audio alla
Icona Segnale Potenza del
assente segnale
(Soppressione) Opzione di
Menu Automatico Centratura
Uscita Temporizzatore -__potenza segnale
Conteggio Potenza segnale

On/Off

Figura 32: Elementi del display (modalita traccia-linea)
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Caratteristiche opzionali

Le caratteristiche opzionali del menu degli elementi del
display comprendono:

. Pista da corsa e filigrana

Questo fornisce un modo visivo aggiuntivo per tracciare
il segnale massimo. Se si prova a tracciare una conduttura
osservando il suo livello di potenza segnale piu alto, la
filigrana serve come ausilio visivo.

¢ lIcona Segnale assente (Soppressione)

F

e

. Opzione di centratura della potenza segnale

L'attivazione dell'opzione nello schermo Selezione di Menu
forzera la visualizzazione del numero che rappresenta la
potenza segnale nel centro dell’area di visualizzazione ogni
volta che non sia disponibile nessun Segnale di Prossimita.

. - Comando soglia prossimita

Questo aiuta a limitare la localizzazione a una certa gamma
dallo strumento. Se la Profondita misurata della conduttura
da localizzare & maggiore del valore di soglia selezionato
dall'utente, la lettura del Segnale di Prossimita sara zero. Se
la Profondita misurata € inferiore alla soglia impostata, I'SR-
20 visualizzera un valore del Segnale di Prossimita. (Solo
modalita traccia-linea.)

Prossimita
_ Soglia
Segnale

Figura 33: Comando soglia prossimita

Quando é attivata, la Soglia di prossimita viene regolata
premendo a lungo (per pit di mezzo secondo) il tasto Su per
impostare una soglia piu alta, o il tasto Giu per abbassare la
soglia.

Le impostazioni della Soglia di prossimita regolano la soglia
di profondita del Segnale di prossimita come segue.

(Piu basso) Modalita di Potenza segnale. Sposta la potenza
del segnale al centro dello schermo, mappa il display
soppresso, permette la visualizzazione della profondita
negativa. Il segnale audio riflette la potenza del segnale.

(1 m/3 m/10 m/30 m) Visualizza la Soglia di prossimita per i
rilevamenti dove la Profondita misurata &€ Xm o inferiore.

(Piu alto) Modalita di prossimita molto aperta. Nessuna
soglia, nessuna soppressione, permette il display negativo
della profondita.

Il Comando della Soglia di prossimita e di particolare valore
se @ necessario eliminare i segnali dall'esterno di una distanza
ben definita per maggiore chiarezza.

o NAdHzs

La funzione di Comando del fuoco del segnale agisce
essenzialmente come una lente dingrandimento del
segnale. Riduce la larghezza di banda campione del segnale
esaminato dal ricevitore e da un display basato su una lettura
piu sensibile dei segnali in arrivo. Lo svantaggio nell’'uso
dell'impostazione del Comando del fuoco del segnale é cheiil
display, anche se & piu preciso, si aggiorna piu lentamente. Il
Comando del fuoco del segnale pud essere impostato 4 a Hz
(largo), 2 Hz, 1 Hz, 0,5 Hz, e 0,25 Hz (stretto). Tanto pil stretta
e la larghezza della banda selezionata usata, tanto maggiore
e la distanza e la precisione di rilevamento che il ricevitore
mostrera, ma con un tasso di aggiornamento dati inferiore
sul display.

Comando del fuoco del segnale

1047 =

Thnr
Comando @
fuoco L T

Segnale :
I 4'v et

Figura 34: Comando del fuoco del segnale

Quando é selezionato acceso, il Comando del fuoco del
segnale e modificato alle impostazioni piu strette o piu
larghe usando i tasti Su (piu stretto) e Giu (piu largo).

Il Comando del fuoco del segnale é utile quando & necessario
focalizzare nei dettagli su un particolare segnale.

Questa opzione permette di silenziare automaticamente
il suono quando la Profondita misurata & maggiore
dell'impostazione della Soglia di prossimita.

Silenziatore dell’audio > 99’

. w

Risposta di traccia-linea

La casella di controllo di risposta della distorsione della linea
di traccia imposta la sensibilita del display di distorsione
della Linea da localizzare a basso, medio o alto o la disabilita
completamente. Tanto piu alta e I'impostazione, tanto piu
sensibile diventa la “nube di distorsione” intorno alla linea di
traccia.
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Se la risposta di distorsione é disabilitata, la Linea di traccia
diventera una linea continua singola.

. BE-E

Delle frequenze disponibili aggiuntive sul menu Frequenza
principale possono essere aggiunte all'elenco del Menu
principale delle frequenze disponibiliandando al sottomenu

del Comando della selezione della frequenza "E e

selezionando la modalita desiderata. Evidenziare la categoria

della frequenza desiderata (figura 35). Premere il tasto
%,

-

Selezione “1-=.

Comando di selezione delle frequenze

Figura 35: Selezione di una categoria di frequenza

Quindi utilizzare i tasti freccia in Su e in Gil per scorrere
attraverso le frequenze disponibili. Evidenziare la frequenza
desiderata per aggiungerla all'elenco attualmente
disponibile.

Se una frequenza viene selezionata (utilizzando il tasto
Selezione) la si includera nell'elenco delle frequenze
“Attualmente disponibili” sul menu principale.

Le frequenze selezionate nella gamma Selezionata-
Attiva possono essere commutate durante l'uso
dell'SR-20, premendo il pulsante Frequenza. L'SR-20
percorrera ciclicamente e ripetutamente lelenco della
gamma di frequenze attive dal basso all'alto, gruppo per
gruppo. Se si deseleziona una frequenza dal Menu principale
la si disattiva, per cui non viene visualizzata quando si preme
il tasto Frequenza.
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Schermo d’'informazione e ripristino dei default

-

S

L
. “'a-.-"l Schermo di informazioni

Lo schermo di informazioni viene visualizzato alla fine
dell'elenco delle scelte del menu. Premendo il pulsante
Selezione vengono visualizzate le informazioni relative al
localizzatore, compresa la versione software, il numero di
serie del ricevitore e la sua data di taratura (figura 36).

Figura 36: Schermo d’informazione

Ripristinare Default di Fabbrica

Premendo Selezione una seconda volta si visualizzera
l'opzione Ripristinare Default di Fabbrica.

Usare i tasti Su e Giu per evidenziare il simbolo di “spunto”
per ripristinare i default di fabbrica, o il simbolo “X” per NON
ripristinarli.

Premendo il tasto Menu senza cambiare nessuna delle
due caselle di controllo si uscira dall'opzione senza alcuna
modifica.
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Albero dei menu

Frequenze attivate

—— Sonda

— Traccia-linea

—— Potenza (Traccia passiva)
—— Radio

Unita di misura
— Piedi/metri

Opzioni di display retroilluminato
— Acceso/Spento/Auto

Contrasto LCD
—— Aumento/Diminuzione

Selezione degli elementi del display
— (Spuntare Acceso/Spento)

Modalita traccia Modalita sonda
——ddna ras [ id 20NT

—0 Filigrana

—3 Impostazione del fuoco del segnale
—1 Indicatore di segnale assente
—0 Segnali audio

—0 Centratura potenza segnale*

—1 Potenza del segnale

O Soglia di prossimita*
—0 Indicatore dell'angolo del segnale

—0 Linea della distorsione*

—0 Silenziatore audio > 99’

— Frecce guida*
*=Solo display traccia linea

Sonda
_|_ 16 Hz, 512 Hz, 640 Hz, 16 kHz, 33 kHz

Traccia-linea

_l_ 128 Hz, 1 kHz, 8 kHz e 33 kHz

Potenza

_l_ 50 Hz*", 50 Hz®, 50 Hz*,

60 Hz*", 60 HZz®, 60 Hz*,
100 Hz, 120 Hz, <4 kHz

RF

Bassa (4-15 kHz)
Alta (>15 kHz)

Menu informazioni
— L Ripristina impostazioni di default
(Spunta Si/No)
Figura 37: Albero dei menu

—1 Risposta di distorsione della linea di traccia*

Selezione frequenza (Selezionare Acceso/Spento)

Manutenzione SR-20

Trasporto e conservazione

Prima del trasporto, accertarsi che I'apparecchio sia spento
per risparmiare I'energia delle batterie.

Durante il trasporto, assicurarsi che |apparecchio sia
immobilizzato, che non sobbalzi e che non venga urtato da
attrezzature non fissate.

L'SR-20 deve essere conservato in un luogo fresco e asciutto.

NOTA: Se si immagazzina I'SR-20 per un lungo periodo,
rimuovere tutte le batterie.

Se si spedisce I'SR-20, rimuovere tutte le batterie
dall’unita.

Manutenzione e pulizia

1. Pulire I'SR-20 con un panno umido e un detergente
delicato. Non immergere in acqua.

2. Durante la pulizia, non utilizzare raschiatori o prodotti
abrasivi poiché potrebbero graffiare in modo
irreparabile il display. NON UTILIZZARE MAI SOLVENTI
per pulire qualsiasi parte dell'apparecchio. Sostanze
come acetone o altri prodotti chimici aggressivi
possono incrinare il corpo dell'apparecchio.

Ricerca dei guasti

Per suggerimenti sulla ricerca guasti, consultare la guida
diagnostica.

Assistenza e riparazione

IMPORTANTE! Gli strumenti devono essere portati a un
Centro di Assistenza Autorizzato RIDGID o rispediti alla
fabbrica. Rimuovere tutte le batterie prima della spedizione.

Tutte le riparazioni eseguite dai servizi di assistenza
Ridge sono garantite contro difetti del materiale e della
qualita di esecuzione.

Se avete delle domande riguardanti l'assistenza o la
riparazionediquestamacchina,contattateilvostrodistributore
Ridgid, il vostro ufficio Ridgid locale o direttamente la Ridgid

Tool Europe a info.europe@ridgid.com.
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Icone e Simboli
ICONE TASTIERA

A Navigazione menu/Fuoco segnale/Comando soglia prossimita

Selezione menu

Modalita sonda: Forzare la profondita/Ricentrare audio

Modalita traccia-linea: Forzare la profondita, Forzare la corrente, Ricentrare l'audio
Impostazione della prossimita della potenza del segnale: Forzare accensione mappa

Y Navigazione menu/Fuoco segnale/Comando soglia prossimita

ICONE DISPLAY
Frequenza Sonda
Frequenza traccia attiva
Radiofrequenza

E
i
* Frequeza traccia linea passiva
1_
-
m/A
S
L |
L o
+

Distanza misurata/Profondita

Indicatore dell'angolo del segnale

Milliampere, Corrente

Comando soglia prossimita

Icona polo
wmauap | inea di traccia

...... Linea della distorsione

Equatore

|| Direzione del tubo

ICONE DISPLAY (seguito)

Segnale di prossimita

Potenza del segnale

Livello audio

Livello batteria

Avvertenza di batteria bassa
(lampeggiante)

Puntatore di livello
(Potenza del segnale)

Filigrana
(Potenza del segnale)

Sonda assente

Mancanza di corrente

Traccia assente

Mancanza di radiofrequenza

ABEXBIO@ [ B o

S 2He - Larghezza di banda di passo

{.'-;- Pendenza della direzione della linea

33" IH'"' Profondita superiore alla soglia di 1 metro (3 piedi)

I

I:.jm Profondita superiore alla soglia di 3 metri (10 piedi)

Profondita superiore alla soglia di 10 metri (30 piedi)

»a9" I : Profondita superiore alla soglia di 30 metri (99 piedi)

Figura 38: Icone e Simboli

SeekTech SR-20

O Tasto corrente acceso/spento [“ON/OFF”]

E] Tasto Menu

-~ lasto Frequenza
W a

<’]) Tasto Volume

ICONE DEL MENU

Resettaggio del default di fabbrica

Casella di controllo del menu

Menu Tools [“Strumenti”]

Impostazioni della retroilluminazione

Regolazione del contrasto dello
schermo

@H Elementi del display

Comando selezione frequenza

Schermo di informazioni

Contatore di tempo di scadenza del
menu

Salire di un livello
(premere il tasto menu)

Ridge Tool Company
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SeekTech SR-20

Guida sulla risoluzione dei problemi

PROBLEMA

POSIZIONE POSSIBILE DEL GUASTO

L'SR-20 si blocca durante
I'utilizzo.

Spegnere |'unita e poi riaccenderla. Se non e possibile spegnere I'apparecchio, rimuovere le
batterie. Se le batterie sono basse, sostituirle.

L'SR-20 nonrrileva il
segnale.

Controllare che la frequenza e la modalita siano state impostate correttamente. Esaminare il
circuito per possibili miglioramenti. Riposizionare il trasmettitore, cambiare la messa a terra,
frequenza, ecc; modificare la Soglia di prossimita (pag. 130) e/o le impostazioni del Comando
del fuoco del segnale (pag. 130).

Durante il rintraccio,
le linee “saltano”da un
punto all’altro nello
schermo nel display di
mappatura.

Questo indica che I'SR-20 non capta il segnale o c'¢ interferenza.

Accertarsi che il trasmettitore sia collegato e messo a terra in modo corretto.
Puntare I'SR-20 verso un cavo o l'altro per essere sicuri che c'¢ un circuito completo.

Provare una frequenza piu alta o collegarsi a un punto diverso nella linea o commutare a modalita
induttiva.

Tentare di determinare la fonte di qualsiasi rumore ed eliminarla. (Messa a terra vincolata ecc.)

Controllare che le batterie dell’'SR-20 siano nuove e caricate completamente.

Durante la localizzazione
di una sonda, le linee
“sobbalzano” per tutta la
schermata.

Controllare che le batterie della sonda siano funzionanti.

La sonda puo essere troppo lontana; provare a iniziare tenendola il pit vicino se possibile, o fare
una ricerca di area.

Verificare il segnale mettendo I'antenna inferiore vicino alla sonda.
Nota - Le sonde hanno difficolta ad emettere segnali attraverso linee in ghisa e ferro dolce.

Aumentare la Soglia di prossimita e provare ad abbassare le impostazioni del Comando del fuoco
del segnale per migliorare la focalizzazione sui segnali pit deboli.

La distanza fra la sonda e
I'uno o l'altro polo non &
uguale.

E possibile che la sonda sia inclinata o che sia presente una transizione da ghisa a plastica.

L'apparecchio funziona
in modo anomalo, non si
spegne.

Le batterie potrebbero essere scariche. Sostituirle con batterie nuove e accendere I'apparecchio.

Il display appare
completamente scuro o
completamente chiaro
quando viene acceso.

Spegnere |'unita e poi riaccenderla.

Regolare il contrasto del display LCD.

Il suono é assente.

Regolare il livello del suono dal relativo menu. Verificare che Segnale di prossimita sia maggiore
di zero.

'SR-20 non si accende.

Verificare la posizione delle batterie.
Controllare che le batterie siano cariche.
Verificare che i contatti delle batterie siano OK.

L'unita puo avere un fusibile bruciato. (E richiesta la manutenzione in fabbrica.)
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Caratteristiche tecniche

Peso con le batterie .......... 1,8 kg

Peso senza le batterie ...... 1,5kg

Dimensioni
Lunghezza .....oveveonerren 28,4cm
Larghezza ....cevrecrevee. 1,3m
LA\ L (=2 [N 79 cm

Alimentazione

4 Batterie Cda 1,5V alcaline (ANSI/NEDA 14A, [EC LR14)
oppure batterie ricaricabili 1,2V NiMH o NiCad

Potenza a regime: 6V a 550 mA
Potenza del segnale

Funzione non lineare. 2000 & 10x piu alto di 1000,
3000 & 10x piu alto di 2000, ecc.

Ambiente di esercizio

Temperatura ... da-20°Ca50°C
(00T o [1 - [ 5% -95% RH
Temperatura

d'immagazzinamento ....da -20°C a 60°C

SeekTech SR-20

Impostazioni predefinite

Unita di profondita = Metri e centimetri

RIDGID

Volume = 2 (due impostazioni sopra il muto)

Retroilluminazione = Automatica

Soglia di prossimita = 10 m (traccia)

33 kHz (modalita traccia-linea attiva)

Dotazione standard

Voce
Localizzatore SR-20
Marcatori e portasupporto
Manuale dell'operatore
4 batterie a celle C (alcaline)

Video di addestramento (DVD)

Attrezzatura opzionale

Marcatori per sonda aggiuntivi
Trasmettitore ST-305
Trasmettitore ST-510

Morsetto induttivo (4,75")
Sonda remota

Sonda flottante (2 pezzi)

Cat. #
21943
12543

12543
21948
21953
20973
16728
19793

Ridge Tool Company
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G

Seek_Tech SR-20
Instrucciones de uso

Informacion general sobre
seguridad

{ATENCION! Antes de utilizar esta

herramienta, lea las instrucciones

y el folleto de seguridad que la

acompana. Si no esta seguro
de cualquier cuestion relacionada con la
utilizacion de esta herramienta, consulte
a su distribuidor RIDGID para obtener mas
informacion.

El no respeto de de estas consignas
puede dar lugar a descargas eléctricas,
incendios o lesiones graves.

i{CONSERVE ESTAS INSTRUCCIONES!

AATENCION: saque las pilas antes de transportar el aparato.

Si tuviera cualquier duda acerca de la reparacion o
mantenimiento de este aparato, pongase en contacto con
su distribuidor local Ridgid o directamente con Ridge Tool
Europe a través de la direccién info.europe@ridgid.com.

/\ PELIGRO

e El SR-20 es una herramienta de diagndstico que capta
campos electromagnéticos emitidos por objetos situados
bajo tierra. Su propésito es ayudar al usuario a localizar
dichos objetos mediante el reconocimiento de ciertas
caracteristicas de las lineas de campo, mostrandolas en la
pantalla. Las lineas de campos electromagnéticos pueden
sufrir distorsiones e interferencias, de ahi la importancia
de confirmar la localizacién de los objetos subterrdneos
antes de realizar la excavacion.

* Es posible que exista mas de un objeto subterraneo
en la misma zona, por lo que se recomienda seguir
siempre las normativas locales y los procedimientos
de servicio.

* Launicaformadeaseguraralcienporcienlaexistencia
de un objeto subterraneo, asi como su localizaciényla
profundidad a la que se encuentra es desenterrarlo.

* Ridge Tool Co., sus afiliados y proveedores, no se
responsabilizan de ningtin perjuicio o dafo, indirecto,
incidental o consecuente, derivado del uso del SR-20.

En toda correspondencia con el servicio técnico, deberd
proporcionar todos los datos que figuran en la placa del
nombre de la herramienta, incluido el nimero del modelo y
el nimero de serie.
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Componentes del SR-20

Conector de puerto en serie

Compartimiento de las pilas
Conector USB

Etiqueta de nimero de serie

N
-

Referencia de iconos

Nota: los puertos USB/serie son para la
instalacion de nuevo software

|

Pantalla de
visualizacion

Panel de mandos

Mastildelaantena
Empunadura

Nodo superior de

Altavoz la antena

Unién plegable —

Antenas de
direccion

Nodo inferior de
la antena

Encaje del mastil plegable

Figura 1: Componentes del SR-20
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Introduccion al SR-20
Antes de empezar

Colocacion/Cambio de las pilas

Figura 2: Compartimiento de las pilas

AATENCION: Tenga cuidado de que no entre ninguna
particula, materia extrafia o humedad en el compartimiento
de las pilas. De lo contrario, podrian impedir el contacto de
las pilas, haciendo que se descarguen mds rapidamente y
provocando pérdidas de electrolito o riesgo de incendio.

Mastil plegable

iIMPORTANTE! Al abrir el SR-20, procure que no cruja ni
chirrie. Abralo y ciérrelo solamente con la mano.

NOTA: Tenga cuidado de no desplazar el nodo inferior de la
antena en el suelo cuando vaya a realizar una operacién de
localizacion con el SR-20. Podria provocar ruido de sefal que
interferiria con los resultados, e incluso dafar la antena.

Boto6n de desbloqueo

OW\

Figura 3: Mastil de la antena plegable y boton de desbloqueo

Modos del SR-20

El SR-20 funciona en tres modos distintos, que son los
siguientes:

1. Modo de rastreo de linea activo, utilizado cuando la
frecuencia escogida puede situarse en un conductor
largo por medio de un transmisor de linea, para la
localizacion de tuberias conductoras, cables, etc.

2. Modo de rastreo pasivo, utilizado para el rastreo
de conductores eléctricos que transportan ya
una corriente de 50 Hz (Europa), 60 Hz (EE.UU.) o
frecuencias de radio.

3. Modo de sonda, utilizado para la localizacién de
sondas en tuberias, conductos o tuneles que no son
conductores o cuyo rastreo no puede realizarse de
otra forma.
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Elementos de pantalla

Las “caracteristicas y funciones basicas” del SR-20 estan
activadas por defecto, y pueden desactivarse u ocultarse
para facilitar la visualizacion en pantalla y hacerla mas clara
en operaciones de localizacion basicas o poco complicadas.

Elementos principales de la pantalla

Intensidad de
corriente/Angulo
de la seiial

Nivel de carga de
las pilas

Frecuencia . | : Puntos de mira
b 4 (centro del mapa)
Profundidad/ I ! . 3 I

Distancia A.rea d.e .
visualizacion

activa

Modo

Figura 4: Elementos principales de la pantalla

Segun el modo utilizado, rastreo activo de linea, rastreo
pasivo de linea o sonda, la pantalla mostrara los siguientes
elementos:

- Area de visualizacién activa - El area de interior del
circulo de la pantalla del SR-20 en la que se muestran el
rastreo de la linea, las flechas de direccién y los puntos
de mira.

- Intensidad de corriente mA - Proporcional a la corriente
de la linea. Cambia a Angulo de sefal cuando dicho
angulo es mayor de 35°.

(B e ~ . . s .

. &= Angulo de sefal - Inclinacién del campo a partir
de la horizontal; angulo hacia el centro del campo; valor
numérico en grados.

. {_oam Nivel de las pilas - Indicacion del nivel de carga
restante de las pilas.

. £ Profundidad/Distancia medida - Visualizacion de la
profundidad medida en el momento en que el receptor
toca el punto del suelo situado directamente sobre
la fuente de la sefal. Visualizacion contabilizada de la
distancia en el momento en el que el mastil de la antena
apunta a la fuente de la sefial de alguna otra manera. La
pantalla muestra la medida en pies/pulgadas (EE.UU.) o
metros (Europa).

« Modo - Icono de sonda @, Rastreo de linea ‘E‘,

Alimentacion (rastreo pasivo de linea) %, o Frecuencia de

radio &,

- Frecuencia -Visualizacion de los parametros de
frecuencia actuales en hercios o kilohercios.

+ + Puntos de mira (centrado del mapa) - Muestra la
posicién con relacién al centro del objetivo.

seekTech SR-20 RIDGID

Elementos de pantalla: modo rastreo de linea activo

Senal de ‘ lﬂd! g =T - Linea de rastreo

proximidad

| . Flechas de

direccion

Intensidad
de la seial

Figura 5: Elementos de pantalla (modo rastreo de linea)

En el modo rastreo activo de linea, también se mostraran en
pantalla las siguientes funciones:

. 7 senal de proximidad - Indicacién numérica de la
proximidad de la fuente de la sefal al localizador, de 1 a 999
(s6lo modos de rastreo de linea).

. ‘TIntensidad de la seial -Intensidad de la sefal captada
por la antena omnidireccional inferior.

. T Linea de rastreo - La linea de rastreo
representa el eje aproximado del campo detectado, asi como
la distorsion detectada en el campo, que aparece menos
focalizada (en la pagina 157 encontrara informacion sobre el
ajuste de la sensibilidad y la habilitacién o deshabilitacién de
la respuesta de distorsién en la linea de rastreo).

D Linea de distorsion - La respuesta de distorsion
normal de la linea de rastreo esta deshabilitada, se muestra
una segunda linea que representa la sefal a partir del nodo
superior de la antena. Comparando las dos lineas, el usuario
puede calcular el grado de distorsidn presente en la seial.

. *i® Flechas de direccién - Las flechas de direccion
dirigen al usuario hacia el centro del campo detectado,
mostrandole el momento en que las sefales llegan a la
izquierday a la derecha.
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Elementos de pantalla: modo rastreo pasivo

Los elementos de la pantalla del modo rastreo pasivo son los
mismos que los del modo rastreo activo.

Elementos de pantalla: modo Sonda

Direccion de la

Intensidad ‘ ‘ tuberia

de la senal

. Icono de polo
I Circulo de zoom
- Ecuador

Icono de sonda

Figura 6: Elementos de pantalla: modo Sonda

El modo Sonda cuenta con elementos de pantalla propios a
la localizacién de sondas.

| | Direccién de la tuberia - Representa la direccion
aproximada de la sonda.

#E Icono de sonda - Aparece al aproximarse a la
ubicacién de una sonda.

==== Ecuador - Representa la linea del centro del
campo de sonda perpendicular al eje de los polos.

# Icono de polo - Representa la ubicacion de cada
uno de los dos polos del campo dipolar de la sonda.

' .
=~ Circulo de zoom - Aparece cuando el localizador
se acerca a un polo.

En las secciones Rastreo activo de linea, Rastreo pasivo de
linea y Localizacion de sondas se describe la utilizacién de
estas funciones.

Frecuencias predeterminadas

Las frecuencias posibles predeterminadas son:

% Modo Sonda
« 512Hz

i Modo rastreo activo de linea:

« 128Hz
+ 1kHz
+ 8kHz
+ 33kHz

*® Modo rastreo pasivo de linea:
«  50Hz(9%)
+ <4kHz

% Frecuencia de radio
o 4kHz—15kHz (L)
« >15kHz (H)
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Panel de mandos Tiempo de funcionamiento

Tecla de subida

Menu de navegacién/Enfoque de la sefal/

Control del umbral de proximidad

Tecla de seleccion

Puesta a cero del tono del sonido/
Seleccion de elemento de menu

Tecla de control de
volumen

_.Teclade menu

—Teclade
encendido/apagado

Tecla de bajada
Menu de navegacién/Enfoque de la sefnal/
Control del umbral de proximidad

Figura 7: Panel de mandos

-
= Tecla de encendido/apagado - Enciende el SR-20.

M W Teclas arriba y abajo - Para desplazarse por las
distintas opciones del menu.

Aduzs Enfoque de sefal - Si esta activado, con las flechas
arriba y abajo se aumenta o disminuye el enfoque de la
sefal. Si se presionan y se mantienen presionadas (durante
mas de Y2 segundo), se ajusta el umbral de proximidad,
mientras que si se presionan brevemente, se ajusta el
enfoque de la seial.

et
3= Tecla de seleccién - Para elegir una opcién del menu. En
funcionamiento normal, se utiliza para forzar una lectura de
profundidad y recentrar el tono del sonido.

IE Tecla de menu - Despliega un “arbol” de opciones a
escoger, como la seleccion de la frecuencia, elementos
de pantalla, brillo y contraste, y restaurar los pardmetros
predeterminados. En un menu, sirve para desplazarse un
paso hacia arriba.

4 Tecla de control de volumen - Sube o baja el volumen.

E Tecla de frecuencia - Establece la frecuencia en
uso del SR-20 de entre las frecuencias activas del mendu.
La lista de frecuencias activadas en el menu puede
modificarse mediante la tecla de menu. Las frecuencias
estdn agrupadas en cuatro grupos: Frecuencias
de sonda (E), Frecuencias de rastreo de linea
(*#2), Frecuencias de alimentacion () y Frecuencias de radio

(&2). Cada vez que se presiona la tecla se pasa a la frecuencia
activa siguiente.

Sensor de luz - En modo automético, el sensor de luz
controla el encendido y el apagado de la retroiluminacién,
en funcion de la luz natural existente.

Con pilas alcalinas, el tiempo normal de funcionamiento
es de 12 a 24 horas, dependiendo del volumen del sonido
que se utilice y del tiempo que permanece encendida
la retroiluminacion. Otro factor que afecta al tiempo de
duracion es el compuesto quimico de las pilas (muchas de
las nuevas pilas de alto rendimiento, como las “Duracell®
ULTRA” duran realmente entre un 10 y un 20% mas que las
alcalinas convencionales, en aplicaciones de alta exigencia).
Del mismo modo, la vida de las pilas también es menor a
bajas temperaturas.

Para prolongar la duracién de las pilas, el SR-20 se apaga
automaticamente si transcurre 1 hora sin que se apriete
ninguna tecla. Para volver a ponerlo en marcha, sélo tiene
que encender la unidad normalmente.

Aviso de pilas bajas

Cuando las pilas estan bajas, aparece de vez en cuando el

—

icono == en la parte del mapa de la pantalla.

Figura 8: Aviso de pilas bajas

Inmediatamente antes de apagarse completamente,
se producira una secuencia continua de apagado y sonard un
aviso prolongado cuando el SR-20 esté a punto de apagarse.

NOTA: algunas veces, en pilas recargables, la carga puede
disminuir muy rdpidamente y hacer que la unidad se apague
inmediatamente. En tal caso, la unidad se apagara y volvera a
encenderse. Cambie las pilas y vuelva a encenderla.
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Puesta en marcha

Py
Al pulsar la tecla de encendido ''=! del panel de mandos,
aparece el logotipo RIDGID y también el niUmero de version
del software a la izquierda de la pantalla.

Figura 9: Pantalla inicial

Configuracion

Una vez que el SR-20 esté en funcionamiento, el siguiente
paso es configurar las frecuencias necesarias para la
localizacion de transmisores o lineas.

Las frecuencias activas ya aparecen seleccionadas y aparecen

en orden al presionar la tecla de frecuencia *##® (por ejemplo,
la frecuencia de rastreo de linea de 33 kHz por defecto).

Figura 10: Tecla de frecuencia

Figura 11:Frecuencia de rastreo de linea
Seleccion con la tecla de frecuencia

Activacién de frecuencias

Las frecuencias pueden escogerse de entre la lista de
frecuencias activas, de manera que aparezcan como

disponibles al presionar la tecla de frecuencia *#.

Para activar una frecuencia, selecciénela de la lista del menu
principal (figura 13). Las frecuencias estdn agrupadas por
categoria:

Sonda ‘&

Rastreo activo de linea *
Rastreo pasivo de linea &

Radio %

1. Pulse la tecla de menu E:

Figura 12: Tecla de menu

Aparece la pantalla del menu principal:

Figura 13: Menu principal

2. Con las teclas de desplazamiento arriba y abajo,
seleccione la frecuencia que desee (figura 14). En
este ejemplo, el usuario esta activando una frecuencia
de 128 Hz.
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Figura 14: Seleccion de frecuencia (128 Hz)

i
3. Presione latecla de seleccién “1- (imagen siguiente)
para marcar la casilla correspondiente a cada una de

las frecuencias que vaya a utilizar.

Figura 16: Frecuencia activada

4. Lasfrecuencias que haya seleccionado apareceran en
pantalla con su casilla correspondiente marcada

0
5. Presione de nuevo la tecla de menu F: para
confirmar la seleccién y salir.

EX
Figura 17: Tecla de menu k=
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El menu principal muestra una lista de todas las frecuencias
que pueden activarse. En la seccion “Control de la seleccién
de frecuencias” de la pagina 157 encontrard toda la
informacién sobre cémo anadir frecuencias adicionales al
menu principal.

Sonidos del SR-20

El nivel del sonido depende de la proximidad del objetivo.
Cuanto mas cerca esté, mas alto sera el sonido; es decir, a
mayor tono, mayor sefal.

En modo de rastreo de linea activo o pasivo, el sonido se
produce y se mantiene en una curva continua.

Cuando no hay distorsion, el sonido del SR-20 es claro y
limpio cuando aparece a la izquierda del campo detectado,
y con un leve “clic” cuando aparece a la derecha. Si hay
distorsidn, el sonido serd similar al sonido estatico de la radio
AM, aumentando segun el grado de distorsion. Si la funcion
de respuesta a la distorsion estd deshabilitada, no se produce
este sonido estatico.

4

En modo Sonda, el sonido es como una especie de“traqueteo’
ascendente, es decir, que aumenta y vuelve a disminuir a
medida que se aproxima a la sonda. Del mismo modo, al
alejarse de la sonda, el sonido disminuird y permanecera asi
mientras se aleja.

Si lo desea, puede fijar el sonido a un volumen medio (en
todos los modos) pulsando la tecla de seleccién con la
herramienta en marcha.

Aspectos importantes en la utilizaciéon del SR-20

La INTENSIDAD DE LA SENAL representa la potencia del
campo detectado por el nodo inferior de la antena del SR-20,
y que se convierte en valores matematicos para la escabilidad.
En un campo limpio y sin distorsion, la intensidad de la sefal
le serd suficiente para realizar la localizacién.

La SENAL DE PROXIMIDAD refleja la proximidad del
localizador al objetivo. cuanto mas se aproxime el localizador
al centro del campo detectado, mayor sera el valor de la sefal
de proximidad. La sefal de proximidad se calcula a partir de
la proporciéon de las sefiales recibidas en las antenas superior
e inferior, ajustadas para la escabilidad.

La DISTORSION es el grado de deformacién del campo
detectado con relaciéon a la forma circular simple de un
campo magnético idéneo creado por la corriente en un
conductor largo. Sihay més de un campo, el campo detectado
se introduce o se sale de la forma, y las distintas antenas
captaran campos de diferentes potencias. La distorsion estd
indicada por la linea de rastreo creciente desenfocada, no
por la precisién con la que aparece en pantalla.
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Las FLECHAS DE DIRECCION se basan en las sefales
recibidas por las antenas de las ruedas laterales del SR-20.
Cuando los campos detectados por estas antenas laterales
son iguales, las flechas se centran. Por el contrario, si una de
las antenas capta un campo mas fuerte que la otra, las flechas
apuntaran hacia el centro probable del conductor buscado.

Rastreo de lineas con el SR-20

Rastreo de linea activo

En el rastreo de linea activo, las lineas subterraneas son
alimentadas por un transmisor de linea.

Los transmisores de linea transmiten energia a las lineas por
conexion directa con clips, induciendo directamente la sefal
con una abrazadera, o con bobinas inductivas incorporadas
en el transmisor.

AATENCION: Conecte el cable de masa y el del transmisor
antes de encender el transmisor, para evitar cualquier riesgo
de descarga eléctrica.

1. Aplique corriente al conductor objeto de la
localizacion siguiendo las instrucciones del
fabricante. Seleccione la frecuencia del transmisor.
Seleccione la frecuencia del SR-20 y ajustela a la
misma frecuencia del transmisor con la tecla de
frecuencia. Compruebe si aparece el icono de rastreo
de linea &3,

Método de conexién directa: el transmisor se acopla
mediante conexidon metélica al conductor objeto de la
localizacion en determinados puntos de acceso, como una
valvula, un medidor, etc. Importante: la conexion entre el
transmisory el conductor debe serlimpiay firme. El transmisor
también se conecta a un punto de referencia del suelo, que
abre camino al suelo. Importante: una mala conexién a
tierra es la causa mas frecuente de un mal circuito de rastreo.
Asegurese de que el transmisor esta bien conectado a tierra
y de que su exposicion al suelo es suficiente para permitir el
paso de la corriente por el circuito.

Modo abrazadera de induccion: el transmisor se conecta a
una abrazadera de induccion, la cual se cierra alrededor de
una tuberia o de un cable. El transmisor transmite energia a
la abrazadera, y esta induce la corriente al conductor.

Modo inductivo: el transmisor se situa sobre el conductor,
en los dangulos adecuados. No hay conexién directa, sino
que las bobinas internas del transmisor generan un fuerte
campo a través del suelo que induce corriente al conductor
subterrdneo. Importante: si el transmisor estd demasiado
cerca del SR-20 en este modo, puede provocar“acoplamiento

de aire’, lo cual significa que el localizador estd leyendo en
el campo del transmisor y no en el conductor objeto de la
localizacion.

Figura 18: Frecuencia de rastreo de linea
seleccionada con la tecla de frecuencia

(esta pantalla aparecera intermitente
brevemente al seleccionar una nueva frecuencia)

2. Observe la seial de proximidad para comprobar si
el receptor esta captando la sefal del transmisor.
La sefal de proximidad debe alcanzar el nivel maximo
sobre la linea y disminuir en cada lado.

3. Al efectuar el rastreo de linea, la tuberia o el cable
seran representados en pantalla por la linea de
rastreo. La linea de rastreo aparecera clara y continua
si el campo detectado no esta distorsionado.

Lineade
“rastreo

IT:' - .-2-mri

Figura 19: Linea de rastreo indicando baja distorsion

4. Sihubiera interferencias provocadas de alguna forma
por otros campos, la distorsién causada por dichos
campos estaria reflejada por una linea de rastreo
difuminada. De esta forma el usuario es consciente de
la posibilidad de que el eje aparente de la linea esté
influenciado por otros campos, y de la necesidad de
unaevaluacion mas precisa. Cuantomasdistorsionado
esté el campo detectado, mas ancha sera la linea de
rastreo “difuminada”

La linea de rastreo tiene tres funciones importantes,
que indican la ubicacién, la direccién de la sefal
rastreada y los cambios en la direccion del objetivo
(cuando gira, por ejemplo). Ademads, la linea de rastreo
ayuda a reconocer la distorsion de la sefal,

144 Ridge Tool Company



haciéndose mdés difuminada a medida que dicha
distorsion aumenta.

Linea de
rastreo

Figura 20: Linea de rastreo con alta distorsion

Utilice las flechas de direccion, el niumero de proximidad,
la intensidad de la sefial y la linea de rastreocomo guias
para la operacién de rastreo de linea. Estos datos son
generados a partir de caracteristicas de sefiales discretas para
ayudar al usuario a distinguir la calidad de la localizacion.
Una senal sin distorsion emitida por una linea alcanza su
potencia maxima al situarse directamente sobre ella (nota:
a diferencia de las lineas de rastreo de sefales, las flechas
de direccién requieren la ayuda del usuario para orientar al
localizador para que las flechas indiquen una posicion de
90 grados con respecto a la linea de rastreo de la sefal
(observe la figura 21).

5. Tenga en cuenta que una linea no distorsionada
aparecerasiemprenitidaen la pantalla, nodifuminada,
y que el sonido que la acompana no serd “estatico”.

6. Lafiabilidad delalocalizacién serd mayoraumentando
al méximo la sefal de proximidad (y/o la intensidad
de la sefal), equilibrando las flechas de direccién y
centrando la linea de rastreo en la pantalla. Confirme
la localizacién comprobando si la lectura de la
profundidad es estable y razonable (observe la figura
12).

Linea de
rastreo

Figura 21: Localizacion de alta probabilidad
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AATENCION: vigile bien las interferencias de la seiial, ya
que pueden alterar la precision de los datos indicados.
La linea de rastreo sélo es fiable como indicacién de la
posicion del objeto que se encuentra bajo el suelo si el
campo NO ESTA DISTORSIONADO. NO base la localizacién
unicamente en la linea de rastreo.

Verifique siempre la localizacién asegurandose de que:

- La linea de rastreo muestra una distorsion minima o
nula (difuminado).

« La senal de proximidad y la intensidad de la sefal
aumentan al maximo cuando la linea de rastreo cruza
el centro del mapa.

« La profundidad medida aumenta adecuadamente
cuando la unidad se eleva verticalmente y la linea de
rastreo permanece alineada.

Laslecturasde profundidad deben ser consideradas como
simples estimaciones, verificando las profundidades
reales por separado, mediante espeleologia o cualquier
otro medio, antes de excavar.

Comosiempre, el inicomodo de estar completamente seguro
dela ubicacion de un objeto es desenterrdndolo directamente.
La precision de la posicion y de la medida de la profundidad
aumenta a medida que se acerca el nodo inferior de la antena
del SR-20 al objetivo. Vuelva a comprobar de vez en cuando
la profundidad y la posicion durante la excavacién para evitar
errores de calculo y dafar el objeto, asi como para identificar
otras posibles sefales de otros objetos no observados antes
de la excavacion.

En los rastreos de lineas, es importante recordar que las
hendiduras enT, curvas, otros conductores o aglomeraciones
de metal que se encuentren en las proximidades pueden
distorsionar el campo, con lo que sera necesario analizar los
datos mas detenidamente para determinar la ubicacién del
objetivo.

Mas abajo encontrard sugerencias sobre como mejorar la
sefal.

Rodee con un circulo el dltimo punto en el que se captd una
sefal clara a una distancia de unos 6,5 m. De esta forma,
sabra si la distorsién es debida a una curvao curvaenTde la
tuberia y podra volver a captar la linea cercana.

Sila sefal es nitida, el SR-20 mostrara normalmente una linea
de sefAal continua con muy poca distorsién directamente
hasta una curva en T de 90 grados, una pequefa distorsion
alrededor de la curva y, a continuacién, de nuevo una sefal
nitida tras pasar la curva. De esta forma sabra muy claramente
cuando hay una curva en la linea o tuberia.
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Consejos practicos para el rastreo activo de lineas

a)

El SR-20 identifica rapidamente los campos
distorsionados. Si las flechas de direccion estin
centradas en la pantalla y la linea de rastreo no (o si
el valor de la sefal de proximidad y la intensidad de
la sefal no estdn maximizados), la distorsion estara
creando un campo complejo no circular.

Para mejorar el circuito de rastreo:

Cambie la frecuencia a una menor.

b) Aleje el punto de referencia del suelo de la linea que

va a rastrear. Utilice una superficie de contacto con
el suelo mayor (una pala, por ej.).

Asegurese de que la linea no estd vinculada a otra
utilidad (desconéctela de las otras unidades solo si
puede hacerlo con seguridad).

d) Mueva el transmisor a otro punto de la linea, si es

a)

posible.

Si la linea de rastreo no estd centrada o se desplaza
por la pantalla sin razén aparente, es posible que el
SR-20 no esté recibiendo una sefal clara. También
es posible que la profundidad medida y la sefal de
proximidad sean inestables en estas condiciones.

Asegurese de que el transmisor estd funcionando
y bien conectado a tierra. Una buena conexion, asi
como la conexién a tierra, evitaran problemas de
falta de corriente.

b) Pruebe el circuito apuntando la antena inferior a

cada uno de los cables del transmisor.

Compruebe si el SR-20 y el transmisor estidn
funcionando en la misma frecuencia.

d) Pruebe distintas frecuencias, empezando con la

mas baja, hasta que pueda captarse la linea con
seguridad. La utilizacién de bajas frecuencias puede
evitar problemas de intercalacion.

Cambie la conexién a tierra a un circuito mejor.
Asegurese de que hay contacto suficiente (el
punto de referencia del suelo es suficientemente
profundo), especialmente en suelos secos.

En suelos muy secos, humedecer la zona de
alrededor del punto de referencia del suelo
mejorara el circuito. Tenga igualmente en cuenta
que la humedad se disipara y se evaporard, lo que
acabara disminuyendo la calidad del circuito.

Las sefnales distorsionadas también pueden
comprobarse con el indicador numérico del angulo
de sefal.

Mueva el SR-20 perpendicularmente a ambos lados de la
linearastreadahastaqueelindicador numérico deldngulo
de sefal alcance los 45 grados. Mantenga el nodo inferior
de la antena omnidireccional a la misma altura y el mastil
del localizador vertical. Si la distorsidon es minima o nula,
la linea rastreada debe estar en el medio y la distancia
a cada punto de 45 grados debe ser mas o menos la
misma a cada lado. Si la sefial no esta distorsionada, la
distancia desde el centro de la linea al punto de 45° es
aproximadamente igual a la profundidad.

Otra variante de esta técnica consiste en desplazar la
misma distancia a la derecha y a la izquierda de la linea
rastreada, a unos 60 cm, y comprobar si las lecturas de la
intensidad de senal son similares.

{E}: Misma distancia

45:\- {]-1 45:

K § . ’
+ » sluberiaconenergia * =«
' b - . #
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Figura 22: Comprobacion de la distorsiéon

Al efectuar un rastreo, la sefal de proximidad y la
intensidad delasefialdeben maximizarseyla profundidad
reducirse al minimo, en el mismo punto en que las flechas
de direccién se centran en la pantalla. Si no es ese el caso,
es posible que el objeto esté cambiando de direccién o
que haya otras sefales acopladas.

Las frecuencias mds altas se intercalan mas con las de
otros objetos proximos, pero pueden ser necesarias para
sortear saltos en cables de rastreadores o inspeccionar
acopladores de aislamiento. Si la linea no esta conectada
a tierra en el extremo opuesto, las altas frecuencias seran
el Unico medio de hacerla visible.

Al utilizar el transmisor inductivamente, empiece
la localizacion unos 10 m mas lejos para evitar el
“acoplamiento directo” (también conocido como
acoplamiento de aire).

146

Ridge Tool Company



« Durante el rastreo, el mapa se visualiza mejor si:

1. Lalinea estd nivelada
2. Ellocalizador SR-20 esta al nivel del objetivo

3. El mastil de la antena del SR-20 estd mas o menos
vertical

Si no se cumplen estos requisitos, procure que la sefal
alcance su intensidad maxima.

En general, si el SR-20 se utiliza en una zona sobre la linea
de destino dentro de un campo de accién de unas dos
“profundidades” de la linea, la visualizacién del mapa serd
bastante precisa. Tenga esto especialmente en cuenta al
usar el mapa si el destino o la linea son poco profundos. Si la
linea esta muy poco profunda, el drea de busqueda del mapa
puede ser demasiado pequena.

Medicion de la profundidad (modos de
rastreo de linea)

El SR-20 calcula la profundidad medida comparando la
intensidad de la sefal en la antena inferior a la de la antena
superior.

Para medir correctamente la profundidad en un campo
no distorsionado, la base de la antena debe tocar el suelo,
directamente sobre la fuente de la senal, y el mastil de la
antena debe estar vertical.

1. Para medir la profundidad, sitte el localizador en el
suelo, directamente encima de la sonda o la linea.

2. La profundidad se muestra en la esquina inferior
izquierda.

3. También puede forzarse la lectura de la profundidad
pulsando la tecla de seleccion.

4. La profundidad sera precisa solo si la sefal no esta
distorsionada y el mastil de la antena esta vertical.

La prueba de la consistencia de la profundidad medida puede
hacerse elevando el SR-20 a una distancia determinada
(unos 33 cm) y observando si el indicador de profundidad
aumenta la misma cantidad. Una pequefa diferencia es
aceptable, pero si la profundidad medida no varia o lo hace
excesivamente, estara indicando un campo “distorsionado”, o
bien una corriente insuficiente en la linea

NOTA: En los modos de rastreo de linea activo y rastreo
de linea pasivo, presionando y manteniendo presionada la
tecla de seleccién se fuerza a la lectura de la profundidad y
al indicador del dngulo de sefal a cambiar a la lectura de la
corriente. Si el sonido estd activado, recentrara igualmente
el tono.
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Lectura de la corriente y del angulo de la
senal

La intensidad de corriente (mA) y el indicador del dngulo
de senal ("£2) de la esquina superior derecha de la pantalla
muestran la corriente detectada en la linea rastreada, en
miliamperios, cuando el angulo calculado al centro del
campo detectado es inferior a 35°, en cuyo caso, el SR-20
cruza el centro del campo, tal y como detectan las flechas
de direccioén.

Al moverse por el centro del campo, la visualizacién actual
“atrapard” al valor mostrado en pantalla (lo mantendrd
fijo en pantalla) hasta que las flechas de direccién vuelvan
a invertirse, momento en el que se actualizard el valor
bloqueado en pantalla.El ciclode actualizaciony de retencién
de la pantalla se produce siempre que se invierten las flechas
de direccién.

Cuando el dngulo al centro supere los 35° el indicador de
angulo de senal volverd a sustituir al indicador de Corriente, y
volverd a mostrarse en pantalla el angulo calculado al centro
del campo detectado.

Recorte (modos de rastreo)

En ocasiones, la sefal sera tan fuerte que el receptor sera
incapaz de procesar la sefal al completo. Esta situacion
es conocida como “recorte de senal”. Cuando esto ocurre,

aparece un simbolo de advertencia ﬁln" en la pantalla. Esto
significa que la sefal es especialmente fuerte. Si el recorte
de sefal persiste, corrijalo aumentando la distancia entre las
antenas y la linea localizada O reduciendo la intensidad de
corriente del transmisor.

NOTA: la visualizacién de la profundidad esta deshabilitada
en condiciones de recorte de sefal.
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Intensidad de Intensidad de

corriente corriente Angulo de la seial
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Figura 23: Visualizacion en pantalla de distintas localizaciones (rastreo de lineas)
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Rastreo pasivo de lineas

En el modo pasivo, el SR-20 busca el “ruido” electromagnético
introducido en el objeto enterrado por cualquier medio.

Las sefnales electromagnéticas pueden introducirse en lineas
enterradas de diversas maneras.

El modo més directo es a través de una conexién directa a
alguna fuente de sefal. Todos los dispositivos electrénicos
operativos conectados a una fuente de alimentacién de
CA emiten una cierta cantidad de “ruido” electromagnético
que es devuelto a las lineas eléctricas a las que estdn
conectados.

El algunas zonas, por ejemplo, los objetos enterrados actian
como antenas para transmisiones de radio de gran potencia
y baja frecuencia (sefales de comunicacién y de navegacion
submarina en Gran Bretafa, por ejemplo) y vuelven a emitir
esas sefales. Estas sefales reemitidas pueden ser de gran
utilidad para la localizacion.

En definitiva, las frecuencias pueden aparecer de muchas
maneras en conductores subterraneos, pudiendo ser
captadas pasivamente si los campos son suficientemente
fuertes.

1. Seleccione una frecuencia de rastreo pasivo de linea

(%0 elicono &),

2977
X

1_211' 2k

Figura 24: Frecuencia de rastreo pasivo de 60 °

2. El SR-20 dispone de varios valores de frecuencia
para el rastreo pasivo de lineas. Las frecuencias
eléctricas (identificadas con el icono %) se emplean
para localizar sefales generadas por las transmisiones
de potencia, normalmente 50 6 60 Hz. Para reducir los
efectos del ruido propio de los dispositivos de carga
de lineas o adyacentes, el SR-20 puede configurarse
para que localice sonidos multiples (o harménicos) de
la frecuencia basica de 50/60 Hz hasta 4.000 Hz.
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El multiple 9x es el valor mas habitualmente utilizado
para localizar sefales de 50/60 Hz, si bien en sistemas
de distribuciéon eléctrica de alta tensiéon bien
equilibrados, el multiple 5x puede funcionar mejor.
Los valores de frecuencia de 100 Hz (en paises de
50 Hz) y de 120 Hz (en paises de 60 Hz) son
especialmente Utiles para tuberias equipadas con
proteccién catédica mediante rectificadores.

Al igual que el rastreo activo de lineas, la linea de rastreo
reflejara distorsién en el campo detectado, apareciendo mas
o menos desenfocada o difuminada segun la distorsién. La
“respuesta de distorsion” es util para saber cuando el campo
rastreado estd siendo distorsionado por otros campos u
objetos metalicos cercanos.

3. Existen también dos bandas de frecuencia de

radio para la localizacion pasiva de lineas:
« 4kHza 15 kHz (LF)
« > 15kHz (HF)

Las bandas de frecuencia de radio y superiores a 4 kHz
pueden ser Utiles para excluir determinadas lineas al efectuar
rastreos en entornos ruidosos. También pueden ser de gran
utilidad para encontrar lineas en busquedas ciegas. Cuando
se efectUa una operacion de busqueda por una zona extensa
en la que se desconozca la ubicacién del objetivo, uno de
los procedimientos mas utiles es utilizar varias frecuencias y
rastrear la zona con las distintas frecuencias en orden para
localizar sefales significativas.

Por lo general, el rastreo activo de lineas conectado
directamente es mas fiable que el rastreo pasivo.

AATENCION: en el rastreo pasivo de lineas, o en casos en que
las senales sean extremadamente débiles, la profundidad
medida mostrara un valor EXCESIVO, sefalando al objeto
como MUCHO mas profundo de lo que estara en realidad.
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Consejos practicos para el rastreo pasivo de lineas

1.

En la localizacién pasiva, si estd buscando una linea
conocida, asegurese de utilizar la mejor frecuencia
para la linea en cuestién. Para una linea eléctrica, por
ejemplo, la mejor frecuencia puede ser de 50 Hz (1),
aunque es posible que una de 50 Hz (9) le ofrezca una
respuesta mas fiable en una determinada linea.

Si estd buscando una tuberia con proteccién catédica,
utilice una frecuencia mayor (superior a 4 kHz) para
captar los sonidos arménicos.

Recuerde que las tuberias pueden transportar
corrientes que sereflejaran en el rastreo pasivo, aligual
que los cables; la Unica garantia de una localizacion es
la inspeccion.

En general, la localizacién por rastreo pasivo es
menos fiable que el rastreo activo, ya que este cuenta
con la ventaja de la identificacién positiva de la sefal
emitida por el transmisor.

En el rastreo pasivo de lineas, encontrar algo no es
lo mismo que saber lo que ha encontrado. Por ello,
es esencial utilizar todos los indicadores posibles,
es decir, la profundidad medida, la intensidad de
la sefal, etc, para confirmar la localizacion. Asi,
es posible encontrar parte de un cable localizado
pasivamente, transmitirle energia con un transmisor
y, a continuacién, rastrearlo positivamente.

Si bien el rastreo pasivo se utiliza mayormente en
lineas eléctricas de 50/60 Hz, puede transmitirse
energia a otros cables, como lineas telefénicas,
cables de TV, etc., mediante frecuencias de radio
transitorias en la zona, apareciendo de esta forma en
las busquedas de rastreo pasivo.

Localizacion de sondas

El SR-20 puede localizar la sefial de una sonda (transmisor).

iIMPORTANTE! La intensidad de la sefal es el factor clave
para determinar la ubicacién de la sonda. No olvide aumentar
al méximo la intensidad de la sefal antes de marcar la zona
de excavacion.

Las siguientes explicaciones se refieren a una sonda situada
en una tuberia horizontal, en suelo mas o menos nivelado y
con el SR-20 sujetado con el mastil de la antena vertical.

El campo de una sonda es distinto en su forma del campo
circular que se forma alrededor de un conductor largo, como
una tuberia o un cable. Es algo asi como el campo dipolar de
alrededor de la Tierra, con un Polo norte y un Polo sur.

Figura 25: El campo dipolar de la Tierra

En el campo de la sonda, el SR-20 detectard los puntos en
cada extremo en los que las lineas de campo se curvan
verticalmente hacia abajo, y marcara estos puntos en el mapa
visualizado con un icono de “polo” (4§). Asimismo, el SR-20
también mostrara una linea de 90 grados con relacion a la
sonda, centrada entre los polos, conocida como “ecuador’,
como el ecuador de un mapa de la Tierra visto de lado
(figura 25).

Observe que, gracias a las antenas omnidireccionales del
SR-20, la sefal permanece estable independientemente de
su orientacion. Esto significa que la sefal ird aumentando
paulatinamente a medida que se vaya aproximando a la
sonda, y disminuyendo al alejarse.

NOTA: los polos se encuentran donde las lineas de los campos
se colocan en posicion vertical. El ecuador, por su parte,
aparece cuando las lineas de campo estan horizontales.
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Figura 26: Campo dipolar

Cuando vaya a localizar una sonda, prepare primero la
localizacion:

. Active la sonda antes de colocarla en la linea.
Seleccione la misma frecuencia de sonda en el SR-20
y asegurese de que recibe la sefal.

Una vez enviada la sonda a la tuberia, vaya al punto en el que
cree que se encuentra la sonda. Si no conoce la direccién de
la tuberia, empuje la sonda dentro de la linea a una distancia
mas corta (~5 m del acceso es un buen punto de partida).
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Métodos de localizacion

La localizacion de una sonda se realiza en tres fases
fundamentales. La primera es la localizacion de la sonda,
la segunda es la precision y la tercera es la verificacion de
la localizacion.

Fase 1: Localizacion de la zona

+ Sujete el SR-20 de manera que el mastil de la antena
apunte hacia fuera. Pase laantenay escuche; el sonido
aumentara a medida que el mastil de laantena apunte
a la direccién de la sonda.

« Baje el SR-20 a su posicion normal de funcionamiento
(mastil de la antena vertical) y acérquese a la posicion
de la sonda. A medida que se acerque, la intensidad
de la sefal ird aumentando y el sonido se ird haciendo
mas agudo. Utilice la intensidad de la sefal y el sonido
para maximizar la sefal.

+ Aumente al maximo la intensidad de la sefal. Cuando
esté en el punto méaximo, coloque el SR-20 sobre el
punto de sefal maxima en el suelo. Procure mantener
el receptor a una altura constante del suelo, ya que la
distancia influye en la intensidad de la sefal.

« Anote el valor de intensidad de la sefial y aléjese del
punto maximo en todas direcciones para comprobar
si la sefal disminuye significativamente en todas ellas.
Marque el punto con un marcador de sonda amarillo.

o=

-
'-‘.‘L __::'__'.-'
-

Figura 27: Polos y ecuador de una sonda.

Si, al"acercarse’, aparece el ecuador en la pantalla, sigaloen la
direccion de la intensidad creciente de la sefial para localizar
la sonda.
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Fase 2: Precision de la sonda

Los polos ¥ deben aparecer a cada lado del punto de senal
maxima, a la misma distancia de cada lado, si la sonda esta
nivelada. Si los polos no se ven en pantalla en el punto
de sefal maxima, despldcese desde el punto maximo
perpendicularmente a la linea discontinua (ecuador) hasta
que aparezca uno de ellos. Centre el localizador sobre el
polo.

Los puntos de aparicion de los polos dependen de la
profundidad de la sonda. Cuanto mas profunda esté la sonda,
mas alejada estard de los polos.

La linea discontinua representa el ecuador de la sonda. Si
la sonda no esta inclinada, el ecuador se cruzara con ella
en el punto de seiial maxima y de profundidad minima.

NOTA: el hecho de estar sobre el ecuador no significa que
el localizador esté sobre la sonda. Compruebe siempre la
localizacion aumentando al maximo la intensidad de la sefal
y marcando los dos polos.

« Marque la posicion del primer polo encontrado con
un marcador triangular rojo. Una vez centrado en
el polo, aparecera un indicador de doble linea que
representara el modo en que la sonda esta situada
bajo el suelo y, en la mayoria de los casos, también la
direccion aproximada de la tuberia.

« Cuando el localizador se acerca a un polo, aparecerd
un circulo de zoom centrado en el polo.

« El segundo polo estara a una distancia similar de la
posicidn de la sonda en la direccion opuesta. Efectie
la localizacién de la misma manera y marque el punto
con otro marcador triangular rojo.

- Sila sonda estd nivelada, los tres marcadores deben
estar alineados y los tres marcadores rojos de los
polos a distancias similares del marcador amarillo
de la sonda. Si no es asi, es posible que la sonda esté
inclinada (consulte la seccién “Sondas inclinadas”).
Por lo general, la sonda se encontrard en la linea entre
los dos polos, a menos que haya una gran distorsién.

Fase 3: Verificacion de la localizacion.

- Es importante verificar la localizacion de la sonda
analizando bien la informacién del receptor y
aumentando al maximo laintensidad de la sefal. Aleje
el SR-20 del punto de sefial maxima, para asegurarse
de que la sefal se debilita en todos los lados. Aleje
la unidad lo suficiente para que la sefal descienda
considerablemente en cada direccién.

Figura 28: Localizacion de la sonda: Ecuador
« Compruebe bien las ubicaciones de los dos polos.

+  Observe si la profundidad medida en el punto de
seflal maxima es razonable y coherente. Si le parece
demasiado profunda o no lo suficiente, vuelva a
comprobar si en ese punto la intensidad de la sefal es
realmente maxima.

«  Observe si se alinean los polos y el punto de sefal
maxima en una linea recta.

iIMPORTANTE! Recuerde que situarse sobre el ecuador
no significa que esté situado sobre la sonda. El hecho
de ver los dos polos alineados en la pantalla no significa
que no deba centrar cada uno por separado y marcar sus
ubicaciones, como se menciona anteriormente.

Si los polos no aparecen en pantalla, amplie la
busqueda.

Para lograr la mayor precision, el SR-20 debe mantenerse
con el mastil vertical. El mastil de la antena debe estar
vertical cuando marque los polos y el ecuador; de lo
contrario, sus localizaciones no seran del todo correctas.
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Sondas inclinadas

Si una sonda esta inclinada, uno de los polos aparecerd mas
cerca de la misma que el otro.

Si la sonda estd vertical, lo que se ve en pantalla es sélo un
polo en el punto de méxima senal (las sondas flotantes de
Ridgid sélo tienen un polo “visible”y su peso esté calculado
para mantenerlas en el eje vertical). La maximizacién de la
intensidad de la sefal servird, en cualquier caso, de guia para
la mejor localizacién de la sonda.

Sondas flotantes

Algunas sondas se introducen en el agua de la tuberia.
En estos casos, el Unico modo fiable de localizar sondas
flotantes es maximizar la intensidad de la sefal y comprobar
minuciosamente si la sefal disminuye a cada lado del punto
de sefial maxima.
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Medicion de la profundidad (modo
Sonda)

El SR-20 calcula la profundidad medida comparando la
intensidad de la sefal en la antena inferior a la de la antena
superior. La profundidad medida es aproximada, es decir,
que reflejard habitualmente la profundidad fisica cuando
se sostiene el mastil verticalmente y la antena inferior toca
el suelo directamente en el punto de la fuente de la senal,
suponiendo que no hay distorsion.

1. Para medir la profundidad, situe el localizador en el

suelo, directamente encima de la sonda o la linea.

2. Podrd ver la profundidad en la esquina inferior
izquierda de la pantalla del SR-20.

3. También puede forzarse la lectura de la profundidad
pulsando la tecla de seleccién durante la localizacion.

4. La profundidad medida sera fiable sélo si la sefial no
esta distorsionada.

Recorte de sefnal (modo Sonda)

En ocasiones, la sefal sera tan fuerte que el receptor sera
incapaz de procesarla completamente. Esta situaciéon es
conocida como “recorte de senal” Cuando esto ocurre,

™
aparece un simbolo de advertencia ﬁ.l" en la pantalla. Esto
significa que la sefal es especialmente fuerte.

NOTA: la visualizacion de la profundidad est4 deshabilitada
en condiciones de recorte de sefal.
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Figura 29: Visualizacion en pantalla de varias ubicaciones (sonda)
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Normal

]
Intensidad de sefial maxima

@

Figura 30: Sonda inclinada, polos y ecuador

Observe como el polo derecho esta mas cerca del ecuador, debido a la inclinacion de la sonda.
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Menus y parametros de
configuracion

Al presionar la tecla de menu aparecera una serie de opciones
(figura 31).

: E'Mﬂ

Temporizador de
cuenta atras de
salida automatica
del menu

Figura 31: Menu principal

El menu muestra, de arriba a abajo, las siguientes opciones:

1. % Frecuencias de sonda disponibles (activadas o
no).

2. ®H Frecuencias de rastreo activo de linea
disponibles (activadas o no).

3. % Frecuencias de rastreo pasivo de linea
disponibles (activadas o no).

4, £ Frecuencias de radio disponibles (altas y bajas)
(activadas o no).

5. ¥ Valores de las unidades de medida de la
profundidad

6. 'i Control de la retroiluminacién

7. I Control del contraste de la pantalla LCD

8. HEE Control de los elementos de pantalla

(apareceran submenus cuando se seleccionen los
modos de sonda o de rastreo de lineas).

= . .

9. I: Control de la seleccién de frecuencias
(apareceran submenus de las categorias o frecuencias
seleccionables).

10. L- Menu de informacién con la versién del
software y el nimero de serie de la unidad (aparecera
un submenu que permitird restaurar los valores de
fabrica).

En la pagina 159 encontrard un menu en arbol con la lista
completa.

« @ Temporizadordecuentaatrasdesalidaautomatica
del menu

Al desplazarse por el menu, aparece un contador regresivo
en la parte inferior de la pantalla.
» Frecuencias disponibles

Las frecuencias que se hayan “activado” aparecen con una
casilla de activacion al lado.

NOTA: los indices superiores indican los armonicos; ej.: 60 =
540 Hzy 50 Hz®® = 450 Hz.

. I cambio de las unidades de profundidad

« 1 Control de laretroiluminacion

En la esquina superior izquierda del panel de mandos hay
un detector que capta los niveles de luz. La retroiluminacion
puede forzarse bloqueando la luz de este sensor.

. f:contrastedela pantalla LCD

Pulse la tecla de seleccion para ajustar el contraste de la
pantalla. La pantalla se hara mas clara o mas oscura al pulsar
las flechas superior e inferior.

Para guardar la configuracién y salir, pulse la tecla de
menu. También puede salirse de este menu, guardando la
configuracién, pulsando la tecla de seleccién.

. EE Menu de elementos de pantalla

Mediante la tecla de menu puede hacer que aparezca un
arbol de menus de las funciones avanzadas del SR-20.

En el SR-20, algunos de los elementos no aparecen, de
manera predeterminada, para simplificar la visualizacion.
Para activar o desactivar la casilla de cada elemento, utilice
la tecla de seleccion.

Linea distorsionada
“Pista” ~Activada/Desactivada
con marca de

aguay puntero Intensidad de corriente/

Angulo de seial

Control del

enfoque Control del umbral

de la seal de proximidad

Flechas de Distorsion de

direccién la linea de rastreo

Icono de Vinculos del sonido
ausencia de con laintensidad

senfal (supresion) de la seiial

Opcion de centrado
de laintensidad de

la seiial
Intensidad de la

sefal activada/
desactivada

Temporizador
de cuenta atras de salida
automatica del menu

Figura 32: Elementos de pantalla
(modos de rastreo de linea)
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Caracteristicas y funciones opcionales

El mend de elementos de pantalla incluye las
siguientescaracteristicas y funciones opcionales:

. Pista y marca de agua

Esta funcion ofrece un modo visual adicional de rastrear
la sefal maxima. Si estd tratando de rastrear una linea
basandose en el nivel maximo de su sefal, la marca de agua
le servira de ayuda visual.

* lcono de ausencia de seial (supresion)

r
e

. Opcion de centrado de la intensidad de la
senal

Si activa esta opcion en la pantalla de seleccién de mend,
forzara la visualizacién del valor numérico de la intensidad
de la sefal en el centro del drea de visualizacion en cualquier
momento en que no haya sefal de proximidad.

4
o i Control del umbral de proximidad

Esta funcién ayuda a cenir la localizaciéon a unos limites
determinados del instrumento. Sila profundidad del objetivo
es superior al valor umbral establecido por el usuario, la sefal
de proximidad dara un valor cero. Si la profundidad medida
es inferior al umbral establecido, el SR-20 mostrara un valor
de senal de proximidad (s6lo en modo Rastreo de linea).

104% [ =

Control del
=umbral de
proximidad

Figura 33: Control del umbral de proximidad

Cuando estd activada la opcién de umbral de proximidad,
este se controla pulsando y manteniendo pulsada la tecla
de flecha superior (mas de %2 segundo) para aumentarlo o la
tecla de flecha inferior para disminuirlo.

El control del umbral de profundidad de la senal de
proximidad se realiza de la manera siguiente:

Modo deintensidad de la senal (minima) Mueve laintensidad
de la sefal al centro de la pantalla, con la visualizacién del
mapa suprimido, y habilita la visualizacién de la profundidad
negativa. La sefial de audio refleja la intensidad de la sefal.

Los valores (1 m/3 m/10 m/30 m) muestran el umbral de
proximidad para detecciones en las que la profundidad
medida es de Xm o inferior.
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Modo de proximidad sin obstaculos (maxima). Sin umbral,
sin supresion, permite la visualizacion de la profundidad
negativa.

El control del umbral de proximidad es especialmente Uutil si
necesita eliminar sefales a partir de una distancia especifica
y hacer la visualizacién mas clara.

o AdMzs

La funcién de control del enfoque de la sefal actua
basicamente como una lupa de aumento de la sefal. Esta
funcién reduce el ancho de banda de la sefal analizada
por el receptor y proporciona una lectura mds precisa de
las sefales entrantes. La desventaja de utilizar el control
del enfoque de la sefal es que la pantalla, aunque es
mas precisa, se actualiza mas lentamente. El control del
enfoque de la sefial puede establecerse en 4 Hz (ancho),
2Hz, 1Hz y 25 Hz (estrecho). Cuanto mas estrecho sea el
ancho de banda escogido, mayor distancia de deteccion y
precision mostrara el receptor, aunque la actualizacion de los
datos de la pantalla se hard mas lentamente.

Control del enfoque de la seial

Control del
enfoque
de la seiial

Figura 34: Control del enfoque de la sefnal

Cuando la opcion de control del enfoque de la sefal esta
activado, este puede cambiarse a valores mas anchos o mas
estrechos con las teclas de flechas superior (mas estrecho) e
inferior (mds ancho).

El control del enfoque de la sefal es util cuando se desea
centrarse con detalle en una sefal concreta.

Esta opcion habilita la desactivacion del sonido cuando
la profundidad medida supera el valor del umbral de
proximidad.

Desactivacion del sonido > 99’

, e

Respuesta de la linea de rastreo

La casilla de la respuesta de distorsion de la linea de rastreo
establece la sensibilidad de la visualizacion en pantalla de
la distorsion del objetivo en baja, media o alta, o bien las
deshabilita todas. Cuanto mas alto sea el valor, mas sensible
sera la “linea difuminada de distorsiéon” alrededor de la linea
de rastreo.

Si la respuesta de distorsion esta deshabilitada, la linea de
rastreo pasara a ser firme y continua.
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. BE=E

Pueden anadirse frecuencias adicionales a la lista del
menu principal de frecuencias disponibles. Para ello, vaya
al submenu de control de la seleccion de frecuencias

= . .
I; y seleccione el modo deseado. Seleccione la
categoria de la frecuencia deseada (figura 35). Presione la

Control de la seleccion de frecuencias

A,
tecla de seleccion “¥=.

Figura 35: Seleccion de categoria de frecuencia

A continuacion, desplacese por las distintas frecuencias con
ayuda de las flechas. Seleccione la que desee y afddala a la
lista de frecuencias disponibles.

Al activar una frecuencia (con la tecla de seleccidn), esta sera
incluida en la lista de “frecuencias disponibles” del menu
principal.

Las frecuencias seleccionadas del grupo de frecuencias
activas pueden cambiarse con el SR-20 en funcionamiento,
mediante la tecla de frecuencia. El SR-20 recorrerd la lista
de las frecuencias activas de la menor a la mayor, grupo por
grupo, y volvera a empezar desde el principio. Si desactiva la
casilla de una frecuencia en el menu principal, esta quedara
deshabilitada y no aparecerd como disponible al presionar la
tecla de frecuencia.

Pantalla de informacion y restauracién de los
parametros predeterminados
¢

(i}

. -.-"" Pantalla de informacion

——
L]

La pantalla de informacion aparece abajo en la lista de
opciones de los menus. Al pulsar la tecla de seleccién,
aparecera informacion sobre el localizador, como la version
del software, el nimero de serie del receptor y su fecha de
calibrado (figura 36).

Figura 36: Pantalla de informacion

Restauracion de los parametros predeterminados

Si pulsa la tecla de seleccién una segunda vez, aparece la
opcién de Restauracion de los pardmetros predeterminados.

Con las teclas de las flechas, seleccione el simbolo
de “verificacién” si desea restaurar los parametros
predeterminados, o el simbolo “X"si NO desea restaurarlos.

Si pulsa la tecla de menu sin cambiar ninguna de las casillas,
saldré de la opcion y dejard la unidad tal como estaba.
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Arbol de menus

Frecuencias activadas

| Sonda

L Rastreo de linea

L Alimentacion (rastreo pasivo)
| Radio

Unidades de medida
L Pies/Metros

Opciones de la retroiluminacion
L Encendida/Apagada/Automatica

Contraste LCD
L Aumento/Reduccién

Seleccion de elementos de pantalla
L (activada/desactivada)

Modo Sonda
——
1 Marcadeagua

Modo Rastreo

——n Configuracién del enfoque de la sefal
—— Indicador de ausencia de sefal
L1 Sefales de sonido

L Centrado de la intensidad de la sefal
0 Intensidad de la sefal

—— Umbral de proximidad*

——n Indicador de dngulo de sefal

L1 Linea de distorsion*

o Respuesta de distorsion de la linea de rastreo*

L1 Desactivacion del sonido > 99’

L1 Flechas de direccién*
*=s0lo visualizacion de rastreo de linea

Seleccion de frecuencia (activacion/desactivacion)

Sonda
16 Hz, 512 Hz, 640 Hz, 16 kHz, 33 kHz

Rastreo de linea
128 Hz, 1 kHz, 8 kHz, 33 kHz

Alimentacion
50 Hz*', 50 Hz*®, 50 HZ*®,
60 Hz¥, 60 HZ*>, 60 HZ*,
100 Hz, 120 Hz, <4 kHz

RF

Baja (4-15 kHz)
Alta (>15 kHz)

Menu de informacion

L Restauracién de los pardmetros

predeterminados (Confirmacién Si/No)
Figura 37: Arbol de ments
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Mantenimiento del SR-20

Transporte y almacenamiento

Antes de transportar el aparato, asegurese de que esta
apagado, para evitar que se agoten las pilas
innecesariamente.

Durante el transporte, procure que el aparato vaya bien
seguro, que no se mueva y que no sufra golpes de otros
objetos.

El SR-20 debe guardarse en lugares frescos y secos.

NOTA: si no va a utilizar el SR-20 durante un periodo
prolongado de tiempo, saque las pilas.
Saque las pilas igualmente si transporta el SR-20.

Mantenimiento y limpieza

1. Mantenga el SR-20 limpio con un pafio humedo y un
poco de detergente suave. No lo sumerja en agua.

2. Durante la limpieza, no utilice herramientas o
productos abrasivos que puedan provocar arafiazos
en la pantalla. NUNCA USE DISOLVENTES para limpiar
ninguna pieza del sistema. Algunas sustancias como
la acetona u otros productos quimicos fuertes pueden
agrietar la carcasa.

Localizacion de componentes
defectuosos

Para cualquier aspecto relacionado con la soluciéon de
problemas, consulte la guia de solucién de problemas.

Servicio y reparacion

iIMPORTANTE! la herramienta debe ser llevada a un centro
de servicio autorizado independiente RIDGID o devuelta a la
fabrica. Saque las pilas antes de transportar el aparato.

Todas las reparaciones realizadas por los
establecimientos de servicio Ridgid estan garantizadas
sobre cualquier defecto de material o fabricacion.

Si tuviera cualquier duda acerca de la reparacion o
mantenimiento de este aparato, pongase en contacto con
su distribuidor local RIDGID o directamente con Ridge Tool

Europe a través de la direccién info.europe@ridgid.com.
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Iconos y simbolos
ICONOS DEL PANEL DE MANDOS

A
O

Seleccién de menu

Modo Sonda: Forzado de profundidad/Recentrado de Audio
Modo Rastreo de linea: Forzado de profundidad, Forzado de corriente,

Recentrado de Audio

Menu de navegaciéon/Enfoque de la sefial/Control del umbral de proximidad O

Configuracion de la proximidad de la intensidad de la sefial: Forzado de

mapa activado

<l)] Tecla de sonido

Y Menu de navegacion/Enfoque de la sefial/Control del umbral de proximidad

ICONOS DE LA PANTALLA

3

Frecuencia de sonda
Frecuencia de rastreo activo
Frecuencia de radio

Frecuencia de rastreo pasivo de
linea

Distancia/Profundidad medida

Indicador de angulo de sefal

Miliamp., corriente

T Control del umbral de
4 proximidad

# Icono de polo

smauap | inea de rastreo

Linea de distorsion

Ecuador

| | Direccidn de la tuberia

Lin
5

i

e ™

A
=

AEXREBEOOD |

ICONOS DE LA PANTALLA (continuacion)
Senal de proximidad L
Intensidad de la sefal

Nivel de sonido

Nivel de carga de las pilas

Aviso de pilas bajas (intermitente)

Puntero de nivel
(intensidad de la sefnal)

Marca de agua
(intensidad de la sefal)

Ausencia de sonda
Ausencia de corriente
Ausencia de rastreo

Ausencia de RF

S 2He - Ancho de banda de paso

{-f}- Inclinacién de la direccién de la linea

Umbral de profundidad superior a 3 pies/1 metro
Umbral de profundidad superior a 10 pies/3 metros
Umbral de profundidad superior a 30 pies/10 metros

Umbral de profundidad superior a 99 pies/30 metros

Figura 38: Iconos y simbolos

E] Tecla de menu

Tecla de encendido/apagado

g Tecla de frecuencia

ICONOS DE MENUS

Restauracién de los pardmetros
predeterminados

Casilla de activacion de menu

Menu de Herramientas

Ajuste de la retroiluminacion

Ajuste del contraste de la pantalla

Elementos de pantalla

Control de la seleccion de frecuencia

Pantalla de informacion

Contador de tiempo de
visualizacion del menu

Subir un nivel
(pulse la tecla de menu)
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Guia de localizacion de averias

PROBLEMA

EXPLICACION Y SOLUCION DEL PROBLEMA

El SR-20 se bloquea.

Apague la unidad y vuelva a encenderla. Saque las pilas si la unidad no se apaga.
Si las pilas estan bajas, cdmbielas.

El SR-20 no capta senal.

Compruebe si esta utilizando el modo y frecuencia correctos. Compruebe si puede realizar
mejoras en el circuito. Cambie de posicidn el transmisor, cambie la conexién a tierra, le
frecuencia, etc.; modifique el umbral de proximidad (pagina 157) y/o los pardmetros de control
del enfoque de la sefal (pagina 157).

Durante el rastreo, las
lineas “saltan” por toda la
pantalla en el mapa.

Esto indica que el SR-20 no esta captando la sefial o bien se ha producido una interferencia.

Compruebe si el transmisor esta bien conectado a tierra. Apunte el SR-20 a cada cable para
asegurarse de que hay un circuito completo.

Inténtelo con una frecuencia superior, conectandolo a otro punto de la linea o cambiando al
modo inductivo.

Intente determinar la fuente del ruido que pueda haber y eliminela (otras conexiones vinculadas,
etc.)

Compruebe si las pilas del SR-20 estan totalmente cargadas.

Durante la localizacién
de una sonda, las lineas
“saltan” por toda la
pantalla.

Compruebe si funcionan las pilas de la sonda.

Es posible que la sonda esté demasiado lejos; intente acercarse mas si es posible, o efecttie una
busqueda por zonas.

Verifique la sefnal acercando la antena inferior a la sonda.
Nota - Las sondas tienen dificultades para emitir sefiales a través de tuberias de hierro fundido
o ductil.

Aumente el umbral de proximidad y configure el control del enfoque de la sefial a unos valores
inferiores para mejorar el “enfoque” de las sefales mas débiles.

La distancia entre la
sonda y cada polo no es
equitativa.

La sonda debe estar inclinada o debe haber una transicién de hierro fundido a plastico.

La unidad funciona
irregularmente y no se

apaga.

Las pilas deben estar agotandose. Coloque pilas nuevas y vuelva a encender la unidad.

La apantalla aparece
totalmente oscura, o
totalmente clara

al encenderla.

Apague la unidad y vuelva a encenderla.

Ajuste el contraste de la pantalla LCD.

No hay sonido.

Ajuste el sonido en el menu de sonido. Asegurese de que el valor de la sefal de proximidad es
superior a cero.

El SR-20 no se enciende.

Compruebe si las pilas estan colocadas en la direccion correcta.
Compruebe si las pilas estan cargadas.
Compruebe si las pilas hacen contacto.

Es posible que se haya fundido un fusible (es necesario enviarlo a fabrica).
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Especificaciones
Peso con pilas ... 4 1bs. (1,8 kg)
Peso sin pilas ... 3,3 lbs. (1,5 kg)
Dimensiones
LoNgitud ...ooveeeeveereereriines 11,2" (28,4 cm)
ANChUra e 43"(1,3m)
Altura 31,1"(79 cm)

Fuente de alimentacion

4 pilas alcalinas de tamafio C de 1,5V (ANSI/NEDA 14A,
IEC LR14) o pilas recargables NiMH o NiCad de 1,2V

Clasificacion de potencia: 6V, 550 mA
Intensidad de la sefal

No lineal en funcionamiento. 2000 es 10 veces mayor
que 1000, 3000 es 10 veces mayor que 2000, etc.

Condiciones ambientales

Temperatura ........ccoeceveennee -20°Ca 50°C
Humedad .....ccoomeceernncrennnne 5% a 95% RH
Temperatura de almacenamiento .......... -20°Ca 60°C

Configuracion predeterminada

Unidades de profundidad = metros y centimetros

Volumen = 2 (dos niveles encima de la posicion de
silencio)

Retroiluminacién = Automatica
Umbral de proximidad = 30 pies (10m)(rastreo)

33 kHz (modo rastreo de linea activo)

Equipo estandar

Elemento Cat. #
Localizador SR-20 21943
Marcadores y soporte de mastil 12543

Manual de instrucciones
4 pilas C (alcalinas)

Video de instrucciones (DVD)

Equipo opcional
Marcadores de sondas adicionales 12543
Transmisor ST-305 21948
Transmisor ST-510 21953
Abrazadera de induccion (4,75") 20973
Sonda remota 16728
Sonda flotante (2 pzs) 19793
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SeekTech SR-20
Instrucoes de
Funcionamento

Informacodes Gerais de Seguranca

AVISO! Antes de utilizar este

equipamento, leia cuidadosamente

estas instrucoes e o folheto de

seguranca em anexo. Se tiver
duvidas acerca de qualquer aspecto de
utilizacdo desta ferramenta, contacte o
seu distribuidor RIDGID para obter mais
informacoes.

No caso de nao compreender e nao
cumprir todas aspode ocorrer choque
eléctrico,incéndio, e/ou ferimentos pessoais
graves.

GUARDE ESTAS INSTRUCOES!

ACUIDADO: Retire as pilhas antes da expedicéo.

Setiver quaisquer duividas relativamente a assisténcia técnica
ou a reparagao desta maquina, contacte o seu distribuidor
Ridgid, o seu escritério Ridgid ou directamente a Ridge Tool
Europe em info.europe@ridgid.com

seekTech SR-20 RIDGID

/A\PERIGO

e O SR-20 é uma ferramenta de diagndstico que detecta
campos electromagnéticos emitidos por objectos
subterraneos. Destina-se a ajudar o utilizador a localizar
estes objectos, reconhecendo caracteristicas das
linhas de campo e exibindo-as no ecra. Pelo facto de
as linhas de campo poderem estar distorcidas e com
interferéncias, é importante verificar a localizacdo de
objectos subterraneos antes de escavar.

e Varios equipamentos de utilidade publica podem
estar enterrados na mesma area. Certifique-se de que
cumpre as directrizes locais e os procedimentos do
servico competente.

* Expor o equipamento de utilidade publica é o Unico
modo de verificar a sua existéncia, localizacdo e
profundidade.

» ARidge Tool Co., as suas filiais e os seus fornecedores
nao se responsabilizarao por quaisquer ferimentos ou
por quaisquer danos directos, indirectos, acidentais
ou consequenciais sofridos ou incorridos devido a
utilizacao do SR-20.

Em qualquer dos casos, é favor fornecer todas as informagdes
apresentadas na placa de caracteristicas da sua ferramenta,
incluindo o nimero do modelo e o nimero de série.
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Componentes do SR-20

Conector da Porta de Série

Compartimento das Pilhas
Conector USB

Etiqueta com o Nuimero de Série

N
-

icone Referéncia

Nota: As portas USB/Série servem
para carregar software novo

Ecra de Exibicao

Teclado

Mastro da Antena

Cabo

Antena Superior N6
Coluna

Junta Articulavel

-___-__———-

Antenas de Orientacdo

N6 da Antena Inferior

Encaixe do Mastro Articulavel

Figura 1: Componentes do SR-20
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Apresentacao do SR-20
Iniciar

Instalar/Mudar Pilhas

Figura 2: Compartimento das Pilhas

ACUIDADO: Nao deixe entrar sujidade nem humidade no
compartimento das pilhas. Sujidade ou humidade pode
colocar os contactos das pilhas em curto-circuito, conduzindo
a uma rapida descarga das pilhas, o que poderia resultar em
fuga de electrélito ou risco de incéndio.

Mastro Articulavel

IMPORTANTE! Nao quebre nem sacuda o mastro SR-20 para
abri-lo ou fecha-lo. Abra-o e feche-o apenas com a mao.

NOTA: Evite arrastar o né da antena inferior sobre a superficie
durante o processo de localizacdo com o SR-20. Pode
provocar ruido do sinal, que interferird com os resultados, e
pode eventualmente danificar a antena.

Botao de leertagao-l..

Figura 3: Mastro da Antena Articulavel e Botio de
Libertacao

seekTech SR-20 RIDGID

Modos do SR-20

O SR-20 funciona em trés modos diferentes. Sdo os
seguintes:

1. Modo de Procura de Linha Activa, utiliza-se quando
uma frequéncia escolhida pode ser colocada num
condutor mais comprido utilizando um Transmissor
de Linha, para localizar tubos condutores, linhas ou
cabos.

2. Modo de Procura de Linha Passiva, utiliza-se para
procurar linhas eléctricas que ja transportem corrente
de 60 Hz (EUA), corrente de 50 Hz (Europa), ou
radiofrequéncias.

3. Modo de Sonda, utiliza-se para localizar sondas,
condutas ou tuneis que ndo sejam condutores ou que
nao possam ser localizados de outra forma.
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Elementos do Visor Elementos do Visor: Modo de Procura de Linha

Activa
As “caracteristicas basicas” do SR-20 estdao activadas por
defeito. As fungdes podem desligar-se ou ocultar-se para Sinal de ﬁ
tornar o visor mais claro quando se executa a localizacdo Proximidade 104% | — Procurar Linhas
basica em situacdes ndo complicadas. { l
| Setas de Direc¢ao

Elementos Comuns do Visor .
Intensidade do

Intensidade da X
Sinal

Corrente/

— Angulo do Sinal
=
h . Nivel das Pilhas
] Fios cruzados

(Centro do Mapa)

Frequéncia

Thams |

Modo - ﬂ § +
i d No Modo de Procura de Linha Activa, também serao

Profundidad . . ; . . !

rofundidade/ l_fr mostradas as caracteristicas seguintes:

Distancia ﬁ Area 7e
Visualizagdo Activa . .. . = -
¢ . ™ Sinal de Proximidade - Indicagdo numérica que

Figura 5: Elementos do Visor (Modo de Procura de Linhas)

Figura 4: Elementos Comuns do Visor

O ecrd do visor nos modos de Procura de Linha Activa,
Procura de Linha Passiva ou Sonda mostrara as caracteristicas
seguintes:

- Area de Visualizacao Activa - A area dentro do circulo
no visor do SR-20 onde se exibe a Procura de Linhas, as
Setas de Direccdo e os fios cruzados.

- Intensidade da Corrente (mA) - Proporcional a corrente
na linha. Muda para Angulo do Sinal quando o Angulo do
Sinal é superior a 35°.

[E) a " . ~ .

. & Angulo do Sinal - Inclinacdo do campo a partir da
horizontal; angulo na direc¢do do centro do campo; valor
numeérico exibido em graus.

. {_onm Nivel das Pilhas - Indica o nivel de energia das
pilhas restante.

. I Profundidade/Distancia Medida - Exibe a
profundidade medida quando o receptor esta a tocar
na superficie directamente sobre a fonte do sinal. Exibe
a distancia quando o mastro da antena estd apontado
para a fonte do sinal de qualquer outra maneira. Exibe
pés/polegadas (EUA por defeito) ou metros (Europeu por
defeito).

.« Modo - icone de Sonda ‘@, Procura de Linhas ‘EE',

Alimentacdo(Procura Passiva) & , ou Radiofrequéncia %

- Frequéncia - Apresenta a defini¢do actual da frequéncia
em Hertz ou kiloHertz.

« + Fios cruzados (Centro do Mapa) - mostra a posicdo
do operador relativamente ao centro do alvo.

mostra quao préxima a fonte do sinal se encontra do
localizador. Exibe-se de 1 a 999. (apenas modos de Procura
de Linhas)

. E Intensidade do Sinal - Intensidade do sinal conforme
detectado pela antena inferior Omnidireccional.

. T procura de Linhas - A Procura de Linhas
representa o eixo aproximado do campo detectado.
Representadistor¢do detectadano campo que aparece menos
focado. (Consulte a pagina 184 para obter informacgdes sobre
como definir a sensibilidade e como activar ou desactivar a
resposta de distor¢cdo na Procura de Linhas.)

R —— Linha de Distorgao - Se a resposta de distor¢ao
normal da Procura de Linhas estiver desactivada é mostrada
uma segunda linha, que representa o sinal do n6 da antena
superior. Comparando as duas linhas, o utilizador pode
calcular o grau de distorcao presente num sinal.

. i gatas de Direccdo - As Setas de Direccdo servem
para dirigir o operador na direccdo do centro do campo
detectado, mostrando quando os sinais atingem a esquerda
e adireita.
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Elementos do Visor: Modo de Procura Passiva

Os elementos do ecra no Modo de Procura Passiva sao iguais
aos apresentados no Modo de Procura de Linha Activa.

Elementos do Visor: Modo de Sonda

Intensidade

do Sinal

Direccao do Tubo

F

icone de Pélo

Anel de Zoom

Equador
icone de Sonda

Figura 6: Elementos do Visor: Modo de Sonda

No Modo de Sonda, os elementos do ecrd incluem varias
caracteristicas exclusivas da localizacao da Sonda.

| | Direccdo do Tubo - Representa a direcgdo
aproximada da Sonda.

#E jcone de Sonda - Aparece a medida que se
aproxima da Sonda.

==== Equador - Representa a linha do meio do
campo da Sonda, perpendicular ao eixo dos Pélos.

¥ icone de Pélo - Representa a localizacdo de um
dos dois Pélos do campo bipolar da Sonda.

‘.~ Anel de Zoom - Aparece quando o localizador se
desloca para perto de um Pélo.

A utilizacdo destas caracteristicas encontra-se descrita nas
seccOes Procura de Linhas Activa, Procura de Linhas Passiva e
Localizacdo da Sonda.

SeekTech SR-20

Frequéncias Por Defeito

RIDGID

As frequéncias disponiveis actualmente na definicdo por

defeito incluem:

#£ Modo de Sonda
« 512Hz

1ft# Modo de Procura de Linha Activa:

+ 128Hz
+ 1kHz
« 8kHz
+ 33kHz

* Modo de Procura de Linha Passiva:
« 50 Hz (9™
« <4kHz

% Radiofrequéncia
« 4 kHz—15kHz (L)
« >15kHz (H)

Ridge Tool Company
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SeekTech SR-20

Teclado

Tecla de Controlo
do Volume

Tecla Para Cima
Navegacao no Menu/Foco do Sinal/
Controlo de Limite de Proximidade

Tecla de Seleccionar
Restabelecer Som Audio/
Seleccionar Item do Menu
_.Teclado Menu

i Tecla de LIGAR/
DESLIGAR

Tecla Para Baixo

Navegacdo no Menu/Foco do
Sinal/Controlo de Limite de
Proximidade

Figura 7: Teclado

-
= Tecla de Ligar/Desligar - Liga o SR-20.

M ¥ Teclas Para Cima e Para Baixo - Utilizam-se para
localizar opgdes durante a selec¢cdo do menu.

A2Mz 2 Foco do Sinal - Se estiver activado, as Teclas Para
Cima e Para Baixo alterardo a definicdo do Foco do Sinal
para cima e para baixo. Se se pressionar demoradamente
(mais de 2 segundo) estas teclas ajustar-se-a o Limite de
Proximidade,ao passo que, sese pressionarrapidamente,
ajustar-se-a o Foco do Sinal.

et

1= Tecla de Seleccionar - Utiliza-se para fazer uma opgéo
durante a seleccdo no menu; durante o funcionamento
normal, utiliza-se para forcar uma leitura da Profundidade
Medida e voltar a centrar o tom dudio.

1.

= Tecla do Menu - Utiliza-se para exibir uma “arvore”
de opgdes incluindo seleccoes de frequéncia, opgdes
do elemento de exibicdo, brilho e contraste, e restaurar
definicdes por defeito. Num menu, subird um nivel.

4_Tecla de Controlo do Volume - Utiliza-se paraaumentar
ou diminuir a definicdo do volume.

% Tecla de Frequéncia - Utiliza-se para definir a
Frequéncia de Trabalho do SR-20 a partir do conjunto de
Frequéncias Activadas Assinaladas. E possivel modificar
a lista de frequéncias que foi definida para o estado de
Frequéncias Activadas Assinaladas através da Tecla do
Menu. As frequéncias estdo agrupadas em quatro conjuntos:
Frequéncias da Sonda (), Frequéncias da Procurade Linhas
(4, Frequéncias da Alimentacdo (®) e Radiofrequéncias

(<2). Sempre que se pressiona muda-se para a Frequéncia
Activada Assinalada seguinte.

Sensor da Luz - No modo Automatico, o sensor da luz
controla quando se acende ou apaga a iluminacéao de fundo,
dependendo da luz ambiente.

Tempo de Funcionamento

Ao utilizar pilhas alcalinas, o tempo de funcionamento normal
é de cerca de 12 a 24 horas dependendo do volume do som
e da frequéncia com que a iluminacédo de fundo estd ligada.
Outros factores que afectam o tempo de funcionamento
incluem a quimica das pilhas (muitas das novas pilhas de
alto desempenho, tais como as “Duracell ® ULTRA", duram
mais 10%-20% do que as pilhas alcalinas convencionais
em aplicacdes de elevada exigéncia). O funcionamento a
temperaturas mais baixas também reduzird a vida util das
pilhas.

Para preservar a vida util das pilhas, o SR-20 desligar-se-
4 automaticamente passada 1 hora sem que se tenha
pressionado qualquer tecla. Basta ligar a unidade para
retomar a utilizacao.

Aviso de Pilhas Fracas

Quando as pilhas estiverem fracas, aparecera periodicamente

um icone de pilha = na 4rea do mapa do ecra.

Figura 8: Aviso de Pilhas Fracas

Mesmo antes de se completar o encerramento, havera

uma sequéncia de desligamento ininterrupta. Quando o
SR-20 estiver quase a entrar na sequéncia de desligamento
soard um sinal prolongado.

NOTA: Por vezes, a tensdo das pilhas recarregaveis pode
descer tdo rapidamente que a unidade desligar-se-a
simplesmente. A unidade desligar-se-a e reiniciara. Basta
substituir as pilhas e voltar a ligar a unidade.
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Ligar

=
Depois de pressionar a Tecla Ligar |~ no teclado, o logétipo
RIDGID aparece e o nimero da versao do software aparecera
no canto inferior esquerdo do ecra.

Figura 9: Ecra Inicial

Configurar

Depois de o SR-20 estar pronto e a funcionar, o préoximo
passo é definir as frequéncias necessarias que coincidam
com o transmissor, a sonda ou a linha a ser localizada.

As Frequéncias Activadas Assinaladas j& estao utilizadas para
serem utilizadas e aparecem sequencialmente pressionando

a Tecla de Frequéncia *##. (Por exemplo, a frequéncia de
procura de linha por defeito de 33 kHz fica disponivel
pressionando a Tecla de Frequéncia.)

Figura 10: Tecla de Frequéncia

Figura 11: Frequéncia de Procura de Linhas
Seleccionada com a Tecla de Frequéncia

seekTech SR-20 RIDGID

Activar Frequéncias

E possivel escolher as frequéncias para o conjunto de
Frequéncias Activadas Assinaladas para que possam ficar

disponiveis através da Tecla de Frequéncia *#.

Cada frequéncia é activada escolhendo a partir de uma lista
no Menu Principal (Veja a Figura 13). As frequéncias estdo
agrupadas por categoria:

Sonda o

Procura activa da linha #
Procura de Linha Passiva &

Radio %

1. Pressione a Tecla do Menu E:

Figura 12: Tecla do Menu

O ecra do Menu Principal é entdo activado:

Figura 13: Menu Principal

2. Utilizando as Teclas Para Cima e Para Baixo, realce
a frequéncia desejada (Figure 14). Neste exemplo, o
operador esta a activar uma frequéncia de 128 Hz.

Figura 14: Realgar uma Frequéncia Desejada (128 Hz)
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3. Pressione a Tecla de Seleccionar “l- (apresentada
abaixo) para assinalar o quadrado para cada
frequéncia a ser utilizada.

Figura 16: Frequéncia Desejada Assinalada

4. As frequéncias que foram seleccionadas para
serem utilizadas apresentardao uma indicacdo de
seleccionadas ao lado das mesmas.

=}
5. Pressione a Tecla do Menu FE novamente para
aceitar a opgao e sair.

EX
Figura 17: Tecla do Menu FE

O Menu Principal enuncia todas as frequéncias disponiveis
para activacao. Para obter informagdes sobre como adicionar
mais frequéncias ao Menu Principal para que possam ser
escolhidas para activacéo, consulte “Controlo de Seleccao de
Frequéncia”na pagina 184.

Sons do SR-20

O nivel do som é conduzido pela proximidade até ao alvo.
Quanto mais perto do alvo, maior sera o nivel do som. Um
som crescente indica um sinal crescente.

No Modo de Procura de Linha Activa ou no Modo de Procura
de Linha Passiva, o som esta ligado numa curva continua e
nao pode ser escalonado novamente.

Quando nao existe distor¢ao, o som do SR-20 é um murmurio
nitido quando ligado no lado esquerdo do campo detectado;
quando ligado no lado esquerdo do campo, ouve-se também
um ligeiro estalido. Se se detectar distor¢do, ouve-se um som
idéntico ao som estatico da radio em AM, que fica mais forte a
medida que o grau de distorcao aumenta. Se a caracteristica
de resposta de distorcdao estiver desactivada, nao surge o
som estatico.

No Modo de Sonda, o tom subird. Ou seja, subird e depois
serd escalonado (caird) de tom ao aproximar-se da Sonda.
Afastando-se da Sonda, descera para um tom inferior e
permanecera l4 a medida que se afasta da Sonda.

Se desejar, force o som para voltar a centra-lo para um nivel
médio (em qualquer dos modos) pressionando a Tecla de
Seleccionar durante o funcionamento.

Itens Principais de Utilizacao do SR-20

A INTENSIDADE DO SINAL representa a intensidade do
campo que esta a ser detectado pelo né da antena inferior
do SR-20, convertido matematicamente para escalabilidade.
Num campo nitido e ndo distorcido, pode localizar baseando-
se apenas na Intensidade do Sinal.

O SINAL DE PROXIMIDADE reflecte a proximidade do
localizador do equipamento de utilidade publica alvo; quanto
mais perto o localizador se deslocar para o centro do campo
detectado, maior serd o numero do Sinal de Proximidade. O
Sinal de Proximidade calcula-se a partir da relacdo dos sinais
recebidos nas antenas inferior e superior e ajustado para
escalabilidade.

A DISTORCAO ¢ o grau até que o campo detectado é
deformado a partir da forma circular simples de um campo
magnético ideal causado por corrente num condutor
comprido. Se estiverem presentes varios campos, 0 campo
detectado é empurrado ou puxado para fora e as diferentes
antenas apanharao diferentes intensidades de campo. A
distorcao reflecte-se na Procura de Linhas que, no visor do
ecra, fica cada vez mais desfocada em vez de nitida.

As SETAS DE DIRECCAO sio comandadas pelos sinais
recebidos nas antenas de roda lateral do SR-20. Quando os
campos detectados por estas antenas laterais forem iguais,
as setas centrar-se-ao. Se uma estiver a receber um sinal
de campo mais forte do que a outra, as setas apontardo na
direccdo do centro provavel do condutor alvo.
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Procura de Linhas com o SR-20

Procura de Linha Activa

Na procura de linhas activa, as linhas subterraneas sdo
energizadas com um Transmissor de Linha.

Ostransmissores de linha energizam linhas por ligacao directa
com molas, induzindo directamente um sinal utilizando um
grampo, ou induzindo o sinal utilizando bobinas de inducédo
incorporadas no transmissor.

AAVISO: Ligue oterminal do soloeoterminal de alimentagao
dotransmissor antes de ligar o transmissor para evitar choque
eléctrico.

1. Energize o condutor alvo de acordo com as
instrucdes do fabricante do transmissor. Seleccione
a frequéncia do transmissor. Defina a frequéncia
utilizada no SR-20 para a mesma frequéncia utilizada
no transmissor usando a Tecla de Frequéncia.
Certifique-se de que a frequéncia tem um icone de
procura de linhas £,

Método de Ligacao Directa: O transmissor é fixado por
ligacdo directa de metal com metal no condutor alvo em
algum ponto de acesso, como uma valvula, um contador ou
outro ponto. Importante: A ligacdo entre o transmissor e o
condutor tem de ser uma ligacdo limpa e firme. O transmissor
também se liga a uma estaca da superficie, disponibilizando
um caminho aberto forte até a terra. Importante: Uma
ligacdo a terra fraca é a causa mais frequente de um circuito
de procura fraco. Certifique-se de que o transmissor esta bem
ligado a terra e de que tem exposicdo suficiente a mesma
para permitir que a corrente passe através do circuito.

Modo de Grampo de Indugao O transmissor é ligado a um
grampo de inducdo que depois é fechado em volta de um
tubo ou cabo. O transmissor energiza o grampo, que depois
induz uma corrente no condutor.

Modo Indutivo: O transmissor é colocado sobre o condutor,
em angulos rectos em relacdo ao mesmo. Nao existe ligacdo
directa; as bobinas internas do transmissor geram um campo
forte através da terra que induz uma corrente no condutor
subterraneo de interesse. Importante: Se o transmissor
estiver demasiado perto do SR-20 neste modo, pode causar
“acoplamento aéreo’, o que significa que o localizador esta
a fazer a leitura no campo do transmissor, nao no condutor
alvo.
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Figura 18: Frequéncia de Procura de Linhas Escolhida
com a Tecla de Frequéncia

(Este ecra piscara brevemente quando se
escolher uma frequéncia nova)

2. Respeite o Sinal de Proximidade para garantir
que o receptor esta a captar o sinal transmitido. O
Sinal de Proximidade deverd aumentar sobre a linha e
diminuir em ambos os lados.

3. Ao procurar, o modo como o tubo ou o cabo corre
sera apresentado no ecra pela Procura de Linhas.
A Procura de Linhas serd uma Unica linha nitida se o
campo detectado nao estiver distorcido.

. Procurar

H- 5, . 2. ) > Linhas
k| - - L1805

Figura 19: Procura de Linhas Mostrando Distor¢ao Baixa

4. Se, de algum modo, houver interferéncia de outros
campos, a distor¢do causada pelos mesmos reflectir-
se-a mostrando uma Procura de Linhas esborratada.
Isto chama a atencdo do operador para o facto de
o eixo aparente da linha poder ser influenciado por
outros campos e requer uma avaliacdo cuidada.
Quanto mais distorcido for o campo detectado, mais
larga sera a nuvem a volta da Procura de Linhas.

A Procura de Linhas tem trés caracteristicas
importantes. Representa a localizacdo e a direccao
do sinal que esta a ser procurado. Reflecte alteracbes
na direccdo do equipamento de utilidade publica
alvo — por exemplo, quando o equipamento da uma
volta. E ajuda a reconhecer a distor¢do do sinal. Fa-lo
tornando-se mais nublada a medida que a distorcdo
aumenta.
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Figura 20: Procura de Linhas Mostrando Distor¢ao Alta

Utilize as Setas de Direc¢ao, o Niimero de Proximidade, a
Intensidade do Sinal e as Linhas de Procura para orientar
a procura de linhas. Estas informac¢des sdo geradas a partir
de caracteristicas do sinal discreto para ajudar o operador a
compreender a qualidade da localizagdo. Um sinal emitido
nao distorcido de uma linha é mais forte directamente
sobre essa linha. (Nota: contrariamente as linhas de Procura
do Sinal, as setas de direccdo exigem que o utilizador oriente
o localizador de forma que as setas de direccdo indiquem
90 graus em relacdo a linha de Procura do Sinal. (Ver
Figura 21).

5. Tenha em atencdo que uma linha ndo distorcida
também aparecerd no ecra nitida em vez de
esborratada e o som que acompanha a imagem nao
terd “estatica”.

6. A confianca na precisdo de uma localizacdo pode
aumentar-se maximizando o Sinal de Proximidade
(e/ou a Intensidade do Sinal), equilibrando as Setas
de Direcgédo e centrando a linha de Procura no ecra.
Confirme uma localizacdo testando se a leitura da
Profundidade Medida é estavel e razoavel. (Consulte
a pagina 174).

Procurar
Linhas

Figura 21: Localizagiao de Elevada Probabilidade

AAVISO: E preciso ter cuidado para verificar a existéncia
de interferéncia de sinal que pode fornecer leituras
nédo precisas. A Procura de Linhas representa apenas a
posicao do equipamento de utilidade publica enterrado
se 0 campo nao estiver DISTORCIDO. NAO baseie uma
localizacao apenas na Procura de Linhas.

Verifique sempre novamente a localizacdo para garantir
que:

« A Procura de Linhas mostra pouca ou nenhuma
resposta de distorcao (esborratada).

« O Sinal de Proximidade e a Intensidade do Sinal
aumentam quando a Procura de Linhas atravessa o
centro do mapa.

+ A Profundidade Medida aumenta adequadamente
a medida que a unidade é elevada na vertical e a
Procura de Linhas permanece alinhada.

As leituras de Profundidade Medida devem ser
consideradas estimativas e as profundidades reais
devem verificar-se independentemente por espeleologia
ou através de outros meios, antes de escavar.

Como sempre, a Unica forma de ter completamente a certeza
da localizacdo de um equipamento de utilidade publica é
inspecciona-lo visualmente expondo esse equipamento. A
precisdo da posicdo e a medicao da profundidade melhoram
a medida que o né da antena inferior do SR-20 é colocado
cada vez mais perto do equipamento de utilidade publica
alvo. Verificar novamente a Profundidade Medida e a
posicdo periodicamente durante o processo de escavagdo
pode ajudar a evitar danificar um equipamento de utilidade
publica alvo e pode identificar sinais de equipamento de
utilidade publica adicionais que ndo foram detectados antes
da escavacao.

Durante a procura de linhas, é importante lembrar-se que os
T, curvas, outros condutores nas imediacdes, e as massas de
metal préoximas podem provocar mais distor¢cao no campo,
sendo necessario uma analise mais cuidada dos dados para
determinar o trajecto do equipamento de utilidade alvo.

Ver abaixo sugestdes para melhorar o sinal.

Circundar a ultima localizagdo de um sinal nitido a uma
distancia de cerca de 6,5 m pode esclarecer se a distorcdo é
proveniente de uma curva local ou de umT nalinha e permitir
que o operador capte novamente a linha préxima.

Se o sinal for nitido, o SR-20 mostrara frequentemente uma
linha de sinal recta com muito pouca distor¢do, até um T de
90 graus, mostrard uma quantidade pequena de distor¢ao a
volta da curva e depois mostrard um sinal nitido novamente
quando retomar o seu percurso apés o T. Mostra muito
claramente quando a linha faz uma curva.
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Desloque o SR-20 perpendicularmente a ambos os lados
da linha localizada, até o indicador de Angulo do Sinal

Sugestdes de Funcionamento para a Procura de
Linhas Activa

+ O SR-20 identifica rapidamente campos distorcidos.
Se as setas de direccdo estiverem centradas no ecra,
e a Procura de Linhas nao estiver centrada (ou se o
numero do Sinal de Proximidade e a Intensidade do
Sinal ndo estiverem maximizados), entdo a distorcdo
estd a criar um campo néao circular complexo.

« Para melhorar o circuito de procura:

a) Tente mudar a frequéncia utilizada para uma mais
baixa.

b) Desloque a posicdo da estaca da superficie
para longe da linha a ser procurada. Utilize uma
superficie de contacto com o solo maior (por ex.,
uma pa escavadora).

¢) Certifique-se de que a linha ndo estd ligada em
comum com outro equipamento de utilidade
publica. (Desfaca as ligagdes comuns apenas se for
seguro fazé-lo).

d) Se possivel, desloque o transmissor para um ponto
diferente da linha.

. SeaProcurade Linhas nao se centrar, ou se se deslocar
erraticamente ao longo do ecrd, entdo o SR-20 pode
ndo estar a receber um sinal claro. A Profundidade
Medida e o Sinal de Proximidade também podem ser
instaveis nestas circunstancias.

a) Verifique o transmissor para se certificar de que
estd a funcionar e de que estd bem ligado a terra.
Uma boa ligacdo e uma boa ligacdo a terra resolvem
problemas de corrente baixa.

b) Teste o circuito apontando a antena inferior para
um dos terminais do transmissor.

¢) Verifique se 0 SR-20 e o transmissor estdo afuncionar
na mesma frequéncia.

d) Experimente frequéncias diferentes, comecando
pela mais baixa, até que a linha possa ser captada
de modo fidvel. A utilizacdo de frequéncias mais
baixas pode ultrapassar problemas de transbordo.

e) Volte a localizar a ligacdo a terra para obter um
melhor circuito. Certifique-se de que existe
contacto suficiente (a estaca da superficie estad
suficientemente profunda) especialmente em solos
mais secos.

f) Em solo extremamente seco, se se molhar a érea
a volta da estaca da superficie melhorar-se-a o
circuito. Tenha em atencdo que a humidade se
dissipara e evaporard, o que reduz a qualidade do
circuito ao longo do tempo.

A utilizacdo do Indicador de Angulo do Sinal é outra
forma de verificar sinais distorcidos.

numérico ler 45 graus. Certifique-se de que mantém o
né da antena Omnidireccional inferior a mesma altura
e o mastro localizador na vertical. Se existir pouca ou
nenhuma distorcdo, a linha procurada deve estar no
meio e a distancia até cada ponto de 45 graus deve ser
aproximadamente a mesma em cada um dos lados. Se
o sinal nao estiver distorcido, entao a distancia a partir
do centro da linha até ao ponto de 45° é quase igual a
profundidade.

Outra variacao desta técnica é deslocar a mesma distancia
para a direita e para a esquerda da linha procurada, ou
seja, 60 cm, e verifique se as leituras de Intensidade do
Sinal sdo idénticas.

Figura 22: Verificar se existe Distor¢ao

Durante a procura, o Sinal de Proximidade e a Intensidade
do Sinal deverdo aumentar e a Profundidade Medida
diminuir, no mesmo local onde as setas de direccdo se
centram no visor. Se este nao for o caso, o equipamento
de utilidade publica pode estar a mudar de direccdo ou
podem estar presentes outros sinais acoplados.

As frequéncias mais altas transbordam mais para
utilidades publicas adjacentes, mas podem ser necessérias
para saltar falhas em fios do detector ou para saltar
acopladores isolados. Se a linha ndo estiver ligada a terra
na extremidade mais afastada, as frequéncias mais altas
podem ser o Unico meio de tornar a linha localizavel.

Quandoutilizarotransmissorindutivamente, certifique-se
de que comeca a localizacdo a cerca de 10 m de distancia
para evitar o “acoplamento directo” (também conhecido
como acoplamento aéreo ou “bloqueio aéreo”).
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- Durante a procura, a exibicdo do mapa funciona melhor
nas seguintes condicdes:

1. Alinha esta nivelada

2. O Localizador SR-20 estd acima do nivel do
equipamento de utilidade publica alvo

3. O mastro da antena do SR-20 é mantido
aproximadamente na vertical

Se estas condi¢des nao forem cumpridas, preste muita
atenc¢ao ao aumento da Intensidade do Sinal.

Regra geral, se se utilizar o SR-20 numa zona sobre a linha
alvo dentro de uma area de varrimento de cerca de duas
“profundidades” da linha, o mapa serd util e exacto. Esteja
consciente disto quando utilizar o mapa se o alvo ou a linha
estiver a pouca profundidade. A largura de procura util do
mapa pode ser pequena se a linha estiver a muito pouca
profundidade.

Medir a Profundidade (Modos de Procura
de Linhas)

O SR-20 calcula a Profundidade Medida comparando a
intensidade do sinal na antena inferior em relacdo a antena
superior.

A Profundidade Medida mede-se correctamente num campo
que néo esta distorcido quando a antena inferior esta a tocar
na superficie directamente por cima da fonte do sinal e o
mastro da antena esta na vertical.

1. Para medir a profundidade, coloque o localizador
sobre a superficie, directamente acima da Sonda ou
dalinha.

2. A Profundidade Medida sera apresentada no canto
inferior esquerdo.

3. Pressionando a Tecla de Seleccionar, pode obter-se
uma leitura da Profundidade Medida.

4, A Profundidade Medida sé sera exacta se o sinal ndo
estiver distorcido e se 0 mastro da antena se mantiver
na vertical.

O teste de consisténcia da leitura da Profundidade Medida
pode efectuar-se elevando o SR-20 até uma distancia
conhecida, (ou seja, 33 ¢cm, e observando se o indicador
da Profundidade Medida aumenta proporcionalmente. E
aceitavel uma pequena variagdo, mas se a Profundidade
Medida ndo se alterar, ou se se alterar drasticamente, é uma
indicacdo de um campo “distorcido”, ou de pouquissima
corrente na linha.

NOTA: No Modo de Procura de Linha Activa ou no Modo de
Procura de Linha Passiva, pressionando a Tecla de Seleccionar
forcard uma leitura de Profundidade Medida e forcard o
indicador de Angulo do Sinal a mudar para Corrente. Se se
ligar o som, isso também voltard a centrar o tom audio.

Leitura de Corrente e de Angulo do Sinal

A Intensidade de Corrente (mA) e o Indicador de Angulo
do Sinal ("£2) no canto superior direito do ecra exibirdo a
corrente detectada na linha procurada, em miliamperes,
quando o angulo calculado no centro do campo detectado
for inferior a 35° e o SR-20 atravessar o centro do campo a
medida que é detectado pelas setas de direccao.

Ao deslocar-se ao longo do centro do campo o visor da
corrente “parard” o valor da corrente exibido (manté-lo-4
no visor) até que as setas de direc¢do invertam o sentido
novamente, ponto onde o visor parado serd actualizado.
O ciclo de actualizacdo e paragem ocorrem sempre que as
setas de direccao invertem o sentido.

Quando o angulo até ao centro ultrapassar 35°, o indicador
de Angulo do Sinal substituira o indicador de Corrente e o
visor mostrara o angulo calculado até ao centro do campo
detectado.

Limitacao (Modos de Procura de Linhas)

Ocasionalmente, a Intensidade do Sinal sera tao forte que
0 receptor ndo conseguira processar o sinal completo, um
estado conhecido como “limitacdo” Quando isto acontece,

aparece um simbolo de aviso &T no ecra. Isto significa que
o sinal é particularmente forte. Se a limitagao persistir, pode
resolver-se reduzindo a distancia entre antenas e a linha alvo
OU reduzindo a intensidade da corrente proveniente do
transmissor.

NOTA: O Visor de Profundidade Medida esta desactivado sob
condigdes de limitacgao.
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Figura 23: Exibi¢ao no Ecra em Localizagoes Diferentes (Procura de Linhas)
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Procura de Linha Passiva

No modo passivo, o SR-20 procura “ruido” electromagnético
que encontrou caminho para uma linha de equipamento
de utilidade publica enterrada através de quaisquer meios
disponiveis.

Os sinais electromagnéticos podem entrar em linhas de
equipamento de utilidade publica enterradas de varias
formas.

O motivo mais comum ¢é através de ligacdo directa a
alguma fonte de sinal. Todos os dispositivos electrénicos
em funcionamento que estejam ligados a alimentacdo CA
emitirdo uma quantidade de “ruido” electrénico para as
linhas de alimentacdo a que estdo ligados.

Porexemplo,emalgumasdreas, os equipamentos de utilidade
publica enterrados actuam como antenas para transmissoes
de radio de frequéncia baixa, com alimentacao elevada (por
exemplo, navegac¢ao submarina e sinais de comunicacdo no
RU) e emitirdo novamente estes sinais. Estes sinais emitidos
novamente podem ser muito Uteis para a localizagao.

Resumindo, podem aparecer frequéncias em condutores
enterrados de vérias formas, e podem captar-se passivamente
se os campos forem suficientemente fortes.

1. Seleccionar uma Frequéncia de Procura de Linhas

Passiva ("I: ouo ﬁ icone).

297”
X
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Figura 24: 60°° Hz Frequéncia de Procura de Linhas Passiva

2. O SR-20 tem varias definicoes de Frequéncia
de Procura de Linhas Passiva. As frequéncias de
alimentagao (identificadascomoiconedealimentagao
%) utilizam-se para localizar sinais gerados como
resultado de transmissdes de energia, geralmente 50
ou 60 Hz. Para reduzir os efeitos de ruido inerente de
carga de linha ou de dispositivos préximos, é possivel
definir o SR-20 para procurar varios multiplos (ou
harmonica) da frequéncia de base de 50/60 Hz até
4000 Hz.

O multiplo 9 é a definicdo mais comum utilizada
para procurar o sinal de 50/60 Hz. Em sistemas de
distribuicdo eléctrica de alta tensao bem equilibrados,
o multiplo 5 pode funcionar melhor. As defini¢des de
frequéncia de 100 Hz (em paises de 50 Hz) e de 120 Hz
(em paises de 60 Hz) sdo particularmente Uteis para
tubagens que tenham sido equipadas com proteccao
catddica utilizando rectificadores.

Como na Procura de Linhas Activa, a Procura de Linhas
reflectird a distorcdo no campo detectado aparecendo
desfocada ou nublada proporcionalmente a distorcdo. Esta
“resposta de distor¢do” é util para reconhecer quando o
campo que esta a procurar-se estd a ser distorcido por outros
campos de objectos metdlicos na proximidade.

3. Existem também duas bandas de radiofrequéncia

adicionais ﬁ para ajudar a procurar as linhas
passivamente. Sao as seguintes:

« 4kHz a 15kHz (LF)
« > 15kHz (HF)

A radiofrequéncia e as bandas <4 kHz podem ser Uteis
para distinguir quando a procura esta a ser efectuada num
ambiente ruidoso. Também sdo muito Uteis para procurar
linhas em procuras as cegas. Ao procurar numa area vasta
onde a localizacdo de alvos é desconhecida, uma abordagem
util é ter varias frequéncias seleccionadas para utilizacéo e
verificaradrea num nimero de frequéncias sequencialmente,
procurando sinais significativos.

Regra geral, a Procura de Linhas Activa ligada directamente é
mais fidvel do que a Procura de Linhas Passiva.

AAVISO:NaProcurade Linhas Passivaou quando ossinais séo
extremamentefracos,normalmente,aleituradaProfundidade
Medida serd muito PROFUNDA e a profundidade enterrada
real pode ser POUQUISSIMA profundidade.
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Sugestoes para Procura de Linhas Passiva

1.

Na Procura Passiva, se estiver a procurar uma linha
conhecida, certifique-se de que utiliza a melhor
frequéncia para a linha em questéo. Por exemplo, esta
pode ser 50 Hz (1) para uma linha de alimentagao, ou
pode acontecer que 50 Hz (9) produzam uma resposta
mais fidvel numa determinada linha.

Se estiver a procurar um tubo protegido por catodo
no Modo Passivo, utilize uma frequéncia superior
(superior a 4 kHz) para captar harmonica.

Lembre-se de que os tubos podem transportar
correntes que aparecerao numa Procura de Linhas
Passiva, bem como os cabos; a Unica garantia de uma
localizagéo é a inspeccao.

Regra geral, a Procura de Linhas Passiva é menos fidvel
do que a Procura de Linhas Activa porque a Procura
de Linhas Activa oferece a identificacdo positiva do
sinal do transmissor.

Particularmente, na Procura de Linhas Passiva,
saber que encontrou algo ndo significa que saiba
o que encontrou. E fundamental utilizar todos os
indicadores disponiveis, como a Profundidade
Medida, a Intensidade do Sinal, etc., para confirmar
uma localizacdo. Se for possivel encontrar parte de um
cabo localizado passivamente, este pode energizar-se
utilizandoumtransmissoreprocurandopositivamente.

Ao passo que a Procura de Linhas Passiva utiliza-se
mais frequentemente em linhas de alimentacdo de
50/60 Hz, outros cabos, como linhas telefénicas, linhas
CATV, etc,, podem energizar-se por radiofrequéncias
transitorias na regido e podem aparecer em Procuras
de Linhas Passivas.
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Localizacao da Sonda

O SR-20 pode utilizar-se para procurar o sinal de uma Sonda
(transmissor).

IMPORTANTE! A intensidade do sinal é o factor principal na
determinacdo da localizacdo da Sonda. Tenha o cuidado de
aumentar a Intensidade do Sinal antes de marcar uma area
para escavagao.

O quesesegueassume que a Sonda estd num tubo horizontal,
que a superficie estd aproximadamente nivelada e que o
SR-20 é mantido com o mastro da antena na vertical

O campo de uma Sonda é diferente na forma do campo
circular a volta de um condutor comprido, como um tubo ou
um cabo. E um campo bipolar como o campo a volta daTerra,
com um Pélo norte e um Pélo sul.

Figura 25: O Campo Bipolar da Terra

No campo da Sonda, o SR-20 detectara os pontos em ambas
as extremidades, onde as linhas do campo se curvam na
direccdo vertical, e marcara estes pontos na exibicdo do
mapa com um icone de“pdlo” (§). O SR-20 também mostrara
uma linha a 90 graus em relacdo a Sonda, centrada entre os
Pélos, conhecida como “Equador’, tal como o Equador num
mapa do mundo se o planeta fosse visto lateralmente (Veja a
Figura 25).

Tenha em atencdo que devido as antenas Omnidireccionais
do SR-20, o sinal permanece estavel, independentemente
da orientagcdo. Isto significa que o sinal aumentard
progressivamente ao aproximar-se da Sonda e diminuira
progressivamente ao afastar-se.

NOTA: Quando as linhas do campo ficam verticais foi
encontrado um Pdlo. O Equador ocorre quando as linhas do
campo estdo horizontais.
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Figura 26: Campo Bipolar

Ao localizar uma sonda, primeiro prepare a localizagao:

« Active a Sonda antes de coloca-la na linha. Seleccione
a mesma frequéncia de Sonda no SR-20 e certifique-
se de que esta a receber o sinal.

Depois de a Sonda ter sido enviada para o tubo, va para
o suposto local da sonda. Se a orientacdo do tubo for
desconhecida, empurre a Sonda uma pequena distancia
para dentro da linha (5 metros a partir do acesso é um bom
ponto de partida).

Métodos de Localizacao

Existem trés partes importantes para localizar uma
Sonda. O primeiro passo é localizar a sonda. O segundo
passo é indicando. O terceiro passo é verificar a sua
localizagao.

Passo 1: Localizar a sonda

- Segure o SR-20 de forma que o mastro da antena
fique a apontar para fora. Arraste a antena e ouca
0 som que aumentard quando o mastro da antena
estiver a apontar na direc¢do da Sonda.

« Baixe o SR-20 para a sua posicdo normal de
funcionamento (mastro da antena na vertical)
e caminhe na direccdo da Sonda. A medida que
se aproxima da Sonda, a Intensidade do Sinal ird
aumentando e o tom audio aumentard em poténcia.
Utilize a Intensidade do Sinal e 0 som para aumentar
o sinal.

+ Aumentealntensidade do Sinal. Quando parecer estar
no seu ponto mais elevado, coloque o SR-20 perto da
superficie sobre o ponto do sinal elevado. Tenha o
cuidado de segurar o receptor a uma altura constante
acima da superficie uma vez que a distancia afecta a
Intensidade do Sinal.

« Aponte a Intensidade do Sinal e afaste-se do ponto
elevado em todas as direccdes para verificar se a
Intensidade do Sinal diminui significativamente em
todos os lados. Marque o ponto com um Marcador de
Sonda Amarelo.

L=
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Figura 27: Pdlos e Equador de uma Sonda

Se ao “aproximar-se” o Equador aparecer no ecra, siga-o na
direccdo de uma Intensidade de Sinal crescente para localizar
a Sonda.
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Passo 2: Indicar a Sonda

Os P6los ¥4 devem aparecer em cada um dos lados do ponto
do sinal maximo, uma distancia igual em cada um dos lados
se a Sonda estiver nivelada Se nao estiverem visiveis no ecra
no ponto de Intensidade méxima do Sinal, mova-se desde o
ponto maximo perpendicularatéalinhapontilhada (Equador)
até aparecer um. Centre o localizador sobre o Pélo.

O local onde os Polos ocorrem depende da profundidade
da Sonda. Quanto maior for a profundidade da Sonda, mais
afastados da mesma estardo os Pdlos.

A linha pontilhada representa o Equador da Sonda. Se
a Sonda nao estiver inclinada, o Equador intersectara a
Sonda a Intensidade maxima do Sinal e a Profundidade
Medida minima.

NOTA: o facto de estar no equador ndo significa que
o localizador esteja sobre a Sonda. Verifique sempre a
localizacdo aumentando a Intensidade do Sinal e marcando
ambos os Polos.

« Marque a primeira localizacdo do Pélo encontrada
com um marcador de Pdlo triangular vermelho. Apés
a centragem no Pélo, um indicador de linha duplo
representa a forma como a Sonda fica subterranea
e, na maior parte dos casos, representa também a
direccdo aproximada do tubo.

+ Quando o localizador chega perto de um Pdlo,
aparecera um anel de zoom centrado no Pdlo.

+ O segundo Pdlo serd uma distancia semelhante a
partir da localizacdo da Sonda na direccdo oposta.
Localize-a do mesmo modo e marque-a com um
marcador triangular vermelho.

- Se a Sonda estiver nivelada, devem alinhar-se os trés
marcadores, e os marcadores vermelhos do Pdlo
devem estar a distancias semelhantes do marcador
amarelo da Sonda. Se ndo estiverem, pode indicar-
se uma Sonda inclinada. (Veja “Sonda Inclinada”)
Geralmente, é verdade que a Sonda estard na linha
entre os dois Pdlos, a ndo ser que exista distorcdo
extrema.

seekTech SR-20 RIDGID

Passo 3: Verificar a localizacao

. E importante verificar a localizacdo da Sonda
comparando as informagdes do receptor e
aumentando a Intensidade do Sinal. Afaste o SR-20
da Intensidade maxima do Sinal, para certificar-se de
que o sinal diminui em todos os lados. Certifique-se
de que afasta a unidade o suficiente para ver uma
diminuicdo significativa do sinal em cada direccéo.

Figura 28: Localizagao da Sonda: Equador
« Verifique novamente as duas localiza¢des do Polo.

«  Tenha em atencdo que a leitura da Profundidade
Medida nalocalizacdo deIntensidade maxima do Sinal
é razodvel e consistente. Se parecer estar demasiado
profunda ou a pouquissima profundidade, volte a
verificar se existe uma Intensidade méaxima do Sinal
real nessa localizacao.

+ Tenha em atencdo que os pdélos e o ponto de
Intensidade mais elevada do Sinal estdo alinhados.

IMPORTANTE! Lembre-se de que estar sobre o Equador
ndo significa que esta sobre a Sonda. Ver dois pdlos
alinhados no visor nao substitui a centragem sobre
cada um dos Pélos separadamente nem a marcac¢ao das
respectivas localizagdes, conforme descrito acima.

Se os podlos nao estiverem em evidéncia, expanda a
procura.

Para obter uma melhor precisao, o SR-20 deve manter-se
com o mastro orientado na vertical. O mastro da antena
tem de estar na vertical quando assinalar os Pdlos e
o Equador, sendo as suas localizagbes serao menos
precisas.
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Sondas Inclinadas

Se a sonda estiver inclinada, um Pélo deslocar-se-4 para mais
préximo da sonda e o outro para mais longe.

O que se vé no ecra quando a sonda esta na vertical é um
unico Pdlo no ponto de Intensidade mdaxima do Sinal. (A
Sonda Flutuante Ridgid estd concebida para ter um Unico
Pélo “visivel” e é pesada para manter a Sonda num eixo
vertical.) Ao aumentar a Intensidade do Sinal guiard até a
melhor localizagdo para a Sonda.

Sondas Flutuantes

Algumas Sondas foram concebidas para serem empurradas
ou arrastadas por um tubo abaixo através do fluxo de dgua
A Unica garantia de ter localizado uma Sonda flutuante é
aumentar a Intensidade do Sinal e verificar novamente se o
sinal diminui em cada um dos lados da localizacdo do sinal
maximo.

Medir a Profundidade (Modo de Sonda)

O SR-20 calcula a Profundidade Medida comparando a
intensidade do sinal na antena inferior em relacdo a antena
superior. A Profundidade Medida é aproximada; geralmente
reflectird a profundidade fisica quando o mastro esta na
vertical e a antena inferior toca no solo, directamente por
cima da fonte do sinal, assumindo que néo existe distor¢do.

1. Para medir a profundidade, coloque o localizador
sobre a superficie, directamente acima da Sonda ou
dalinha.

2. A Profundidade Medida serd apresentada no canto
inferior esquerdo do ecrd de exibicdo do SR-20.

3. Pressionando a Tecla de Seleccionar durante
uma localizagdo, pode obter-se uma leitura da
Profundidade Medida.

4, A Profundidade Medida sé sera exacta se o sinal ndo
estiver distorcido.

Limitacao (Modo de Sonda)

Ocasionalmente, a Intensidade do Sinal sera tao forte que
0 receptor nao conseguira processar o sinal completo, um
estado conhecido como “limitacdo”. Quando isto acontece,

™
aparece um simbolo de aviso .-ﬁl" no ecra. Isto significa que
o sinal é particularmente forte.

NOTA: O Visor de Profundidade Medida esta desactivado sob
condicdes de limitacgao.
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Figura 29: Exibi¢ao no Ecra em Localizacdes Diferentes (Sonda)
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Normal

1
Intensidade Maxima do Sinal

| s,

Inclinado

Figura 30: Sonda Inclinada, Pélos e Equador

Note que o Pdlo do lado direito esta mais perto do Equador, devido a inclinagao.
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Menus e Defini¢oes

Ao pressionar a Tecla Menu aparece uma série de opgdes
(ver Figura 31).

Temporizador
de Contagem
Decrescente
para Sair do Menu
Automatico

Figura 31: Menu Principal

Em sequéncia, a partir da parte superior do menu até baixo,
o Menu Principal apresenta os itens seguintes:

1. ¥  Frequéncias de Sonda Disponiveis
Actualmente (Activada Assinalada ou nao).

2. ¥ Frequéncias de Procura de Linha Activa
Disponiveis Actualmente (Activada Assinalada ou
nao).

3. & Frequéncias de Procura de Linha Passiva
Disponiveis Actualmente (Activada Assinalada ou
nao).

4, £ Radiofrequéncias Disponiveis Actualmente
(Baixa e Alta) (Activada Assinalada ou nao).

5. ¥ Definicio de Unidades de Medicio de
Profundidade

6. 'i Controlo da lluminacao de Fundo

7. = Controlo do Contraste do LCD

8. H 2.1 Controlo dos Elementos do Visor
(Os submenus serdo exibidos quando estiverem
seleccionados para os modos de Sonda ou de procura
de linhas.)

9. HE Controlo de Seleccdo de Frequéncia

(Os submenus serdo exibidos para categorias de
frequéncias que podem seleccionar-se.)

Setas de Direccdo -

seekTech SR-20 RIDGID

« @ Temporizador de Contagem Decrescente para sair
do Menu Automatico

Ao percorrer a arvore do menu, aparece um contador no
fundo da contagem decrescente do ecra.
« Frequéncias Disponiveis Actualmente

Asfrequéncias que tenham sido definidas no estado“Activada
Assinalada” aparecem com um quadrado assinalado perto
delas.

NOTA: Os indices superiores indicam harmonica; por ex., 60°°
=540 Hz e 50 Hz® = 450 Hz.

. Mudanca de Unidades de Profundidade

« i Controlo dallumina¢do de Fundo

Um detector de luz incorporado no canto superior esquerdo
do teclado detecta niveis de iluminagao baixos. A iluminacao
de fundo pode ser forcada bloqueando a luz para este
Sensor.

. W Contraste do LCD

Quando se selecciona pressionando a Tecla de Seleccionar,
pode ajustar-se o contraste. Utilize as setas Para cima e Para
baixo para tornar o ecra mais claro ou mais escuro.

Utilize a Tecla do Menu para guardar a definicdo e sair.
Neste menu também se pode sair pressionando a Tecla de
Seleccionar para guardar a definicao e sair.

. HEE Menu dos Elementos de Exibicao

Podem activar-se caracteristicas avancadas do SR-20
utilizando a tecla do Menu para exibir a arvore do menu.

O SR-20 é enviado com alguns dos elementos desactivados
por uma questdo de simplicidade. Utilize a Tecla de
Seleccionar para assinalar ou anular a seleccdo do quadrado
préximo de um elemento do visor.

Ligar/Desligar Linha
de Distorcao

“Pista” com Marca de

P | i
Agua e Ponteiro ptensidade da

Corrente/Angulo
do Sinal
Controlo de
Foco do Sinal

Controlo de Limite
de Proximidade

Distorgao da Procura
de Linhas
Liga o Audio a

Icone Sem Sinal Intensidade do Sinal

(Supressao)
Opcao de Intensidade

Temporizador de
Contagem Decrescente para
Sair do Menu Automatico

do Sinal ao Centro

10. 1- Menu de Informacgoes incluindo a versdao do
software e o numero de série da unidade (o submenu
para restabelecer as predefinicbes de fabrica
aparecera no ecra de Informacoes).

Ligar/Desligar
Intensidade do Sinal

Figura 32: Elementos do Visor
(Modos de Procura de Linhas)
Veja a Arvore do Menu na péagina 186 para obter uma lista

completa.
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Caracteristicas Opcionais

As Caracteristicas Opcionais no Menu dos Elementos de
Exibicdo incluem:

. Pista e Marca de Agua

Proporciona uma forma visual adicional de procura do sinal
maximo. Se estiver a tentar procurar uma linha notando o
seu nivel de Intensidade do Sinal mais elevado, a Marca de
Agua serve como auxilio visual.

+ lcone de Sem Sinal (Supressiao)

F

. : Opcao de Intensidade do Sinal ao Centro

Seleccionar a op¢do no ecra de Seleccao do Menu forcara o
numero que representa a Intensidade do Sinal a ser exibida
no centro da drea de exibicdo em qualquer altura quando néo
estiver disponivel qualquer Sinal de Proximidade.

o i Controlo de Limite de Proximidade

Ajuda a restringir a localizacdo de um determinado intervalo
do instrumento. Se a Profundidade Medida do alvo for
superior ao valor de limite seleccionado pelo utilizador, a
leitura do Sinal de Proximidade sera zero. Se a Profundidade
Medida for inferior ao limite estabelecido, o SR-20 exibira um
valor de Sinal de Proximidade. (Apenas Modo de Procura de
Linhas.)

Controlo de
~Limite de
Proximidade

Figura 33: Controlo de Limite de Proximidade

Quando esta activado, o Controlo de Limite de Proximidade
é controlado pressionando demoradamente (mais de %
segundo) a Tecla Para Cima para definir um limite superior,
ou pela tecla Para Baixo para baixar o limite.

Asdefini¢oes no controlo de Limite de Proximidade controlam
a limitacao do Sinal de Proximidade conforme se segue:

(Mais Baixo) Modo de Intensidade do Sinal. Desloca a
Intensidade do Sinal para o centro do ecra; visor do mapa
suprimido; permite a exibicdo de profundidade negativa. O
sinal de audio reflecte a Intensidade do Sinal.

(T m/3 m/10 m/30 m) Exibe o Limite de Proximidade para
deteccdes onde a Profundidade Medida é Xm ou inferior.

(Mais Alto) Modo de Proximidade Totalmente Aberto Sem
limite; sem supressdo; permite a exibicdo de profundidade
negativa.

O Controlo de Limite de Proximidade é particularmente
valioso se necessitar de eliminar sinais fora de uma distancia
bem definida para obter nitidez.

o SHra

A caracteristica de Controlo de Foco do sinal actua
essencialmente como uma lupa no sinal. Reduz a largura
de banda da amostra do sinal que o receptor examina e
apresenta uma exibicdo baseando-se numa leitura mais
sensivel dos sinais que entram. O inconveniente da utilizacdo
da definicdo do Controlo do Foco do Sinal é que, embora a
exibicdo seja mais precisa, a actualizacao serd mais lenta.
Controlo do Foco do Sinal pode definir-se para 4 Hz (amplo),
2 Hz, 1 Hz, 0,5Hz e 0,25 Hz (estreito). Quanto mais estreita
for a largura de banda utilizada, maior sera a distancia de
deteccéo e a precisao mostradas pelo receptor, mas com uma
velocidade de actualizacdo de dados no visor mais baixa.

Controlo de Foco do Sinal

Controlo de
Foco do Sinal

Figura 34: Controlo de Foco do Sinal

Quando esta seleccionado para ligado, o Controlo do Foco
do Sinal muda para definicdes mais estreitas ou mais amplas
utilizando as Teclas Para cima (mais estreito) e Para Baixo
(mais amplo).

O Controlo do Foco do Sinal é util quando precisar de focar
um sinal particular ao pormenor.

Esta opcao permite silenciar automaticamente o som quando
a Profundidade Medida for superior a da definicdo do Limite
de Proximidade.

Silenciar Som > 99’

. PN Resposta de Procura de Linhas

O quadrado de seleccédo de resposta de distor¢do da Procura
de Linhas define a sensibilidade do visor de distorcdo das
Linhas Alvo para baixa, média ou alta, ou desactiva-as todas.
Quanto maior for a definicdo, mais sensivel serd a“nuvem de
distor¢ao” a volta da Procura de Linhas.

Se a resposta de distorcdo estiver desactivada, a Procura de
Linhas tornar-se-a numa Unica linha sélida.
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As frequéncias adicionais disponiveis no Menu de Frequéncia
Principal podem adicionar-se a lista do Menu Principal de
frequéncias disponiveis indo para o submenu de Controlo

de Seleccao de Frequéncias HE e seleccionando o
modo desejado. Realce a categoria da frequéncia desejada

Controlo de Seleccao de Frequéncias

(Figura 35). Pressione a Tecla de Seleccionar -,

Figura 35: Seleccionar uma Categoria de Frequéncia

Em seguida, utilize as teclas Para cima e Para baixo para
percorrer as frequéncias disponiveis. Realce a frequéncia
desejada para adiciona-la a lista disponivel actualmente.

A seleccdo de uma frequéncia (utilizando a Tecla de
Seleccionar) permitird inclui-la na lista de frequéncias
“Actualmente Disponiveis” no Menu Principal.

Pressionando a Tecla de Frequéncia é possivel mudar
as frequéncias seleccionadas no conjunto de Activadas
Assinaladas enquanto o SR-20 estiver a ser utilizado. O SR-20
percorrerd a lista no conjunto de frequéncias activas desde
as baixas até as altas, grupo a grupo e repetird. Se anular a
seleccdo de uma frequéncia no Menu Principal, desactiva-
la-3, pelo que depois ndo aparecerd ao pressionar a Tecla de
Frequéncia.

seekTech SR-20 RIDGID

Ecra de Informacdes e Restaurar Defini¢des por
Defeito

-

(11
AN Ecra de Informacgbes

O ecrd de informacdes aparece na parte inferior da lista
de opg¢des do menu. Pressionando a Tecla de Seleccionar
exibem-se as informacgdes acerca do localizador, incluindo
a versdo do software, o nimero de série do receptor e a
respectiva data de calibracédo (Figura 36).

Figura 36: Ecra de Informacoes

Restabelecer Predefinicdes de Fabrica

Pressionando Seleccionar uma segunda vez exibira a opgao
Restabelecer Predefini¢des de Fabrica.

Utilize as setas Para cima e Para baixo para realcar o simbolo
de “assinalar” para restabelecer as predefini¢cées de fabrica,
ou o simbolo “X” para NAO restabelecé-las.

Pressionar a Tecla do Menu sem alterar os quadrados de
seleccao fard sair da opgao e deixara tudo igual.
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Arvore do Menu

Frequéncias Activadas
____Sonda

—— Procura de Linhas

—— Alimentacdo (Procura Passiva)
- Radio

Unidades de Medida

—— Pés/Metros

Op¢oes da lluminac¢ao de Fundo
—— On/Off/Auto (Ligada/Desligada/Automatica)

Contraste do LCD
—— Aumentar/Diminuir

Seleccao de Elementos do Visor
—— (Assinalar Ligar/Desligar)

Modo de Procura Modo de Sonda
_|—| |

——1 Marca de dgua

— Defini¢do do Foco do Sinal
—0 Indicador Sem Sinal

—— Sinais Sonoros

——~0 Intensidade do Sinal Centrada*
—0 Intensidade do Sinal

—0 Limite de Proximidade*
—— Indicador de Angulo do Sinal

——0 Linha de Distorcao*

——1 Sem Som > 99’

— Setas de Direccao*

Sonda
16 Hz, 512 Hz, 640 Hz, 16 kHz, 33 kHz

Procura de Linhas
128 Hz, 1 kHz, 8 kHz, 33 kHz

Alimentacao
50 Hz*", 50 Hz, 50 HZ*,
60 Hz, 60 Hz®, 60 HZ*°,
100 Hz, 120 Hz, <4 kHz

RF

Baixa (4-15 kHz)
Alta (>15 kHz)

Menu de Informagoes
Restabelecer Predefini¢bes
(Assinalar Sim/Nao)

Figura 37: Arvore do Menu

——~0 Resposta de Distorcao de Procura de Linhas*

*=Apenas Exibicao de Procura de Linhas

Seleccao de Frequéncia (Assinalar Ligar/Desligar)

SR-20 Manutenc¢ao

Transporte e Armazenamento

Antes do transporte, certifique-se de que a unidade esta
desligada para preservar a energia das pilhas.

Quando transportar, certifique-se de que a unidade esta fixa
e que ndo salta de um lado para o outro e que néo é atingida
por outros equipamentos soltos.

O SR-20 deve ser guardado num local fresco e seco.

NOTA: Se guardar o SR-20 durante um longo periodo de
tempo, retire as pilhas.
Se enviar o SR-20, retire as pilhas da unidade.

Manutencao e Limpeza

1. Mantenha o SR-20 limpo com um pano himido e com
um detergente suave. Ndo o mergulhe em agua.

2. Quando o limpar, ndo utilize ferramentas de
raspagem nem produtos abrasivos pois podem
riscar permanentemente o visor. NUNCA UTILIZE
SOLVENTES para limpar qualquer parte do sistema.
As substancias como a acetona e outros quimicos
agressivos podem causar fracturas na Estrutura.

Localizar Componentes com Falha

Relativamente a sugestdes para resolucdo de problemas, é
favor consultar o guia de resolucdo de problemas.

Assisténcia Técnica e Reparacao

IMPORTANTE! O instrumento deve ser levado a um Centro
de Assisténcia Técnica Autorizado Independente da RIDGID
ou devolvido a fabrica. Retire as pilhas antes da expedicéo.

Todas as reparagdes efectuadas pelas instalagcoes de
assisténcia técnica da Ridge tém garantia contra defeitos
de material e mao-de-obra.

Se tiver quaisquer duvidas relativamente a assisténcia técnica
ou a reparacao desta maquina, contacte o seu distribuidor
RIDGID, o seu escritorio RIDGID local ou directamente a Ridge
Tool Europe em info.europe@ridgid.com.
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icones e Simbolos
iCONES DO TECLADO

A Navegagao no Menu/Foco do Sinal/Controlo de Limite de Proximidade O Tecla de Ligar/Desligar

Seleccdo do Menu
Modo de Sonda: Forcar a Profundidade/Voltar a Centrar o Audio & TecladoMenu
Modo de Procura de Linhas: Forcar a Profundidade, Forcar a corrente,
Voltar a Centrar o Audio

8 L
.. o . . o Tecla de Frequéncia
Definicao da Proximidade de Intensidade do Sinal: Forcar Mapa

Y Navegacdo no Menu/Foco do Sinal/Controlo de Limite de Proximidade "]) Tecla de Som
[CONES DE EXIBICAO [CONES DE EXIBICAO (Cont.) [CONES DO MENU
Frequéncia da Sonda Sinal de Proximidade {'1 "': Restabelecer Predefinicbes de
Fabrica
Frequéncia de Procura Activa Intensidade do Sinal E— Quadrado de Sel §
uadrado de Seleccao do Menu
Radiofrequéncia Nivel de Audio
EE; Menu Ferramentas
: Nivel das Pilhas Defini¢des de lluminacdo de
Passiva Fundo
Distancia Medida/Profundidade Aviso de Pilhas Fracas (intermitente)
'[} Ajuste do Contraste do Ecra

Ponteiro de Nivel

Indicador de Angulo do Sinal (Intensidade do Sinal)

@H Elementos do Visor
Marca de agua

(Intensidade do Sinal) 1= i= Controlo de Seleccdo de

Frequéncia

Miliamperes, Corrente

Controlo de Limite de

Proximidade Sem Sonda Presente

Ecra de Informagdes
Icone de Pdlo

1)
yih)
* Frequéncia de Procura de Linha
1_
£
mA
i
L |
L o
a3

Sem Alimentacao Presente
Contador de Temporizacdo do
Menu

E} Subir Um Nivel

(pressionar tecla do menu)

@ ©

smmupape Procurar Linhas
Sem Procura Presente

------ Linha de Distorcao Sern RF Presente

AEXBIOO@D [ B o

Equado -
""" duader S 2He =Largura de Banda Passiva
| | Direccéo do Tubo == Gradiente de Direcgéo da Linha
FER %im Profundidade Superior ao Limite de 10 Pés/3 Metros

I >r %%m Profundidade Superior ao Limite de 10 Pés/3 Metros

»30" #illee  Profundidade Superior ao Limite de 30 Pés/10 Metros
29" I}m" Profundidade Superior ao Limite de 99 Pés/30 Metros

Figura 38: Icones e Simbolos
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Guia de Resolucao de Problemas

PROBLEMA LOCALIZAGAO PROVAVEL DA FALHA

O SR-20 bloqueia Desligue a unidade e volte a ligar. Retire as pilhas se a unidade ndo desligar.

durante a utilizacdo. Se as pilhas estiverem fracas, substitua-as.

O SR-20 nao capta o Verifique se estdo definidos o modo e a frequéncia correctos. Examine o circuito para realizar
sinal. possiveis melhorias. Volte a localizar o transmissor, altere a ligacdo a terra, a frequéncia, etc,;

modifique o Limite de Proximidade (pagina 184) e/ou as definicdes do Controlo do Foco do
Sinal (pagina 184).

Durante a procura, as Isto indica que o SR-20 nao estd a captar o sinal ou que existe interferéncia.
linhas “saltam” por todo
0 ecra da exibicao do
mapa.

Certifique-se de que o transmissor esta bem ligado e fixo. Aponte o SR-20 para um dos
terminais para se certificar de que existe um circuito completo.

Tente uma frequéncia mais alta, ou ligar a um ponto diferente na linha, ou mudar para o modo
de inducéo.

Tente determinar a fonte de qualquer ruido e elimine-a. (Ligacdo a terra estabelecida, etc.)

Verifique se as pilhas do SR-20 sao novas e estdo totalmente carregadas.

Durante a localizagdo | Verifique as pilhas da Sonda para ver se estdo a funcionar.
de uma Sonda, as linhas
“saltam” por todo o ecrd. | A sonda pode estar demasiado distante; tente comegar com esta mais préxima, se possivel, ou
faca uma procura da érea.

Verifique o sinal colocando a antena inferior perto da Sonda.
Nota - As sondas tém dificuldade em emitir sinais através de linhas de ferro fundido ou de ferro
fundido maleavel.

Aumente o Limite de Proximidade e tente defini¢des mais baixas do Controlo do Foco do Sinal
para melhorar a “focagem” em sinais mais fracos.

A distancia entre a A sonda pode estar inclinada ou pode existir uma transicao de ferro fundido para pléstico.
Sonda e qualquer um
dos Pdlos nao é igual.

A unidade age de forma | As pilhas podem estar fracas. Substitua por pilhas novas e ligue.
irregular, ndo desliga.

O visor aparece Desligue a unidade e volte a ligar.
totalmente negro, ou
totalmente iluminado
quando é ligado.

Ajuste o contraste do ecra LCD.

Nao tem som. Ajuste o nivel do som no menu som. Verifique se o Sinal de Proximidade é superior a zero.

O SR-20 ndo ligara. Verifique a orientacdo das pilhas.
Verifique se as pilhas estdo carregadas.
Verifique se os contactos das pilhas estao OK.

A unidade pode ter um fusivel fundido. (E necessaria assisténcia técnica da fabrica.)
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Especificagcoes Defini¢oes Por Defeito
Peso c/ pilhas ... 1,8 kg. « Unidades de profundidade = Metro e Centimetro
Peso s/ pilhas .....ccoeeeennne 1,5 kg. +  Volume =2 (duas defini¢cdes acima de mudo)

Dimensodes + lluminacao de fundo= Automdtica
Comprimento ... 11,2"(28,4 cm) « Limite de Proximidade = 30 pés (10m)(Procura)
Largura .oeeeeessseessseennees 4,3"(1,3m) + 33 kHz (Modo de Procura de Linha Activa)
Altura 31,1"(79 cm)

Fonte de Alimentacao Eqmpamento de Série
Pilhas de tamanho 4 C, de 1,5V Alcalinas (ANSI/NEDA Item Cat. #
Illéilé-\;cleC LR14) ou pilhas recarregdveis de 1,2V NiMH ou Localizador do SR-20 21943

Marcadores e Suporte do Mastro 12543

Poténcia Nominal: 6V, 550mA

M ldoO d
Intensidade do Sinal anual do Yperacor

i . , . 4 Pilhas C-cell (Alcalinas)
Nao-linear em funcionamento. 2000 é 10x superior a

1000, 3000 é 10x superior a 2000, etc. « Video de Formacao (DVD)

Ambiente de Funcionamento
Equipamento Opcional

Temperatura entre -20°C e 50°C

Humidade 5% a 95% HR « Marcadores de Sonda Adicionais 12543

Temperatura de Armazenamento ... entre -20°C e 60°C +  Transmissor do ST-305 21948
Transmissor do ST-510 21953
Grampo de Inducdo (4.75") 20973
Sonda Remota 16728
Sonda Flutuante (2 pecas) 19793
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~SeekTech SR-20
Betjeningsvejledning

Generelle sikkerhedsoplysninger

ADVARSEL! Lzes disse anvisnin-

ger og den medfolgende sikker-

hedsfolder omhyggeligt, inden

udstyret tages i brug. Hvis du er
i tvivli om noget i forbindelse med anven-
delsen af dette veerktgj, bedes du kontakte
RIDGID-forhandleren for at fa yderligere
oplysninger.

Hvis du ikke forstar og folger alle anvisnin-
gerne, kan det medfeore elektrisk sted, brand
og/eller alvorlig personskade.

GEM DENNE VEJLEDNING!

AFORSIGTIG: Tag batterierne helt ud fer forsendelse.

Hvis du har spergsmal vedrgrende service eller reparation
af dette udstyr, sa kontakt din Ridgid-forhandler, dit lokale
Ridgid-kontor eller Ridge Tool Europe pa info.europe@ridgid.
com.

seekTech SR-20 RIDGID

/\ FARE

e SR-20 er et diagnosevaerktgj, som registrerer
elektromagnetiske felter, der udstrdles af nedgravede
genstande. Det bruges som en hjeelp til at lokalisere
sddanne genstande ved at registrere feltlinjernes
karakteristika og vise disse pa instrumentets display.
Da elektromagnetiske feltlinjer kan blive forvreenget
og udsat for interferens, er det vigtigt at fa bekraeftet
placeringen af genstande i jorden, for der graves.

e Der kan veere mange installationer i jorden i det
samme omrade. Overhold lokale retningslinjer samt
procedurer for alarm-/ngdopkald.

e Den eneste made at bekraefte tilstedevzerelsen,
placeringen og dybden af en installation pa er ved at
fritleegge den.

* Ridge Tool Co. samt selskabets tilknyttede firmaer
og leverandgrer patager sig intet ansvar for
personskader eller direkte, indirekte, forbundne
eller afledte skader, som padrages ved at bruge
SR-20.

Ved al henvendelse skal alle data pa segerens dataskilt,
herunder model- og serienummer, oplyses.
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SR-20-komponenter

Serieportstik
Batterirum
USB-stik = \\
Serienummermeerkat .

Ikonforklaring

~g——

—

Bemaerk: USB/serieporte er
til indleesning af ny software

&

Display

Tastatur

Antennemast

Handtag

@verste antenne
Hojttaler

Foldeled —

Vejlednings-
antenner

Nederste antenne

Holder til foldemast

Fig. 1: SR-20-komponenter
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Introduktion til SR-20 SR-20’s funktionstilstande
SR-20 har tre forskellige funktionstilstande. De er som fglger:
KIarg¢r|ng 1. Funktionstilstanden aktiv ledningssporing, som
benyttes, nar det er muligt at give en lang leder
Iseetning/skift af batterier en valgt frekvens ved hjalp af en ledningssender.
Benyttes til lokalisering af ledende ror, ledninger eller
kabler.

2. Funktionstilstanden passiv sporing, som benyttes til
at spore elektriske ledninger, der allerede har 50 Hz
(Europa) eller 60 Hz (USA) strom eller radiofrekvenser.

3. Sondefunktionstilstand, som benyttes til at lokalisere
sonder i ror, kanaler eller tunneler, der ikke er ledende
og ikke kan spores pad anden made.

Fig. 2: Batterirum

AFORSIGTIG: Pas p3, at der ikke kommer fremmedlegemer
ellerfugtindibatterirummet. Fremmedlegemer eller fugtkan
kortslutte batterikontaktpunkterne, sa batterierne hurtigt
aflades med risiko for udsivende elektrolyt eller brand.

Foldemast

VIGTIGT! Braek eller ryk ikke i SR-20’s mast for at abne eller
lukke den. Abn og luk den kun med hzaenderne.

BEMARK: Undga at treekke den nedre antenne hen over
jorden, ndr der udfgres segearbejde med SR-20. Det kan
skabe signalstgj, som vil pavirke resultaterne, og kan i sidste
ende beskadige antennen.

Udlgsningsknap = Eg
] ,III
]
= I L

Fig. 3: Sammenklappelig antennemast og udlesningsknap
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Displayelementer

De "grundlaeggende funktioner” pa SR-20 er sldet til som
standard. Funktioner kan slas fra eller skjules for at gere
displayetlettere atoverskue, narmanudferergrundlaeggende
segning i ukomplicerede situationer.

Almindelige displayelementer

Stromstyrke/

N Signalvinkel
=
i L Batteriniveau
Frekvens T | .
Fu.nktion- - & | + | Tradkort
stilstand . i ! (kortcentrum)
Dybde/ | E". e

afstand — Aktivt
visningsomrade

Fig. 4: Almindelige displayelementer

Displayet vil i aktiv ledningssporing, passiv ledningssporing
eller sondefunktionstilstanden vise falgende elementer:

« Aktivt visningsomrade - Omradet inden for cirklen pa
SR-20-displayet, hvor sporingslinjen, vejledningspilene
og tradkorset vises.

- mA Stremstyrke - Vises proportionalt i forhold til
strommen pa ledningen. Skifter til signalvinkel, nar
signalvinklen er over 35°.

. " signalvinkel - Feltvinkel i forhold til vandret plan.
Vinkel mod feltets midte, numerisk vaerdi vist i grader.

. {_onm Batteriniveau - Angiver, hvor meget strem, der
er tilbage pa batteriet.

. & Malt dybde/afstand - Viser malt dybde, nar
modtageren rgrer jorden lige over signalkilden. Viser
beregnet afstand, nar antennemasten peger pa en
signalkilde pd en anden made. Viser meter (europaeisk
standardindstilling) eller fod/tommer (amerikansk
standardindstilling).

« Funktionstilstand - Ikon for funktionstilstandene sonde
&8 |edningssporing = eller passiv ledningssporing

(kraftforsyning) & eller radiofrekvens £,

- Frekvens - Viser stremfrekvensindstillingen i hertz eller
kilohertz.

« +Tradkors (kortcentrum) - viser operatgrens position i
forhold til malets midte.

Displayelementer: Funktionstilstanden aktiv
ledningssporing

Neerheds- ‘ lud,'p Gl P - Sporingslinje

signal

Vejledningspile

Signalstyrke

Fig. 5: Displayelementer (funktionstilstand
ledningssporing)

| aktiv ledningssporing vises falgende elementer ogsa:

. ™ Neerhedssignal - Numerisk angivelse, der viser, hvor
teet signalkilden er pa segeren. Viser fra 1 til 999. (Kun i
funktionstilstandene ledningssegning)

. ' Signalstyrke - Signalets styrke i henhold til, hvad den
nederste retningsuafhaengige antenne registrerer.

. Sporingslinje - Sporingslinjen viser den
omtrentlige akse for det registrerede felt. Den viser den
registrerede forvraengning i feltet ved at fremsta mindre
skarpt. (Se side 212 for oplysninger om indstillingen af
folsomheden, og hvordan man aktiverer eller deaktiverer
forvreengningsfelsomheden i sporingslinjen.)

LR —— Forvraengningslinje - Hvis sporingslinjens
normale forvreengningsfelsomhed er deaktiveres, vises der
en ekstra linje, som angiver signalet fra den gverste antenne.
Ved at sammenligne de to linjer kan brugeren vurdere
forvreengningsgraden i et signal.

. wim Vejledningspile - Vejledningspilene har til formal

at styre operatgren mod midten af det registrerede felt ved
at vise, nar signalerne raekker til venstre og hgjre.
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Displayelementer: Funktionstilstanden passiv Standardfrekvenser

sporing ) ) . L
De aktuelt tilgeengelige frekvenser i standardindstillingen

Skaermelementerne i passiv sporing er de samme som for omfatter:
aktiv ledningssporing.

Displayelementer: Funktionstilstanden sonde #E Funktionstilstanden sonde
Rerretning .« 512Hz
Signal- ‘
styrke . Polikon ##2 Aktiv ledningssporing:
. Zoomring « 128 Hz
Kkvator 1kHz
] Sondeikon « 8kHz
33 kHz

Fig. 6: Displayelementer: Funktionstilstanden sonde % Passiv ledningssporing:

| sondefunktionen findes der en raekke forskellige . 50Hz(9)

skaermelementer, der er unikke for sondesggning.
<4 kHz

| | Rerretning - Viser sondens omtrentlige retning.

#E sondeikon - Vises, ndr man naermer sig en sondes % Radiofrekvens
placering. « 4kHz-15kHz (L)

=== FAkvator - Viser midtlinjen for sondens felt « >15kHz (H)
vinkelret i forhold til polernes akse.

& Polikon - Viser placeringen af en af de to poler i
sondens dipolfelt.

o Zoomring - Vises, nar operatgren kommer teet pa
en pol.

Brugen af disse funktioner er beskrevet i afsnittene Aktiv
ledningssporing, Passiv ledningssporing og Sondesggning.
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Tastatur

Lydstyrketast

Pil op

Menunavigation/Signalfokus/

Regulering af naerhedstaerskel

Valgtast

Nulstilling af lydtone/valg af
menupunkter

- Menutast
Lysfoler Teend/sluk-
~tast
Frekvenstast

Pil ned
Menunavigation/Signalfokus/
Regulering af neerhedstaerskel

Fig. 7: Tastatur

-
{u— Taend/sluk-tast — Teender for SR-20.

AW pj op og ned-taster - Benyttes til at finde
valgmuligheder under menuvalg.

A 2ne s Signalfokus - Hvis funktionen aktiveres, andrer
pil op og ned signalfokusindstillingen op og ned. Et langt
tryk (mere end %2 sekund) pa disse taster justerer
neerhedsteaersklen, mens et hurtigt tryk justerer
signalfokus.

et

g- Valgtast - Benyttes til at foretage et valg under
menuvalg. Under normal betjening til at fremtvinge en malt
dybdeudlaesning og recentrere lydtonen.

IE Menutast - Benyttes til at vise et "trae” af valgmuligheder,
herunder frekvensvalg, displayelementvalg, lysstyrke og
kontrast, samt genoprettelse af fabriksindstillinger. | en
menu gar man et niveau op.

o Lydstyrketast - Benyttes til at haeve eller seenke
lydstyrkeindstillingen.

% Frekvenstast - Benyttes til at vaelge den frekvens,
der er i brug pad SR-20, blandt saettet af markerede ak-
tive frekvenser. Den liste over frekvenser, der er indstillet
til markeret aktiv status, kan modificeres via menutas-
ten. Frekvenserne er grupperet i fire set: Sondefrekvenser
(ﬁ),Iedningssporingsfrekvenser (), kraftforsyningsfre-

kvenser (%) og radiofrekvenser (ﬁ). Hvert tryk skifter til den
naeste aktive frekvens med markering.

Lysfoler — | automatisk funktion regulerer lysfaleren, om
baggrundsbelysningen teender eller slukker alt afhaengigt af
det omgivende lys.

Batterilevetid

Med alkaliske batterier er den typiske batterilevetid
fra ca. 12 til 24 timer, alt efter lydniveau, og hvor ofte
baggrundsbelysningen er teendt. @vrige faktorer, som
pavirker batteriernes funktionstid, er batteriets kemiske
sammensatning (mange nye hgjkapacitetsbatterier, f.eks.
"Duracell ® ULTRA", holder 10-20% leengere end almindelige
alkaliske batterier ved hgjt stromtraek). Brug ved lavere
temperaturer reducerer ogsa batterilevetiden.

For at spare pa batteristremmen afbrydes SR-20 automatisk
efter 1 time, hvis der ikke trykkes pa nogen knapper. For at
bruge enheden igen skal du blot teende for den.

Advarsel for svag batteristrgm

Nar batterierne er ved at vaere brugt, bliver der periodisk vist

et batteriikon =¥ i kortomradet p4 displayet.

Fig. 8: Advarsel for svag batteristrom

Umiddelbart for det sker, starter der en slukkesekvens,
som ikke kan stoppes. Der lyder en leengerevarende
brummen, ndr SR-20 er ved at starte nedlukningssekvensen.

BEMARK: Spaendingen pd genopladelige batterier kan
nogle gange falde s hurtigt, at segeren blot slukker. Segeren
slukker og starter igen. Isaet blot friske batterier, og taend for
sggeren igen.
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Opstart

P

Efter tryk p& taend/sluk-knappen Y=/ pa tastaturet vises
RIDGID-logoet, og softwarens versionsnummer kan ses i
displayets nederste venstre hjgrne.

Fig. 9: Startskerm

Indstilling

Nar SR-20-s@geren er teendt og klar til brug, skal du dernaest
indstille frekvenserne, sa de passer til den sender eller
ledning, der skal sgges efter.

De markerede aktive frekvenser er allerede valgt til brug
og vises en efter en, ndr der trykkes pd frekvenstasten

. (For eksempel er ledningssporingsfrekvensen pa 33 Hz
tilgaengelig, nar der trykkes pa frekvenstasten.)

Fig. 10: Frekvenstast

Fig. 11: Ledningssporingsfrekvens
Valgt med frekvenstast

seekTech SR-20 RIDGID

Aktivering af frekvenser

Der kan velges frekvenser til seettet med markerede aktive
frekvenser, sdledes at de er tilgeengelige, nar der trykkes pa

frekvenstasten .

Hver frekvens aktiveres ved at veelge den fra en liste i
hovedmenuen (se fig. 13). Frekvenserne grupperes efter
kategori:

Sonde

Aktiv ledningssporing
Passiv ledningssporing

e R

Radio

I

1. Tryk pa menutasten E=:

Fig. 12: Menutast

Hovedmenuskaermen aktiveres:

Fig. 13: Hovedmenu

2. Brug pil op og ned, og fremhaev den gnskede
frekvens (fig.14). | dette eksempel aktiverer
operatgren frekvensen 128 Hz.

Fig. 14: Fremhzvelse af en onsket frekvens (128 Hz)
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3. Tryk pa valgtasten "LJ.!:- (vist nedenfor) for at lave en
markering i feltet for hver frekvens, der skal benyttes.

Fig. 16: Onsket frekvens markeret

4. Der vil veere et markeret felt ud for de frekvenser, der
er valgt til brug.

5. Tryk pa menutasten IE igen for at godkende valget
og forlade denne skaerm.

EX
Fig. 17: Menutast FE

P& hovedmenuen vises alle de frekvenser, der kan aktiveres.
For oplysninger om at tilfgje yderligere frekvenser til
hovedmenuen, sa de kan veelges til aktivering, se afsnittet
"Andring af frekvensvalg” pa side 213.

SR-20’s lyde

Lydniveauet styres af afstanden til malet. Jo tettere man er
pa malet, jo hgjere vil lydens tone veere. En tone, der bliver
hgjere, angiver, at signalet bliver steerkere.

| aktiv ledningssporing eller passiv ledningssporing er lyden
pa en kontinuerlig kurve, og omskaleres ikke.

Nar der ikke er nogen forvreengning, er SR-20’s lyd en
klar hyletone, nar man befinder sig pa venstre side af
det registrerede felt, og har et ekstra lille klik, ndr man
befinder sig pa hgjre side af det registrerede felt. Hvis
der registreres forvreengning, kan der hgres en lyd, der
minder om den atmosfaeriske stgj i en FM-radio, og den
bliver steerkere, i takt med at forvreengningen gges. Hvis
forvreengningsfelsomhedsfunktionen er deaktiveret, hgres
den atmosfaeriske stgj ikke.

I sondefunktionen vil tonen “skralde” opad. Dvs. den stiger og
omskaleres (falder) i tonen, efterhdnden som man naermer
sig sonden. Nar man fjerner sig fra sonden, falder den til en
lavere tone og forbliver der, s leenge man bevaeger sig veek
fra sonden.

Hvis man @nsker det, kan lyden tvinges til at recentrere
pa middelniveau (uanset funktionstilstanden) ved tryk pa
valgtasten under brug.

Vigtige elementer ved brug af SR-20

SIGNALSTYRKE viser styrken for det felt, der registreres af
den nedre antenne pa SR-20, konverteret matematisk med

henblik pa skalerbarhed. | et klart felt uden forvraengning
kan man lokalisere pa grundlag af signalstyrken alene.

NARHEDSSIGNAL afspejler sg@gerens naerhed il
malinstallationen. Jo taettere man kommer pa midten af
det registrerede felt, jo hgjere bliver naerhedssignalets tal.
Naerhedssignalet beregnes pa grundlag af forholdet mellem

de signaler, der modtages af den nederste og everste
antenne, justeret med henblik pa skalerbarhed.

FORVRANGNING er den grad, hvormed det registrerede felt
er forvraenget i forhold til et ideelt magnetfelts enkle runde
facon, som fglge af stremmen i en lang leder. Hvis der er flere
felter til stede, skubbes eller traekkes det registrerede felt ud
af facon, og de forskellige antenner vil registrere forskellige
feltstyrker. Forvraengningen vises ved at sporingslinjen bliver
uskarp i stedet for skarp pa skeermen.

VEJLEDNINGSPILE drives af de signaler, der modtages af
SR-20's sidehjulsantenner. Nar de felter, der registreres
af disse sideantenner, er ens, centreres pilene. Hvis man
modtager et felt, der er staerkere end et andet, peger pilene
mod mallederens sandsynlige midte.
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Ledningssporing med SR-20

Aktiv ledningssporing

Ved aktiv ledningssporing, seettes der strem til ledninger i
jorden med en ledningssender.

Ledningssendere tilfgrer ledninger strom ved direkte
tilslutning med clips ved at inducere signalet direkte ved
hjeelp af en klemme eller ved at inducere signalet ved hjzelp
af induktive spoler, der er indbygget i senderen.

A ADVARSEL:Tilslut senderens jordledning og stremferende
ledning, for der teendes for senderen, for at undga elektrisk
sted.

1. Set strom pa mallederen i henhold il
senderproducentens instrukser. Vaelg senderfrekvens.
Indstil den frekvens, der benyttes pa SR-20, til samme
frekvens, der benyttes pa senderen, ved hjelp af
frekvenstasten. Kontroller, at frekvensen er angivet
med et ikon for ledningssporing #3.

Direkte tilslutningsmetode: Senderen monteres ved
direkte tilslutning metal mod metal til méllederen ved et
adgangspunkt som for eksempel en ventil, en maler eller
et andet punkt. Vigtigt: Tilslutningen mellem senderen og
lederen skal vaere en ren, fast tilslutning. Senderen tilsluttes
0gsa et jordspyd, der giver en steerk, aben jordforbindelse.
Vigtigt: En svag jordforbindelse er den hyppigste arsag til et
darligt sporingskredslgb. Serg for, at senderen har en god og
tilstreekkelig jordforbindelse, sdledes at strammen kan Igbe
gennem kredslgbet.

Induktiv klemme-funktion: Senderen tilsluttes en induktiv
klemme, som sa lukkes omkring et ror eller et kabel. Senderen
saetter strom pa klemmen, som sa inducerer strem i lederen.

Induktiv funktion: Senderen placeres over lederen, i rette
vinkler i forhold til den. Der er ingen direkte forbindelse.
Senderens interne spoler genererer et sterkt felt gennem
jorden, som inducerer strem i den relevante leder i
jorden. Vigtigt: Hvis senderen er for teet pa SR-20 i denne
funktionstilstand, kan der opsta "luftkobling’, hvilket betyder,
at segeren laeser senderens felt, ikke mallederens.

seekTech SR-20 RIDGID

Fig. 18: Ledningssporingsfrekvens valgt
med frekvensknappen

(Denne skaerm blinker kort, nar der
er valgt en ny frekvens)

2. Hold gje med nzerhedssignalet for at sikre,

at modtageren opfanger det sendte signal.
Naerhedssignalet ber toppe over ledningen og falde
til begge sider.

. Ved saggning bliver rgrets eller kablets retning vist

pa displayet med sporingslinjen. Sporingslinjen er
en tydelig, enkelt linje, hvis det registrerede felt ikke
er forvraenget.

_Sporingslinje

g A

Fig. 19: Sporingslinje med lav forvrengning

Hvis andre felter skaber forstyrrelse, vises den
forvreengning, som disse felter forarsager, med en
slering af sporingslinjen. Dette fortzeller operatgren,
at ledningens tilsyneladende akse kan vaere pavirket
af andre felter, hvilket kraever ngje overvejelse. Jo
mere forvraenget det registrerede felt er, jo kraftigere
er slgringen omkring sporingslinjen.

Sporingslinjen har tre vigtige funktioner. Den
viser det sporede signals placering og retning. Den
viser andringer i malinstallationens retning - nar
installationenforeksempeldrejer.Ogden hjelpermed
at konstatere signalforvraengning. Den ggor dette ved
at blive mere slgret i takt med gget forvraengning.
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Fig. 20: Sporingslinje med hej forvrengning

Brug vejledningspilene, nzerhedstallet, signalstyrken
og sporingslinjen til at vejlede ledningssporingen. Disse
oplysninger genereres fra diskrete signalkarakteristika for
at hjeelpe operatgren med at forsta lokaliseringens kvalitet.
Et uforvraenget signal, der afgives fra en ledning, er
kraftigst direkte over den pageeldende ledning. (Bemaerk: |
modsaetning til signalsporingslinjer kraever vejledningspile,
at brugeren vender sogeren saledes, at vejledningspilene
peger 90 grader mod signalsporingslinjen. (Se fig. 21)

5. Bemaerk, at en linje uden forvraengning ogsa vil veere
tydelig, ikke slgret pa skeermen, og at den lyd, der
ledsager billedet, ikke vil have nogen atmosfaerisk
stgj.

6. Tilliden til en lokaliserings ngjagtighed kan @ges ved
atmaksimere naerhedssignalet (og/ellersignalstyrken)
ved at balancere vejledningspilene og centrere
sporingslinjen pa skaermen. Bekraeft en lokalisering
ved at teste, om den malte dybdeudlaesning er stabil
og fornuftig. (Se side 202.)

297

Sporingslinje

1_2'3' : il r

Fig. 21: Lokalisering med hoj sandsynlighed

Sporingslinje

A ADVARSEL: Veer opmeerksom pa signalinterferens,
som kan give ungjagtige afleesninger. Sporingslinjen
giver kun et godt billede af den nedgravede installations
placering, hvis feltet er UDEN FORVRANGNING. Baser
IKKE en lokalisering udelukkende pa sporingslinjen.

Kontroller altid lokaliseringen ved at sikre, at:

«  Sporingslinjen kun viser lidt eller ingen forvraengning
(slering).

Neerhedssignalet og signalstyrken maksimeres, nar
sporingslinjen krydser kortets centrum.

Den malte dybde bliver forholdsmaessigt sterre, nar
enheden lgftes lodret op, og sporingslinjen forbliver
rettet ind.

De malte dybder bgr kun benyttes som sken, og de

faktiske dybder bor bekrzeftes uafheengigt ved hjeelp af
preveudgravninger eller andet, for der graves.

Somaltid erden eneste made at veere sikker pa eninstallations
placering pa via visuel bekraeftelse ved at fritleegge
installationen. Placeringens og dybdemalingens ngjagtighed
forbedres, efterhandensomSR-20'snedersteantenneplaceres
teettere og teettere pa malinstallationen. Periodisk kontrol af
den malte dybde og positionen under udgravningsprocessen
kan hjaelpe med at undga beskadigelse af en malinstallation
og kan identificere yderligere installationssignaler, der ikke
blev bemzerket for udgravningen.

Ved ledningssporing er det vigtigt at huske, at T-forgreninger,
kurver,andre ledereinaerheden og nzaerliggende metalmasser
kan forvraenge feltet, hvorfor der kraeves ngjere undersggelse
af dataene for at fastleegge malinstallationens virkelige
bane.

Se nedenstaende tip til forbedring af signalet.

Det kan hjaelpe til at klarlegge, om forvreengningen stammer
fra en lokal drejning eller T-forgrening i en ledning og szette
operatgren i stand til at finde ledningen igen i naerheden,
hvis han bevaeger sig i en cirkel pa ca. 6,5 meter omkring det
sted, hvor det sidste tydelige signal blev fundet.

Hvis signalet er tydeligt, vil SR-20 ofte vise en lige signallinje
med meget lidt forvraengning helt op til en 90 graders
T-forgrening og vise en lille smule forvraengning, ndr kurven
folges, og derefter vise et klart signal igen, nar banen
genoptages efter T-forgreningen. Det vises meget tydeligt,
nar ledningen drejer.
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Tip til betjening ved aktiv ledningssporing

SR-20 identificerer hurtigt forvreengede felter.
Hvis vejledningspilene er centreret pa skaermen,
og sporingslinjen ikke er centreret (eller hvis
naerhedssignaltallet og signalstyrken ikke er
maksimeret), sa skaber forvreengningen et kompleks
felt, der ikke er rundt.

Sporingskredslgbet kan forbedres som falger:

a) Forsgg at eendre den anvendte frekvens til en lavere
frekvens.

b) Flyt jordspyddets position veek fra den ledning, der
skal spores. Brug en starre jordkontaktflade (f.eks. et
skovlblad).

c) Kontroller, at kablet ikke er i generel forbindelse
med en anden installation. (Afbryd kun generelle
forbindelser, hvis det er sikkert at gare dette.)

d) Flyt senderen til et andet sted pa ledningen, hvis
det er muligt.

« Hvis sporingslinjen ikke kan centreres, eller hvis
den tilfeeldigt flytter sig hen over skaermen, kan det
skyldes, at SR-20 ikke modtager et klart signal. Den
malte dybde og naerhedssignalet kan ogsa veere
ustabile under disse forhold.

a) Kontroller senderen for at sikre, at den fungerer og
har god jordforbindelse. En god tilslutning og god
jordforbindelse lgser problemer med svag strom.

b) Afprev kredslebet ved at pege den nederste
antenne mod en af senderens ledninger.

c) Kontroller, at SR-20 og senderen er indstillet til
samme frekvens.

d) Prev forskellige frekvenser startende med den
laveste, indtil ledningen kan registreres palideligt.
Brug af lavere frekvenser kan lgse problemer med,
at frekvenserne krydser over til andre ledninger.

e) Flyt jordforbindelsen for at opnd et bedre kredslab.
Serg for, at der er tilstraekkelig kontakt (jordspyddet
er tilstraekkeligt dybt placeret), iseer i mere tor jord.

f) Ved meget tor jord vil det forbedre kredslgbet,
hvis omradet omkring jordspyddet ggres vadt. Veer
opmarksom pa, at fugtigheden vil sprede sig og
fordampe, hvilket reducerer kredslgbets kvalitet
efter nogen tid.

Brug af den numeriske signalvinkelindikator er en
anden metode til at kontrollere, om signalerne er
forvreengede.

Flyt SR-20 vinkelret til begge sider af den sporede ledning,
indtil den numeriske signalvinkelindikator viser 45 grader.
Serg for at holde den retningsuafhaengige antenne i
samme hgjde og segermasten lodret. Hvis der kun er
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lidt eller ingen forvraengning, ber den sporede ledning
veere i midten, og afstanden til hvert 45 grader punkt ber
vaere nogenlunde ens pa begge sider. Hvis signalet ikke
er forvraenget, sa vil afstanden fra ledningens midte til 45
grader-punktet veere ca. lig dybden.

En anden variation af denne teknik er at ga den samme
afstand til hgjre og venstre for den sporede ledning,
f.eks. 60 cm, og kontrollere, at signalstyrkeudlaesningerne
er nogenlunde ens.

L S, e

-

Fig. 22: Kontroller evt. forvreengning

Under sggningen ber naerhedssignalet og signalstyrken
maksimere og den madlte dybde minimere pd det sted,
hvor vejledningspilene centrerer pa displayet. Hvis dette
ikke er tilfaeldet, kan det skyldes, at installationen skifter
retning, eller at der er andre koblede signaler til stede.

Hejere frekvenser krydser lettere over til naerliggende
installationer, men kan veere ngdvendige at bruge for at
kunne overspringe brud pa sporingsledningerne eller
passere isolerende koblingsled. Hvis ledningen ikke er
jordet i den fjerne ende, kan hgjere frekvenser vaere den
eneste made at gore ledningen sporbar pa.

Ved induktiv brug af senderen, skal man sgrge for at
pabegynde sggningen i en afstand pa ca. 10 m for at
undga “direkte kobling” (kaldes ogsa luftkobling).

Mens der spores, fungerer kortvisningen bedst under
folgende forhold:

1. Ledningen er plan
2. SR-20-sggeren er over mdlinstallationens hgjde

3. SR-20-antennemasten holdes omtrent lodret

Ridge Tool Company 201



RIDGID  seekTech SR-20

Hvis disse betingelser ikke er opfyldt, skal du koncentrere dig
om at maksimere signalstyrken.

Generelt forholder det sig séledes, at hvis SR-20 benyttes over
malledningen inden for et afsegningsomrdde pd omkring
2 x ledningens dybde, sa vil kortet vaere nyttigt og ngjagtigt.
Veer opmaerksom pa dette ved brug af kortet, hvis malet eller
ledningen ligger teet pa overfladen. Bredden pa det nyttige
segeomrade for kortet kan veere lille, hvis ledningen ligger
ekstremt teet pa overfladen.

Maledybde (funktionstilstandene
ledningssporing)

SR-20 beregner den malte dybde ved at sammenligne
signalets styrke ved den nederste antenne i forhold til den
@verste antenne.

Den malte dybde males korrekt i et uforvraenget felt, nar den
nederste antenne bergrer jorden lige over signalkilden.

1. Placer sggeren pd jorden direkte over sonden eller
ledningen for at male dybden.

2. Den malte dybde bliver vist nederst i venstre hjgrne.

3. En malt dybdeudlaesning kan fremtvinges ved at
trykke pa valgtasten.

4. Den malte dybde vil kun vaere ngjagtig, hvis signalet
ikke er forvreenget og antennemasten holdes lodret.

Man kan teste, om den malte dybde er konsekvent ved at
haeve SR-20 et bestemt stykke (f.eks. ngjagtigt 33 cm) og
se, om den malte dybde foreges med samme mal. Mindre
afvigelser er acceptable, men hvis den malte dybde ikke
&ndres, eller den zndres drastisk, er det en angivelse af,
at feltet er "forvreenget” eller der er meget lav stream pa
ledningen.

BEMARK: | aktiv ledningssporing eller  passiv
ledningssporing fremtvinges en malt dybdeudlzesning, og
signalvinkelindikatoren skifter til strom, hvis man holder
valgtasten nede. Hvis der er tendt for lyden, vil det ogsa
recentrere lydtonen.

Strem- og signalvinkeludleesning

Stremstyrken (mA) og signalvinkelindikatoren (I 'ﬂ) i
skaermens gverste hgjre hjorneviserden strem, derregistreres
pa den sporede ledning i milliampere, nar den beregnede
vinkel til midten af det registrerede felt er under 35 grader og
SR-20 krydser midten af feltet i henhold til vejledningspilenes
registrering.

Nar man flytter sig over feltets midte, vil stremvisningen
"lase” den viste stremvaerdi (bevare den pa displayet), indtil
vejledningspilene vender igen, hvorefter det laste display
opdateres. Opdaterings- og lasecyklussen forekommer altid,
nar vejledningspilene vender.

Nar vinklen i forhold til midten er over 35 grader, erstatter
signalvinkelindikatoren stremindikatoren igen, og displayet
viser den beregnede vinkel til midten af det registrerede felt.

Signalafskeering (sporingsfunktionerne)

Af og til vil signalstyrken vaere sa steerk, at modtageren ikke
vil veere i stand til at behandle hele signalet, en tilstand,
der betegnes “signalafskaering”. Nar dette sker, vises der

et advarselssymbol ﬁlﬂ pa skarmen. Det betyder, at
signalet er szerligt steerkt. Hvis signalafskaeringen fortsaetter,
kan problemet afhjeelpes ved at forgge afstanden mellem
antennerne og malledningen ELLER ved at reducere
stromstyrken fra senderen.

BEMARK: Visning af malt dybde er deaktiveret under forhold
med signalafskaering.
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Stromstyrke Stromstyrke Signalvinkel

Fig. 23: Skermbillede ved forskellige placeringer (ledningssporing)
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Passiv ledningssporing

| passiv funktionstilstand leder SR-20 efter elektromagnetisk
"stgj’, der har fundet vej over pd en nedgravet installation pa
en eller anden made.

Elektromagnetiske signaler kan komme over pa nedgravede
installationsledninger pa en raekke forskellige mader.

Den mest almindelige arsag er direkte forbindelse til en
signalkilde. Alle fungerende elektroniske apparater, der er
tilsluttet vekselstrom, udsender en vis maengde elektronisk
"stgj” tilbage til de stremledninger, de er tilsluttet.

I nogle omrader fungerer nedgravede installationer
som antenner for radiotransmissioner med hgj effekt
og lav frekvens (f.eks. undersgiske navigations- og
kommunikationssignaler i Storbritannien) og genudstraler
disse signaler. Disse genudstralede signaler kan veere meget
nyttige til segning.

Kort sagt kan frekvenser dukke op pa nedgravede ledere pa
mange forskellige mdder, og disse kan registreres passivt,
hvis felterne er tilstraekkeligt kraftige.

1. Veelg en passiv ledningssporingsfrekvens (% eller ﬁ
-ikonet).

297”
X

1_211' A_—nni

Fig. 24: 60° Hz passiv sporingsfrekvens

2. SR-20 har en rxekke forskellige indstillinger
for passiv ledningssporingsfrekvens.
Kraftforsyningsfrekvenser (identificeres med
hgjspaendingsikonet %) benyttes til at lokalisere
signaler, der dannes som folge af kraftoverfgringer,
normalt med 50 eller 60 Hz. For at reducere
effekten af egenstgj fra naerliggende anordningers
linjebelastning, kan SR-20 indstilles til at lokalisere
flere multipler (eller overtoner) af basefrekvensen pa
50/60 Hz op til 4.000 Hz

9x multiplet er den indstilling, der almindeligvis
benyttes til at lokalisere 50/60 Hz-signalet. |
velafbalancerede distributionssystemer med
hejspaending vil 5x multiplet eventuelt fungere bedre.
Frekvensindstillingerne pa 100 Hz (i lande med 50 Hz)
og 120 Hz (i lande med 60 Hz) er iseer nyttige til
rorledninger, der er udstyret med katodisk beskyttelse
ved hjalp af ensrettere.

Som ved aktiv ledningssporing vil sporingslinjen afspejle
forvreengning i det registrerede felt ved at fremsta uskarpt
eller taget proportionalt med forvraengningen. Denne
forvreengningsfglsomhed er nyttig til at se, hvornar det felt,
der spores, forvraenges af andre felter med metalgenstande
i neerheden.

3. Der ertoyderligere radiofrekvensband ﬁ, derkan
hjeelpe med at lokalisere ledninger passivt. De er som
folger:

4 kHz til 15 kHz (LF)
« > 15kHz (HF)

Radiofrekvens- og <4 kHz-bandene kan vaere nyttige til at
adskille signaler ved sporing i et stgjfyldt milje. De er ogsa
meget nyttige til at finde ledninger ved blinde sggninger.
Ved s@gning over et stort omrade, hvor malenes placering
ikke er kendt, er en nyttig fremgangsmade at have flere
frekvenser valgt til brug og kontrollere omradet med en
reekke frekvenser efter hinanden, mens man sgger efter
relevante signaler.

Generelt er direkte tilsluttet aktiv ledningssporing mere
palidelig end passiv ledningssporing.

AADVARSEL: Ved passiv ledningssporing, eller hvor
signalerne er meget svage, vil den malte dybde generelt
vaere for DYB, og den faktiske nedgravede dybde kan vzere
MEGET naermere overfladen.
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Tip til betjening ved passiv ledningssporing

1.

Ved passiv segning skal du sgrge for at benytte den
bedste frekvens til den pagaeldende ledning, hvis du
sager efter en kendt ledning. Dette kan for eksempel
veere 50 Hz (1) for en stremfgrende ledning, eller det
kan vaere, at 50 Hz (9) giver et mere palideligt resultat
for en specifik ledning.

Hvis du leder efter et katodebeskyttet ror i passiv
funktionstilstand, skal der benyttes en hgjere frekvens
(over 4 kHz) til at registrere overtoner.

Husk at rer kan veere stramfgrende og dukke op i
en passiv segning pa samme made som kabler. Den
eneste garanti for en lokalisering er inspektion.

Generelt er sggning med passiv sporing mindre
palidelig end aktiv ledningssporing, fordi aktiv
ledningssporing giver entydig identifikation af
signalet fra senderen.

Iseer ved passiv ledningssporing er det at vide, at du
har fundet noget, ikke det samme som at vide, hvad
du har fundet. Det er afgerende at benytte alle de
indikatorer, der er til radighed, som for eksempel
malt dybde, signalstyrke osv. for at bekreefte en
lokalisering. Hvis det er muligt at finde en del af et
passivt lokaliseret kabel, kan der saettes strom til det
med en sender, sa det kan spores entydigt.

Mens den passive ledningssporing oftest benyttes pa
50/60 Hz kraftforsyningsledninger, kan transiente
radiofrekvenser i omradet streamfede andre kabler
som for eksempel telefonledninger, CATV-ledninger
osv., sa de vises i passive ledningssggninger.
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Sondesggning

SR-20 kan benyttes til at lokalisere en sondes (senders)
signal.

VIGTIGT! Signalstyrkenerdenvigtigstefaktortilbestemmelse
af sondens placering. Vaer opmaerksom pa at maksimere
signalstyrken, for et omrdde markeres til udgravning.
Nedenfor antages det, at sonden er placeret i et vandret ror,
jordoverfladen er nogenlunde plan, og SR-20 holdes med
antennemasten lodret.

En sondes felt har en anden facon end det runde felt omkring
en lang leder som for eksempel et ror eller kabel. Det er et
dipolfelt som feltet omkring Jorden med en nordpol og en
sydpol.

Fig. 25: Jordens dipolfelt

| sondens felt registrerer SR-20 punkterne i en af enderne,
hvor feltlinjerne buer ned mod lodret position, og den
markerer disse punkter pa kortet med et “"pol”-ikon (4§).
SR-20 viser ogsa en linje, der ligger pa 90 grader i forhold til
sonden, centreret mellem polerne, der betegnes "sekvator’,
naesten ligesom akvator pa et kort over Jorden, hvis man sa
planeten fra siden (se fig. 25).

Bemaerk, at signalet forbliver stabilt uanset retningen pa
grund af SR-20’s retningsuafhaengige antenner. Det betyder,
at signalet vil stige jeevnt, nar man naermer sig sonden, og
falde jeevnt, ndr man fjerner sig.

BEMARK: En pol findes, hvor feltlinjerne bliver lodrette.
Akvator forekommer, nar feltlinjerne er vandrette.
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Fig. 26: Dipolfelt

Ved lokalisering af en sonde skal lokaliseringen forst
forberedes:

- Aktiver sonden, for den placeres i ledningen. Veelg
den samme sondefrekvens pa SR-20, og serg for, at
den modtager signalet.

Nar sonden er sendt ind i rgret, sa ga derhen, hvor du
regner med, at sonden befinder sig. Hvis du ikke kender
rarretningen, skal du skubbe sonden et kortere stykke ind i
roret (ca. 5 meter fra dbningen er et godt sted at starte).

Lokaliseringsmetoder

Lokalisering af en sonde omfatter tre overordnede
skridt. Det forste skridt er at finde sonden. Det andet
er at lokalisere den ngjagtigt. Det tredje er at bekraefte
placeringen.

1. skridt: Find sonden

Hold SR-20, sdledes at antennemasten peger udad.
Bevaeg antennen fejende, og lyt til lyden. Den vil veere
hgjest, ndr antennemasten peger i retning af sonden.

Seenk SR-20 til den normale betjeningsstilling
(antennemasten lodret), og ga i retning mod sonden.
Efterhanden som du nzermer dig sonden, g@ges
signalstyrken, og lydtonen bliver hgjere. Maksimer
signalet ud fra signalstyrken og lyden.

Maksimering af signalstyrken. Nar den synes at veere
pa hgjeste niveau, placeres SR-20 teaet pa jorden over
det kraftigste signalpunkt. Veer forsigtig med at holde
modtageren i en konstant hgjde over jorden, da
afstanden pavirker signalstyrken.

Noter signalstyrken og ga vaek fra det hgjeste punkt i
alle retninger for at bekrzefte, at signalstyrken falder
vaesentligt til alle sider. Marker punktet med en gul
sondemarker.

Fig. 27: En sondes poler og akvator

Hvis der, mens du "naermer dig’, vises en aekvator pa skeermen,
skal den felges mod en stigende signalstyrke for at lokalisere
sonden.
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2. skridt: Lokaliser sonden ngjagtigt

Polerne ¥ bor forekomme pé hver side af det maksimale
signalpunkt med samme afstand pa begge sider, hvis sonden
ligger vandret. Hvis de ikke er synlige pa skaermen pa stedet
med den maksimale signalstyrke, sa ga vaek fra det maksimale
punkt vinkelret i forhold til den stiplede linje (sekvator), indtil
en vises. Centrer sggeren over polen.

Hvor polen forekommer, er afhaengigt af sondens dybde. Jo
dybere sonden ligger, jo leengere vaek fra den, vil polerne
vaere.

Den stiplede linje viser sondens aekvator. Hvis sonden
ikke ligger skrat, vil ®kvator skeere sonden ved maksimal
signalstyrke og minimal malt dybde.

BEMARK: Nar man befinder sig pa aekvator, betyder det ikke,
at segeren er over sonden. Bekraeft altid segningen ved at
maksimere signalstyrken og markere begge poler.

Marker den forste polplacering, der findes, med en
rod trekantet polmarker. Efter centrering pa polen
viser en dobbeltlinjet indikator, hvordan sonden
ligger under jorden, og i de fleste tilfelde viser den
0gsa rgrets omtrentlige retning.

Nar segeren kommer taet pd en pol, vises en zoomring,
der er centreret pa polen.

Den anden pol vil veere lige sa langt fra
sondeplaceringen i modsat retning. Lokaliser den pa
samme made, og marker den med en rod trekantet
marker.

Hvis sonden ligger vandret, bor de tre markgrer veaere
pa linje, og de rade polmarkgrer veere lige langt fra
den gule sondemarker. Hvis dette ikke er tilfeeldet,
kan det veere tegn pa, at sonden er skratstillet. (Se
afsnittet "Skratstillet sonde”) Det er normalt tilfeeldet,
at sonden vil veere pa linjen mellem de to poler,
medmindre der er ekstrem forvrangning.
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3. skridt: Bekrzeft lokaliseringen

Det er vigtigt at bekraefte sondens placering ved at
krydstjekke modtagerens information og maksimere
signalstyrken. Bevaeg SR-20 veek fra den maksimale
signalstyrke forat sikre, at signaletbliver svageretil alle
sider. Serg for at flytte segeren langt nok vaek, sdledes
at der registreres et vaesentligt fald i signalstyrken i
hver retning.

Fig. 28: Sondesogning: Akvator

Kontroller de to polplaceringer igen.

Bekreeft, at den malte dybde pd stedet med
maksimal signalstyrke er fornuftig og konsekvent.
Hvis den virker alt for dyb eller for lav, sa kontroller
igen, at den maksimale signalstyrke rent faktisk findes
pa dette sted.

Bekraeft, at polerne og punktet med hgjeste
signalstyrke ligger pa en lige linje.

VIGTIGT! Husk, at nar du star pa sekvator, betyder det
ikke , at du star over sonden. Hvis du ser to poler pa linje
pa displayet, er det ikke ensbetydende med, at du ikke
behgver at centrere over hver pol for sig og markere
deres placeringer som beskrevet ovenfor.

Hvis polerne ikke kan ses, sa udvid segningen.

For storst ngjagtighed bor SR-20 holdes med masten
lodret. Antennemasten skal sta lodret ved markering
af polerne og &kvator. Ellers bliver placeringen af disse
mindre ngjagtig.
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Skratstillede sonder

Hvis sonden er skratstillet, vil den ene pol vaere teettere pa
sonden og den anden laengere vaek.

Hvis sonden star lodret er det, der ses pa skarmen en
enkelt pol ved punktet med maksimal signalstyrke. (Ridgids
flydende sonde er designet til at have en enkelt pol “synlig’,
og den er veegtet med henblik pd at bevare sonden pa en
lodret akse.) Den maksimale signalstyrke vil stadig lede frem

til den bedste lokalisering af sonden.

Flydende sonder

Nogle sonder er beregnet til at blive skyllet eller til at flyde ned
igennem et rar, skubbet frem af vandstremmen. Den eneste
garanti for at have fundet en flydende sonde er at maksimere
signalstyrken og dobbelttjekke, at signalet bliver svagere pa
hver side af stedet med den maksimale signalstyrke.

Maling af dybde (sondefunktion)

SR-20 beregner den malte dybde ved at sammenligne
signalets styrke ved den nederste antenne i forhold til den
overste antenne. Den malte dybde er omtrentlig. Den vil
normalt afspejle den fysiske dybde, ndr masten holdes
lodret og den nederste antenne bergrer jorden direkte over
signalkilden, hvis der ikke er nogen forvraengning.

1. Placer sggeren pd jorden direkte over sonden eller
ledningen for at male dybden.

2. Den malte dybde vises i nederste venstre hjgrne pa
SR-20's display.

3. En malt dybdeudlaesning kan fremtvinges ved at
trykke pa valgtasten under en sggning.

4. Malt dybde vil kun vaere ngjagtig, hvis signalet ikke er
forvreenget.

Signalafskeering (sondefunktion)

Af og til vil signalstyrken veere sa steerk, at modtageren ikke
vil veere i stand til at behandle hele signalet, en tilstand,
der betegnes "signalafskaering”. Nar dette sker, vises der et

™
advarselssymbol .-ﬁl" pa skaermen. Det betyder, at signalet
er saerligt steerkt.

BEMARK: Visning af malt dybde er deaktiveret under forhold
med signalafskaering.
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Fig. 29: Skermbillede ved forskellige placeringer (sonde)
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Normal

I
Maksimal signalstyrke
I

| |

Skratstillet

Fig. 30: Skratstillet sonde, poler og ekvator

Bemaerk, at den hgjre pol er teettere pa sekvator pa grund af skratstillingen.
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Menuer og indstillinger

Ved tryk pa menutasten vises der en raekke valgmuligheder
(se fig.31).

Nedtzellingstimer
for automatisk
menuforladelse

Fig. 31: Hovedmenu

Hovedmenuen omfatter folgende dele fra oven og nedefter:

1. ¥  Aktuelt tilgengelige sondefrekvenser
(markerede aktive eller €j).

2. ¥t Aktuelt tilgaengelige frekvenser for aktiv
ledningssporing (markerede aktive eller gj).

3. & Aktuelt tilgaengelige frekvenser for passiv
ledningssporing (markerede aktive eller gj).

4, £ Aktuelt tilgeengelige radiofrekvenser (hgj og
lav) (markerede aktive eller gj).

5. £ Enhedsindstilling for dybdemaling
6. 'i Regulering af baggrundsbelysning
7. i Regulering af displayets kontrast

8. HEE Regulering af displayelementer

(Undermenuer vises, nar de vaelges for sondefunktion
eller ledningssporing.)

9. i E Andring af frekvensvalg (Undermenuer
vises for kategorier af frekvenser, der kan vzelges.)

10. .L- Informationsmenu indeholder softwareversion
og enhedens serienummer (undermenu for
genoprettelse af fabriksindstillinger vises pa
informationsskaermen).

Se menutraeet pa side 214 for en komplet liste.
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o O Automatisk nedtallingstimer til forladelse
af menu

Nar du bevaeger dig rundt i menutraeet, vises en teeller
nederst pa skaermen, som tzller ned.
« Aktuelt tilgeengelige frekvenser

Frekvenser, der er indstillet til “markeret aktiv” status vises
med et markeringsfelt ved siden af.

BEMARK: Haevet skrift angiver overtoner,
f.eks. 60°° = 540 Hz og 50 Hz*® = 450 Hz.

« % Andring af dybdemaleenheder

« i Regulering af baggrundsbelysning

Der er indbygget en lysfoler gverst til venstre pa tastaturet,
som registrerer svag belysning. Baggrundsbelysningen kan
tvinges til at teende ved at spaerre for lyset til fgleren.

. i Displayets kontrast

Nar dette menupunkt vaelges ved at trykke pa valgtasten, kan
kontrasten justeres. Brug pil op og ned for at ggre skaermen
lysere eller mgrkere.

Brug menutasten til at gemme indstillingen og forlade
skaermen. | denne menu kan man ogsa forlade skeermen ved
at trykke pa valgtasten for at gemme indstillingen og forlade
skaermen.

. HEE Menu for displayelementer

Det er muligt at aktivere avancerede funktioner pa SR-20,
hvis man kalder menutraeet frem ved hjaelp af menutasten.

Nogle af elementerne er sldet fra, nar SR-20 forlader
fabrikken, for at ggre den mere overskuelig. Brug valgtasten
til at seette eller flerne en markering i boksen ved siden af et
displayelement.

Forvraengningslinje
Bane — til/fra
med vandmaerke

og pilemarker Stromstyrke/

Signalvinkel

Regulering

Regulering af af naerhedsteerskel

signalfokus . .
Sporingslinje-
Vejled- forvreengning
ningspile -

Knytter lyd til
signalstyrken

lkon for intet
signal (under-
trykkelse)

Centrering af

Nedtzellingstimer signalstyrken

for automatisk

menuforladelse Signalstyrke til/fra

Fig. 32: Skermelementer
(funktionstilstandene ledningssporing)
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. BE=E

Yderligere tilgeengelige frekvenser pd masterfrekvensmenuen
kan tilfejes hovedmenulistens tilgaengelige frekvenser ved
at gd ind i undermenuen for regulering af frekvensvalg

HE og vealge den onskede funktion. Fremhaev
kategorien for den @nskede frekvens (fig. 35). Tryk pa

-

valgtasten “}=.

Andring af frekvensvalg

Fig. 35: Valg af en frekvenskategori

Brug dernaest pil op og ned til at bladre gennem de
tilgeengelige frekvenser. Fremhaev den gnskede frekvens for
at tilfgje den til listen over aktuelt tilgeengelige frekvenser.

Nar boksen ud for en frekvens markeres (ved hjeelp af
valgtasten), inkluderes den i "aktuelt tilgeengelig”-listen over
frekvenser i hovedmenuen.

Det er muligt at skifte mellem de valgte frekvenser i det
markerede aktive saet, mens SR-20 er i brug, ved at trykke pa
frekvenstasten. SR-20 skifter ned ad listen gennem saettet
med aktive frekvenser fra lav til hgj, gruppe for gruppe, og
starter s& forfra igen. Hvis en markering i feltet ud for en
frekvens i hovedmenuen fijernes, deaktiveres den, og den
vises ikke, ndr man trykker pa frekvenstasten.

Informationsskaerm og genoprettelse af
fabriksindstillinger

1
. x'a-.-"'l Informationsskaerm

Informationsskaermen vises nederst pa listen over menuvalg.
Nar der trykkes pa valgtasten, vises oplysninger om sggeren,
herunder softwareversion, modtagerens serienummer og
dens kalibreringsdato (fig. 36).

Fig. 36: Informationsskaerm

Genoprettelse af fabriksindstillinger

Tryk pa valgtasten endnu en gang for at fa vist muligheden
for at genoprette fabriksindstillingerne.

Brug pil op og ned for at fremhaeve enten "hakket” for at
genoprette fabriksindstillingerne eller “X"-symbolet for IKKE
at genoprette dem.

Hvis der trykkes pa menutasten, uden at nogen af
markeringsfelterne aendres, forlader man valgmuligheden
og efterlader indstillingerne, som de var.

212 Ridge Tool Company



Valgfri funktioner

Valgfri funktioner i menuen for displayelementer omfatter:

. Bane og vandmeerke

Dette giver en yderligere, visuel made at spore det maksimale
signal pa. Hvis du fors@ger at spore en ledning ved at finde
den hgjeste signalstyrke, fungerer vandmaerket som en
visuel hjaelp.

* lkon for intet signal (undertrykkelse)

r

. : Centrering af signalstyrken

Hvis denne valgmulighed vzelges pa skaermen for menuvalg,
tvinges det tal, der repraesenterer signalstyrken, til altid at
blive vist midt pa displayet, ndr der ikke er noget nzerhedssignal
til radighed.

. Regulering af naerhedstaerskel

Denne funktion hjelper med at indsnaevre sggningen til
et bestemt omrade fra instrumentet. Hvis malets malte
dybde er storre end den brugervalgte teerskelveerdi, viser
naerhedssignalet nul. Hvis den malte dybde er mindre end den
teerskel, der er indstillet, viser SR-20 en naerhedssignalveerdi.
(Kun i funktionstilstanden ledningssporing.)

1047

7 Regulering
e - - af neerheds-
E‘ teerskel

1_4' 'y m:#:

Fig. 33: Regulering af naerhedstzarskel

Nar naerhedsteerskelfunktionen er aktiveret, reguleres den
ved at langt tryk (over %2 sekund) pa pil op for at indstille en
hojere teerskel eller pa pil ned for at seenke taersklen.

Neerhedstaerskelindstillingerne regulerer naerhedssignalets
dybdetzerskel som folger:

(Laveste) Signalstyrkeindstilling. Flytter signalstyrken til
skarmens midte, kortvisning undertrykkes, muligger visning
af negativ dybde. Lydsignal afspejler signalstyrken.

(1 m/3 m/10 m/30 m) Viser naerhedstaerskel ved registrering,
hvor den malte dybde er X m eller mindre.

(Hojeste) Helt aben naerhedsindstilling. Ingen teerskel, ingen
undertrykkelse, tillader negativ dybdevisning.

seekTech SR-20 RIDGID

Regulering af naerhedstaerskel er iseer nyttig, hvis du skal
flerne signaler, der ligger uden for en veldefineret afstand for
storre klarhed.

o SHra

Regulering af signalfokus fungerer stort set som et
forsterrelsesglas for signalet. Den reducerer bandbredden
for det signal, som modtageren undersgger, og giver en
visning, der er baseret pd en mere folsom laesning af de
indgdende signaler. Ulempen ved at bruge indstillingen
regulering af signalfokus er, at displayet, fordi det er mere
preecist, vil veere leengere om at opdatere. Regulering af
signalfokus kan indstilles til 4 Hz (bred), 2 Hz, 1 Hz, 0,5 Hz,
0g 0,25 Hz (snaever). Jo snaevrere den valgte bandbredde er,
jo sterre er den registreringsafstand og praecision, der vises
af modtageren, men med en langsommere opdatering af
dataene pa displayet.

Regulering af signalfokus

Regulering af
signalfokus

Fig. 34: Regulering af signalfokus

Nar regulering af signalfokus er tilvalgt, kan der foretages
@&ndring til snaevrere eller bredere indstilling ved hjalp af
tasterne pil op (snaevrere) og ned (bredere).

Regulering af signalfokus er nyttigt, nar du skal fokusere pa
et bestemt signal og har brug for flere detaljer.

o
. Pt Afbryd lyden > 30 meter

Denne valgmulighed aktiverer automatisk afbrydelse
af lyden, nar den malte dybde er storre end
naerhedstaerskelindstillingen.

e

Sporingslinjens felsomhed

Markeringsfeltet for sporingslinjens forvreengningsfelsom-
hed indstiller mallinjens forvraegningsvisning til lav, middel
eller hgj falsomhed, eller deaktiverer den fuldstaendigt. Jo
hgjere indstilling, jo mere fglsom bliver “forvreengningssle-
ringen” rundt om sporingslinjen.

Hvis  forvreengningsfelsomheden  deaktiveres,  bliver
sporingslinjen en enkelt fuldt optrukket linje.
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Menutrae

| Sonde

L Radio

Funktionstilstanden

Aktiverede frekvenser

—— Ledningssporing
—— Kraftforsyning (passiv sporing)

Maleenheder
—— Fod/meter

Baggrundsbelysning
—— Til/fra/auto

Displaykontrast
—— @g/seenk

Displayelementvalg
—— (Marker til/fra)

Funktionstilstanden

Sonde

[ -

[

g —

| sporing sonde

—0 Vandmeaerke
O Indstilling af signalfokus

— Indikator for intet signal
—0 Lydsignaler
—0 Centrer signalstyrke*
—0 Signalstyrke
—0O Neerhedstaerskel*

Signalvinkelindikator

Forvraengningslinje*

Sporingslinjens forvraengningsfelsomhed*
Afbryd lyden > 30 meter

Vejledningspile*
*= Kun ledningssporingsdisplay

Frekvensvalg (marker til/fra)

16 Hz, 512 Hz, 640 Hz, 16 kHz, 33 kHz

Ledningssporing

128 Hz, 1 kHz, 8 kHz, 33 kHz

Kraftforsyning

50 Hz¥, 50 HZ**, 50 HZ*®,
60 HZ*", 60 HZ®, 60 Hz*,
100 Hz, 120 Hz, <4 kHz

Radiofrekvens

Lav (4-15 kHz)
Hgj (>15 kHz)

Informationsmenu

Genopret fabriksindstillinger
(Marker ja/nej)

Fig. 37: Menutrae

Vedligeholdelse af SR-20

Transport og opbevaring

For transport skal du slukke for sg@geren for at spare pa
batteristremmen.

Under transport skal du serge for, at segeren er forsvarligt
fastgjort og ikke triller omkring eller bliver ramt af udstyr, der
ikke er fastgjort.

SR-20 ber opbevares pa et tort, koligt sted.

BEMARK: Hvis SR-20 skal opbevares i leengere tid, skal
batterierne tages helt ud.

Hvis SR-20 skal sendes, skal batterierne tages helt ud af
enheden.

Vedligeholdelse og rengoring

1. Renger SR-20 med en fugtig klud og et mildt
vaskemiddel. Enheden ma ikke laegges i vand.

2. Brug ikke skraberedskaber eller slibemidler til
renggringen, da disse kan ridse displayet permanent.
BRUG ALDRIG OPL@SNINGSMIDLER til rengering
af nogen som helst del af systemet. Midler sdsom
acetone eller andre skrappe kemikalier kan fa huset
til at revne.

Lokalisering af defekte komponenter

Forslag til fejlfinding kan findes i fejlfindingsvejledningen.

Eftersyn og reparation

VIGTIGT! Instrumentet ber bringes til et uafhaengigt
autoriseret RIDGID-servicecenter eller returneres til fabrikken.
Tag batterierne helt ud for forsendelse.

Der ydes garanti mod materiale- og konstruktionsfejl for
alle reparationer udfort af Ridge.

Hvis du har spergsmal vedrgrende service eller reparation
af dette wudstyr, sa kontakt din RIDGID-forhandler,
det lokale RIDGID-kontor eller Ridge Tool Europe pa

info.europe@ridgid.com.
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Ikoner og symboler
TASTATURIKONER

A Menunavigation/Signalfokus/Regulering af naerhedstaerskel

@ Menuvalg

Sondefunktion: Fremtvingelse af dybde/recentrering af lyd
Ledningssporing: Fremtvingelse af dybde, fremtvingelse af strem,
recentrering af lyd, signalstyrkes naerhedsindstilling: Fremtvingelse af kort

Y Menunavigation/Signalfokus/Regulering af naerhedstaerskel

DISPLAYIKONER

Sondefrekvens

Frekvens for aktiv sporing

Radiofrekvens

Frekvens for passiv
ledningssporing

Malt afstand/dybde

Signalvinkelindikator

Milliampere, strom

Regulering af naerhedstaerskel

Polikon

mmuape Sporingslinje

>4

Y %

Forvraeengningslinje

DISPLAYIKONER (Forts.)

Naerhedssignal

Signalstyrke

Lydniveau

Batteriniveau

Advarsel for lavt batteriniveau
(blinker)

Niveaupil
(signalstyrke)

Vandmezerke
(signalstyrke)

Intet sondesignal til stede

Intet stremsignal til stede

Intet sporingssignal til stede

Intet radiofrekvenssignal til stede

ABEXRBOOS@D [ & ra

S I 2 ustering af bandbredde

{.i-;- Ledningsretnings haldning

4wim Dybde storre end teerskel pd 1 meter

%%m Dybde storre end teerskel pa 3 meter

Dybde starre end teerskel pa 10 meter

Dybde stgrre end teerskel pa 30 meter

Figur 38: Ikoner og symboler
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O Teend/sluk-tast
E Menutast
g Frekvenstast
e

<)]) Lydtast

MENUIKONER

[" .": Nulstilling til fabriksindstillinger

E’ Markeringsfelt i menu

&E}: Veerktgjsmenu

Baggrundsbelysningens
indstillinger

{} Justering af skaermkontrast
@H Displayelementer
LEJHE /&ndring af frekvensvalg

Informationsskaerm

£y
@ Teeller for menu-timeout

E} Ga et niveau op

(tryk pé@ menutast)

Ridge Tool Company
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Vejledning til fejlfinding

PROBLEM

AFHJALPNING AF FEJL

SR-20 laser ved brug.

Sluk for enheden, og teend for den igen. Tag batterierne ud, hvis der ikke kan slukkes for
enheden. Udskift batterierne, hvis batteriniveauet er lavt.

SR-20 registrerer ikke
signalet.

Kontroller, at den korrekte funktiontilstand og frekvens er indstillet. Undersag, om der er
mulighed for at forbedre kredslgbet. Flyt senderen, vaelg ny jordforbindelse, frekvens osv., juster
naerhedsteersklen (side 212) og/eller indstillingerne for regulering af signalfokus (side 212).

Linjerne "hopper” over
hele skeermen under
kortvisning, mens man
sporer.

Dette indikerer, at SR-20 ikke modtager signalet, eller at der er interferens.

Serg for, at senderen er tilsluttet korrekt og har jordforbindelse. Ret SR-20 mod en af
ledningerne for at kontrollere, at kredslgbet er sluttet.

Forsag en hgjere frekvens eller tilslutning til et andet sted pa ledningen, eller skift til induktiv
funktion.

Forsgg at finde kilden til eventuel stgj, og fiern denne. (Forbundet jording osv.)

Kontroller at batterierne i SR-20 er nye og fuldt opladede.

Ved lokalisering af en
sonde "hopper” linjerne
over hele displayet.

Kontroller batterierne i sonden for at se, om de fungerer.

Sonden kan veere for langt vaek. Prov at starte med den teettere p3, hvis det er muligt, eller
foretag omradesggning.

Kontroller signalet ved at placere den nederste antenne teet pa sonden.
Bemaerk - Sonder har sveert ved at sende signaler gennem ledninger af stobejern og sejjern.

Foreg neerhedsteersklen, og prev at sanke indstillingen for regulering af signalfokus for at
forbedre "fokuseringen” pa svagere signaler.

Afstand mellem sonde
og en pol stemmer ikke
overens.

Sonden kan vaere skratstillet, eller der kan vaere en overgang mellem stgbejern og plast.

Enheden fungerer
uregelmaessigt, kan ikke
slukkes.

Batteristrammen er muligvis svag. Udskift batterierne, og teend for enheden.

Displayet er helt sort
eller helt lyst, nar der
taendes for enheden.

Sluk for enheden, og teend for den igen.

Indstil kontrasten pa displayet.

Der eringen lyd.

Juster lydstyrken pa lydstyrkemenuen. Bekraeft at neerhedssignalet er over nul.

SR-20 teender ikke.

Kontroller, at batterierne vender rigtigt.
Kontroller, at der er strem pa batterierne.
Kontroller, at batterikontakterne fungerer korrekt.

Der kan veere sprunget en sikring i udstyret. (Dette kraever indgreb fra fabrikken.)
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Specifikationer Standardindstillinger
Vgt inkl. batterier ........... 1,8 kg + Dybdeenheder = Meter og centimeter
Vaegt ekskl. batterier ........ 1,5kg «  Lydstyrke = 2 (to indstillinger over afbrudt lyd)
Dimensioner « Baggrundsbelysning = Auto
Leengde .voeerenneieserinenns 28,4cm +  Neerhedstaerskel = 10 meter (sporing).
Bredde ... 1,3m « 33 kHz (aktiv ledningssporing)
Hejde 79 cm
Stromkilde Standardudstyr
4 stk. C-batterier, 1,5V alkaliske batterier (ANSI/NEDA Del Kat. #
Illéilé-\;clf_ial_ti;:‘);ller 1,2V genopladelige NiMH- eller SR-20-soger 21943
Nominel effekt: 6V, 550 mA Markgrer og antennemastholder 12543
Brugerhandbog

Signalstyrke

4 stk. C-batteri Ikalisk
Ikke-lineaer i drift 2000 er 10 gange hgjere end 1000, ° atterier (alkaliske)

3000 er 10 gange hgjere end 2000, osv. + Instruktionsvideo (dvd)
Driftsmiljo

Temperatur ... -20°C til 50°C EkStraUdStyr

Luftfugtighed ... 5% til 95% RH «  Ekstra sondemarkgrer 12543

Opbevaringstemperatur . -20°C til 60°C - ST-305-sender 21948
ST-510-sender 21953
Induktiv klemme (12 cm) 20973
Fjernsonde 16728
Flydende sonde (2 stk.) 19793
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/\FARE
e SR-20 er et diagnoseverktgy som registrerer
elektromagnetiske felt avgitt av gjenstander under
SeekTeCh SR'ZO bakken. Det skal hjelpe brukeren med a finne disse

g 7 objektene ved a gjenkjenne feltlinjenes saertrekk og vise
B ru ke rvel Ied n I ng dem pa skjermen. Da elektromagnetiske feltlinjer kan
forvrenges og utsettes for interferens, er det viktig a fa
bekreftet plasseringen av gjenstander under bakken for

Generelle sikkerhetsopplysninger graving.
ADVARSEL! Les disse instruksjo- * Flere anlegg kan befinne seg under bakken i samme
nene og sikkerhetsbrosjyren som omrade. Pass pa a folge de lokale retningslinjene og

folger med ngye for du bruker prosedyrene for alarm- og ngdtelefoner.
7

dette utstyret. Hvis du er usikker * Anleggets eksistens, plassering og dybde kan bare

pa noen aspekter ved bruken av dette verk- bekreftes ved at det frilegges.

toyet, kan du kontakte RIDGID-forhandleren

for 3 fa flere opplysninger. * Ridge Tool Co., dets datterselskaper og leverandgarer
vil ikke vazere ansvarlige for eventuelle skader

Feil bruk av utstyret kan fore til elektrisk stat, eller direkte, indirekte eller tilfeldige skader eller

folgeskader brukeren matte padra seg eller utsettes

brann og/eller alvorlige personskader. for ved bruk av SR.20.

TA VARE PA DISSE INSTRUKSJONENE!

Veer vennlig & oppgi alle opplysninger pa verktgyets
navneplate, inklusive modellnummer og serienummer, i alle
korrespondanse.

AFORSIKTIG: Fjern batteriene fullstendig for forsendelse.

Hvis du har sparsmal om service pa eller reparasjon av denne
maskinen, kan du kontakte Ridgid-forhandleren, det lokale
Ridgid-kontoret eller Ridge Tool Europe pa adressen info.
europe@ridgid.com
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SR-20-komponenter

Kontakt for seriell port

Batterilomme
USB-kontakt

Etikett med serienummer

N
-

Ikonreferanse

Merk: USB/serieportene er beregnet pa
innlasting av ny programvare

Display

Tastatur

Antennemast

Handtak

Dverste
antenne-node

Hoyttaler

Boyeledd __

Lede-antenner

Nederste
antenne-node

Las pa sammenleggbar mast

Figur 1: SR-20-komponenter
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Innfgring i SR-20 SR-20-moduser

SR-20 virker i tre forskjellige moduser. Dette er:

Slik kommer dui gang 1. Aktiv linjesporingsmodus, som brukes nar en valgt

frekvens kan fores langs en lang leder ved hjelp av
Installere/skifte batterier en linjesender for & finne ledende rgr, ledninger eller
kabler.

2. Passiv sporingsmodus, som brukes til sporing av
elektriske ledninger som allerede ferer 60 Hz strom
(USA), 50 Hz strem (Europa) eller radiofrekvenser.

3. Sondemodus, brukt til & finne sonder i rer,
metallslanger eller tunneller som ikke er ledende,
eller ikke kan spores pa annet vis.

Figur 2: Batterilommen

AFORSIKTIG: Ikke slipp skrot eller fukt inn i batterilommen.
Skrot eller fukt kan kortslutte batterikontaktene og fore til
rask utlading av batteriene, noe som kan fare til lekking av
elektrolytt eller fare for brann.

Sammenleggbar mast

VIKTIG! Ikke knips eller sla med SR-20-masten for a apne eller
lukke den. Du ma bare dpne og lukke den med hénden.

MERK: Unnga a slepe den nederste antennenoden langs
bakken mens du sgker med SR-20. Det kan fare til signalstoy
som forkludrer resultatene, og kan i siste instans ogsa skade
antennen.

Utlgserknapp =

."!F‘\

Figur 3: Sammenleggbar antennemast og utloserknapp
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Skjermelementer

“Grunnfunksjonene” til SR-20 er slatt pa som standard.
Funksjonene kan slas av eller skjules for d gjore skjermen mer
lesbar nar du utfgrer vanlige sgk i ukompliserte situasjoner.

Felles skjermelementer

Stromstyrke/
signalvinkel
Frek [ Batterniva
rekvens T | .
Modus - & | x J Tradkors
) ! (kartsentrum)
Dybde/ . - '
y [ Aktivt

avstand - e .
visningsomrade

Figur 4: Felles skjermelementer

Skjermbildet i aktiv linjesporing, passiv linjesporing og
sondemodus vil vise felgende funksjoner:

«  Aktivt visningsomrade — Omrdadet innenfor sirkelen pa
SR-20 viser hvor avsgkingslinjen, ledepilene og trddkorset
vises.

- mA stremstyrke - Proporsjonal med strgmmen pa
ledningen. Skifter til signalvinkel nar signalvinkelen er
starre enn 35°.

. "2 Signalvinkel - Feltet heller bort fra horisontalen,
vinkelen mot feltets senter, numerisk verdi vises i grader.

. W oam Batterinivd - Viser batteriets gjenveerende
stremniva.

. & Malt dybde/avstand - Viser dybde nar mottakeren
bergrer bakken like over signalkilden. Viser beregnet
avstand ndr antennemasten peker mot en signalkilde pa
en annen mate. Viser fot/tommer (amerikansk standard)
eller meter (europeisk standard).

. Modus - Ikon for Sonde-®®, Linjeavsgking- #t Strom-

(passiv linjeavseking) % eller radiofrekvens-£2 modus.

- Frekvens - Viser gjeldende frekvensinnstilling i hertz
eller kilohertz.

-+ Tradkors (kartsenter) - viser operatgrens posisjon i
forhold til malets sentrum.

seekTech SR-20 RIDGID

Skjermelementer: Aktiv linjeavsgkingsmodus

Naerhets- ‘ P ‘
ol lﬂd" ; Avsgkingslinje

signal .
: : Ledepiler
‘. .' .
: —~JoreX Signalstyrke

Figur 5: Skjermelementer (linjeavsokingsmodus)

| aktiv linjeavsgkingsmodus vises ogsa felgende funksjoner:

. ™ Neerhetssignal - Numerisk indikasjon viser hvor naer
signalkilden er posisjonsindikatoren. Viser fra 1 til 999. (bare
linjeavsgkingsmoduser)

. % Signalstyrke - Styrken pa signalet som registrert av
den nederste rundstrdlende antennen.

. e Avsgkingslinje - Avsgkingslinjen represen-
terer den tilnaermede aksen for det registrerte feltet. Den
representerer registrert forvrengning i feltet ved a virke
mindre fokusert. (Se side 239 hvis du gnsker opplysninger
om innstilling av felsomhet og hvordan du aktiverer eller
deaktiverer forvrengningsresponsen pa avsgkingslinjen.)

R Forvrengningslinje - Hvis den normale
forvrengningsreaksjonen for avsgkingslinjen er deaktivert,
vises det en annen linje som representerer signalet fra den
gverste antennenoden. Ved a sammenligne de to linjene kan
brukeren ansla forvrengningsgraden i et signal.

. =i® | edepiler - Ledepilene styrer operatgren mot
sentrum av det registrerte feltet ved a vise nar signalene nar
venstre og hgyre.

Ridge Tool Company 221



RIDGID  seekTech SR-20

Skjermelementer: Passiv avsgkingsmodus

Skjermelementene i passiv avsgkingsmodus er de samme
som dem som sees i aktiv linjeavsgkingsmodus.

Skjermelementer: Sondemodus

Signal- F

styrke

Rorets retning

Polikon

Zoomring

Ekvator

Sondeikon

Figur 6: Skjermelementer: Sondemodus

I sondemodus omfatter skjermelementene flere funksjoner
som bare brukes i sondelokalisering.

| | Rerets retning - Representerer tilnaermet
sonderetningen.

#F Sonde Icon - Vises nar du nermer det stedet der
sonden befinner seg.

==== Ekvator - Representerer midtlinjen til sondens
felt vinkelrett pa polenes akse.

¥ Polikon - Representerer stedet der en av de to
polene til sondens dipolfelt befinner seg.

i . ' . o
=~ Zoomring - Vises nar posisjonsindikatoren
naermer seg en pol.

Bruken av disse funksjonene er beskrevet i avsnittene Aktiv
linjeavsgking, Passiv linjeavsgking og Sondelokalisering.

Standardfrekvenser

Aktuelt tilgjengelige frekvenser i standardinnstilling
omfatter:

#% sondemodus
« 512Hz

i Aktiv linjeavsgkingsmodus:

« 128Hz
+ 1kHz
+ 8kHz
« 33kHz

* passiv linjeavsokingsmodus:
« 50Hz(9)
+ <4kHz

% Radiofrekvens
o 4 kHz—15kHz (L)
« >15kHz (H)

222
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Tastatur

Opp-tast
Menynavigasjon/signalfokus/

R wskelkontroll Valgtast Tilbakestilling av

Volumkontrolltast tonehogyde/Valg av menyelement

__Menytast

Lysfoler -Strom PA/AV

Frekvenstast

Menynavigasjon/signalfokus/
avstandsterskelkontroll

Figur 7: Tastatur

-
2 Tast for strem pa/av - Slar SR-20 pa.

. Ay Opp- og ned-taster - Brukes for lokaliseringsvalg ved
valg av meny.

LY Signalfokus - Hvis de blir aktivert, vil opp- og
ned-tastene flytte signalfokusinnstillingen opp eller ned.
Et langt trykk (lengre enn V2 sekund) pa disse tastene vil
justere avstandsterskelen, mens et raskt trykk vil justere
signalfokus.

et

R Valgtast - Brukes nar du velger alternativer pa menyen.
Ved normal drift brukes den til & forsere en dybdeavlesning
og resentrere lydtonen.

. IE Menytast - Brukes til 3 vise et“tre”med valg som omfatter
frekvensvalg, alternativer for visningselementer, lysstyrke
og kontrast samt gjenoppretting av standardinnstillinger.
Flytter deg opp et niva pa en meny.

. "C Volumkontrolltast - Brukes til & heve eller senke
voluminnstillingen.

% Frekvenstast - Brukes til a stille inn bruksfrekvensen
til SR-20 fra settet av avkryssede aktive frekvenser. Listen
med frekvenser som er stilt inn pa avkrysset aktiv status
kan endres via menytasten. Frekvensene er gruppert i
fire sett: Sondefrekvenser (%), linjeavsgkingsfrekvenser

(), kraftfrekvenser (%) og radiofrekvenser (ﬁ). Hvert trykk
blader videre til neste avkryssede aktive frekvens.

« Lysfoaler - | automatisk modus kontrollerer lysfaleren
nar motlyset slas pa eller av avhengig av lysforholdene i
omgivelsene.
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Driftstid

Med alkaliske batterier er den typiske driftstiden fra omkring
12 til 24 timer avhengig av lydvolum og hvor ofte motlyset
er pa. Andre faktorer som pavirker driftstiden, vil omfatte
batteriets kjemi (mange av de nye ytesterke batteriene,
som for eksempel “Duracell® ULTRA’, varer 10%-20% lengre
enn konvensjonelle alkaliske batterier under krevende
applikasjoner). Drift ved lavere temperaturer vil ogsa redusere
batteriets levetid.

For & beskytte batteriets levetid vil SR-20 automatisk sla seg
av etter 1 time uten tastetrykk. Du slar bare enheten pa igjen
for & fortsette d bruke den.

Advarsel om lavt batteri

Nar batteriet mister spenning, viser skjermen periodevis et

batteriikon F== i kartomradet.

Figur 8: Advarsel om lavt batteri

Like for apparatet slar seg helt av, vil det komme en
avslagningssekvens som ikke kan avbrytes. Det hgres en
lengre alarm nar SR-20 skal til & ga inn i avslagningssekven-
sen.

MERK: Spenningen pa oppladbare batterier kan noen
ganger falle sé raskt at enheten bare slar seg av. Enheten slar
seg av og starter pa nytt. Bare skift batteriene og sld enheten
pa igjen.
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Slik starter du

P
Nar du har trykket pa stremknappen .= pa tastaturet, viser
displayetRIDGID-logoen,og programvarensversjonsnummer
vises til venstre pa skjermen.

Figur 9: Startskjermbilde

Oppsett

Nar SR-20 er i gang, er neste trinn a sette opp frekvensene
som svarer til senderen eller linjen du sgker etter.

Avkryssede aktive frekvenser er allerede valgt og vises i

sekvens nar du trykker pa frekvenstasten *#. (Du far for
eksempel standard linjeavsgkingsfrekvensen pa 33 Hz ved &
trykke pa frekvenstasten.)

Figur 10: Frekvenstast

Figur 11:Linjeavsokingsfrekvens
Valgt med frekvenstasten

Aktivere frekvenser

Frekvenser kan velges for settet med avkryssede
aktive frekvenser, slik at de vil veere tilgjengelige med

frekvenstasten %8,

Hver frekvens er aktivert ved a velge den fra en liste pa
hovedmenyen (se Figur 13). Frekvensene er gruppert etter
kategori:

Sonde e
Aktiv linjeavsgking =t
Passiv linjeavsgking %

Radio %

1. Trykk pa menytasten ] :

Figur 12: Menytast

Hovedmenyskjermbildet blir da aktivert:

Figur 13: Hovedmeny

2. Brukopp- og ned-tastene til & utheve den gnskede
frekvensen (Figur 14). | dette eksempelet aktiverer
operatgren en frekvens pd 128 Hz.

Figur 14: Utheving av en ensket frekvens (128 Hz)
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3. Trykk pa valgtasten {,!:_ (vist nedenfor) for & krysse
av boksen for hver frekvens du vil bruke.

Figur 16: Onsket frekvens krysset av

4. Frekvensene du velger & bruke, vil vise et
avkrysningsmerke i boksen ved siden av.

5. Trykk pa menytasten IE igjen for & godta valget og
avslutte.

Figur 17: Menytast

Hovedmenyen lister opp alle frekvenser som er tilgjengelige
for aktivering. Opplysninger om hvordan du legger til
flere frekvenser pa hovedmenyen, slik at de kan velges
for aktivering, finner du under “Frekvensvalgkontroll” pa
side 240.
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Lyder pa SR-20

Lydnivaet drives av malets naerhet. Jo neermere du kommer
malet, desto hgyere blir lyden. En stigende tone viser at
signalet blir sterkere.

I modus for aktiv eller passiv linjeavsgking er lyden pa en
kontinuerlig kurve og reskaleres ikke.

Nar det ikke foreligger noen forvrengning, er lyden fra
SR-20 en Klar, trillende lyd nar du er pa venstre side av det
registrerte feltet med et svakt klikk tilfoyd nar du er pa hgyre
side av feltet. Hvis det registreres forvrengning, kan det hares
en lyd som minner om statisk lyd i en AM-radio. Denne blir
sterkere etter hvert som graden av forvrengning eker. Hvis
forvrengningsresponsfunksjonen deaktiveres, opptrer den
statiske lyden ikke.

| sondemodus vil lyden ga “satsvis” oppover. Det vil si at den
stiger og sa reskaleres (faller) i tonehgyde mens du naermer
deg sonden. Nar du fierner deg fra sonden, vil den falle til en
lavere tonehgyde og holde seg der sa lenge du fjerner deg
fra sonden.

Hvis @nskelig kan lyden forseres til & resentrere seg pa et
midlere niva (i alle moduser) ved at du trykker pa valgtasten
mens apparatet er i drift.

Sentrale punkter ved bruk av SR-20

SIGNALSTYRKE representerer styrken til feltet som
registreres av _den nederste antennenoden til SR-20,
konvertert matematisk for skalerbarhet. | et klart felt uten
forvrengning kan du lokalisere basert pa signalstyrke alene.

NARHETSSIGNAL reflekterer posisjonssgkerens naerhet til
sokeobjektet. Jo naermere posisjonsindikatoren kommer
sentrum av det registrerte feltet, desto hgyere blir tallet for
naerhetssignalet. Neerhetssignalet beregnes utfra forholdet
mellom signalene mottatt ved nederste og gverste antenne,
justert for skalerbarhet.

FORVRENGNING er omfanget av det registrerte feltets
forvrengning i forhold til et ideelt magnetisk felts enkle
sirkulaere form forarsaket av stremmen i en lang leder. Hvis
det finnes flere felt, skyves eller trekkes det registrerte feltet
slik at formen forandrer seg, og de forskjellige antennene vil
plukke opp forskjellige feltstyrker. Forvrengning gjenspeiles
av avsgkingslinjen som blir ufokusert istedenfor skarp pa
skjermdisplayet.

LEDEPILER drives av signalene som mottas pa
sidehjulsantennene til SR-20. Nar feltene som registreres
av disse sideantennene, er like, sentreres pilene. Hvis man
mottar et feltsignal som er sterkere enn det andre, vil pilene
peke mot mallederens sannsynlige sentrum.
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Linjeavsgking med SR-20

Aktiv linjeavsgking

| aktiv linjeavsgking blir linjer under bakken energisert med
en linjesender.

Linjesendere stremsetter linjene ved direkte tilkopling til
rerklammer, ved direkte induksjon av et signal med en
klemme, eller ved induksjon av signalet med induktive spoler
byggetinn i senderen.

A ADVARSEL: Kople senderens jordledning og stremledning
til for senderens stromsettes for & unnga elektrisk stet.

1. Energiser mallederen i henhold til senderprodu-
sentens instruksjoner. Velg senderens frekvens. Bruk
frekvenstasten til a sette frekvensen brukt pa SR-20 til
samme frekvens som brukes pa senderen. Pass pa at
frekvensen har et linjeavsgkingsikon #H4,

Metode for direkte tilkopling: Senderen er festet med
direkte metall-mot-metall-forbindelse til mallederen til et
tilgangspunkt som f.eks. en ventil, en maler eller et annet
punkt. Viktig: Forbindelsen mellom senderen og lederen
ma vaere en ren, fast forbindelse. Senderen er ogsa koplet til
en grunnstolpe som gir en sterk, apen vei til bakken. Viktig:
En svak jordforbindelse er den vanligste arsaken til en darlig
avspkingskrets. Serg for at senderen har god bakkekontakt
og har nok bakkeeksponering til at strammen kan stremme
gjennom kretsen.

Modus for induktiv klemme Senderen koples til en induktiv
klemme som sa lukkes rundt et ror eller en kabel. Denne
senderen energiserer klemmen, som sd induserer en strgm
i lederen.

Induktiv modus: Senderen er plassert over lederen i rett
vinkel til den. Det er ingen direkte forbindelse, senderens
interne spoler genererer et sterkt felt gjennom bakken som
induserer en strem i den relevante lederen under bakken.
Viktig: Hvis senderen er for naer SR-20 i denne modusen,
kan den fare til “luftkopling,” det vil si at posisjonsindikatoren
avleser senderens felt, ikke mallederens.

Figur 18: Linjeavsokingsfrekvens valgt
med frekvensknappen

(Dette skjermbildet vil blinke kort nar en
ny frekvens blir valgt)

2. Observerneaerhetssignaletforasikreat mottakeren

fanger opp det sendte signalet. Nzaerhetssignalet
skal na toppen over linjen og falle av pa begge sider.

Nar du avseker, viser avsgkingslinjen retningen
roret eller kabelen gar i, pa skjermen.
Avsgkingslinjen vil vaere en klar, enkel linje hvis feltet
som registreres, ikke er forvrengt.

Avsgkings-
linje

Figur 19: Avsekingslinje som viser lav forvrengning

4. Hvis andre felt forstyrrer pa en eller annen mate, vil

forvrengningen som fordrsakes av disse feltene, fore
til at avsgkingslinjen blir utvisket eller uskarp. Dette
varsler operatgren om at linjens tilsynelatende akse
kan veere forstyrret av andre felt og ma vurderes
omhyggelig. Jo mer forvrengt det registrerte feltet
er, desto bredere vil uklarheten rundt avsgkingslinjen
veere.

Avsgkingslinjen har tre viktige funksjoner. Den
representerer beliggenheten og retningen for
signalet som avsgkes. Den gjenspeiler endringer
i sokeobjektets retning — som for eksempel nar
objektet gjer en sving. Og den bidrar til gjenkjenning
av signalforvrengningen. Den gjer dette ved a bli mer
utydelig etter hvert som forvrengningen gker.
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Avsgkings-
linje

Figur 20: Avsekingslinje som viser lav forvrengning

Bruk ledepilene, naerhetsnummeret, signalstyrken
og avsokingslinjen til & styre linjeavsgkingen.
Disse informasjonsbitene frembringes fra  diskrete
signalkarakteristikker for & hjelpe sgkeren & bedgmme
kvaliteten pd lokaliseringen. Et signal uten forvrengning
avgitt fra en linje er sterkest like over denne linjen. (Merk: |
motsetning til signalavsgkingslinjene krever ledepilene at
brukeren retter inn posisjonsindikatoren slik at ledepilene star
i 90 graders vinkel pa signalavsgkingslinjen. (Se Figur 21).

5. Merk at en linje uten forvrengning ogsa vil veere klar
snarere enn utydelig pa skjermen, og at lyden som
ledsager bildet ikke vil ha noen “statisk stgy”

6. Tilliten til at en lokalisering er ngyaktig, kan gkes ved
a maksimere naerhetssignalet (og/eller signalstyrken),
balansere ledepilene og sentrere avsgkingslinjen pa
skjermen. Du bekrefter en lokalisering ved 3a teste
om den malte dybdeavlesningen er stabil og rimelig.
(Se side 229.)

2977 =

&

Avsgkings-
linje

lTl' - ~zisn X

Figur 21: Lokalisering med hey sannsynlighet
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AADVARSEL: Se ngye etter signalinterferens som kan
gi ungyaktige avlesninger. Avsgkingslinjen er bare
representativ for den nedgravde innretningens posisjon
hvis feltet er UTEN FORVRENGNING. IKKE baser sen
lokalisering bare pa avsokingslinjen.

Du ma alltid kryssjekke lokaliseringen ved & sikre at:

« Avsgkingslinjen viser liten eller ingen forvrengnings-
respons (utydelighet).

«  Neerhetssignalet og signalstyrken maksimeres nar
avsgkingslinjen krysser kartets midtpunkt.

- Den malte dybden gker som seg her og ber nar
enheten heves vertikalt og avsgkingslinjen forblir
rettetinn.

Malte dybdeavlesninger ma tas som anslag, og faktiske

dybder bgr bekreftes pa uavhengig vis ved a grave hull
eller med andre midler for gravingen begynner.

Som alltid kan du bare vaere absolutt sikker pa hvor et anlegg
ligger, hvis du avdekker anlegget og inspiserer det visuelt.
Posisjons- og dybdemalingen blir mer presis etter hvert
som SR-20s nederste antennenode kommer naermere og
naermere sgkeobjektet. Periodisk ny kontroll av malt dybde
og posisjon under graveprosessen kan bidra til 3 unnga
skade pa et sokeobjekt og kan identifisere flere signaler fra
anlegget som ikke ble fanget opp fer utgravingen.

Nar du avseker linjer, er det viktig a huske at T'er, kurver, andre
ledere og metallmasser i naerheten kan fore til forvrengning
av feltet, noe som krever nzermere undersgkelse av dataene
for & fastsette den faktiske beliggenheten til sgkeobjektet.

Se nedenfor hvis du vil ha tips om hvordan du forbedrer
signalet.

Hvis du kretser rundt den siste beliggenheten for et klart
signal i en avstand av ca. 20 fot (6,5 m), kan dette klargjore
om forvrengningen kommer fra en lokal sving eller et T-rgr
pa linjen og sette operatgren i stant til a fange inn linjen i
naerheten igjen.

Hvis signalet er klart, vil SR-20 ofte vise en rett signallinje
med sveert liten forvrengning helt opp til et 90-graders T-
ror, vise litt forvrengning nar det felger rundt kurven og sa
vise et klart signal igjen ndr det gar videre etter & ha passert
T-roret. Det viser meget klart nar linjen svinger.

Betjeningstips for linjeavsgking

« SR-20 identifiserer raskt forvrengte felt. Hvis
ledepilene er sentrert pd skjermbildet, og
avsgkingslinjen ikke er sentrert (eller hvis
naerhetssignalets tall og signalstyrken ikke er

Ridge Tool Company 227



RIDGID  seekTech SR-20

maksimert), skaper forvrengning et komplekst felt
som ikke er sirkulaert.

«  Slik forbedrer du avsgkingskretsen:

a) Prov a senke frekvensen du bruker.

b) Flytt grunnstolpens posisjon bort fra linjen som skal
avsokes. Bruk en starre bakkekontaktflate (f.eks. en
spade).

c) Kontroller at linjen ikke samtidig er knyttet til
et annet anlegg. (Du ma bare demontere felles
forbindelser hvis det er trygt & gjore det).

d) Hvis mulig kan du flytte senderen til et annet punkt
pa linjen.

+ Huvis avsgkingslinjen ikke vil sentreres, eller hvis den
flytter seg tilfeldig over skjermen, er det mulig at
SR-20 ikke far inn et klart signal. Den malte dybden
og narhetssignalet kan ogsa vaere ustabil under disse
omstendighetene.

a) Kontroller senderen for & se om den fungerer og
er godt jordet. God forbindelse og god jording
overvinner problemer med svak strom.

b) Test kretsen ved a peke den nederste antennen mot
en av senderens tilferselsledninger.

c) Kontroller at SR-20 og senderen opererer pa samme
frekvens.

d) Prevforskjellige frekvenser. Start med den laveste og
fortsett til linjen fanges opp pa palitelig vis. Hvis du
bruker lavere frekvenser, kan dette lgse problemer
med lekking.

e) Omplasser jordforbindelsen for & fa en bedre krets.
Kontroller at det er nok kontakt (grunnstolpen er
dyp nok), seerlig pa terr jord.

f) 1 ekstremt terr jord vil fukting av omradet rundt
grunnstolpen forbedre kretsen. Veer klar over at
fukten vil spre seg og fordampe, noe som reduserer
kretsens kvalitet over tid.

«  Bruk av den numeriske signalvinkelindikatoren er en
annen mate a se etter forvrengte signaler pa.

Flytt SR-20 vinkelrett til begge sider av den avsgkte
linjen til den numeriske signalvinkelindikatoren viser
45 grader. Pass pa at du holder den nederste noden
for den rundstrdlende antennen i samme hgyde og
posisjonsindikatormasten loddrett. Hvis det er lite
eller ingen forvrengning, ma den avsgkte linjen vaere
i midten og avstanden til hvert 45 -graders punkt skal
vaere omtrent det samme pa begge sider. Hvis signalet
ikke er forvrengt, er avstanden fra linjens sentrum til
45°-graderspunktet omtrent lik dybden.

En annen variant av denne teknikken er & flytte
seg like langt til heyre og venstre for den avsgkte

linjen, feks. 24tommer (60cm), og kontrollere at
signalstyrkeavlesningene er like.

§ .
i L Energisertror ]

i [}
| — a

& 5 - = W
» W e ]
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Figur 22: Se etter forvrengning

« Mens du avsgker, skal naerhetssignalet og signalstyrken
maksimeres og dybden minimeres pa samme sted som
ledepilene sentreres pa displayet. Hvis dette ikke er
tilfellet, kan anlegget skifte retning, eller det kan opptre
andre koplede signaler.

+ Hoyere frekvenser lekker lettere over til tilstatende
objekter, men kan veere ngdvendige for & komme
forbi brudd pa avsgkingsledninger eller forbiga
isoleringskoplere. Hvis linjen ikke er jordet i borteste
ende, kan heyere frekvenser veere den eneste maten &
gjere linjen avsgkbar pa.

Qo

« Nar du bruker senderen induktivt, ma du passe pa
begynne lokaliseringen omtrent 10 meter unna for
unnga “direkte kopling” (ogsa kjent som luftkopling).

Qo

« Mens du avsgker, fungerer kartdisplayet best under
folgende vilkar:

1. Linjen er plan

2. SR-20 posisjonsindikator befinner seg heyere enn
sokeobjektet

3. SR-20s antennemast holdes tilnaermet loddrett

Hvis disse vilkdrene ikke tilfredsstilles, ma du veere seerlig
oppmerksom pa maksimering av naerhetssignalet.

Generelt sett: hvis SR-20 brukes i en sone over linjen som
sokes, innenfor et sveipeomrade pa ca. to av linjens “dybder”,
vil kartet veere nyttig og korrekt. Veer klar over dette nar du
bruker kartet hvis det du sgker etter eller linjen ligger svaert
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grunt. Bredden til det nyttige sekeomradet for kartet kan
veere liten hvis linjen ligger ekstremt grunt.

Male dybde (linjeavsgkingsmoduser)

SR-20 beregner malt dybde ved & sammenligne styrken til
signalet i nederste antenne med signalet i gverste antenne.

Malt dybde maéles korrekt i et felt uten forvrengning nér den
nederste antennen bergrer bakken direkte over signalkilden
0g antennemasten star loddrett.

1. For a male dybden plasserer du posisjonsindikatoren
pa bakken, direkte over sonden eller linjen.

2. Dybden vises i det nederste venstre hjgrnet.

3. En malt dybde kan forseres ved at du trykker pa
valgtasten.

4. Malt dybde vil bare vaere ngyaktig hvis signalet ikke er
forvrengt og antennemasten holdes loddrett.

Testing for konsistensen til avlesningen av den malte
dybden kan foretas ved & heve SR-20 en kjent avstand (f.eks.
12tommer (33cm)) og observere om den malte
dybdeindikatoren gker med samme mengde. Sma variasjoner
kan godtas, men hvis dybden ikke endrer seg, eller endrer
seg dramatisk, er det en indikasjon pa et “forvrengt”felt, eller
sveert lite strom pa linjen.

MERK: Hvis du i modusene for aktiv og passiv linjeavsgking
trykker pa og holder inne valgtasten, forserer du en avlesning
av malt dybde og tvinger signalvinkelens indikator for &
skifte til Strem. Hvis lyden er slatt pa, vil den ogsa resentrere
lydtonen.
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Avlesning av strem og signalvinkel

Indikatoren for stremstyrke (mA) og signalvinkel () i
overste hgyre hjorne av skjermbildet viser den registrerte
strommen pa den avsgkte linjen i milliampére nar den
beregnede vinkelen til sentrum av det registrerte feltet
er mindre enn 35° og SR-20 krysser midten av feltet som
registrert av ledepilene.

Nar du beveger deg pa tvers av feltets sentrum, vil displayet
“sperre” den viste stremverdien (beholde den pa displayet) til
ledepilene snus igjen. Da oppdateres det sperrede displayet.
Syklusen med oppdatering og sperring opptrer hver gang
ledepilene snus.

Nar vinkelen til sentrum overskrider 35°, vil signalvinkel-
indikatoren igjen erstatte stremindikatoren, og displayet
viser den beregnede vinkelen til sentrum for det registrerte
feltet.

Klipping (avsgkingsmoduser)

Av og til vil signalstyrken veere sa sterk at mottakeren ikke
kan behandle hele signalet, en tilstand kjent som “klipping”.

Nar dette skjer, viser skjermen et varselsymbol ﬁl: Det
betyr at signalet er seerlig sterkt. Hvis klipping fortsetter,
kan dette bgtes pa ved a gke avstanden mellom antennene
og mallinjen ELLER ved & redusere styrken pa stremmen fra
senderen.

MERK: Displayet for malt dybde deaktiveres under forhold
med klipping.
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Stromstyrke
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Figur 23: Skjermvisning pa forskjellige lokaliseringer (lineavsoking)
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Passiv linjeavsgking

| passiv modus sgker SR-20 etter elektromagnetisk “stgy” som
har funnet veien til en nedgravd ledning alle tilgjengelige
midler.

Elektromagnetiske signaler kan havne pa nedgravde
ledninger pa flere forskjellige mater.

Den vanligste arsaken er fordi den kommer i direkte kontakt
med en signalkilde. Alle elektroniske innretninger i drift som
er koplet til VS-strom, vil strdle en viss mengde elektronisk
“stoy” tilbake til stramledningene de er koplet til.

I noen omrader, for eksempel, virker nedgravde anlegg som
antenner for radiosendinger med hgy effekt og lav frekvens
(for eksempel navigasjons- og kommunikasjonssignaler for
undervannsbater i Storbritannia), og vil gjenutstrale disse
signalene. Disse gjenutstralte signalene kan veere sveert
nyttige ved lokalisering.

Kort sagt kan frekvenser dukke opp pa nedgravde ledere pa
flere mater, og disse kan plukkes opp passivt hvis feltene er
sterke nok.

1. Velg en frekvens for passiv linjeavsgking (ikonet %

eller &),

2977
X

1_21:' — 1k

Figur 24: 60° Hz frekvens for passiv avseking

2. SR-20 har flere frekvensinnstillinger for passiv
linjeavsgking. Kraftfrekvenser (identifisert med
strgmikonet %) brukestil & lokalisere signalergenerert
som resultat av kraftoverfgringer, vanligvis 50 eller 60
Hz. For a redusere virkningene av iboende stoy fra
linjelast eller nzerliggende innretninger kan SR-20
stilles inn slik at den lokaliserer forskjellige multipler
(eller overtoner) av den grunnleggende frekvensen
pa 50/60 Hz og opptil 4.000 Hz.
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9x-multiplumet er den innstillingen som vanligvis
brukes til 3 lokalisere 50/60 Hz-signaler. |
velbalanserte elektriske distribusjonssystemer med
hey spenning kan 5x-multiplumet fungere bedre.
Frekvensinnstillinger pa 100 Hz (i land med 50 Hz)
og 120 Hz (i land med 60 Hz) er szerlig nyttige for ror
som er utstyrt med ensrettere som benytter katodisk
beskyttelse.

Som i aktiv linjeavsgking vil avsgkingslinjen reflektere
forvrengning i det registrerte feltet ved & virke ufokusert
eller uklar i samme utstrekning som forvrengningen. Denne
“forvrengningsresponsen” gjgr det mulig a se nar feltet som
avsokes, blir forvrengt av andre felt eller metalliske objekter
i neerheten.

3. Det er ogsa to andre radiofrekvensband ﬁ som
hjelper deg a lokalisere linjer passivt. Dette er:

o 4 KkHztil 15 kHz (LF)
« > 15kHz (HF)

Radiofrekvensen og band <4 kHz kan gi bedre bedgmmelse
nardu avsgkeriet stoyete milje. De er ogsa til god hjelp nardu
soker etter linjer i blindsgk. Nar du sgker over et stort omrdde
der lokaliseringen av mal er ukjent, er en nyttig metode
a velge bruk av flere frekvenser og sjekke omrddet over
flere frekvenser i sekvens mens du leter etter meningsfylte
signaler.

Generelt sett er direkte tilkoplet aktiv linjeavseking mer
palitelig enn passiv linjeavsgking.

A ADVARSEL: Ved passiv avsgking, eller nar signalene er
ekstremt svake, vil malt dybde generelt sett avleses for
DYPT, og den faktiske nedgravningsdybden kan veere MYE
grunnere.
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Betjeningstips for passiv linjeavsgking

1.

Hvis du i passiv lokalisering ser etter en kjent linje, ma
du passe pa at du bruker den beste frekvensen for den
relevante linjen. Dette kan for eksempel veere 50 Hz
(1) for en kraftlinje, eller det kan vise seg at 50 Hz (9)
produserer en mer palitelig respons pa en bestemt
linje.

Hvis du sgker etter et katodebeskyttet ror i passiv
modus, ma du bruke hgyere frekvens (hgyere enn
4 kHz) for & fange opp overtoner.

Husk at rer kan fore strem som vises i en passiv
avsgking like godt som kabler. Den eneste garantien
for en lokalisering er inspeksjon.

Generelt sett er lokalisering med passiv avsgking
mindre palitelig enn aktiv linjeavsging, fordi aktiv
linjeavseking gir positiv identifikasjon av signalet fra
senderen.

Seerlig i passiv linjeavsgking gjelder det at det 3 vite
at du har funnet noe, ikke er det samme som a vite
hva du har funnet. Det er sveert viktig & bruke alle
tilgjengelige indikatorer, som f.eks. malt dybde,
signalstyrke osv., for & underbygge en lokalisering.
Hvis det er mulig & finne en del av en passivt lokalisert
kabel, kan den sa energiseres med en sender og
avsgkes positivt.

Mens passiv linjeavsgking som oftest brukes pa
kraftlinjer pa 50/60 Hz, kan andre kabler, som f.eks.
telefonledninger, CATV-linjes osv., energiseres av
transiente radiofrekvenser i omradet og kan vises
under passive linjeavsgkingssak.

Sondelokalisering

SR-20 kan brukes til & lokalisere signalet fra en sonde
(sender).

VIKTIG! Signalstyrke er ngkkelfaktoren nar det gjelder &
bestemme sondens beliggenhet. Veer ngye med a maksimere
signalstyrken for du markerer at det skal graves i et omrade.
Folgende forutsetter at sonden befinner seg i et vannrett
ror, at bakken er tilnaermet plan og at SR-20 holdes med
antennemasten loddrett.

Sondens felt har en annen form enn det sirkuleere feltet
rundt en lang leder som f.eks. et ror eller en kabel. Det er et
dipolfelt som ligner feltet rundt jorden med en norddpol og
en sgrpol.

Figur 25: Jordens dipolfelt

| sondens felt vil SR-20 registrere punktene i begge ender
der feltlinjene bayer seg i loddrett retning, og apparatet vil
markere disse punktene pa kartdisplayet med “pol”-ikonet
(4). SR-20 vil ogsa vise en linje i 90 grader til sonden, sentrert
mellom polene og kjent som“ekvator’, mye pa samme méaten
som ekvator pa et kart over jorden.

Merk at signalet holder seg stabilt uansett retning pa grunn
av SR-20s rundstralende antenner. Dette betyr at signalet vil
oke jevnt i styrke ndr du naermer deg sonden og reduseres
jevnt nar du flerner deg fra den.

MERK: En pol befinner seg der feltlinjene blir loddrette.
Ekvator er der hvor feltlinjene er vannrette.
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Figur 26: Dipolfelt

Nar du lokaliserer en sonde, ma du ferst sette opp
lokaliseringen:

« Aktiver sonden far du legger den i rgret. Velg samme
sondefrekvens pad SR-20 og kontroller at den tar inn
signalet.

Etter at sonden er sendt inn i rgret, gar du til det stedet du
tror sonden kan veere. Hvis retningen pa reret er ukjent,
skyver du sonden et kort stykke inn i rgret (~15 fot (5 m) fra
tilgangspunktet er et godt utgangspunkt).
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Lokaliseringsmetoder

Det er tre viktige trinn du ma folge for a lokalisere en
sonde. Det forste trinnet er a lokalisere sonden. Det
andre er & bestemme sondens plassering ngyaktig. Det
tredje er a bekrefte lokaliseringen.

Trinn 1: Lokaliser sonden

+ Hold SR-20 slik at antennemasten peker utover. Sveip
med antennen og lytt pd lyden. Den vil veere hoyest
ndr antennemasten peker i retning av sonden.

Senk SR-20 til normal driftsposisjon (antennemasten
loddrett) og ga i retning av sonden. Nar du naermer
degsonden, vil signalstyrken gke og lydens tonehgyde
stige. Bruk signalstyrken og lyden til 3 maksimere
signalet.

Maksimer signalstyrken. Nar det ser ut til & ha nadd
sitt hoydepunkt, plasserer du SR-20 naer bakken over
punktet med det hgye signalet. Veer ngye med 4
holde mottakeren i en konstant hgyde over bakken,
da avstanden pavirker signalstyrken.

« Merk signalstyrken og flytt deg bort fra dete hgye
punktet i alle retninger for  bekrefte at signalstyrken
faller merkbart pa alle sider. Marker punktet med en
gul sondemarker.
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Figur 27: Poler og ekvator til en sonde

Hvis ekvator vises pa skjermbildet ndr du“kommer naermere’,
folger du den i den retningen der signalstyrken stiger for a
lokalisere sonden.

Ridge Tool Company 233



RIDGID  seekTech SR-20

Trinn 2: Bestemme sondens plassering ngyaktig

Polene ¥4 skal vises pa begge sider av punktet med maksimalt
signal og i samme avstand pa hver side hvis sonden er plan.
Hvis de ikke kan sees pa skjermbildet i punktet med maksimal
signalstyrke, md du flytte deg fra maksimumspunktet
vinkelrett i forhold til den prikkete linjen (ekvator) til det
dukker opp en pol. Sentrer posisjonsindikatoren over polen.

Hvor polene opptrer, er avhengig av sondens dybde. Jo
dypere sonden er, desto lenger borte fra den vil polene
veere.

Den prikkete linjen representerer sondens ekvator. Hvis
sonden ikke star pa skra, vil ekvator krysse sonden ved
maksimal signalstyrke og minimal malt dybde.

MERK: det faktum at du star pa ekvator, betyr ikke at
posisjonsindikatoren er over sonden. Du ma alltid bekrefte
lokaliseringen ved @ maksimere signalstyrken og markere
begge polene.

«  Marker den forste polplasseringen du finner med en
red markgr. Nar du har sentrert polen, representerer
en dobbeltlinjeindikator hvordan sonden ligger
under bakken, og i de fleste tilfellene representerer
den ogsa rerets tilneermede retning.

« Nar posisjonsindikatoren kommer i naerheten av en
pol, viser apparatet en zoomring sentrert om polen.

« Den andre polen vil veere like langt fra sondens
plassering i motsatt retning. Lokaliser den pa samme
maten og marker den med en rgd trekantet marker.

« Hvissonden er plan, skal de tre markgrene veere rettet
inn og de rede polmarkgrene skal vaere like langt fra
den gule sondemarkgren. Hvis dette ikke er tilfelle,
kan det bety at sonden star pa skra. (Se “Sonde pa
skrd”) Det er generelt sett slik at sonden vil vaere pa
linje med de to polene med mindre det foreligger
ekstrem forvrengning.

Trinn 3: Bekreft lokaliseringen

- Det er viktig & bekrefte sondens plassering ved a
dobbeltkontrollere informasjonen fra mottakeren
og maksimere signalstyrken. Flytt SR-20 bort fra den
maksimale signalstyrken for @ kontrollere at signalet
reduseres pa alle kanter. Pass pa at du flytter enheten
langt nok til & se en merkbar reduksjon i signalet i
hver retning.

Figur 28: Sondelokalisering: Ekvator
«  Dobbeltkontroller de to polplasseringene.

+ Merk at avlesningen av malt dybde pa stedet med
maksimal signalstyrke er rimelig og konsekvent. Hvis
den virker altfor dyp eller for grunn, ma du kontrollere
pa nytt om det faktisk er maksimal signalstyrke pa
dette stedet.

« Se etter at polene og punktet med den storste
signalstyrken ligger pa rett linje.

VIKTIG! Husk: det at du star pa ekvator betyr ikke at du
befinner deg over sonden. Det at du ser to poler pa linje
med hverandre pa displayet, er ikke en erstatning for
sentrering over hver pol for seg og markering av deres
plasseringer som beskrevet ovenfor.

Hvis du ikke kan se polene, ma du utvide soket.

For a fa best presisjon ma SR-20 holdes med masten i
loddrett retning. Antennemasten ma veere loddrett nar
du markerer polene og ekvator, ellers blir lokaliseringen
av dem mindre ngyaktig.
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Skrastilte sonder

Hvis sonden er skrastilt, vil en pol bevege seg nzaermere
sonden og den andre vil fierne seg.

Det som sees pa skjermen hvis sonden star loddrett, er en
enkelt pol i punktet med maksimal signalstyrke. (Ridgids
flytende sonde er konstruert for at en enkelt pol skal veere
“synlig,” og den er vektet for & holde sonden pa en loddrett
akse.) Maksimering av signalstyrken vil lede til den beste
lokaliseringen for sonden.

Flytende sonder

Noen sonder er konstruert for & skylles ned i eller drive ned
i et ror drevet av vannstremmen. Den eneste garantien for 3
lokalisere en flytende sonde er maksimering av signalstyrken
og dobbeltsjekking av at signalet svekkes pa alle sider av
punktet med maksimalt signal.
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Male dybde (sondemodus)

SR-20 beregner malt dybde ved & sammenligne styrken til
signalet i nederste antenne med signalet i gverste antenne.
Malt dybde er tilnaeermet. Den vil vanligvis reflektere den
fysiske dybden nar masten holdes loddrett og den nederste
antennen bergrer bakken like over signalkilden, forutsatt at
det ikke foreligger noen forvrengning.

1. For & méle dybden plasserer du posisjonsindikatoren
pa bakken, like over sonden eller rgret.

2. Den madlte dybden vises i nederste venstre hjgrne pa
SR-20s skjermbilde.

3. En avlesning av malt dybde kan forseres ved at du
trykker pa valgtasten under en lokalisering.

4. Malt dybde vil bare vaere ngyaktig hvis signalet ikke er
forvrengt.

Klipping (sondemodus)
Av og til vil signalstyrken veere sa sterk at mottakeren ikke
kan behandle hele signalet, en tilstand kjent som “klipping”.

Nar dette skjer, viser skjermen et varselsymbol ﬁ.l" Det
betyr at signalet er seerlig sterkt.

MERK: Displayet for malt dybde deaktiveres under forhold
med klipping.
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Figur 29: Skjermvisning pa forskjellige lokaliseringer (sonde)
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Normal

|
Maksimal signalstyrke

|
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@ Skrastilt
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Figur 30: Skrastilt sonde, poler og ekvator

Se etter om hgyre pol er nzermere ekvator pa grunn av skrastillingen.
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Menyer og innstillinger

Hvis du trykker pa menytasten, far du opp en serie med valg
(se Figur 31).

Automatisk
menyavslutning

Nedtelling .
Tidsur Figur 31: Hovedmeny

Hovedmenyen viser fglgende valgmuligheter nar du gar fra
toppen av menyen og nedover:

1. ¥ Naveerende tilgjengelige sondefrekvenser
(avkrysset aktiv eller ikke).

2. #1 Naveerende tilgjengelige frekvenser for aktiv
linjeavsgking (avkrysset aktiv eller ikke).

3. % Navarende tilgjengelige frekvenser for passiv
linjeavsgking (avkrysset aktiv eller ikke).

4, £ Navaerende tilgjengelige radiofrekvenser (lave
og haye) (avkrysset aktiv eller ikke).

5. £ Innstilling av enheter for dybdemaling
6. 'i Motlyskontroll
7. ¥ LCD kontrastkontroll

8. HEE Skjermelementkontroll (Displayet

viser undermenyer nar det velges for sonde- eller
linjeavsgkingsmoduser.)

9. HE Frekvensvalgkontroll (Displayet viser
undermenyer for frekvenskategorier som kan
velges.)

10. l-rlnformasjonsmeny inklusive programvarever-
sjon og enhetens serienummer (displayet viser un-
dermeny for gjenoppretting av fabrikkinnstillinger pa
informasjonsskjermbildet).

En komplett liste finner du pa menytreet pa side 241.

o« O Tidsur for nedtelling til automatisk
menyavslutning

Mens du gdr gjennom menytreet, viser skjermen nederst en
teller som teller ned.
+ Navaerende tilgjengelige frekvenser

Frekvenser som har fatt statusen “Avkrysset aktiv” vises med
en avkrysningsboks ved siden av seg.

MERK: Hevet skrift angir overtoner, f.eks. 60*° = 540 Hz og 50
Hz° =450 Hz.

. % Endring av dybdeenheter

« i Motlyskontroll

En lysdetektor som er bygget inn i gverste venstre hjgrne av
tastaturet, registrerer lave lysnivaer. Motlyset kan forseres pa
ved at du blokkerer lyset til denne feleren.

. i LCD-kontrast

Nar du velger denne ved a trykke pa valgtasten, kan dujustere
kontrasten. Bruk opp- og ned-pilene til & gjere skjermbildet
lysere eller markere.

Bruk menytasten til & lagre innstillingen og avslutte. Pa denne
menyen kan en ogsa avslutte ved a trykke pa valgtasten for &
lagre innstillingen og avslutte.

. HEE Meny for skjermelementer

Avanserte funksjoner i SR-20 kan aktiveres nar du bruker
menytasten for & vise menytreet.

SR-20 leveres med noen av elementene slatt av for a gjere
det enkelt. Bruk valgtasten til & krysse av eller fjern kryss i

boksen ved siden av skjermelementet.

Forvrengningslinje
“Veddelgpsbane”

— Pa/Av
med vannmerke Stromstyrke/
og peker . ’ Signalvinkel
Signalfok Avstands-
'gnafioius- terskelkontroll
kontroll
Avsgkingslinjens
Ledepiler forvrengning
Ikon for Knytter lyd til
intet signal signalstyrke
(demping) Funksjon for
Automatisk sentrering av

signalstyrke
Signalstyrke
Pa/Av

meny-avslutning,
tidsur for nedtelling

Figur 32: Skjermelementer (linjeavsekingsmoduser)
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Valgfrie funksjoner

Valgfrie funksjoner pd menyen for skjermelementer
omfatter:

. Veddelgpsbane og vannmerke

Dette gir en ekstra, visuell mate & avsoke maksimumssignalet
pa. Hvis du prever a avsgke en linje ved & merke dens hayeste
signalstyrkenivd, fungerer vannmerket som visuell hjelp.

e lkon for intet signal (demping)

r
",

. Funksjon for sentrering av signalstyrke

Hvis du velger dette alternativet pa skjermbildet med
menyvalg, vil dette fa tallet som representerer signalstyrken,
til & vises midt i displayomradet hver gang det ikke er noe
neerhetssignal tilgjengelig.

. o Avstandsterskelkontroll

Denne hjelper deg & avgrense lokaliseringen til en viss
avstand fra instrumentet. Hvis malets malte dybde er storre
enn den brukervalgte terskelverdien, vil naerhetssignalet lese
null. Hvis den malte dybden er mindre enn terskelen som er
innstilt, vil SR-20 vise en naerhetssignalverdi. (Kun i modus for
linjeavseking.)

Avstands-
- terskel-
kontroll

Figur 33: Avstandsterskelkontroll

Nar den er aktivert, kontrolleres avstandsterskelkontrollen
av et langt trykk (mer enn (%2 sekund) pa opp-tasten for a
stille inn en hayere terskel, eller pd ned-tasten for & senke
terskelen.

Innstillingene pa avstandsterskelen kontrollerer
naerhetssignalets dybdeterskelfunksjon som vist nedenfor.

(Lavest) Signalstyrkemodus. Flytter signalstyrken til midten
av skjermen, kartskjermbildet vises ikke, gjor det mulig a vise
negativ dybde. Lydsignal reflekterer signalstyrke.

(1 m/3 m/10 m/30 m) Viser avstandsterskel for registreringer
der malt dybde er X meter eller mindre.

(Hoyest) Helt apen nzerhetsmodus. Ingen terskel, ingen
demping, tillater visning av negativ dybde.
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Avstandsterskelkontrollen er szerlig nyttig hvis du ma
eliminere signaler fra bortenfor en veldefinert avstand av
klarhetshensyn.

o SHra

Signalfokuskontrollfunksjonen fungerer i hovedsak som
et forsterrelsesglass rettet mot signalet. Den reduserer
det utdraget av signalets bandvidde som mottakeren
undersgker og gir en visning basert pa en mer folsom
lesning av de innkommende signalene. Fordel og
ulempe ved a bruke signalfokuskontrollinnstillingen er at
displayet blir mer presist, men oppdateres langsommere.
Signalfokuskontrollen kan stilles pa 4 Hz (bred), 2 Hz, 1 Hz,
.5Hz og .25 Hz (smal). Jo trangere den valgte bandbredden
er, desto storre avstand og presisjon for registreringen vil
mottakeren vise, men med en lavere oppdateringshastighet
for data pa displayet.

104" [ U=
Thir

Signalfokus- 'E'
kontroll g tH

lTr W0Ter

Signalfokuskontroll

Figur 34: Signalfokuskontroll

Nar den slatt pa, endres signalfokuskontrollen til smalere
eller bredere innstillinger med opp-tast (smalere) og ned-
tast (bredere).

Signalfokuskontrollen er nyttig nar du trenger a fokusere pa
et bestemt signal med detaljer.

Dette alternativet aktiverer den automatiske dempingen
av lyden nar malt dybde er sterre enn innstillingen av
avstandsterskelinnstillingen.

Demping av lyd > 99’

, oA

Avsgkingslinjens respons

Avkryssingsboksen for avsgkingslinjens forvrengnings-
respons stiller inn falsomheten for visningen av sgkelinjens
forvrengning til lav, middels eller hgy, eller den deaktiver
funksjonen fullstendig. Jo hayere innstilling, desto mer
folsom blir “forvrengningsskyen” rundt avsgkingslinjen.

Hvisforvrengningsresponsenerdeaktivert, vilavsgkingslinjen
vises som en enkelt, heltrukket linje.
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. BE=E

Andre tilgjengelige frekvenser pd morfrekvensmenyen kan
foyes til pa hovedmenylisten med tilgjengelige frekvenser

Frekvensvalgkontroll

ved a ga til Frekvensvalgkontrollens undermeny "E
og velge gnsket modus. Uthev kategorien med gnsket

frekvens (Figur 35). Trykk pa valgtasten d-

Figur 35: Velge en frekvenskategori

Bruk sd opp- og ned-tastene til & blade gjennom de
tilgjengelige frekvensene. Uthev den gnskede frekvensen for
a legge den til pa listen som er tilgjengelig i oyeblikket.

Hvis du krysser av en frekvens (med valgtasten), vil dette
aktivereden, slikat den kommer med pa listen med frekvenser
som er “Tilgjengelig nd” pa hovedmenyen.

Utvalgtefrekvenseridetavkryssede ogaktive settetkan byttes
mens SR-20 er i bruk ved at du trykker pa frekvensknappen.
SR-20 vil blade nedover i listen gjennom settet av aktive
frekvenser fra lav til hegy, gruppe for gruppe, og gjenta. Hvis
du fierner krysset ved en frekvens pa hovedmenyen, vil dette
deaktivere den, og den vil da ikke vises nar du trykker pa
frekvenstasten.

Informasjonsskjermbilde og gjenoppretting av
standardinnstillinger

(1)
. NS Informasjonsskjermbilde

Informasjonsskjermbildet vises nederst pa listen med
menyvalg. Hvis du trykker pa valgtasten, vises detinformasjon
om posisjonsindikatoren, inklusive programvareversjon,
mottakerens serienummer og dens kalibreringsdato
(Figur 36).
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Figur 36: Informasjonsskjerm

Gjenopprette fabrikkinnstillinger

Hvis du trykker pa velg enda en gang, vises alternativet
Gjenopprett fabrikkinnstillinger.

Bruk opp- og ned-tastene til & utheve enten “avkrysnings-
"symbolet for & gjenopprette fabrikkinnstillingene, eller
“X"-symbolet for IKKE & gjenopprette dem.

Trykker du pa menytasten uten a endre noen av
avkrysningsrutene, forlater du alternativet og lar tingene
veere som de er.
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Menytre

L___Sonde

| Radio

Aktiverte frekvenser

—— Linjeavsoking
- Effekt (passiv avseking)

Maleenheter
L Fot/Meter

Motlysalternativer
—— Pa/Av/Auto

LCD-kontrast
—— @k/Reduser

Valg av skjermelementer
—— (Kryss av pd/av)

——n0

Sonde

— L Gjenopprett standardinnstillinger

Avsgkingsmodus Sondemodus
—

L1 Vannmerke

—— Signalfokusinnstilling

Indikator for intet signal
Lydsignaler

Sentrer signalstyrke*
Signalstyrke
Avstandsterskel*
Signalvinkelindikator

Forvrengningslinje*

Forvrengningsrespons for avsgkingslinje*

Demping av lyd > 99’
Ledepiler*

*=Kun display for linjeavsgking

Frekvensvalg (kryss av pa/av)

16 Hz, 512 Hz, 640 Hz, 16 kHz, 33 kHz

Linjeavsgking

128 Hz, 1 kHz, 8 kHz, 33 kHz

Effekt
50 Hz¥, 50 Hz*, 50 HZ*,
60 Hz*', 60 Hz*, 60 HZ*,
100 Hz, 120 Hz, <4 kHz
RF
Lav (4-15 kHz)
Hoy (>15 kHz)
Informasjonsmeny

(kryss av ja/nei)

Figur 37: Menytre
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Vedlikehold av SR-20

Transport og oppbevaring

For transport ma du kontrollere at enheten er slatt av for a
spare batteriet.

Under transport mad du kontrollere at enheten er sikret og
ikke spretter omkring eller rammes av lgst utstyr.

SR-20 ma oppbevares pa et kjolig og tort sted.

MERK: Hvis du oppbevarer SR-20 i en lengre periode, ma
du ta batteriene ut.

Hvis du transporterer SR-20, ma du ta batteriene ut av
enheten.

Vedlikehold og renhold

1. Bruken fuktig klut og litt mildt rengjaringsmiddel til &
rengjore SR-20. Ikke dypp den i vann.

2. Nar du gjor apparatet rent, ma du ikke bruke
skrapende verktgy eller skuremidler, da disse setter
skrapemerker pa displayet som ikke lar seg fjerne.
DU MA ALDRI BRUKE L@SEMIDLER til & rengjgre noen
del av systemet. Stoffer som aceton og andre skarpe
kiemikalier kan fore til at dekselet sprekker.

Finne komponenter med feil

Se veiledningen for feilsgking hvis du vil ha forslag om
feilsoking.

Service og reparasjon

VIKTIG! Instrumentet ma bringestil etav RIDGIDs uavhengige
autoriserte servicesentre eller sendes tilbake til fabrikken. Ta
ut batteriene far forsendelse.

Alle reparasjoner foretatt av Ridges serviceenheter har
garanti mot mangler i materiale eller utforelse.

Hvis du har sparsmal om service pa eller reparasjon av denne
maskinen, kan du kontakte RIDGID-forhandleren, det lokale
RIDGID-kontoret eller Ridge Tool Europe pa adressen info.

europe@ridgid.com
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Ikoner og symboler
TASTATURIKONER

A Menynavigasjon/signalfokus/avstandsterskelkontroll o Strom PA/AV

Menyvalg B Menytast
sondemodus: Forser dybde/resentrer lyd
modus for linjeavseking: Forser dybde, forser strom, resentrer lyd =3
signalstyrkens avstandsinnstilling: Forser kart p& o Frekvenstast
Y Menynavigasjon/signalfokus/avstandsterskelkontroll ‘i]) Lydtast
DISPLAYIKONER DISPLAYIKONER (forts.) MENYIKONER

@ Sondefrekvens

'E' Aktiv avsgkingsfrekvens

ﬁ Radiofrekvens

* Passiv linjeavsgkingsfrekvens

1— Malt avstand/dybde

® £ Signalvinkelindikator

standssigna - ilbakestilling til fabrikkinnstillinger
Astandssignal {'1 "'_ Tilbakestilling til fabrikki illi

Signalstyrke E" Menyens avkrysningsboks

Lydstyrke
EE]: Verktaymenyen

Batterniva . -
':E} Motlysinnstillinger

Advarsel om lavt batteri (blinker)
{} Justering av skjermkontrast
Nivapeker

(signalstyrke)

@H Skjermelementer

m& Mmiliamp, Strom Vannmerke
(signalstyrke)
b ‘= HE Frekvensvalgkontroll
L |

Avstandsterskelkontroll
Ingen sonde

Informasjonsskjerm

D
# Polikon
@ Teller for tidsavbrudd, meny

mmuape Avspkingslinje

Ingen sonde

Ingen avsoking

______ Forvrengningslinje

AEXBIO@ [ B o

E} Ga opp ett niva
Ingen RF (trykk pa menytasten)

Ekvator

S 2Hz =Gjennomlep bandbredde

| | Rorets retning '{'f}' Ledningsretningens helling

33" %im lerskel for dybde stgrre enn 3 fot/1 meter
I v %%m Terskel for dybde storre enn 10 fot/3 meter

Terskel for dybde stgrre enn 30 fot/10 meter

£
i

Terskel for dybde stgrre enn 99 fot/30 meter

Figur 38: Ikoner og symboler
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Veiledning for feilsgking

PROBLEM

SANNSYNLIG LOKALISERING AV FEIL

SR-20 laser seg under
bruk.

Sla enheten av og sa pa igjen. Ta ut batteriene hvis enheten ikke vil sla seg av.
Hvis det er lite strem pa batteriene, ma du skifte dem.

SR-20 fanger ikke opp
signalet.

Kontroller at riktig modus og frekvens er stilt inn. Undersgk kretsen for & se etter mulige
forbedringer. Omplasser senderen, endre jording, frekvens osv; modifiser Avstandsterskelen
(side 239) og/eller innstillingene for signalfokuskontroll (side 239).

Mens du avsoker,
“hopper”linjene
over hele skjermen i
kartvisningen.

Dette viser at SR-20 ikke plukker opp signalet, eller at det foreligger interferens.

Kontroller at senderen er godt tilkoplet og jordet. Rett SR-20 mot begge ledere for & kontrollere
at det er en komplett krets.

Prov en hgyere frekvens, eller & kople apparatet til et annet punkt pa linjen, eller 3 skifte til induktiv
modus.

Prov & bestemme kilden for eventuell stay og eliminer den. (Bundet jording, osv.)

Kontroller at SR-20-batteriene er nye og fullt ladet.

Linjene “hopper” over
hele skjermen mens du

lokaliserer en sonde.

Kontroller batteriene i sonden for @ se om de fungerer.

Sonden kan veere for langt borte. Prgv a starte med sonden naermere om mulig, eller ta et nytt
sok i omradet.

Bekreft signalet ved a plassere den nederste antennen in naerheten av sonden.
Merk - Sonder har problemer med a sende ut signaler gjennom linjer laget av stapejern og
smidig jern.

@k avstandsterskelen og prev & redusere innstillingene av signalfokuskontroll for & forbedre
“fokus” pa svakere signaler.

Avstanden mellom
sonden og polene er
ikke den samme.

Sonden kan sta pa skra, eller det kan vaere en overgang fra stapejern til plast.

Enheten opptrer
underlig, lar seg ikke
sla av.

Batteriene kan veere i ferd med & g4 tomme. Sett inn nye batterier og sla apparatet pa.

Displayet er helt markt
eller helt lyst nar
det slas pa.

Sla enheten av og sa pa igjen.

Juster LCD-skjermens kontrast.

Det kommer ingen lyd.

Aluster lydnivédet pa lydmenyen. Bekreft at naerhetssignalet er stgrre enn null.

SR-20 vill ikke starte.

Se om batteriene ligger riktig.
Kontroller at batteriene er ladet.
Se etter om batterienes kontakter er OK.

En av enhetens sikringer kan vaere gatt. (Dette krever service pa fabrikken.)
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Spesifikasjoner Standardinnstillinger
Vekt m/batterier ... 4 pund (1,8 kg) « Dybdeenheter = Meter & centimeter
Vekt u/batterier ..........o..... 3,3 pund (1,5 kg) «  Volum = 2 (to innstillinger over dempet)
Mal +  Motlys = Auto
Lengde ..neennenineniins 28,4cm + Avstandsterskel = 10 m (avsgking)
Bredde ... 1,3m + 33 kHz (modus for aktiv linjeavsgking)
Hoyde ..eeerneceercrennnne 79cm
Stromkilde Standardutstyr
4 batterier i C-starrelse, 1,5V alkalisk (ANSI/NEDA Element Kat. #
;2?;:5; LR14) eller 1,2V NiMH eller NiCad oppladbare SR-20 posisjonsindikator 21943
Markgrer og masteholder 12543

Nominell effekt: 6 V@550 mA

. Brukerhandbok
Signalstyrke

. . . 4 C-celle-batterier (alkaliske)
Ikke-lineaer i funksjon. 2000 er 10x hgyere enn 1000,

3000 er 10x hgyere enn 2000, osv. «  Oppleeringsvideo (DVD)
Driftsmiljo

Temperatur ........ceeeeeeene -20°C til 50°C TilleggSUtStyr

FUktighet .....cceoeeeemneeeverrrrrenne 5% til 95% RH « Andre sondemarkgrer 12543

Lagringstemperatur ......... -20°C til 60°C - ST-305 sender 21948
ST-510 sender 21953
Induktiv klemme (12 cm) 20973
Fjernsonde 16728
Flytende sonde (2 stk) 19793
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Lokalizator SeekTech SR-20
Instrukcja obstugi

Ogolne informacje dotyczace
bezpieczenstwa

OSTRZEZENIE! Przed rozpoczeciem
uzytkowania urzadzenia nalezy
doktadnie zapoznac¢ sie z tymi
zaleceniami oraz z dotaczong
broszura dotyczaca bezpieczenstwa.
W przypadku wystapienia watpliwosci
dotyczacych jakiegokolwiek aspektu
uzytkowania tego narzedzia nalezy
skontaktowac¢ sie z dystrybutorem firmy
RIDGID, aby uzyskac wiecej informacji.

Skutkiem braku zrozumienia i nie stosowania
sie do wszystkich zalecen moze by¢ porazenie
pradem elektrycznym, pozar i/lub powazne
obrazenia ciala.

ZACHOWAJ TE INSTRUKCJE!

APRZESTROGA: Przed wysytka urzadzenia nalezy wyjac
baterie.

W  przypadku pojawienia sie jakichkolwiek pytan
dotyczacych serwisu badz napraw tego urzadzenia nalezy
kontaktowac sie ze swym dystrybutorem, z lokalnym
biurem firmy Ridgid lub z firma Ridge Tool Europe na stronie
info.europe@ridgid.com.

seekTech SR-20 RIDGID

/N\ NIEBEZPIECZENSTWO

e SR-20 jest przyrzadem diagnostycznym, ktéry wykrywa
pola elektromagnetyczne emitowane przez obiekty
znajdujace sie pod ziemia. Jego przeznaczeniem jest
wspomaganie uzytkownika w lokalizowaniu tych
obiektéw poprzez rozpoznawanie charakterystyk linii
pola i wyswietlanie ich na ekranie. Poniewaz linie pola
elektromagnetycznego moga by¢ znieksztatcone i
zaktdcone, przed rozpoczeciem wykopéw wazne jest
zweryfikowanie lokalizacji podziemnych obiektow.

e W tym samym obszarze pod ziemiag moze znajdowa¢c
sie kilka obiektow uzytecznosci. Nalezy dbac¢ o
przestrzeganie lokalnych wytycznych oraz procedur
ustug typu jednego wezwania serwisowego.

e Odsloniecie sieci uzytecznosci jest jedynym
sposobem zweryfikowania jej istnienia, lokalizacji
oraz gtebokosci.

* Firma Ridge Tool Co. jej przedsiebiorstwa
stowarzyszone oraz dostawcy, nie beda ponosic
odpowiedzialnosci za obrazenia, ani zadne szkody
bezposrednie, posrednie, uboczne lub wynikowe
doznane lub poniesione wskutek uzytkowania
urzadzenia SR-20.

W korespondencji nalezy podawac wszystkie informacje
przedstawione na tabliczce znamionowej narzedzia, w tym
oznaczenie modelu oraz numer seryjny.
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Czesci sktadowe SR-20

Zkjcze portu szeregowego

Komora baterii
Ziacze USB

Etykieta numeru seryjnego

N\
-

Opis ikon

Uwaga: Porty USB/ szeregowy stuza do
tadowania nowego oprogramowania

|

Ekran wyswietlacza

Klawiatura

Maszt antenowy

Uchwyt
Gorny wezel antenowy
Glosnik

Polaczenie przegubowe

do skladania ==

Anteny
prowadzace

Dolny wezet antenowy

Zatrzask sktadanego masztu

Rysunek 1: Cze$ci sktadowe SR-20

246 Ridge Tool Company



Prezentacja lokalizatora SR-20
Rozpoczecie pracy

Instalowanie/wymiana baterii

Rysunek 2: Komora baterii

APRZESTROGA: Nie dopuszcza¢ do przedostania sie
zanieczyszczen lub wilgoci do komory baterii. Obecnos¢
zanieczyszczen lub wilgoci w komorze moze by¢
przyczyna zwarcia stykow baterii, prowadzac do szybkiego
roztadowywania baterii, czego skutkiem moze by¢ wyciek
elektrolitu lub zagrozenie pozarem.

Sktadany maszt

WAZNE! Masztu lokalizatora SR-20 nie nalezy otwierac,
ani zamykac z zatrzasnieciem. Otwierac i zamyka¢ go tylko
recznie.

UWAGA: Wykonujac lokalizowanie obiektu przy uzyciu
lokalizatora SR-20 nalezy unika¢ ciggniecia dolnego wezta
antenowego po podtozu. Moze to powodowac wprowadzanie
szuméw do sygnatu, czego skutkiem bedzie zakiécanie
rezultatow i moze w koncu doprowadzi¢ do uszkodzenia
anteny.

Przycisk zwalniajacy =y

v\M\

Rysunek 3: Skladany maszt antenowy i
przycisk zwolnienia blokady

seekTech SR-20 RIDGID

Tryby pracy lokalizatora SR-20

Lokalizator SR-20 dziata w trzech odrebnych trybach. Sa to
nastepujace tryby:

1. Tryb Aktywne $ledzenie przebiegu linii - jest on
stosowany, kiedy za pomocg Nadajnika liniowego
mozna przytozy¢ do diugiego przewodnika sygnat
o wybranej czestotliwosci w celu lokalizowania
przewodzacych rur, rurociggéw lub kabli.

2. TrybLokalizowanie pasywne-jest on wykorzystywany
do $ledzenia przebiegu linii elektrycznych, przez
ktore przeptywa juz prad elektryczny o czestotliwosci
60 Hz (U.S. A.), prad elektryczny o czestotliwosci 50 Hz
(Europa) lub sygnaty o czestotliwosciach radiowych.

3. Tryb Lokalizacja sondy - jest on wykorzystywany do
lokalizowania potozenia sond w rurach, kanatach
kablowych lub tunelach, ktére nie przewodza pradu
elektrycznego i ich przebieg nie moze by¢ sledzony w
inny sposéb.
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Elementy wyswietlania

“Funkcje podstawowe” lokalizatora SR-20 s3 domyslnie
wiaczone. Wykonujgc podstawowe lokalizowanie obiektow
w nieskomplikowanych sytuacjach funkcje mozna wylaczy¢
lub ukry¢ w celu zapewnienia przejrzystosci wyswietlanego
obrazu.

Wspodlne elementy wyswietlania

Natezenie pradu/

e Kat sygnatu
e Poziom natadowania
Czestotliwos¢ | baterii
T |
Tryb pracy - & | + | Krzyzyk

Glebokosé/ l l_E.:I' A L {

Odlegtos¢
widoku

Rysunek 4: Wspolne elementy wyswietlania

Ekran wys$wietlacza w trybach Aktywne $ledzenie przebiegu
linii, Lokalizowanie pasywne Ilub Lokalizacja sondy
przedstawia nastepujace elementy:

Obszar aktywnego widoku — Obszar wewnatrz okregu
na wyswietlaczu lokalizatora SR-20, gdzie sa wyswietlane:
Linia $ledzenia przebiegu, Strzatki prowadzace oraz
krzyzyk.

Natezenie pradu mA - Wartos¢ proporcjonalna do
natezenia pradu w przewodzie. Gdy kat sygnatu jest
wiekszy niz 35° nastapuje przetaczenie do wyswietlania
Kata sygnatu.

“Z Kat sygnatu - Pole odchyla sie od poziomu; jest
to kat w kierunku s$rodka pola; wartos¢ liczbowa jest
wyswietlana w stopniach.

{_oi Poziom natadowania baterii - Wskazuje poziom
pozostatego tadunku akumulatora.

% Mierzona glebokosé¢/odleglosé - Zmierzona
gtebokos¢ jest wyswietlana wtedy, gdy odbiornik
dotyka podtoza bezposrednio nad Zrédtem sygnatu
Wyswietla obliczang odlegto$¢, kiedy maszt antenowy
jest skierowany na zrédto sygnatu w pewien inny sposéb.
Odlegtosc jest wyswietlana w stopach/calach (domyslne
jednostki dla U.S.A.) lub w metrach (domysine jednostki
w Europie).

Tryb - lkona dla trybu Lokalizowanie sondy *#,
Lokalizowanie linii %4, Lokalizowanie linii energetycznej
(Lokalizowanie pasywne) % lub Lokalizowanie sygnatu

czestotliwosci radiowej &a.

' (Srodek mapy)
Obszar aktywnego

Czestotliwos¢ - Przedstawia biezace ustawienie
czestotliwosci w hercach lub kilohercach.

+ Krzyzyk (Srodek mapy) - Przedstawia pozycje
operatora wzgledem $rodka obiektu docelowego.

Elementy wyswietlania: Tryb Aktywne $ledzenie
przebiegu linii

Zfig::;ci Linia $ledzenia
Strzalki
prowadzace
Moc sygnatu

Rysunek 5: Elementy wy$wietlania (tryb Lokalizacja linii)

W trybie aktywnego $ledzenia przebiegu linii beda
wyswietlane takze nastepujace elementy:

" Sygnat bliskosci - Liczbowe wskazanie pokazujace, jak
blisko zrédfa sygnatu znajduje sie lokalizator. Wyswietlane sg
wartosci od 1 do 999. (tylko w trybach lokalizacji linii)

. % Moc sygnatu - Jest to moc sygnatu, jaka wykrywa
dolna antena wszechkierunkowa.

T Linia $ledzenia - Linia ¢ledzenia reprezentuje
przyblizongos$wykrytegopola.Reprezentujeonznieksztatcenie
pola poprzez pojawienie sie mniej skupionych punktéw. (Na
stronie 267 przedstawiono informacje dotyczace ustawiania
czutosci oraz sposobu wigczania i wytaczania charakterystyki
znieksztatcen w linii $ledzenia.)

------ Linia znieksztalcenia — Gdy zostata wytaczona
normalna charakterystyka znieksztatcenn $ledzenia linii,
wyswietlana jest druga linia, ktéra reprezentuje sygnat
z gbérnego wezta antenowego. Poréwnujac obie linie,
uzytkownik moze oszacowal poziom znieksztatcen
wystepujacych w sygnale.

=i® Strzatki prowadzace - Strzatki prowadzace stuza
do nakierowywania operatora w strone $rodka wykrytego
pola pokazujac, czy sygnaty docieraja z lewej, czy z prawej
strony.
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sygnatu

Elementy wyswietlania: Tryb Lokalizowanie
pasywne

Elementy wyswietlane na ekranie w trybie Lokalizowanie
pasywne s3 takie same, jak elementy widoczne na ekranie w
trybie Aktywne sledzenie przebiegu linii.

Elementy wyswietlania: Tryb Lokalizacja sondy

Kierunek przebiegu

Moc ‘ . rury

Ikona bieguna

Pierscien zblizenia

Rownik

Ikona sondy

Rysunek 6: Elementy wyswietlania: Tryb Lokalizacja sondy

Ekran wyswietlany w trybie Lokalizacja sondy obejmuje kilka
elementéw, ktére sg unikalne dla lokalizacji sondy.

| | Kierunek przebiegu rury - Reprezentuje
przyblizony kierunek sondy.

#E Ikona sondy - Jest wyswietlana przy zblizaniu sie
do potozenia sondy.

+ ==== Rownik - Reprezentuje linie srodkowa pola
sondy, prostopadta do osi biegundw.

¥ Ikona bieguna - Reprezentuje potozenie jednego
z dwdch biegunéw dwubiegunowego pola sondy.

‘ «- Pierécien zblizenia - Pojawia sie, gdy lokalizator
przemieszcza sie blisko bieguna.
Uzycie tych funkgcji jest opisane w paragrafach Aktywne

$ledzenie przebiegu linii, Lokalizacja pasywnaoraz Lokalizacja
sondy.

seekTech SR-20 RIDGID

Domyslne czestotliwosci

Dostepne obecnie czestotliwosci w domysinym ustawieniu
obejmuja wartosci:

& Tryb Lokalizacja sondy:
512 Hz

2 Tryb Aktywne $ledzenie przebiegu linii:
128 Hz
1 kHz
8 kHz
33 kHz

* Tryb Aktywne $ledzenie przebiegu linii:
50 Hz (9-ta harmoniczna)

<4 kHz

% Sygnat czestotliwosci radiowej
4 kHz—15 kHz (niska)
> 15 kHz (wysoka)
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Klawiatura

Klawisz W gore

Nawigacja w menu/Sterowanie wartoscia

Skupienie sygnatu/Sterowanie Wartoscia

progowa bliskosci Klawisz Wybierz
Klawisz Regulacja . Resetuj ton audio/Wybierz element
glosnosci menu

_-Klawisz Menu

Czujnik Klawisz WLACZ/
oswietlenia ~WYLACZ zasilanie
Klawisz ~

Klawisz W dot

Nawigacja w menu/Skupienie
sygnatu/Sterowanie Wartoscia
progowa bliskosci

Czestotliwos¢

Rysunek 7: Klawiatura

-
I Klawisz Wtacz/Wylqcz zasilanie - Zasilanie lokalizatora
SR-20.

. MW Klawisze W gore i W dot - S3 wykorzystywane do
nawigacji podczas wybierania elementéw menu.

. N2 Skupienie sygnatu - Gdy ta funkgja jest aktywna,
klawisze W gore i W dét beda zwiekszac¢ lub zmniejszac
ustawienie Skupienia sygnatu. Diugie wcisniecie klawisza
(dhuzsze niz 2 sekundy) umozliwia regulacje Wartosci
progowej bliskosci, natomiast krotkie wecisniecie
umozliwia regulacje Skupienia sygnatu.

- = Klawisz Wybierz - Jest uzywany dla dokonania wyboru
podczas przegladania menu; w normalnej eksploatacji jest
uzywany do wymuszenia wskazania zmierzonej gtebokosci
oraz wysrodkowania poziomu dzwieku.

. IE Klawisz Menu - Jest uzywany do wyswietlania “drzewa”
struktury wyboréw obejmujacych parametry czestotliwosci,
opcje elementéw wyswietlania, jaskrawos¢ i kontrast oraz
przywrécenie ustawienn domyslnych. Kiedy menu jest juz
wyswietlane, powoduje przejscie o jeden poziom w gore.

. 40 Klawisz Regulacja gtosnosci - Jest wykorzystywany do
zwiekszania lub zmniejszania ustawienia gto$nosci.

. % Klawisz Czestotliwos¢ - Jest uzywany do ustawiania
Czestotliwosci w uzyciu dla lokalizatora SR-20 sposréd zbioru
wybranych-aktywnych czestotliwosci. Liste czestotliwosci,
ktorych stan zostat ustawiony jako Wybrana-Aktywna, mozna
modyfikowac przy uzyciu klawisza Menu. Czestotliwosci sg
zgrupowane w czterech zbiorach: Czestotliwosci dla sondy
(EE), Czestotliwosci dla linii (D), Czestotliwosci dla linii

energetycznych (*®) i Czestotliwosci radiowe (&2). Kazde
naci$niecie powoduje cykliczne przejscie do nastepnej
wybranej - aktywnej czestotliwosci.

+  Czujnik Swiatta - W trybie Automatycznym, czujnik
Swiatfa steruje wigczaniem i wytaczaniem podswietlania w
zaleznosci od o$wietlenia otoczenia.

Czas pracy

Uzywajac ogniw alkalicznych typowy czas pracy wynosi od
okoto 12 do 24 godzin, w zaleznosci od gtosnoscidzwieku oraz
czestotliwosci wiaczania podswietlania. Innym czynnikiem,
jaki wptywa na czas pracy, sg wiasciwosci chemiczne baterii
(wiele sposréd nowych baterii o wysokiej wydajnosci, takich
jak “Duracell® ULTRA", moze pracowac o 10%-20% dtuzej niz
konwencjonalne ogniwa alkaliczne w przypadku zastosowan
o wysokich wymaganiach). Praca w nizszych temperaturach
takze powoduje skrocenie czasu pracy baterii.

W celu oszczedzania baterii lokalizator SR-20 wytacza sie
automatycznie po uptywie 1 godziny, kiedy nie zostanie
nacisniety zaden klawisz. Aby powréci¢ do uzywania
urzadzenia wystarczy po prostu wtaczy¢ zasilanie.

Ostrzezenie o niskim poziomie natadowania baterii

Kiedy poziom natadowania baterii stanie sie niski, w obszarze
mapy na ekranie bedzie pojawiac sie okresowo ikona baterii
[Fum 3

Rysunek 8: Ostrzezenie o niskim poziomie
natadowania baterii

Tuz przed ostatecznym wylaczeniem wystepuje nie
dajaca sie przerwaé sekwencja wylgczenia zasilania.
Kiedy lokalizator SR-20 przechodzi do sekwencji wytaczenia,
stycha¢ dtugi dZzwiek brzeczyka.

UWAGA: W przypadku akumulatorbw moze czasami
dochodzi¢ do tak szybkiego spadku napiecia, ze urzadzenie
po prostu bedzie wytaczac sie. Urzadzenie bedzie wytgczac
sie i ponownie uruchamiaé. Nalezy tylko wymieni¢ baterie i z
powrotem wiaczy¢ zasilanie.
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Uruchamianie

P
Po nacisnieciu klawisza zasilania L na  klawiaturze,
wyswietli sie logo RIDGID, a z lewej strony ekranu pojawi sie
numer wersji oprogramowania.

Rysunek 9: Ekran Uruchamianie

Konfiguracja

Kiedy lokalizator SR-20 jest wiaczony i dziata, nastepnym
krokiem jest ustawienie czestotliwosci dopasowanych do
nadajnika, sondy lub linii, jakie maja by¢ lokalizowane.

Czestotliwosci zbioru Wybrane-Aktywne zostaty juz wybrane
do wykorzystywania i pojawiaja sie kolejno przy naciskaniu

klawisza Czestotliwos¢ *#. (Na przyktad, wartos¢ domysina
dla trybu $ledzenia przebiegu linii, réowna 33 kHz, jest
dostepna poprzez naciskanie klawisza Czestotliwosc.)

Rysunek 10: Klawisz Czestotliwo$¢

Rysunek 11: Czestotliwos¢ Sledzenia przebiegu
linii wybrana klawiszem Czestotliwos¢

seekTech SR-20 RIDGID

Uaktywnianie czestotliwosci

Mozna wybra¢ czestotliwosci do zbioru Wybrane-Aktywne
czestotliwosci, tak aby byty dostepne przy uzyciu klawisza

Czestotliwos¢ 58,

Czestotliwos¢ uaktywnia sie, wybierajac jg z listy w Menu
gtdéwnym (patrz Rysunek 13). Czestotliwosci sg grupowane
wedtug kategorii:

Lokalizacja sondy k=3
Aktywne $ledzenie przebiegu linii £
Pasywne $ledzenie przebiegu linii ®

Lokalizowanie sygnatu czestotliwosci radiowej %

1. Nacisnij klawisz Menu E:

Rysunek 12: Klawisz Menu

Wtedy zostanie uaktywniony ekran Menu gtéwne:

Rysunek 13: Menu Gléwne

2. Wyréznij zadanag czestotliwo$¢ korzystajac z
klawiszy W gore i W dét (Rysunek 14). W powyzszym
przyktadzie operator uaktywnia czestotliwosc
128 Hz.

Rysunek 14: Wyréznianie zadanej czestotliwosci (128 Hz)
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3. Nacisnij klawisz Wybierz‘lJ.!:- (przedstawiony
ponizej), aby zaznaczy¢ pola wyboru dla kazdej z
czestotliwosci, jakie maja by¢ wykorzystywane.

Rysunek 15: Klawisz Wybierz i:!:—

Rysunek 16: Zaznaczone zadane czestotliwo$ci

4. Czestotliwosci wybrane do stosowania bedg mieé
zaznaczone pola wyboru, znajdujace sie obok nich.

5. NaciénijklawiszMenuF'Eponownie,abypotwierdzic’
wybdr i zakonczy¢ operacje.

k=
Rysunek 17: Klawisz Menu E=

W menu Gtéwnym jest wyswietlana lista wszystkich
czestotliwosci dostepnych do uaktywnienia. W celu uzyskania
informacji o wprowadzaniu dodatkowych czestotliwosci
do listy w Menu gtéwnym, aby mozna byto wybiera¢ je do
uaktywnienia, zapoznaj sie z punktem “Kontrola wyboru
czestotliwosci” na stronie 267.

Dzwieki generowane przez lokalizator SR-20

W trybie normalnej eksploatacji poziom dzwieku zalezy od
bliskosci namierzanego obiektu. Im blizej namierzanego
obiektu, tym wyzszy bedzie ton dzwieku. Narastajacy ton
wskazuje wzrost sygnatu.

W trybach Aktywne S$ledzenie przebiegu linii lub
Lokalizowanie pasywne, ton dZzwigku jest na ciagtej krzywej i
nie podlega skalowaniu.

Jezeli nie wystepuja znieksztatcenia, lokalizator SR-20
wydaje czysty, Swiergoczacy dzwiek, gdy znajduje sie z
lewej strony wykrywanego pola, natomiast gdy lokalizator
znajdzie sie z prawej strony wykrywanego pola do dZzwieku
jest dodawana sktadowa brzeczenia. W razie wykrycia
znieksztatcen sygnatu stychac¢ dZzwiek podobny do dZzwieku
zaktdcen atmosferycznych stacji radiowej pasma AM, ktory
staje sie silniejszy w miare narastania znieksztatcenia. Gdy
funkcja charakterystyki znieksztatcern zostanie wytaczona,
nie wystepuje dzwiek zaktécen atmosferycznych.

W przypadku trybu Lokalizacja sondy, ton bedzie“wspinat sie”
w gore. To znaczy, bedzie nastepowac podwyzszanie tonu, a
nastepnie przeskalowanie (spadek) podczas zblizania sie do
sondy. Zwiekszanie odlegtosci do sondy bedzie powodowac
obnizanie tonu oraz utrzymywanie na niskim poziomie,
dopdki bedzie trwac zwiekszanie odlegtosci od sondy.

W razie potrzeby mozna wymusi¢ wysrodkowanie dzwieku
na poziomie srednim ( w dowolnym trybie), naciskajac
klawisz Wybierz podczas pracy.

Elementy o kluczowym znaczeniu dla uzytkowania
lokalizatora SR-20

MOC SYGNALU reprezentuje natezenie pola wykrywanego
przez _dolny wezet antenowy lokalizatora  SR-20,
przeskalowane matematycznie. W przypadku czystego pola
bez znieksztatcern mozna dokonywac lokalizacji obiektéw w
oparciu tylko o moc sygnatu.

SYGNAL BLISKOSCI odzwierciedla bliskos¢ lokalizatora
wzgledem docelowego obiektu uzytecznosci - w miare
zblizania sie lokalizatora ku $rodkowi wykrywanego pola
Sygnat bliskosci przyjmuje coraz wyzsza wartos¢ liczbowa.
Wartos$¢ Sygnatu bliskosci jest obliczana w oparciu ostosunek

odpowiednio przeskalowanych sygnatéw odbieranych przez
dolng i goérna antene,.

ZNIEKSZTALCENIE jest to stopien  odksztatcenia
wykrywanego polaod zwyktego kotowego ksztattuidealnego
pola magnetycznego, wywotywanego przez prad ptynacy
w dtugim przewodniku. W przypadku obecnosci wielu pdl,
ksztatt wykrywanego pola jest Scisniety lub rozciggniety i
rézne anteny beda odbierac sygnaty o réznej mocy. Wielkos¢
znieksztatcenia odzwierciedla Linia $ledzenia, ktorej ksztatt
na ekranie staje coraz bardziej nieostry.
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STRZALKIPROWADZACE s3sterowanesygnatamizbocznych
anten koftowych lokalizatora SR-20. Kiedy natezenia pola
wykrywane przez te boczne anteny sa réwne, strzatki beda
wysrodkowane. Jezeli jedna antena odbiera silniejszy sygnat
pola niz druga, strzatki beda wskazywac¢ prawdopodobny
srodek namierzanego przewodnika.

Sledzenie przebiegu linii przy
uzyciu lokalizatora SR-20

Aktywne sledzenie przebiegu linii

Podczas aktywnego sledzenia przebiegu linii nadajnik liniowy
wzbudza sygnat w podziemnej linii.

Nadajniki liniowe wzbudzaja sygnat w liniach wykorzystujac
pofaczenie bezposrednie z uzyciem przewodoéw z zaciskami,
wzbudzajac sygnat indukcyjnie z uzyciem opaski zaciskowej
albo wzbudzajg sygnat indukcyjnie przy uzyciu cewek
indukcyjnych umieszczonych w nadajniku.

A OSTRZEZENIE: Aby unikng¢ porazenia pradem
elektrycznym, przewdd uziemiajacy oraz przewdd zasilajacy
nadajnika nalezy przytacza¢ przed wiaczeniem zasilania
nadajnika.

1. Wzbudz sygnal w namierzanym przewodniku
zgodnie z zaleceniami producenta nadajnika.
Wybierz czestotliwos¢ nadajnika. Przy uzyciu
klawisza Czestotliwos¢ ustaw czestotliwos¢ uzywang
w lokalizatorze SR-20 na taka sama wartos¢, jaka
zostata wybrana dla nadajnika. Upewnij sie, ze przy
tej czestotliwosci jest wyswietlana ikona $ledzenia
przebiegu linii ¥4,

Metoda potaczenia bezposredniego: Nadajnik przytacza
sie do namierzanego przewodnika metoda bezposredniego
pofaczenia metal do metalu w jakim$ punkcie dostepu,
jak na przyktad zawdr, miernik lub inne miejsce.
Wazne: Potaczenie miedzy nadajnikiem i przewodnikiem
musi by¢ czystym, pewnym potaczeniem. Nadajnik podtacza
sie takze do kotka uziemiajacego tworzac otwartg odnoge
obwodu do ziemi. Wazne: Stabe potaczenie z ziemig
jest najczesciej wystepujagcym powodem niskiej jakosci
namierzania obwodu. Nalezy zadba¢ o dobre potaczenia
nadajnika z ziemia oraz o wystarczajacy kontakt z ziemig,
zapewniajacy przeptyw pradu przed obwaod.

Metoda opaski indukcyjnej: Nadajnik jest przytaczany do
opaski indukcyjnej, ktéra nastepnie jest zamykana na rurze
lub kablu. Nadajnik wzbudza opaske, ktéra indukuje prad w
przewodniku.
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Metoda indukcyjna: Nadajnik umieszcza sie nad
przewodnikiem, prostopadle do niego. Nie wystepuje tutaj
bezposrednie potaczenie; wewnetrzne cewki nadajnika
generuja silne pole poprzez ziemie, ktére indukuje prad w
namierzanym, podziemnym przewodniku. Wazne: Jezeli
nadajnik znajduje sie w tym trybie zbyt blisko lokalizatora
SR-20, moze to powodowal “sprzezenie powietrzne’, co
oznacza, ze lokalizator odczytuje pole nadajnika, a nie pole
namierzanego przewodnika.

Rysunek 18: Czestotliwos¢ sledzenia przebiegu linii
wybrana za pomoca przycisku
Czestotliwo$é

(Ekran ten migocze przez chwile po wybraniu nowej
czestotliwosci)

2. Obserwuj Sygnat bliskosci, aby mie¢ pewnos¢,
ze odbiornik odbiera nadawany sygnatl. Sygnat
bliskosci powinien osigga¢ warto$¢ szczytowg nad
linig i powinien zmniejszac sie po obu stronach.

3. Kierunek przebiegu rury Ilub kabla jest
przedstawiany na ekranie podczas $ledzenia jako
Linia sledzenia. Linia $ledzenia bedzie wyrazna,
pojedyncza linig, jesli wykrywane pole nie jest
znieksztatcone.

Linia
" Sledzenia

|

Rysunek 19: Linia sledzenia przedstawia niewielkie
znieksztalcenie

4. Gdy inne pola magnetyczne wprowadzaja jakie$
zaktdcenia, znieksztatcenie spowodowane przez te
pola jest odzwierciedlane rozmyciem Linii sledzenia.
Ostrzega to operatora, ze na widoczng o$ przewodu
moga mie¢ wptyw inne pola i wymaga to starannej
oceny sytuacji. Im bardziej znieksztatcone
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jest wykrywane pole, tym szersza bedzie chmurka
rozmycia przy Linii $ledzenia.

Linia s$ledzenia spetnia trzy wazne funkcje.
Reprezentuje lokalizacje oraz kierunek namierzanego
sygnatu. Odzwierciedla zmiany kierunku
namierzanego obiektu uzytecznosci — na przyktad,
kiedy obiekt uzytecznosci skreca. Pomaga tez
rozpoznawac znieksztatcenie sygnatu. Odbywa sie
to poprzez zwiekszanie rozmycia w miare wzrostu
znieksztatcenia.

Linia
Sledzenia

Rysunek 20: Linia $ledzenia przedstawia duze
znieksztalcenie

Podczas sledzenia przebiegu linii korzystaj ze strzatek
prowadzacych, wartosci sygnatu bliskosci, mocy sygnatu
oraz linii sledzenia sygnatu. Te elementy informacyjne sa
generowane w oparciu o charakterystyki sygnatu cyfrowego,
aby poméc operatorowi rozrézniac jakos¢ lokalizacji. Sygnat
bez znieksztatcen, emitowany z linii, jest najsilniejszy
bezposrednio nad linia. (Uwaga: Inaczej nizw przypadku Linii
$ledzenia, uzytkownik powinien tak orientowac lokalizator,
aby strzatki prowadzace byty ustawione pod katem 90 stopni
wzgledem linii $ledzenia. (Patrz rysunek 21).

5. Nalezy pamieta¢, ze linia bez znieksztatcenia sygnatu
bedzie wyrazna, a nie rozmyta na ekranie, oraz ze
dzwiek towarzyszacy obrazowi nie bedzie zawieraé
sktadowej “zaktdcen atmosferycznych”.

6. Pewnos¢ doktadnosci lokalizacji mozna zwiekszac
maksymalizujac Sygnat bliskosci (i/lub Moc sygnatu),
balansujac Strzatki prowadzace oraz srodkujac Linie
$ledzenia na ekranie. Lokalizacje nalezy potwierdzac
sprawdzajac, czy wskazanie Mierzona gtebokos¢ jest
stabilne i uzasadnione. (Zobacz na stronie 256.)

2977

&

Linia
Sledzenia

1_2':' : il lr

Rysunek 21: Wysokie prawdopodobienstwo
ustalenia polozenia

AOSTRZEZENIE: Nalezy zachowywac ostroznosg,
aby ustrzec sie zaklocen sygnatu, co mogtoby dawa¢é
niedoktadne wskazania. Linia $ledzenia zapewnia
reprezentatywne wskazanie polozenia znajdujacego
sie pod ziemig obiektu uzytecznosci, jezeli pole NIE
JEST ZNIEKSZTALCONE. NIE NALEZY opiera¢ lokalizacji
wylacznie na Linii §ledzenia.

Nalezy zawsze weryfikowac lokalizacje upewniajac sie, czy:

Linia sledzenia wykazuje mate znieksztatcenie lub
jego brak (rozmycie).

Wartosci Sygnatu bliskosci oraz Mocy sygnatu sa
maksymalne, gdy Linia $ledzenia przechodzi przez
Srodek mapy.

Wartos$¢ liczbowa Mierzona gteboko$¢ odpowiednio
wzrasta, gdy zespét zostanie uniesiony pionowo w
gore, przy czym Linia $ledzenia pozostaje na srodku.

Wskazania Mierzona gtebokos¢ nalezy traktowac
jako wartosci szacunkowe, ktore przed rozpoczeciem
wykopow powinny by¢ niezaleznie zweryfikowane
poprzez wykonywanie otworéw punktowych lub innymi
sposobami.

Jak zawsze, jedyny sposdb uzyskania catkowitej pewnosci
odnosnie ustalenia potozenia sieci polega na wizualnym
potwierdzeniu poprzez odstoniecie obiektu uzytecznosci.
Doktadnos¢ ustalenia potozenia oraz pomiaru gtebokosci
poprawia sie w miare zblizania dolnego wezta antenowego
lokalizatora SR-20 do namierzanego obiektu uzytecznosci.
Okresowe wykonywanie ponownej kontroli parametru
Mierzona gtebokos¢ oraz potozenia w czasie wykonywania
wykopu moze pomoc unikngé¢ uszkodzenia namierzanego
obiektu uzytecznosci i moze pozwoli¢ na identyfikacje
sygnatéw dodatkowych obiektéw uzytecznosci, ktére nie
zostaty zauwazone przed rozpoczeciem wykopdw.

Podczas $Sledzenia przebiegu linii wazne jest, aby pamietac, ze
tréjniki, tuki, inne przewodniki w sgsiedztwie oraz znajdujace
sie obok masy metalowe mogqg wprowadza¢ dodatkowe
znieksztatcenia pola, co wymaga przeprowadzania
doktadniejszej analizy danych w celu wyznaczenia trasy
przebiegu namierzanego obiektu uzytecznosci.

Zapoznajsiezzamieszczonymiponizejporadamidotyczacymi
poprawiania sygnatu.

Zataczanie kregéw wokét ostatniej lokalizacji czystego
sygnatu w odlegtosci okoto 20 stép (6,5 m) moze wyjasnic,
czy znieksztatcenie pochodzi od miejscowego skretu lub
tréjnika na linii oraz pozwala operatorowi ponownie ustali¢
potozenie linii w sasiedztwie.
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Jedli sygnat jest czysty, lokalizator SR-20 czesto pokazuje
sygnat linii prostej z bardzo matym znieksztatceniem az do
tréjnika 90 stopni, pokazuje niewielkie znieksztatcenie przy
przejsciu wokot krzywizny, a nastepnie znowu pokazuje
czysty sygnat na odcinku linii za tréjnikiem. Pokazuje to
bardzo wyrazZnie miejsce, gdzie linia skreca.

Wskazéwki robocze dotyczace aktywnego $ledzenia
przebiegu linii

Lokalizator SR-20 szybko identyfikuje znieksztatcone
pola. Kiedy Strzatki prowadzace s wysrodkowane
na ekranie, a Linia $ledzenia nie jest wysrodkowana
(lub gdy wartosci Sygnatu bliskosci i Mocy sygnatu
nie s3 maksymalne), wtedy znieksztatcenie tworzy
niekotowe pole o skomplikowanym ksztatcie.

Aby dokona¢ ulepszenia namierzanego obwodu:

a) Sprébuj zmieni¢ stosowang czestotliwos¢ na
mniejszg.

b) Zmien potozenie kotka uziemiajacego na bardziej
oddalone od linii podlegajacej $ledzeniu przebiegu.
Zastosuj wiekszg powierzchnie styku z ziemig (np.
ostrze topaty).

c) Upewnijsie, czy linia nie posiada wspdélnego punktu
z inng siecig uzytecznosci. (Zlikwiduj wspodlne
punkty tylko wtedy, gdy jest to bezpieczne.)

d) Jedli to mozliwe, przenies nadajnik w inne miejsce
na linii.

Jezeli Linii $ledzenia nie udaje sie wysrodkowac lub,
gdy przesuwa sie btednie poprzezekran, oznaczato, ze
lokalizator SR-20 moze nie odbierac czystego sygnatu.
W takich okolicznosciach wartosci parametrow
Mierzona gtebokos¢ oraz Sygnat bliskosci takze moga
by¢ niestabilne.

a) Sprawdz, czy nadajnik pracuje i jest dobrze
uziemiony. Dobre pofaczenie i dobre uziemienie
rozwigzuja problemy z niskim natezeniem pradu.

b) Wykonaj test obwodu wskazujac dolng anteng
jeden z przewoddéw nadajnika.

¢) Sprawdz, czy lokalizator SR-20 oraz nadajnik pracuja
na tej samej czestotliwosci.

d) Rozpoczynajac od wartosci najnizszej, probuj
pracowa¢ na réznych czestotliwosciach, az
linie bedzie mozna wskazywa¢ niezawodnie.
Zastosowanie nizszej czestotliwosci moze rozwigzac
problemy z uptywnoscia.

e) Zmien potozenie potaczenia z uziemieniem w celu
ulepszenia obwodu. Upewnij sie, czy potaczenie
jest wystarczajace (czy kotek uziemiajacy znajduje
sie dostatecznie gteboko), zwtaszcza w przypadku
bardziej suchej gleby.
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f) W przypadku bardzo suchej gleby obwdd
mozna poprawi¢ zwilzajac obszar wokoét kotka
uziemiajgcego. Nalezy mie¢ $wiadomos¢, ze
z uptywem czasu wilgo¢ moze wsigkna¢ lub
odparowa¢, powodujac obnizenie jakosci obwodu.

Inny  sposéb  kontrolowania  znieksztatconych
sygnatéw polega na uzyciu liczbowego wskaznika
Kata sygnatu.

Przesuwaj lokalizator SR-20 w obie strony prostopadle
do namierzanej linii az liczbowy wskaznik Kata sygnatu
wskaze wartos$¢ 45 stopni. Nalezy zadba¢, aby dolny wezet
anteny wszechkierunkowej byt utrzymywany na tej samej
wysokosci, a maszt lokalizatora byt ustawiony pionowo.
Gdy wystepuje niewielkie znieksztatcenie lub brak jest
znieksztatcenia, namierzana linia powinna znajdowac sie
na $rodku, a odlegtosci do punktu kata sygnatu réwnego
45 stopni powinny by¢ jednakowe po obu stronach.
Jezeli sygnat nie jest znieksztatcony, odlegtos¢ od $rodka
linii do punktu 45° jest w przyblizeniu réwna gtebokosci.

Inny wariant tej metody polega na przemieszczeniu
lokalizatora na taka sama odlegtos¢ z prawej i z lewej
strony, na przykfad 24 cale (60 cm) i sprawdzeniu, czy
wskazania Mocy sygnatu sa podobne,

{zl.:}= taka sama odlegtos¢

Rysunek 22: Kontrola znieksztalcenia

Podczas namierzania Sygnat bliskosci oraz Moc sygnatu
powinny przyjmowac wartosci maksymalne, a Mierzona
gtebokos¢ warto$¢ minimalng w tym samym miejscu,
gdzie strzatki prowadzace znajdujg sie na srodku ekranu.
Jezeli tak nie jest, moze to oznaczad, ze linia sieci zmienia
kierunek lub wystepuja inne sprzezone sygnaty.
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Wyzsze czestotliwosci tatwiej przenikaja do znajdujacych
sie w poblizu sieci uzytecznosci, lecz konieczne moze
by¢ przekraczanie przerw w namierzanych przewodach
lub przechodzenie nad izolujgcymi tacznikami. Jesli linia
nie posiada uziemienia przy odlegtym koncu, wyzsze
czestotliwosci moga okazac sie jedynym sposobem, aby
linia dawata sie namierzy¢.

Uzywajac nadajnika w trybie indukcyjnym, lokalizowanie
nalezy zaczyna¢ w odlegtosci okoto 30 stop (10 m), aby
unikna¢ “bezposredniego sprzezenia” (znanego takze
jako sprzezenie powietrzne).

+ Podczas sledzenia przebiegu linii, wyswietlanie mapy
dziata najlepiej w nastepujacych warunkach:

1. linia jest pozioma,

2. lokalizator SR-20 znajduje sie ponad namierzanym
obiektem uzytecznosci,

3. maszt anteny lokalizatora SR-20 jest ustawiony w
przyblizeniu pionowo.

Jezeli te warunki nie sg spetnione, nalezy zwracac szczegdlna
uwage na zapewnienie maksymalizacji wartosci Mocy
sygnatu.

W zasadzie, mapa bedzie uzyteczna i doktadna, gdy
lokalizator SR-20 jest uzywany w strefie nad namierzang
linia w obrebie przeszukiwania o wielkosci okoto dwdch
“gtebokosci” linii. Nalezy by¢ tego $wiadomym korzystajac
z mapy, gdy namierzany obiekt lub linia znajduje sie bardzo
ptytko. Szerokos¢ uzytecznego obszaru przeszukiwania
dla mapy moze by¢ bardzo mata, jezeli linia jest zakopana
skrajnie ptytko.

Pomiar gtebokosci (tryby sledzenia
przebiegu linii)

Lokalizator SR-20 oblicza warto$¢ parametru Mierzona
gtebokos¢ w oparciu o poréwnanie mocy sygnatu przy dolnej
antenie z moca sygnatu przy goérnej antenie.

Pomiar wielkosci Mierzona gteboko$¢ jest prawidtowy w
niezaktéconym polu, gdy dolna antena dotyka podtoza
bezposrednio nad Zrédtem sygnatu.

1. Aby zmierzy¢ gtebokos¢, umies¢ lokalizator na
podtozu, bezposrednio nad sonda lub przewodem.

2. Wartos¢ parametru Mierzona gteboko$¢ zostanie
wys$wietlona w lewym dolnym narozniku.

3. Naciskajac klawisz Wybierz podczas lokalizowania,
mozna wymusi¢ wskazanie mierzonej gtebokosci.

4. Wielko$¢ Mierzona gtebokos¢ bedzie doktadna tylko
wtedy, jesli sygnat nie jest znieksztatcony i maszt
antenowy jest ustawiony pionowo.

Testowanie spdjnosci wskazan wielkosci Mierzona gtebokos¢
mozna przeprowadzi¢ podnoszac lokalizator SR-20 na
znana wysokos¢ (powiedzmy, 12 cali (33 cm)) i obserwujac,
czy wskazanie Mierzona gtebokos$¢ wzrosnie o taka sama
wartos¢. Niewielkie odchylenia sa dopuszczalne, lecz gdy
gtebokos¢ nie zmieni sie lub zmieni sie radykalnie, bedzie to
wskazywac “znieksztatcone” pole lub bardzo mate natezenie
pradu w linii.

UWAGA: Nacisniecie i przytrzymanie klawisza Wybierz
w trybie Aktywne $ledzenie przebiegu linii lub Pasywne
Sledzenie przebiegu linii spowoduje wymuszenie wskazania
wielkosci Mierzona gteboko$¢ oraz wymuszenie zmiany
wskazania Kat sygnatu na Natezenie pradu. Jesli dZwiek jest
wiaczony, nastapi takze wysrodkowanie tonu dZzwiekowego.

Wskazanie wielkosci Natezenie pradu
oraz Kat sygnatu

Wskaznik Natezenie pradu (mA) i Kat sygnatu ("&2) w prawym
go6rnym narozniku ekranu bedzie wyswietla¢ w miliamperach
natezenie pradu wykrytego w linii, kiedy obliczony kat
wzgledem $rodka wykrywanego pola jest mniejszy niz 35°
i lokalizator SR-20 znajduje sie na srodku pola, zgodnie ze
wskazaniami strzatek prowadzacych.

Przy przechodzeniu przez S$rodek pola wyswietlacz
“przechwyci” wyswietlang aktualnie wartos¢ (zatrzyma ja
w obrazie) dopdki strzatki prowadzace ponownie odwréca
wskazanie w miejscu, gdzie zostanie zaktualizowany
przechwycony obraz. Cykl aktualizacji i przechwytywania
zachodzi zawsze, kiedy nastgpi odwrdcenie wskazania
strzatek prowadzacych.

Kiedy kat wzgledem s$rodka przekroczy 35°, wskaznik Kat
sygnatu ponownie zastapi wskaznik Natezenie pradu i na
wyswietlaczu bedzie wyswietlana obliczona wartos¢ kata
wzgledem $rodka wykrywanego pola.

Ograniczanie sygnatu (tryby sledzenia
przebiegu linii)

Od czasu do czasu moc sygnatu bedzie na tyle duza, ze
odbiornik nie bedzie w stanie przetwarza¢ catego sygnatu,
ktéry to stan jest okreslany jako “ograniczanie sygnatu”.
Gdy zdarzy sie co$ takiego, na ekranie pojawi sie symbol

ostrzegawczy ﬁlﬂ. Oznacza to, ze sygnat jest szczegodlnie
silny. Jezeli wystapi ograniczanie sygnatu, $rodkiem
zaradczym jest zwiekszenie odlegtosci pomiedzy antenami
i namierzana linia LUB zredukowanie natezenia pradu z
nadajnika.

UWAGA: W warunkach ograniczania sygnatu wys$wietlanie
wielko$ci Mierzona gtebokos¢ jest wytaczone.
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Natezenie pradu Moc sygnatu Kat sygnatu

Rysunek 23: Obraz na ekranie dla réznych polozen lokalizatora (Sledzenie przebiegu linii)
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Pasywne sledzenie przebiegu linii

Lokalizator SR-20 dziatajacy w trybie pasywnego $ledzenia
wyszukuje “szum” elektromagnetyczny, ktéry za pomoca
dowolnych dostepnych metod zostat wzbudzony w
podziemnej sieci uzytecznosci.

Istnieje  wiele  sposobéw  wzbudzania  sygnatow
elektromagnetycznych w podziemnych przewodach sieci
uzytecznosci.

Najczesciej stosowana metoda polega na bezposrednim
przytaczeniu do jakiegos Zrédta sygnatéow. Wszystkie
pracujace urzadzenia elektroniczne przytaczone do Zrédia
zasilania pradem przemiennym wypromieniowuja pewna
czesc “szumu” elektronicznego z powrotem do linii zasilania,
do ktérych sa przytaczone.

Na przykfad, w niektérych obszarach podziemne sieci
uzytecznosci dziatajg jako anteny transmisji sygnatow
radiowych niskiej czestotliwosci o wysokiej mocy (na
przyktad sygnaty nawigacyjne i komunikacyjne okretéw
podwodnych w Wielkiej Brytanii) i wypromieniowujg z
powrotem te sygnaty. Takie sygnaty retransmisji moga by¢
bardzo przydatne dla celéw lokalizowania.

Méwiac w skrécie, na podziemnych przewodnikach moga
wystepowac czestotliwosci wzbudzane na rézne sposoby i
moga by¢ one wychwytywane pasywnie, jesli wytwarzane
pola sa dostatecznie silne.

1. Wybierz  czestotliwo$¢  pasywnego $ledzenia

przebiegu linii (ikona % lub &),

297”
X

1_211' A_—nni

Rysunek 24: 60Hz (9-ta harmoniczna) - czestotliwos¢
pasywnego $ledzenia

2. Lokalizator SR-20 posiada wiele ustawien
pasywnego sledzenia przebiegu linii.
Czestotliwodci linii energetycznych (identyfikowane
ikong linii energetycznej %) wykorzystuje sie
do lokalizacji sygnatéw powstajacych w wyniku
przesytu energii elektrycznej, zwykle 50 lub
60 Hz. W celu zredukowania wptywu nieodtagcznego
szumu pochodzacego od obcigzenia linii lub
urzadzen znajdujacych sie w sasiedztwie, lokalizator
SR-20 mozna ustawia¢ na rézne wielokrotnosci (lub
harmoniczne) czestotliwosci podstawowej 50/60 Hz,
az do wartosci 4000 Hz.

Do lokalizowania sygnatu 50/60 Hz najczesciej
wykorzystuje sie 9-t3 harmoniczng. W dobrze
zréwnowazonych, wysokonapieciowych systemach
dystrybucjienergiielektrycznejlepsze wynikiuzyskuje
sie ustawiajgc czestotliwo$¢ 5-tej harmonicznej.
Ustawienia czestotliwosci 100 Hz (w krajach, gdzie
czestotliwosc sieci elektrycznej wynosi 50 Hz) i 120 Hz
(w krajach, gdzie czestotliwos¢ sieci elektrycznej
wynosi 60 Hz) sg szczegdlnie przydatne w przypadku
rurociaggébw wyposazonych w systemy ochrony
katodowej z wykorzystaniem prostownikow.

Podobnie jak w przypadku trybu Aktywne $ledzenie
przebiegu linii, wyglad Linii $ledzenia bedzie odzwierciedla¢
znieksztatcenia wykrywanego pola w formie rozmycia lub
utworzenia chmurki, proporcjonalnie do znieksztatcenia.
Taka “charakterystyka znieksztatceniowa” jest przydatna przy
namierzaniu pola, ktére zostato znieksztatcone przez inne
pola obiektéw metalowych znajdujacych sie w sasiedztwie.

3. Sa réwniez dwa dodatkowe pasma czestotliwosci

radiowych &1, ktére pomagaja sledzi¢ przebieg linii
w trybie pasywnym. Sa to nastepujace czestotliwosci:

4 kHz do 15 kHz (pasmo niskich czestotliwosci (LF))
« > 15 kHz (pasmo wysokich czestotliwosci (HF))

Czestotliwos¢ radiowa i pasma <4 kHz moga by¢ przydatne
dla celéw rozrézniania podczas $ledzenia przebiegu linii
w zaszumionym $rodowisku. Sa one takze przydatne w
wyszukiwaniu linii podczas namierzania “na $lepo”. Podczas
wykonywania namierzania na duzym obszarze, gdzie nie jest
znane potozenie namierzanych obiektéw, jedyne racjonalne
podejscie polega nadostepnosciwielu réznych czestotliwosci
i sprawdzaniu przeszukiwanego obszaru wybierajac kolejno
rézne czestotliwosci w poszukiwaniu znaczacych sygnatéw.

Zasadniczo, tryb Aktywne $ledzenie przebiegu linii z
pofaczeniem bezposrednim jest bardziej niezawodny od
trybu Lokalizacja pasywna.

AOSTRZEZENIE: W przypadku lokalizacji pasywnej lub
kiedy sygnaty sa skrajnie stabe, przyrzad wskazuje zasadniczo
zbyt DUZA Mierzona gteboko$¢, podczas gdy rzeczywista
gtebokos¢ podziemnego przewodu moze by¢ ZNACZNIE
mniejsza.
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Wskazéwki robocze dotyczace pasywnego
$ledzenia przebiequ linii

1.

Podczas namierzania znanej linii w trybie Lokalizacja
pasywna nalezy zadba¢ o dobranie czestotliwosci
najbardziej odpowiedniej dla szukanej linii. Moze to
by¢, na przyktad, 50 Hz (1) dla linii energetycznej, a
moze przejscie na czestotliwos¢ 50 Hz (9) zapewni
bardziej pewne rezultaty w przypadku danej linii.

Szukajac rurociggu z systemem ochrony katodowej w
trybie Lokalizacja pasywna nalezy stosowaé wyzsza
czestotliwo$¢ (wyzsza od 4 kHz), aby wychwycié
sktadowe harmoniczne.

Trzeba pamietac, ze rury moga przewodzi¢ prady,
co jest wykazywane w trybie Lokalizacja pasywna,
podobnie jak kable. Jedyna gwarancja prawidtowosci
lokalizacji jest inspekcja.

Zasadniczo, Lokalizacja pasywna jest mniej
niezawodna od Aktywnego $ledzenia przebiegu linii,
poniewaz sledzenie aktywne zapewnia jednoznaczna
identyfikacje sygnatu z nadajnika.

Wiedza, Zze co$ zostato znalezione, nie jest tym
samym, co wiedza, co zostato znalezione, zwtaszcza w
przypadku trybu Lokalizacja pasywna. Konieczne jest
wykorzystywanie wszystkich dostepnych wskaznikow
do potwierdzenia lokalizacji, takich jak Mierzona
gtebokos¢, Moc sygnatu, itd. Jezeli mozliwe jest
odnalezienie czesci kabla zlokalizowanego w trybie
pasywnym, mozna wtedy wzbudzi¢ go przy uzyciu
nadajnika i jednoznacznie namierzy¢.

Chociaz tryb Lokalizacja pasywna jest najczesciej
stosowany w przypadku linii energetycznych
50/60 Hz, sygnaly  czestotliwosci  radiowych,
wystepujace w danym rejonie, moga by¢ wzbudza¢
inne linie, na przyktad linie telefoniczne, linie telewizji
kablowej itd., i moga one pojawiac sie na ekranach
wyszukiwania w trybie Lokalizacja pasywna.
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Lokalizowanie sondy

Lokalizatora SR-20 mozna uzywac¢ do lokalizowania sygnatu
sondy (nadajnika).

WAZNE! Moc sygnatu jest czynnikiem o kluczowym
znaczeniu w przypadku okreslania potozenia sondy. Przed
oznaczeniem obszaru wykopow nalezy zmaksymalizowac
wskazanie Mocy sygnatu.

W ponizszym opisie przyjeto zatozenie, ze sonda znajduje
sie w rurze utozonej poziomo, powierzchnia podfoza jest
w przyblizeniu ptaska, a lokalizator SR-20 jest trzymany z
pionowym ustawieniem masztu antenowego.

Pole generowane przez sonde jest innego ksztattu niz kotowe
pole wokét dtugiego przewodnika, jakim jest rura lub kabel.
Jestto pole dwubiegunowe, podobne do pola wytwarzanego
przez Ziemig, gdzie wystepuje biegun pétnocny i biegun
potudniowy.

Rysunek 25: Pole Ziemi z dwoma biegunami

W przypadku pola sondy, lokalizator SR-20 bedzie wykrywat
te miejsca po obu stronach, gdzie linie sit pola zakrzywiaja sie
w dot, kierujac sie pionowo, oraz bedzie oznaczat te miejscana
obrazie mapy ikona “bieguna” ($§). Lokalizator SR-20 bedzie
réwniez wyswietlat linie pod katem 90 stopni wzgledem
sondy, znajdujaca sie w Srodkowym potozeniu pomiedzy
biegunami, okreslana jako “réwnik”, bardzo podobnie, jak
to jest w przypadku réwnika na mapie, kiedy patrzy sie na
Ziemie z boku (zobacz Rysunek 25).

Nalezy pamieta¢, ze z uwagi na wszechkierunkowos¢ anten
lokalizatora SR-20, sygnat bedzie zachowywat stabilnos¢
niezaleznie od orientacji. Oznacza to ptynny wzrost sygnatu
przy zblizaniu sie do sondy oraz ptynne zmniejszanie sie
sygnatu podczas oddalania sie od sondy.

UWAGA: Biegun jest wyznaczany w miejscu, gdzie linie pola
przyjmuja kierunek pionowy. Réwnik wystepuje w miejscu,
gdzie linie pola przebiegaja poziomo.
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Rysunek 26: Pole dwubiegunowe

Przy  lokalizowaniu sondy nalezy  najpierw
skonfigurowac lokalizowanie:

« Uaktywnij sonde przed umieszczeniem jej w
przewodzie. Wybierz te samg czestotliwos¢ na
lokalizatorze SR-20 i upewnij sie, czy odbiera on
sygnat sondy.

Kiedy sonda zostanie wpuszczona do rury, przejdz do
spodziewanego potozenia sondy. Gdy kierunek przebiegu
rury nie jest znany, sonde nalezy umiesci¢ na mniejszej
odlegtosci w rurze (odlegtos¢ okoto 15 stdp (5 m) od miejsca
dostepu jest dobrym punktem startowym).

Metody lokalizacji

W procesie lokalizacji sondy wyroznia sie trzy zasadnicze
czesci. Pierwszy etap to zlokalizowanie sondy. Drugi etap
polega na wskazaniu potozenia sondy z maksymalng
dokladnoscia. Trzeci etap to weryfikacja potozenia
sondy.

Etap 1: Lokalizacja sondy

Chwyci¢ lokalizator SR-20 w taki sposéb, aby maszt
antenowy byt zwrécony na zewnatrz. Wykonuj ruch
omiatajacy antena i stuchaj dzwieku. Bedzie on
najwyzszy, kiedy maszt antenowy wskaze kierunek
sondy.

Opus¢ lokalizator SR-20 do normalnego potozenia
roboczego (maszt antenowy ustawiony pionowo) i
idZ w kierunku sondy. W miare zblizania sie do sondy
Moc sygnatu bedzie wzrasta¢, a ton dzwieku bedzie
coraz wyzszy. Wykorzystaj wskazania Mocy sygnatu
do zmaksymalizowania sygnatu.

Zmaksymalizuj Moc sygnatu. Gdy uznasz, ze
wskazanie mocy osiagneto swa najwyzsza wartos¢,
ustaw lokalizator SR-20 blisko poziomu podtoza nad
miejscem o wysokim wskazaniu mocy sygnatu. Zadbaj
o utrzymywanie odbiornika na statej wysokosci nad
podfozem, poniewaz ta odlegtos¢ na wptyw na Moc
sygnatu.

«  Zapisz wartos¢ Mocy sygnatu i odsuwaj sie od miejsca
0 najwyzszym wskazaniu we wszystkich kierunkach,
aby upewni¢ sie, ze Moc sygnatu znacznie maleje
we wszystkich kierunkach. Oznacz ten punkt zéttym
Znacznikiem sondy.

Rysunek 27: Bieguny i rownik sondy

Jesli podczas “przyblizania sie’, na ekranie jest wyswietlany
réwnik, mozna podaza¢ wzdtuz niego w kierunku wzrastajacej
mocy sygnatu, aby zlokalizowa¢ sonde.
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Etap 2: Wskazanie sondy z maksymalna
doktadnoscia

Biegunyﬂ powinny by¢ wyswietlane po obu stronach punktu
o maksymalnej mocy sygnatu, w jednakowych odlegtosciach
z obu stron, jesli sonda jest utozona poziomo. Jezeli nie
widac ich na ekranie w poblizu punktu o maksymalnej mocy
sygnatu, odsun lokalizator od punktu maksymalnego sygnatu
w kierunku prostopadtym do kropkowanej linii (réwnika),
az pojawi sie jeden z biegunéw. Wysrodkuj lokalizator nad
biegunem.

Miejsce wystepowania biegunéw zalezy od gtebokosci
sondy. Im gtebiej znajduje sie sonda, tym dalej od niej beda
znajdowac sie bieguny.

Linia kropkowana reprezentuje réwnik sondy. Jezeli
sonda nie jest przechylona, rownik bedzie przecinat
sonde w punkcie maksymalnej Mocy sygnalu i na
minimalnej Mierzonej gtebokosci.

UWAGA: Znajdowanie sie na réwniku nie nie oznacza, ze
lokalizator jest nad sonda. Nalezy zawsze weryfikowaé
lokalizacje maksymalizujac Moc sygnatu oraz oznaczajac oba
bieguny.

Oznacz  czerwonym, trojkatnym  znacznikiem
potozenie pierwszego znalezionego bieguna.
Po wysrodkowaniu lokalizatora nad biegunem,
wskaznik w postaci podwdjnej linii pokazuje, w jaki
sposdb sonda jest utozona pod ziemia i w wiekszosci
przypadkéw reprezentuje réwniez przyblizony
kierunek rury.

Kiedy lokalizator znajdzie sie blisko bieguna, na
biegunie pojawi sie wysrodkowany pierscien
zblizenia.

Drugi biegun bedzie znajdowat sie po przeciwnej
stronie, w podobnej odlegtosci od miejsca potozenia
sondy. Zlokalizuj go w taki sam sposéb i oznacz
czerwonym, tréjkatnym znacznikiem.

Jesli sonda jest utozona poziomo, te trzy znaczniki
powinny leze¢ w jednej linii, a czerwone znaczniki
biegunéw powinny znajdowa¢ sie w podobnych
odlegtodciach od zéttego znacznika sondy. Jesli tak
nie jest, moze to oznaczac pochylenie sondy. (Zobacz
punkt “Pochylona sonda”) Stwierdzenie, ze sonda
znajduje sie na linii pomiedzy dwoma biegunami
jest prawdziwe, jezeli nie wystepuje znaczne
znieksztatcenie.
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Etap 3: Weryfikacja lokalizacji

Wazne jest, aby zweryfikowa¢ potozenie
sondy wykonujac kontrole skro$ng informacji
przekazywanych przez odbiornik i maksymalizujac
Moc sygnatu. Odsun lokalizator SR-20 od punktu
maksymalnej mocy sygnatu, aby upewni¢ sie,
Ze moc sygnatu zmniejsza sie po obu stronach.
Odsuwaj lokalizator na tyle daleko, aby mozna byto
stwierdzi¢ znaczne zmniejszenie mocy sygnatu w obu
kierunkach.

Rysunek 28: Polozenie sondy: Réwnik
«  Dwukrotnie sprawdz potozenia obu biegundw.

Zwré¢ uwage, czy wskazanie Mierzona gtebokos¢
w potozeniu maksymalnej mocy sygnatu jest
uzasadnione i konsekwentne. Jesli potozenie sondy
wydaje sie o wiele zbyt gtebokie lub zbyt ptytkie,
sprawdz ponownie, czy w tym potozeniu znajduje sie
rzeczywiscie maksimum mocy sygnatu.

Zwré¢ uwage, czy bieguny oraz punkt najwyzszej
mocy sygnatu lezg na linii proste;j.

WAZNE! Nalezy pamieta¢, ze znajdowanie si¢ na réwniku
nie oznacza znajdowania sie nad sonda. Ustawienie
sie dwéch biegunéw w jednej linii na wyswietlaczu nie
zastepuje wysrodkowania nad kazdym z biegunéw
oddzielnie oraz oznaczenia ich potozen, jak to opisano
powyzej.

Gdy bieguny nie sg widoczne, nalezy rozszerzy¢ obszar
poszukiwania.

Aby uzyska¢ maksymalna dokladnos¢, lokalizator SR-
20 powinien by¢ trzymany z pionowym ustawieniem
masztu. Podczas oznaczania biegunéw i rownika, maszt
antenowy musi by¢ ustawiony pionowo, w przeciwnym
razie ich potozenia beda mniej doktadne.
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Sondy pochylone

Gdy sonda jest pochylona, jeden z biegunéw znajdzie sie
blizej sondy, a drugi bedzie znajdowat sie dalej.

To co wida¢ na ekranie, gdy sonda jest ustawiona pionowo,
to jeden biegun w punkcie maksymalnej mocy sygnatu.
(Sonda ptywajaca Ridgid zapewnia “widocznos$¢” jednego
bieguna i jest tak wywazona, aby utrzymywac sonde wzdtuz
osi pionowej.) Maksymalizowanie Mocy sygnatu zapewnia w
dalszym ciggu najlepsze wskazanie lokalizacji sondy.

Ptywajace sondy

Niektére sondy sg przeznaczone do zastosowan, w ktérych
s3 przemieszczane lub unoszone strumieniem wody
wzdtuz przewodu. Jedyna gwarancje zlokalizowania sondy
ptywajacej daje maksymalizowanie mocy sygnatu oraz
dwukrotne sprawdzanie, czy moc sygnatu zmniejsza sie
w kazdym kierunku od miejsca potozenia punktu mocy
maksymalnej.

Pomiar glebokosci (tryb Lokalizacja
sondy)

Lokalizator SR-20 oblicza warto$¢ parametru Mierzona
gtebokos¢ w oparciu o poréwnanie mocy sygnatu przy dolnej
anteniezmocasygnatu przy gérnejantenie.Wartos¢ Mierzona
gtebokos¢ stanowi przyblizenie; zazwyczaj odzwierciedla
gtebokos¢ fizyczna, gdy maszt jest utrzymywany pionowo,
a dolna antena dotyka podtoza bezposrednio nad Zrédtem
sygnatu przy zatoZeniu, Ze nie wystepuje znieksztatcenie pola.

1. Aby zmierzy¢ gtebokos¢, umies¢ lokalizator na
podtozu, bezposrednio nad sonda lub przewodem.

2. Mierzona gtebokos¢ zostanie wyswietlona w lewym
dolnym narozniku ekranu wyswietlacza lokalizatora
SR-20.

3. Naciskajac klawisz Wybierz podczas lokalizowania
mozna wymusi¢ wskazanie Mierzonej gtebokosci.

4. Warto$¢ mierzonej gtebokosci jest dokfadna tylko
wtedy, gdy sygnat nie jest znieksztatcony.

Ograniczanie sygnatu (tryb Lokalizacja
sondy)

Od czasu do czasu wartos¢ parametru Moc sygnatu bedzie
na tyle duza, ze odbiornik nie bedzie w stanie przetwarzac
catego sygnatu, ktéry to stan jest okreslany jako “ograniczanie
sygnatu”. Gdy zdarzy sie co$ takiego, na ekranie pojawi

™
sie symbol ostrzegawczy ﬁl". Oznacza to, ze sygnat jest
szczegdlnie silny.

UWAGA: W warunkach ograniczania sygnatu wys$wietlanie
wielkosci Mierzona gtebokos¢ jest wytaczone.

262 Ridge Tool Company



I wwashss BIDGID

Rysunek 29: Obraz na ekranie dla réznych polozen lokalizatora (Lokalizacja sondy)
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Normalne
ustawienie

|
Maksymalna moc sygnatu

]

L}
Ustawienie
pochyte

]

Nalezy zwréci¢ uwage, ze wskutek przechylenia sondy biegun z prawej strony znalazt sie blizej rownika.

Rysunek 30: Pochylona sonda, bieguny i rownik
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Menu i ustawienia « ® Uklad «czasowy odliczania wstecz dla
automatycznego zamkniecia menu

Nacisniecie klawisza Menu powoduje wyswietlenie szeregu

; Podczas przegladania schematu drzewa struktury menu
elementéw menu do wyboru (patrz rysunek 31).

w dolnej czesci ekranu jest wyswietlany licznik odliczania
wstecz.

« Dostepne obecnie czestotliwosci

Obok czestotliwosci, ktorych stan zostat ustawiony jako
“Wybrana-Aktywna’, sa wySwietlane zaznaczone pola
wyboru.

UWAGA: Indeksy gdrne oznaczajg harmoniczne, np. 60%° =
540 Hz oraz 50 Hz®® = 450 Hz.

Uktad czasowy
odliczania wstecz
dla automatycznego
zamkniecia menu

« % Zmiana jednostek gtebokosci

Rysunek 31: Menu Glowne

W menu Gtéwnym s3 wyswietlane nastepujace elementy w
kolejnosci od géry w dot:

1. ¥ Dostepne obecnie Czestotliwosci sondy
(Wybrane-Aktywne lub nie).

2. o Dostepne obecnie Czestotliwosci dla
Aktywnego sledzenia przebiegu linii (Wybrane-
Aktywne lub nie).

3. & Dostepne obecnie Czestotliwosci dla Lokalizacji
pasywnej (Wybrane-Aktywne lub nie).

4, £ Dostepne obecnie Czestotliwosci radiowe
(Niskie i Wysokie) (Wybrane-Aktywne lub nie).

5. £ Ustawienia jednostek pomiaru gtebokosci
6. 'i Regulacja podswietlenia
7. i Regulacja kontrastu wyséwietlacza LCD

LFe Hl-‘r'- . . .
8. L Sterowanie wyswietlaniem elemen-

tow ekranu (W przypadku trybow lokalizacji sondy i
linii wyswietlane sg wybrane podmenu.)

9. HE Kontrola wyboru czestotliwosci

(Wyswietlane sg podmenudlakategorii czestotliwosci,
ktére mozna wybrac.)

10. 1L- Menu Informacje zawierajagce numer wersji
oprogramowania oraz numer seryjny (Na ekranie
Informacje jest wyswietlane podmenu stuzace do
przywracania fabrycznych ustawien domysinych).

Na stronie 268 zamieszczono Drzewo struktury menu
przedstawiajace petna liste elementow.

Uktad czasowy
odliczania wstecz dla
automatycznego zamknigcia menu

o i Sterowanie podswietleniem

Czujnik natezenia oswietlenia, wbudowany w gérnym lewym
narozniku klawiatury, wykrywa niski poziom oswietlenia.
Blokujac doptyw $wiatfa do tego czujnika mozna wymusi¢
wiaczenie podswietlenia.

. 1 Kontrast wyswietlacza LCD

Kontrast mozna regulowac po wybraniu tej funkcji klawiszem
Wybierz,. Do rozjasnienia lub przyciemnienia ekranu nalezy
uzy¢ klawiszy W gore i W dot.

Aby zapisac¢ ustawienia i zamkna¢ menu, nalezy uzy¢ klawisza
Menu. To menu mozna takze zamkna¢ naciskajac klawisz
Wybierz w celu zapisania ustawienia i zamkniecia.

. HEE Menu Elementy wyswietlania

Zaawansowane funkcje lokalizatora SR-20 mozna wtaczac
wykorzystujgc  klawisz Menu do wyswietlenia drzewa
struktury menu.

Dla zapewnienia prostoty lokalizator SR-20 jest wysytany
z wylaczonym wyswietlaniem niektérych elementéw.
Za pomocyg klawisza Wybierz mozna zaznacza¢ lub
usuwac zaznaczenie pola wyboru obok danego elementu
wyswietlania.

Linia znieksztatcenia
~ wlaczona/wylaczona
Natezenie pradu/
Kat sygnatu
Sterowanie

“Pierscien nawigacji”
ze znakiem poziomu i
wskaznikiem "

Sterowanie Wartoscia progowa
Skupieniem -:i bliskosci
sygnalu #4| Znieksztalcenie
Strzatki l| linii $ledzenia

rowadzace - | Wiaze dzwiek

kona Bra .

i |

sygnatu < 2173 F zmocy sygnatu
(ttumienie) Opcja wyswietlania

mocy sygnatu na
$rodku ekranu

Wigczenie/wylaczenie
wyswietlania Mocy sygnatu

Rysunek 32: Elementy ekranu (tryb Lokalizacja linii)

Ridge Tool Company 265



RIDGID  seekTech SR-20

Funkcje opcjonalne

Opcjonalne funkcje w menu Elementy wyswietlania
obejmuja:

. Pierscien nawigacji i znak poziomu
Zapewniajg dodatkowy, wizualny sposéb $ledzenia
maksymalnego sygnatu. Gdy namierzasz linie obserwujac
najwyzszy poziom Mocy sygnatu, znak poziomu zapewnia
dodatkowg pomoc wizualna.

e lkona Brak sygnatu (ttumienie)

. : Opcja Wyswietlaj moc sygnalu na srodku
ekranu

Wiaczenie tej opcji na ekranie Wybér elementéw menu
spowoduje wymuszenie wyswietlania liczby reprezentujacej
Moc sygnatu na $rodku obszaru wyswietlania zawsze wtedy,
gdy nie jest dostepny Sygnat bliskosci.

. Sterowanie Wartoscia progowa bliskosci

Pomaga ograniczy¢ obszar lokalizowania do pewnej
odlegtosci od przyrzadu. Jesli Mierzona gtebokos¢ jest
wieksza od wartosci progowej wybranej przez uzytkownika,
wskazanie Sygnat bliskosci bedzie zerowe. Jesli Mierzona
gtebokos¢ jest mniejsza od ustawionej wartosci progowe;j,
lokalizator SR-20 bedzie wyswietlat warto$¢ Sygnatu bliskosci.
(dotyczy to tylko trybu Lokalizowanie linii.)

Sterowanie
- Wartoscia

Rysunek 33: Sterowanie Warto$cia progowa bliskos$ci

Kiedy ta funkcja jest aktywna, Wartoscig progowa bliskosci
mozna sterowac naciskajac dtugo (dtuzejniz przez2 sekundy)
klawisz W gére w celu ustawienia wyzszej wartosci progowej,
albo klawisz W dé6t w celu ustawienia wartosci nizszej.

Ustawienia Wartosci progowej bliskosci sterujg regulacja
wartosci progowej gtebokosci Sygnatu bliskosci w
nastepujacy sposoéb.

(Najnizsza) Tryb Moc sygnatu. Powoduje przeniesienie
wskazania Moc sygnatu na $rodek ekranu, ukrycie obrazu
mapy, umozliwiawyswietlanie ujiemnych wartosci gtebokosci.
Sygnat dzwiekowy odzwierciedla Moc sygnatu.

progowa bliskosci

(1 m/3 m/10 m/30 m) Wyswietla Warto$¢ progowa bliskosci
dla namierzania, w ktérym Mierzona gtebokos¢ wynosi X
metréw lub mniej.

(Najwyzsza) Tryb Nieograniczonej wartosci bliskosci.
Brak wartosci progowej, brak ukrywania mapy, umozliwia
wyswietlanie ujemnych wartosci gtebokosci.

Sterowanie Wartoscig progowq bliskosci jest szczegdlnie
przydatne w przypadku, gdy dla celéw zapewnienia
przejrzystosci wystepuje potrzeba eliminowania sygnatu
pochodzacego spoza okreslonej odlegtosci.

o NAdHzs

Funkcja Sterowanie skupieniem sygnatu dziata na sygnat
w zasadzie podobnie jak lupa. Umozliwia zredukowanie
szerokosci pasma probkowania sygnatu analizowanego przez
odbiornik i zapewnia wyswietlanie obrazu na podstawie
odczytu odbieranego sygnatu o wyzszej czutosci. Kompromis
korzystania z ustawienia Sterowanie wartoscig Skupienie
sygnatu polega na tym, ze obraz jest bardziej precyzyjny, ale
aktualizowany z mniejsza szybkoscia. Ustawienie Sterowanie
wartoscia Skupienie sygnatu moze przyjmowac wartosci 4 Hz
(szerokie pasmo), 2 Hz, 1 Hz, 0,5 Hz i 0,25 Hz (waskie pasmo).
Im wezsze pasmo zostanie wybrane, tym wieksza bedzie
odlegto$¢ wykrywania i precyzja dziatania odbiornika, ale
rowniez tym nizsza bedzie predkos¢ aktualizowania danych
na wyswietlanym obrazie.

104 [ N2
Xlchr

Sterowanie E‘
Skupieniem U, TH

sygnatu 3
I 4'v et

Sterowanie skupieniem sygnatu

Rysunek 34: Sterowanie Skupieniem sygnalu

Po uaktywnieniu funkcji Sterowanie Skupieniem sygnatu,
zmiane ustawien na wezsze lub szersze pasmo wprowadza
sie przy uzyciu klawiszy W gére (wezsze pasmo) i W dot
(szersze pasmo).

Funkcja Sterowanie Skupieniem sygnatu jest przydatna,
kiedy wystepuje potrzeba szczegétowego skupienia sie na
okreslonym sygnale.

Ta opcja umozliwia automatyczne wyciszenie dzwieku, kiedy
Mierzona gtebokos¢ przekroczy ustawienie Warto$¢ progowa
bliskosci.

Wyciszenie dzwieku > 99’
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. e Charakterystyka linii Sledzenia

Pole wyboru Charakterystyka znieksztatcen Linii sledzenia
umozliwia ustawienie czutosci wyswietlania znieksztatcenia
namierzanej linii jako niska, srednia lub wysoka, albo wyfacza
je catkowicie. Im wyzsze jest ustawienie, tym bardziej czuta
staje sie “chmurka znieksztatcenia” wokot Linii sledzenia.

W razie wytaczenia charakterystyki znieksztatcerr Linia
sledzenia zmienia sie w pojedynczg, ciagfa linie.

. BE=E

Dodatkowe czestotliwosci dostepne w Menu gtéwnym
czestotliwosci mozna doda¢ do listy dostepnych
czestotliwosci Menu gtéwnego przechodzac do podmenu

Kontrola wyboru czestotliwosci

Kontrola wyboru czestotliwosci "E i wybierajac
zadany tryb. Wyrdznij kategorie Zadanej czestotliwosci
(Rysunek 35). Nacisnij klawisz Wybierz “}-.

Rysunek 35: Wybieranie Kategorii czestotliwosci

Nastepnie za pomoca klawiszy W gére i W dét przewin
dostepne czestotliwosci. Wyréznij zadana czestotliwos¢, aby
dodac ja do listy obecnie dostepnych czestotliwosci.

Zaznaczenie czestotliwosci (przy uzyciu klawisza Wybierz)
spowoduje dofaczenie jej do listy “obecnie dostepnych”
czestotliwosci w Menu Gtéwnym.

Wybrane czestotliwosci w zbiorze czestotliwosci wybranych-
aktywnychmoznaprzetacza¢naciskajacklawiszCzestotliwos¢,
kiedy lokalizator SR-20 jest w uzyciu. Lokalizator SR-20 bedzie
cyklicznie przewijat w dét liste aktywnych czestotliwosci od
wartosci niskich po wysokie, grupa po grupie. Usuniecie
zaznaczenia pola wyboru danej czestotliwosci w Menu
gtéwnym spowoduje jej dezaktywacje i nie bedzie ona
wyswietlana przy naciskaniu klawisza Czestotliwos¢.

seekTech SR-20 RIDGID

Ekran Informacje oraz przywracanie ustawien
domyslnych

13
AN Ekran Informacje

Element Ekran informacyjny jest wyswietlany w dolnej czesci
listy wyboréw menu. Naci$niecie klawisza Wybierz powoduje
wyswietlenie informacji o lokalizatorze, ktére obejmuja
wersje oprogramowania, numer seryjny odbiornika oraz
date jego kalibracji (Rysunek 36).
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Rysunek 36: Ekran Informacje

Przywracanie fabrycznych ustawien domysinych

Powtérne nacisniecie klawisza Wybierz spowoduje
wyswietlenie  opcji  Przywrdé¢é  domysélne  ustawienia
fabryczne.

Uzyj klawiszy W goére i W dét do wyrdznienia symbolu
“zaznaczenia” w celu przywrécenia fabrycznych ustawien
domysinych, albo symbolu “X’, aby ich NIE przywracac.

Nacisniecie klawisza Menu bez dokonania zmiany zadnego z
pdélwyboru spowoduje zamkniecie tej opcjizpozostawieniem
dotychczasowych ustawien.
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Drzewo struktury menu

Uaktywnione czestotliwosci
L Lokalizacja sondy
—— Lokalizacja linii
—— Lokalizacja linii energetycznej (Lokalizowanie pasywne)
—— Lokalizacja sygnatu radiowego

Jednostki miar
—— Stopy/Metry

Opcje podswietlenia
—— Wtaczone/Wytaczone/Automatyczne

Kontrast wyswietlacza LCD
—— Zwieksz/Zmniejsz

Wybor elementéw wyswietlania
—— (Zaznaczenie wiaczenia/wytaczenia)

Tryb Lokalizacja linii ~ Tryb Lokalizacja sondy
_|—I |

—— Znak poziomu

—0 Ustawienie Skupienie sygnatu

—0 Wskaznik Brak sygnatu

O Sygnaty dzwiekowe

—0 Wyswietlaj moc sygnatu na $rodku ekranu*
—0 Moc sygnatu

—0 Wartos$¢ progowa bliskosci*

—0 Wskaznik Kata sygnatu

—0 Linia znieksztatcenia*

—0 Charakterystyka znieksztatcen Linii $ledzenia*

—0 Wyciszenie dzwigku > 99’

— Strzatki prowadzace*
*=wyswietlanie tylko w trybie
Lokalizowanie linii

Wybor czestotliwosci
(Zaznaczenie wlaczenia/wylaczenia))

Lokalizacja sondy
16 Hz, 512 Hz, 640 Hz, 16 kHz, 33 kHz

Lokalizacja linii
128 Hz, 1 kHz, 8 kHz, 33 kHz

Lokalizacja linii energetycznej

_l_ 50 Hz*', 50 Hz*, 50 Hz*,
60 Hz', 60 Hz®, 60 HZ*°,
100 Hz, 120 Hz, <4 kHz

Lokalizacja sygnatu radiowego
Niska czestotliwosc¢ (4-15 kHz)
Wysoka czestotliwos¢ (>15 kHz)

Menu Informacje
— L Przywr6¢ domysine ustawienia fabryczne

(Zaznaczenie opcji Tak/Nie)
Rysunek 37: Drzewo struktury menu

Konserwacja lokalizatora SR-20

Transport i przechowywanie

Przed transportowaniem nalezy sprawdzi¢, czy urzadzenie
zostato wylaczone, aby oszczedzac energie baterii.

Podczas transportu nalezy dba¢, aby urzadzenie byto
zabezpieczone i nie podskakiwato, ani nie byto uderzane
przez luzno rozmieszczone czesci wyposazenia.

Lokalizator SR-20 powinien by¢ przechowywany w chtodnym,
suchym miejscu.

UWAGA: Jeslilokalizator SR-20 nie ma by¢ uzywany przez
dlugi okres czasu, nalezy wyjac z niego baterie.

Jesli lokalizator SR-20 ma by¢ wystany, nalezy wyja¢ z
niego baterie.

Konserwacja i czyszczenie

1. Czystos¢ lokalizatora SR-20 nalezy utrzymywad
uzywajac wilgotnej $ciereczki oraz fagodnego
detergentu. Nie zanurza¢ w wodzie.

2. Podczas czyszczenia nie uzywac narzedzi skrobigcych
ani $rodkéw Sciernych, poniewaz mogtoby to
spowodowac trwate zarysowanie wyswietlacza.
NIGDY NIE STOSOWAC ROZPUSZCZALNIKOW do
czyszczenia jakiejkolwiek czesci systemu. Takie
substancje, jak aceton lub inne chemikalia o silnym
dziataniu, moga powodowac pekanie obudowy.

Lokalizowanie wadliwych elementow

Z sugestiami dotyczacymi rozwigzywania problemoéw nalezy
zapoznac sie w poradniku wykrywania i usuwania usterek.

Serwis i naprawy

WAZNE! Przyrzad nalezy przekaza¢ do niezaleznego,
autoryzowanego centrum serwisowego firmy RIDGID lub
zwroéci¢ do fabryki. Przed wysytka urzadzenia nalezy wyjaé
baterie.

Wszystkim naprawom wykonywanym w obiektach
serwisowych Ridge jest udzielana gwarancja na wady
materiatowe i wykonawstwa.

W przypadku jakichkolwiek pytarn dotyczacych serwisu
badz napraw tego urzadzenia nalezy kontaktowad sie ze
swym dystrybutorem firmy RIDGID, z lokalnym biurem
firmy RIDGID lub z firma Ridge Tool Europe na stronie
info.europe@ridgid.com.
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lkony i symbole
IKONY KLAWIATURY

Nawigacja w menu/Sterowanie Skupieniem sygnatu/Sterowanie Wartosciag progowa

bliskosci

Wybor elementéw menu

Tryb pracy Lokalizacja sondy: Wymuszenie wskazania gtebokosci/Wysrodkowanie

poziomu dzwieku

Tryb Aktywne $ledzenie przebiegu linii: Wymuszenie wskazania gtebokosci,
Wymuszenie wskazania natezenia pradu, Wysrodkowanie poziomu dzwieku
Ustawienie Mocy sygnatu, Bliskosci: Wymuszenie wyswietlania mapy

Y Nawigacja w menu/Sterowanie Skupieniem sygnatu/Sterowanie Wartoscig progowa

bliskosci
IKONY WYSWIETLACZA
Aeat.

el Czestotliwos¢ sondy

* Pasywne $ledzenie przebiegu
linii

Czestotliwos¢ aktywnego
Sledzenia przebiegu linii

Sygnat czestotliwosci radiowej

1— Mierzona odlegtos¢/gtebokos¢
¥ £ Wskaznik kata sygnatu

mA Miliampery, natezenie pradu

4 Sterowanie Wartoscia progowa
d@= bliskosci

4—; Ikona bieguna
mauape | inja $ledzenia

...... Linia znieksztatcenia

Roéwnik

| | Kierunek przebiegu rury

2 Ioim
= D=
>0 [pioe
99 e

BEXBOLS@D [ 2 oo

IKONY WYSWIETLACZA (ciag dalszy)
Sygnat bliskosci
Moc sygnatu

Poziom dzwieku

Poziom natadowania baterii

Ostrzezenie o roztadowaniu baterii
(migotanie)

Wskaznik poziomu
(Moc sygnatu)

Znak poziomu
(Moc sygnatu)

Sonda nieobecna

Linia energetyczna nieobecna

Slad linii nieobecny

Sygnat czestotliwosci radiowej
nieobecny

A 2He :Szerokoéc' pasma przepustowego

{'i';' Gradient kierunku linii

Glebokos¢ wieksza od wartosci progowej 3 stopy/1 metr
Gtebokos¢ wieksza od wartosci progowej 10 stép/3 metry
Glebokos¢ wieksza od wartosci progowej 30 stop/10 metrow

Gtebokos¢ wieksza od wartosci progowej 99 stép/30 metréw

Rysunek 38: Ikony i symbole

E Klawisz Menu

) Kawisz Diwiek

G
M
&eor

¥
o

SeekTech SR-20

RIDGID

O Klawisz WLACZ/WYLACZ zasilanie

@ Klawisz Czestotliwosc
B ¢

IKONY MENU

Przestawienie na domysine
ustawienia fabryczne

Pole wyboru menu

Menu Narzedzia

Ustawienia podswietlenia

Regulacja kontrastu ekranu

@Hﬁ Elementy wyswietlania

BN

D
€5

=k

Kontrola wyboru czestotliwosci

Ekran Informacje

Licznik limitu czasu menu

Przejscie o jeden poziom w gére
(nacisniecie klawisza Menu)
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Poradnik wykrywania i usuwania usterek

PROBLEM

PRAWDOPODOBNA LOKALIZACJA WADY

Lokalizator SR-20
blokuje sie podczas
uzytkowania.

Wytaczy¢ urzadzenie, a nastepnie ponownie wigczy¢. Jezeli przyrzad nie wytacza sie, nalezy
wyjac baterie.
Wymieni¢ baterie, jesli sa roztadowane.

Lokalizator SR-20 nie
odbiera sygnatu.

Sprawdzi¢ prawidtowosc¢ ustawienia trybu pracy oraz czestotliwosci. Przeanalizowa¢ mozliwosci
ulepszenia obwodu. Zmieni¢ potozenie nadajnika, zmieni¢ uziemienie, czestotliwos¢, itd.;
zmodyfikowac ustawienia Wartos¢ progowa bliskosci (strona 266) i/lub Sterowanie wartoscia
skupienia sygnatu (strona 266).

Linie na obrazie mapy
“skaczg” po ekranie
podczas namierzania
obiektow.

Wskazuje to, ze lokalizator SR-20 nie odbiera sygnatu lub wystepuja zaktdcenia.

Upewnic sie, czy nadajnik jest prawidtowo przytgczony i uziemiony. Zwréci¢ lokalizator SR-20 w
kierunku dowolnego przewodu, aby upewnic sie, ze utrzymuje sie petny obwaéd.

Spréobowac zastosowac wyzszg czestotliwos¢ lub przytaczy¢ sie w innym miejscu do linii albo
przejs¢ do trybu indukcyjnego.

Postarac sie ustali¢ Zrodto szuméw i wyeliminowac je. (potgczone uziemienia, itp.)

Sprawdzi¢, czy baterie lokalizatora SR-20 sg $wieze i w petni natadowane.

Podczas lokalizowania
sondy linie “skacza” po
catym ekranie.

Sprawdzi¢ baterie w sondzie, aby przekonac sie, ze dziataja.

Sonda moze znajdowac sie zbyt daleko; sprébowac lokalizowania w mniejszej odlegtosci, jezeli
jest to mozliwe, albo wykona¢ przeszukiwanie obszaru.

Zweryfikowac sygnat umieszczajac dolng antene blisko sondy.
Uwaga - Emisja sygnatu sondy poprzez rury wykonane z zeliwa lub zeliwa sferoidalnego jest
utrudniona.

Zwiekszy¢ Warto$¢ progowa bliskosci i sprobowac jednego z nizszych ustawien Sterowanie
skupieniem sygnatu, aby poprawic “skupienie” w przypadku stabszych sygnatow.

Odlegtosci pomiedzy
sondg i oboma
biegunami nie sg
jednakowe.

Sonda moze by¢ przechylona lub rura zeliwna moze przechodzi¢ w rure z tworzywa sztucznego.

Urzadzenie dziata
nieprawidtowo, nie
mozna go wyfaczyc.

Baterie moga by¢ roztadowane. Zatozy¢ swieze baterie i wiaczy¢ urzadzenie.

Po wtaczeniu ekran
wyswietlacza jest
catkowicie ciemny lub
catkowicie jasny.

Wytaczy¢ urzadzenie, a nastepnie ponownie wigczyc.

Wyregulowac kontrast ekranu wyswietlacza LCD.

Brak dZzwieku.

Dostosowac poziom gtosnosci dzwieku w menu dzwieku. Sprawdzi¢, czy Sygnat bliskosci jest
wiekszy od zera.

Lokalizator SR-20 nie
wiacza sie.

Sprawdzi¢ prawidtowos¢ orientacji baterii.
Sprawdzi¢, czy baterie sa natadowane.
Sprawdzi¢ stan stykéw baterii.

W urzadzeniu mogto dojs¢ do spalenia bezpiecznika. (Konieczny jest serwis fabryczny.)
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Dane techniczne Ustawienia domysine
Masa z bateriami ........ccecevevereeererernrrnns 1,8 kg « Jednostki gtebokosci = metr i centymetr
Masa bez baterii ..cwrnerenereerseresenees 1,5kg «  Glosnosc =2 (dwa ustawienia powyzej wyciszenia)
Wymiary + Podswietlenie = automatyczne
Dhtugosc 28,4cm «  Wartos¢ graniczna bliskosci = 30 stép (10 m)(lokalizacja)
Szerokos¢ 1,3m + 33 kHz (Tryb Aktywne $ledzenie przebiegu linii)
Wysokos¢ 79 cm

#rédio zasilania Wyposazenie standardowe

4 baterie typu C, 1,5V, alkaliczne (ANSI/NEDA 14A, IEC Element Nr kat.
LR14) lub akumulatorki 1,2 V NiMH badz NiCd Lokalizator SR-20 21943
Parametry znamionowe zasilania: 6 V, 550 mA Znaczniki i uchwyt masztu 12543

Moc sygnatu Podrecznik operatora

Zaleznos¢ nieliniowa. Wskazanie mocy 2000 jest 10x
wieksze od wskazania mocy 1000,
3000 jest 10x wieksze od 2000, itd. + Szkoleniowy film wideo (DVD)

4 baterie typu C (alkaliczne)

Srodowisko robocze
Wyposazenie opcjonalne

Temperatura -20°Cdo 50°C

Wilgotnos¢ 5% do 95% bez « Dodatkowe znaczniki sondy 12543

kondensacji pary wodnej . Nadajnik ST-305 21948

Temperatura przechowywania ...... -20°C do 60°C . Nadajnik ST-510 21953
Opaska indukcyjna (4,75") 20973
Zdalna sonda 16728
Sonda ptywajaca (2 szt.) 19793
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SeekTech SR-20

WHCTpYyKUMA no
aKcnnyarauuu

O6wana nHpopmauuna No TeEXHNKe
6e3onacHoCTUN

NPEAYNPEXAEHUE! MNMpexpe uem

ncnonb3oBaTb o6opyaoBaHue,

BHMMaTENIbHO npoytute 3Ty

MHCTPYKLMIONCONPOBOANTENbHbIN
6yKkneTt no TexHnke 6e3onacHocTu. B cnyvae
HEACHOCTM NO Kakomy-nu6o acnekry
Mncnonb3oBaHNA HacToALero o6opygoBaHmnsa
obpatutecb K AUCTpUOGLIOTOPY KOMMNaHUMN
RIDGID ana nonyuyeHusa 6onee noapo6Hom
nHpopmaymn.

HenoHnmaHue n Heco6noaeHne
MHCTPYKLMN MOXKET NPUBECTU K NOpaXkeHuto
3NEeKTPUYECKUM TOKOM, MnoXapy u/vunmn
cepbe3HoOun TpaBme.

COXPAHUTE HACTOALLYIO UHCTPYKLUIO!

ABHUMAHMUE! Tepen TpaHCNOPTUPOBKOW WM3BMEeUYb U3
npubopa Bce 6aTapeun NMTaHUA.

Ecnmu y Bac wvMeloTcA BOMPOCbI MO TEXHUYECKOMY
06CNyXMBaHMIO UMW PEeMOHTY 3Toro npubopa, cnepyet
06patnTbCca K ancTprnbbroTopy KomnaHum Ridgid, B MecTHbIN
oduc komnaHum RIDGID vnu Ha agpec 3neKTPOHHOW MoYTbI
komnaHum Ridge Tool Europe info.europe@ridgid.com

/A\OMACHO!

e SR-20 ABNAETCA AMarHOCTUYECKUM NPUOOPOM, KOTOPbIN
OCYLLeCTBNAET M3MEPEHNe SNeKTPOMArHUTHbIX Monew,
n3nyyaemMbix nog3emMHbiMr 06bekTamm. OH npefHasHaueH
AJ17 OKa3aHWA MOMOLYM NOJb30BaTeNo B MOUCKE TaKmX
06beKTOB MyTem onpefeneHnsa XapakTepucTuk JIMHWNA
371eKTPOMarHUTHOrO NOJIA 1 OTOBPAXKEHMSA NX Ha SKPaHe.
MockonbKy NMHUU 31EKTPOMArHUTHOrO MOMA  MOryT
NCKaXaTbCA 1 MMETb NMOMeXU, BaXKHO NMPOBEepUTb MecTa
pacrnonoxeHra No3eMHbIX OOBEKTOB O Hayasa BbleMKM
rpyHTa.

* BopaHoinTON }Ke 30He NoA 3emnell MOryT HaXoANTbCA
HECKOJIbKO maruncrpanemn KOMMYHaNbHOTO
cHabGxeHua. Cnepyer BbINOAHATbL Tpeb6oBaHMA
MeCTHbIX pernameHTUpYILWMUX NpaBua 1 npoueayp
TeXHNYECKOro o6cnyKnBaHusA No BbI3OBY.

* BblemKa rpyHTa Ao oO6HapyXeHMA Marucrpaneni
KOMMYHa/IbHOTO CHabXeHMA - e[MHCTBEHHbIN
Cnoco6 NpoBepPKN X HAINYMA, MecTa pacnosioKeHns
1 rny6uHbI 3aneraHmns.

e Komnanus Ridge Tool Co., ee punmnanbi n nocraBLmKin
He HecyT OTBeTCTBEHHOCTU 3a niobble TpaBMbl
unu no6oil NPAMON, KOCBEHHbIN, MOGOYHbIN unu
HenpsAMoi yuep6, NoHeCeHHbIN AV NpounsoLlle gLl
no npuyYviHe npumMmeHeHnA npu6opa SR-20.

Mpu no6oi nepenucke B OTHOLIEHWM Npubopa cnegyer
yKasbiBaTb BCIO MHGOPMALMIO, MPUBELEHHYIO Ha Tabninuke
C XapaKTepurCTUKamy Ballero npubopa, B TOM Uncsie HoMep
MOZENV 1 3aBOLCKON HOMeEp.
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KomnoHeHTbl SR-20

Pa3bem nocnegoBaTenbHOro nopta

Otcek 6aTapei
Pasbem USB-noprta

Haknelika c 3aBogCcKMM Homepom \\\.
CnpaBoyHas nHpopmauma l &
Mo YyCNOBHbIM 0603HaYeHNAM

Mpumeyvanue: USB-nopT / nocneposaTenbHbIi
nopT NpefjHasHa4eHbl ANA 3arpy3kn HOBOro
nporpaMmMHoro o6ecrneyeHmns

|

Ancnnen

KHOMOYHbIN NynbT

CTONKa aHTEHHD! e
Pyuka

BepxHui1 aHTEHHbIN

AvnHamuk ysen

CknagHoli WwapHup —

Hanpasnsaiowue
aHTeHHbI

HWXXHWUI aHTEeHHbIN
y3en

3aXKuM CKNnagHoM CTONKN

Puc. 1: Komnonentsr SR-20
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BBoaHble cBegeHnA o
npu6ope SR-20

Hauano pa6otbi c npu6éopom

YcTaHoBKa/3aMeHa 6aTapen

Puc. 2: Otcek 6aTapeit

ABHUMAHME! He cnepyetr ponyckaTb mMonagaHusa B
oTcek b6aTapei mycopa wunu Bnaru. Mycop unm Bnara MoryT
3aKOPOTUTb KOHTaKTbl 6aTapeit, UTo NpmBegeT K nx 6bICTpoMy
pa3psagy, a BNoCneAcTBUN K BbITEKAHWIO 3N1EKTPOSIUTa UK K
0OMacHOCTY BO3HVKHOBEHMA MoXapa.

CknagHasda cTonka

BAKHAA MHOOPMALMA! He cnepyeT yaapAaTb CTOWKY
npubopa SR-20 unn pasmaxvBatb €l Af1IA OTKPbIBaHUA
1 3akpbiBaHnA. OTKpbIBaTb U 3aKpbiBaTb CTOWKY cregyeT
TONbKO pyKamMu.

MPUMEYAHUE: He cnepyeT BONOYMTb HVXKHUI @HTEHHbIN
y3en no 3emJsie Npu BbINOIHEHUN PaboT € TpacconcKaTenem
SR-20. 3T0 MOXKeT co3aTb CUTHANbHbIN LLYM, KOTOPbI MOXKET
BHeCeT MoMexu B pe3ynbTaTbl M3MePeHUs, 1 B pesynbrate
MO>KeT MPUBECTU K NOBPEXAEHMNIO aHTEHHDbI.

KHonka pa36nokuposku . &g
1
\

]

" A

Puc. 3: CknagHas aHTeHHAsA CTOMKA ¥ KHOIIKa
Ppa30noKnpoBKu

Pexunmbi SR-20

Mpubop SR-20 paboTaeT B Tpex pasHbIx pexunmax. Paboune
peXumbl cnegytoLyue:

1. Pexum AKTVBHOTO 06HapyXeHus Tpaccol
marucrtpanu, ucrnonb3yeTcs, Korga ecTb
BO3MOMHOCTb CO3[aTb CUrHan BbIOPaHHOW YacTOTbl
B O/VHHOM MPOBOAHMKE C MOMOLbIO JIMHENHOTO
nepepaTurka AJfifl OOHaPYXEHWA MEeCTOMONOXKeHMs
NpoBOAALMX TPYO, MarucTpanen unu kabenen.

2. Pexum MaccMBHOTO  OGHapyXeHWAa  Tpacchl,
ncnonb3yeTcs ans obHapyxeHuA Tpacc
3NEKTPUYECKUX LiEeMen, No KOTOPbIM MPOTEKAET TOK
yactoton 60 'y (CLLIA), 50 Ty (EBpona) nnu nepepatotca
PaAMoYaCcTOTHBIE CUTHANBI.

3. Pexum  30HAWPOBAHWUA,  UCMofb3yeTca  AnA
OobHapy>eHUsi ~ MeCTOMOJSIOKEHUA  30HAOB B
He3NeKTPONPOBOAHbIX  Tpybax, Kabenenpoogax
WY TOHHENAX WM e B Tpaccax, OobHapykeHue
MECTOMOJNIOKEHMSA  KOTOPbIX  VHbIM  CMOCOOGOM
HEBO3MOXHO.

dnemMeHTbl auncnnen

OcHoBHble ¢yHKUMM npubopa SR-20 no ymonuyaHuio
BKJ/IOUEHbIL. TN GYHKLMM MOXKHO BbIKIOUUTb UIIN CKPbIT,
uToObl  YMEHbWWTb  3arpy3Ky AWCIAes  BbIBOAUMON
nHdopmaLmer MNpu  BbINOAHEHUN OCHOBHbIX OMepaLuin
onpefeneHns MeCcToMnosIOXeHWA B HECTIOXKHbIX CUTYaLAX.

O6u.u/|e 3/1eMeHTbl gucnnea

Cuna Toka/

yron o63opa
curHana

YpoBeHb 3Heprumn
6atapeun

Yacrora

Pexum

(4eHTp KapTbI)
y6una/ HeHTP Kap

paccrosiHne AKTNBHaA 30Ha

npocmorpa

Puc. 4: O6ure 3meMeHThI IMCIUIES

Ha 3KkpaH Aucnnea B pexume akTUBHOIO OOGHapy»KeHuA
Tpaccbl MarucTpanu, MacCMBHOrO OGHApYXKeHWA Tpacchl
MarucTpanu WiM B PEXMMEe 30HAMPOBAaHWA BbIBOAATCA
cnenyoLme 3nemMeHTbl:

+ AKTMBHaA 30Ha npocMoTpa - JTa  30Ha
HaXOAUTCA BHYTPWM Kpyra Ha Jucnnee npubopa
SR-20, Npu 3ToM OTOOpaXKaloTcs NNHUA OBGHapYy»KeHUs
Tpacchl, HaNpaBnALMe CTPENKN U BU3UP-NIepeKkpecTbe.
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npuenmxeHnsa

+ CunaTokKa, MA - [TponopunoHanbHa TOKY B MarmcTpasiu.
Mepekntoyaetca B pexum oTobpakeHua yrna ob3opa
CUrHana, ecsin 3ToT yron meHblue 35°.

. " Yron o630pa curHana - Yron mexay BepTuKanbio 1
NUHWEN, NPOXOAALLe Yepes LLeHTP 3N1eKTPOMarHMTHOro
nons u npnbop SR20 uncnosoe 3HaueHne oTobparkaeTcA
B rpagycax.

o oo YpoBeHb emKocTu 6Gatapeum - YKasbiBaeT
YpOBEHb OCTaBLUECA eMKOCTH GaTapeun.

. & UNsmepennaa rny6una/paccroanme - Korga
TpaccouckaTteslb KacaeTcAa TpyHTa HemnocpeacTBeHHO
Haj MCTOYHWMKOM CUrHana, oTobpakaeTca M3mepeHHas
rny6uHa. OTobpaxaeT pacuyeTHOe paccTosHWe, Korga
aHTeHHaA CToMKa HampaBneHa Ha WCTOYHWK CUrHana
HeKkoTopbIM ApyrM crnocobom. OTobpaxaeT 3HauyeHuA
B ¢yTax/Aovimax (MO ymonyaHuo B efd. M3MepeHus
CLUA) nnun B meTpax (Mo ymonyaHuio B eBPONeNcKmX ef.
n3MepeHus).

. Pexum - 3HauoK [NA PeXuMa 30HAMpOBaHUA BN,
06HapyXeHWs TPaccbl MarncTpany (B akTBHOM PEXMME)
. UHAN NEKTPONUTAHUA (B PEXUME MacCMBHOTO
0BHaPYXeHNA TPACChl) & Uu 1A PEXIMA PaANoUaCTOTbl

+ Yacrora - [NoKka3biBaeT TeKyLLy0 YCTaHOBKY 4acToTbl B
wnn B K.

+ + Busup-nepekpectbe (LeHTp KapTtbl) — [oKa3biBaeT
MECTOMOJIOXKEHNE OMnepaTopa OTHOCWTENIbHO LieNeBoro
LeHTpa.

dnemeHTbl gucnnes: Pexmnm akTMBHoOro
O6HapY»eHWA TPacCbl MarucTpanm

c ﬁ NnHna
nrHan lﬂd! - o o6GHapyxKeHuns

Tpacchbl

Hanpasnsaiowue
CTpenKkn

NHTeHcnBHOCTDb
curHana

Puc. 5: OnemeHTHI gycIIes (pe>XuM aKTUBHOTO
0GHapY)KeHIA TPACcChl MATUCTPAIN)

B pexume aKTMBHOrO OGHApYy>KeHWA TpacCbl Maructpanu
0TObParKaloTCA TakXKe Crieflylolme S1eMeHTbI:

. ™ Curnan npubnmkeHna - Lindposoli nHAMKaTOp,
yKasblBalowwmii 6M30CTb NCTOYHMKA CUrHana K McKaTento.
OTobpaxkatoTca 3HaueHUs oT 1 go 999 (ToNbKo B pexnmax
06HapyXeHuWA Tpaccbl MarucTpanu)

seekTech SR-20 RIDGID

+ % /IHTeHCMBHOCTb CMrHana - VIHTeHCMBHOCTb CurHana,
N3MepeHHas HUKHel BCeHanpaBneHHON aHTEHHOW.

. A JInHna o6HapyXeHuA Tpaccobl
- JluHma  obGHapyXeHWAa  Tpaccbl  NpencTaBseT
coboit NpUGNN3UTENBHYIO ocb 06HApPYXeHHOro

aneKTpoMariutHoro nonsa. OHa npepactaBnsieT  coboin
OOHapyXeHHOe UCKdXeHUe B 3/IEKTPOMarHUTHOM More,
KOTOpoe nposBNSETCS Kak MeHee CHOKYCMpOBaHHOe
nsobpaxeHue. (Cm. cTp. 321, rae npeacrasneHa uidopmauua
O HaCcTpoWKe YyBCTBUTENBHOCTV M O TOM, KaK BKJIHOUUTb
WK BbIKNIOUYNTb OTBETHYIO PeakLMI0 NCKaXKeHUA Ha JIMHIN
obHapyxeHunA Tpacchbl.)

¢ = ee - JInHnA nckaxkeHunsa - Ecnm o6bluHas OTBETHas
peakumna NCKaXeHna  NMUHNn O6Hapy)KeHVIF| TpaccChbl
OTKNOY€Ha, Ha3KpaHe 0To6pa>|<aeTc;| BTOPaAINHNA, KOTOPasA
npeacraBnaeT cobow curHan ot BEPXHEro aHTeHHOro y3na.
CpaBHI/IBaFl obe NVHWK, MOoNb30BaTe/lb MOXET OLUEeHUTb
CcTeneHb NCKaxXeHnA C1rHana.

. =% Hanpasnsaowme crpenkn - Hanpasnswowme
CTPENKM YKa3blBAOT OMNepaTopy HampasfieHWe K LEHTPY
06GHapy>KeHHOro  3/IEKTPOMAarHUTHOro  Mosisi, MOKa3blBas
OTKYZla MPVXOAAT CUrHasbl, CIEBA WM CMpaBa.

dnemeHTbl Ancnnes: Pexxmm naccBHOro
0bHapy»eHuns Tpaccol

3KpaHHble 21EMEHTbI B peXnme nacCUuBHOro 06Hapy>KEHI/IF|
TpacCCbl aHaNOrnM4yHbl 3KPAHHbIM 31EMEHTAM B pPEeEXNME
aKTUBHOIo 06Hapy>|<eHm-| TpPaccCbl.

dnemMeHTbl ancnnea: Pexxum 30HANpPOBaHUA
HanpaBneHue
WHTeHCc- F :IPOGKﬂaAKl/I
VBHOCTb . pyoonposoga
3Ha4yoK nontoca
CcurHana
Konbuo nsmeHeHnsa
macwTaba
nsobpakeHuns
dkBaTop
3HayoK 30HAA

Puc. 6: OnemenTs! gucmnes: Pexxum 3oHgupoBaHusA

B pexume 30HAMPOBaHMA B COCTaB SKPaHHbIX 3N1EMEHTOB
BXOAAT HECKOJNIbKO GYHKLIMIA, KOTOPbIE NCMOMb3YIOTCA TONBbKO
npw Noncke 30HAa.

« | | HanpaBneHune Ttpy6onpoBoga - YkasbiBaeT
NpUGNN3NTENbHOE HaMpPaBeHNe Ha 30H.

. #E 34auok 30HAa - [NoABnAeTca Npy NPUGAMXKEHNI
K MeCTy pacrosioxeHu1s 30Ha.
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+ ==== JKBaTop - OO603HauyaeT CpefHI JMHUNIO
3N1EKTPOMarHUTHOrO MOJIA30HAA, NePrEHANKYNIAPHYIO
OCV MOJIOCOB.

. ¥ 3Hauok nonioca - O603HaUaET MECTONONOKEHNE
no60oro 13 AByX NOMOCOB INEKTPOMArHUTHOrO Noss
JUnonsa 3oHaa.

¥

« =" Konbuo nsmeHeHna macwtaba nsobpakeHus
- MNosBnseTcA, Korga nckatenb NepeMeLLaeTcs B 30HY
B6MM3K nontoca.

MpriMmeHeHWe 3TrX GYHKLMIA ONMcaHo B pa3paenax “AKTUBHOe
obHapy»eHue Tpacchl’, “lNaccmBHOe 06HapyXeHre Tpaccbl” n
“IMonck 3oHAA".

YacToThl, yCTaHaBnMBaemble NO YMOTYaHNIO

B HacTosLLee Bpema AN HACTPOMKIM MO YMOMYaHMIO AOCTYMHbI
cnegyioLue YacToTbl:

F pexum 30HANpPOBaHMNA

« 5120y

#E Pexum aKTUBHOro o6GHapyxeHus Tpaccbl
marucrpanm:

« 1281y

1Ky

« 8Ky

« 33kly

% PeXMM  nacCMBHOrO  OGHAapyKeHWA  TPacchbl
marucrpanu:

. 50 rLl (9-aﬂ I'apMOHIAKa)
« <4Kkluy

ﬁ Pagunouacrora
«  4kMy—15kMy (Hn3k.)
« >15kly (BbicOK.)

KHOMo4HbIN NynbT

KHonkKa co cTpenkoii BBepx
Mepexoabl No cTpyKkType MeHio/
®okycnpoBKa curHana/

YnpaBneHue noporom npuénmxeHna
KHonka Bbi6opa C6poc

3BYKOBOIO TOHaNbHOro curHana/
Bbi60op No3nuumn MeHio
_.KHonka meHi0

KHonkKa perynnpoBku
rPOMKOCTH 3ByKa

Aatumk
ocBelleHuns

KHonka BknioueHnsa/
"BbIK/IIOYEHUNA NNTaHNSA

KHonka Bbi6opa i
4yacToTbl KHonkKa co cTpenkoii BHU3

Mepexoabl No cTpyKType MeHio/
®oKycmpoBKa curHana/
YnpaBneHune noporom
npuénmKeHns

Puc. 7: KHomo4Hbl1ii yIbT

-
R KHonka BKAIOYEHNA/BBIKNIOYEHUA NUTaHNA -
BkntouaeT nutaHune npmbopa SR-20.

. MW Kuonkuco cTpenKamu BBepX 1 BHU3 - /Icnonb3ylotca
AnA BbI6Opa No3nLMN B MEHIO.

LY ®dokycmpoBka curdana - Ecim ata dyHKuuA
BKJTIOUEHA, KHOMKV CO CTPESIKamMm BBEPX M BHI3 YBENNYMBAIOT
M YMEHbLIAT  HACTPOWKYy  (GOKYCUMPOBKM  CUrHana.
AnumenvHoe Haxamue (6onee Y2 ceKyHAbI) STUX KHOMOK
N3MeHAET nopor NpuéGnmKeHns, a KpaTKOBpemMeHHoe
HaXxaTue perynupyet ¢poKycupoBKy curHana.
et

- “L Kuonka Bbl6opa - lcnonb3yetca nna Bbibopa B
MEHIO; B HOPMasbHOM peXume pPaboTbl KCMONb3yeTcs
AN MPUHYAUTENBbHOMO BbIBOGA MOKa3aHWii M3MepPEeHHOW
rny6riHbl 1 AnA MOBTOPHOIO LEHTPUPOBAHWA 3BYKOBOrO
TOHANbHOTO CUrHana.

. E KHonka meHio - V|CI'IOJ'Ib3)/ETCﬂ nnAa OTO6pa>KEH nAagpesa
MEHI0, B TOM vucne gna Bbl60pa 4acToT, Bbl60pa BapnaHTOB
2N1eMeHTOB aucnnesn, HaCTpOVIKVI APKOCTN N KOHTpPacTa ”
ONA BOCCTAHOBMEHMA HACTPOEK Mo ymMon4yaHwuto. B meHio
ocylecTBnAeT nepexoj Ha OAVH YPOBEHb BBEPX.

. 4% Kuonka perynupoBKu rpoMKOCTM 3BYKa -
Vcnonb3yetca ansyBenuyeHns i ymeHbLUEHUA HaCTPOVKA
rPOMKOCTM 3BYKa.

. %KHonKaBblﬁopa‘laCTOTbl—|/|CI'IOJ1b3yeTCﬂ,E|,J'IHYCTaHOBKI/I
paboyein yactoTbl npubopa SR-20 M3 Habopa aKTMBHbIX
BbI6paHHbIXYacTOT.CNNCOKYACTOT, 4NIAKOTOPbIXYCTaHOB/IEHO
COCTOSHME aKTUBHbIX BbIOPaHHbIX YaCTOT, MOXKHO M3MEHUTD C
NMOMOLLbIO KHOMKW MeHI0. YaCcTOTbl CrpynnmpoBaHbl B YeTbipe
Habopa: YacToTbl 30HAA (&), yacToTb! 06HapyXeHWs TPacchl

(‘HE), ceTeBble YacTOoTbl ("‘:) 1 paguoyactoTbl (&), Mpwn
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KaX[OM HaXkaTWUW 3TOW KHOMKM NPOUCXOAUT NepekoyeHne K
cnefytoLieli akTMBHOW BbIOpaHHON YacToTe.

+ [JdatumKk ocBeweHna - B aBTomatmyeckom pexnme
AaTynK OocCBeleHnA perynmpyetr MOMEHT BKIKYeHUA
nnu BbIKNKOYEHNA NOACBETKM Aucnnea B 3aBUCMMOCTU OT
Hapy»>XHOro ocseleHnA.

AnuTenbHOCTb paboTbl

Mpy MUCMONb30BAHUUN  LLEMOYHBIX 3NIEMEHTOB MUTAHMSA
TMNOBAA [ANUTENIbHOCTb paboTbl Mpubopa cocTaBnseT
npumepHo oT 12 go 24 4yacos B 3aBUCUMOCTN OT FPOMKOCTU
3ByKa W OT TOrO, KakK 4acTo BKJ/IOYAOT MOACBETKY
pucnnesa. Cpean apyrux $GakTopoB, KOTOpble BAMAIOT Ha
OMTeNbHOCTb paboTbl npubopa, TR 6GaTapen NUTaHUA
(MHOrMe HOBble  BbICOKOMPOU3BOAWTENIbHbIE — GaTapewu,
Hanpumep, “Duracell ® ULTRA", MMeloT CpoK Cny6bl Ha
10%-20% 6o0nblue, yeM OOblYHblE LENOYHbIE 3/IEMEHTbI
nUTaHKUA Ana NprubopoB ¢ 60NbLINM NOTPEONAEMbIM TOKOM).
PaboTa npu HM3KKX TemrepaTypax TakKe COKpaLLaeT CPOK
cnyx6bl 6aTapei.

YTt0o6bl yBENMUMTL CPOK CNyx6bl 6aTapen, npubop SR-20
aBTOMATMYeCKM BbIKNIOYAETCA MO McTeyeHmn 1 yaca, ecnm
3a 3TO BpeMms He OydeT HaXaTa HM OfjHa M3 €ro KHOMOK.
YT106b1 BO306HOBUTL PaboTy C NPUBGOPOM, TPEOYeTCA NPOCTO
BK/IOUYNUTb €ro NuTaHue.

MpepynpexaeHue o paspage 6atapen

Mpu pa3page Gatapen NoABNAETCA 3HAYOK it KOTOpPbIN

BpemMA OT BpeMeHU NoABNAETCA B 30HE KapTbl Ha 3KpaHe.

Puc. 8: IlpegynpexxaeHue o paspsge 6atapen

HenocpepncteeHHO nepep NofHbIM OTKOUYeHeM npubopa
BbINOMIHAETCA Npolefypa BblKIOUYEHUA NUTaHNA, KOTOPYIo
HEBO3MOXHO npepBaTb. 3ymMmep nojacT AJNTeNbHbIN
3BYKOBOW curHan, kKorga npubop SR-20 OymeT rotoB K
BbIMOMHEHWIO NPOLeAYPbI OTKIIOUYEHWA.

MPUMEYAHUE: HanpsaxeHne akkyMynATOPOB MOXKET HOra
CTOJIb PE3KO CHUXATbCA, YTO MPUOOP NPOCTO BbIKMIOUUTCA.
Mpnbop BbikNUMTCA 1 NepesanycTuTca. CnegyeTr NpocTo
3aMeHWTb 6aTapeu 1 BHOBb BKJIIOUMTb NTaHKe Nprobopa.

seekTech SR-20 RIDGID

Myck npubopa

[Tocne Ha)kaTMa Ha KHOMOYHOM nynbTe KHOMNKW BKAKOYEHUA
—
L

e
nutaHua = Ha 3KpaHe noaBuTcA noroTun KomnaHum RIDGID,

a C/1eBa Ha 3KpaHe NosABUTCA HOMeP BEPCUU NPOrPamMmmMHOro
obecneyeHus.

Puc. 9: Oxpan nmycka npubopa

MoaroroBKa K pa6ote

Mocne BKMOYEHUA NMUTaHWA W Hadana paboTbl npubopa
SR-20 cregywwmm  gencTBuem  ABNAETCA  3afaHuve
TpebyeMbIx paboumx YacToT, KOTOPbIe COBMAAAOT C YaCTOTOM
nepefaTuvka WM YacTOTON MarucTpanu, nopnexalen
O6HApPYXXeHNI0.

AKTVBHbIE YaCcTOTbl Y€ BblGpaHbl ANsl MPUMEHEHUS U
NOABMAIOTCA MOOYEPEeSHO MPU HaXaTu KHOMKM Bblbopa

YacToTbl . (Hanpumep, 4acTtoTy OOGHapyXeHuAa Tpacchl
33 Kl yCTaHaBNIMBAKOT HAXXaTeM KHOMKM BbIbOpa YacToTbl.)

Puc. 11: YacToTy 06HapYy»KeHMs TPAcChl
YCTaHAaBIMBAIOT KHOMKOII BBIOOPA YaCTOTHI
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AKTMBM3aLMA YaCTOT

YacToTbl MOXHO BblOpaTb M3 Habopa akTUBHbIX YaCTOT Tak,
UTO AOCTYN K HUM GyleT 06ecneumBaTbCs HaXKaTMemM KHOMKU

BblOOpPA YacToThl

Kaxpaa yactota akTMBU3MpYeTCA ee BbIGOPOM U3 CNnCKa B
rMaBHOM MeHio (cMm. puc. 13). YacToTbl CrpynnupoBaHbl no

KaTeropuam:
30HA &p

AKTUBHOe 06Hapy»XeHue Tpaccbl MarucTpanm £
MaccuBHOe 06HapyKeHUne Tpaccbl MarncTpanu

LS
PagunouacToTbl %

]
1. HaKaTb KHONKY MeHI0 : :

Puc. 12: Kuonka MmeHro

[Mocne atoro AKTUBU3NPYETCA SKPaH NMaBHOIo MeHI0:

Puc. 13: I'maBHO€ MeHIO

2. Ucnonb3ya KHOMKK CO CTpenKamu BBepX U BHUS3,
BblAenunTb Tpebyemyto yacroty (puc. 14). B gaHHoOMm
npumepe onepartop akTMBM3MpyeT YacToTy 128 My,

Puc. 14: Boigenenne Tpebyemoit yacrorsi (128 Tix)

.,
3. HaxaTb KHoOMKy Bbl6opa “l- (nokasaHHylo Huxe),
yToObl YCTaHOBUTb GNaXkoK B KBagpaTe ANnA AaHHOW
4acToThl.

i,
Puc. 15: KHomnka BeiGopa 51-

Puc. 16: YcraHoB/IeH (praXkok TpebyeMoil 4aCTOThI

4. Y BbI6paHHbIX ANA  NPUMEHEeHWA  4YacToT B
pacronioXeHHOM pAfoOM C HUMWU KBagpaTe Oyget
yCTaHOBMEH GNIaxoK.

]
5. HaxaTb KHONKY MeHI0 |E eLe pas, YTobbl NPUHATD
BbIOpaHHYI0 YaCTOTY U BbINTH.

1.
Puc. 17: KHonka MeHI0 IE

B rnaBHOM MEHI0 MepPeyncnAlTCA BCe 4acToTbl, KOTOpble
MOXHO aKTMBM3NpPOBaTb. WHpopmauuio o pobasneHun
00NOIHUMEsIbHBIX YAaCTOT B FNlAaBHOE MEHIO C TEM, YTOObI
NX MOXHO 6bIfI0 BbIOPATb A1A aKTUBMU3ALMK, CM. B pasfene
“YnpasneHue BbI6GOPOM YacToT” Ha cTp. 321.

3ByKOBble curHasbl npunbopa SR-20

Ha YpOB€E€Hb 3BYKOBOIo CurHana BnumAaet 61130CTb K uenu.
Yem Onmxe uenb, Tem Bbllle TOH 3BYKOBOIo CurHana.
MNosblwatowminca 3ByKOBOIh TOH O3Ha4aeT BO3pacCTaHue
CurHana.
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B pexumax aKTMBHOrO WNN MACCUBHOrO OOHapyKeHWs
Tpaccbl MarncTpanu 3ByKOBOW CUTHaJ M3MeHARTCA MO OAHON
HenpepbIBHOWM KPUBO 1 He MacluTabupyeTca.

Ecnn nckaxeHne OTCYTCTBYeET, 3BYKOBOW CUrHan npubopa
SR-20 npepctaBnAeT CO6OWM UMCTbI MENIOAUYHBIA 3BYK,
ecnu npubop pacnonaraeTtcss C JIeBOW  CTOPOHbI  OT
O06HapyXVBaemMoro  3MeKTPOMarHUTHOrO  Mona,  ecan
e npubop pacrnonaraeTtcs C MpPaBoOM  CTOPOHbI OT
06HapyXMBaemMoro 31eKTPOMarHUTHOroO Mofs, TO K 3ToMy
3BYKYy pobGaBnseTca cnabblii wenyok. MNpu obHapyxeHUn
WCKa)KeHNA BO3HMKaeT 3BYKOBOW CWrHan, Hamnopobue
MOCTOAHHOTO  WWMSALWEro 3ByKa B  pPagvonpuemMHuKe
CpefHVX BOJIH, KOFAa OH He HAacTPOeH Ha CTaHuui, 3TOT
3BYK YCU/IMBAETCA B 3aBUCKMOCTU OT YBEIMUYEHUA CTEMeHN
nckakeHna nona. Ecnu  dyHKUMA OTBETHOM peakuuu
NCKaXEeHUA OTK/IOUYEHa, MOCTOAHHBIM WUNAWMA 3BYK He
noaAsnAeTcs.

B pexmme 30HOMPOBaAHUA BbICOTA 3BYKOBOrO TOHa
CTyneH4aTo NoBbIWaeTcA. To eCTb BbiCOTA 3ByKOBOrO TOHA
OyneT NOBbILIATLCSA, @ 3aTeM NPU NPUBANKEHUN K 30HAY TOH
6yneT nameHaTbcA (MOHWXaTbeA). Mpw yganeHun ot 30HAa
BbICOTa 3BYKOBOIO TOHa MOHM3UTCA W OCTAHETCA B 3TOM
NOJNTIOXKEHNM 1O MOMEHTa fiaNibHeNLWero yaaneHna oT 30HAa.

Mpu >KenaHun MOXHO NPUHYAUTENIbHO N3MEHWTbL 3BYKOBOW
CWrHan Anis MOBTOPHOTO LEHTPMPOBAHWUA Ha CpefHem
ypoBHe (B Ni06OM pexunme), fnA 3TOro BO Bpemsi paboTbl
cnepfyeT HaXaTb KHOMKY Bblbopa.

OCHOBHbI€e 371eMeHTbI, UCNoNb3yemble Npu paboTe ¢
npu6opom SR-20

MHTEHCUBHOCTb CUrHANA obo3HayvaeT cnny
2NEeKTPOMAarHUTHOrO __ nons,  0OHapPYXEHHOTO  HWMXHKM
aHTeHHbIM y3n0M npubopa SR-20, KoTopasa nopgepraeTca
MaTeMaTMyeckor ob6bpaboTke Ana MacwrabuposBaHuA. B
CJlyyae YeTKOro 1 HeUCKaXEHHOro 311eKTPOMarHUTHOro NonA
onepaTop MOXET OCYLUeCTBAATb MOWCK, WCMONb3yAa OfHY
NNLWb MHTEHCMBHOCTb CUTHana.

CUTHAN NPUBNMMKEHMA yka3biBaeT npubnmkeHune
TpaccouckaTena K LeneBoW Maructpany KOMMYHanbHOro
CHabXeHWA; yem Onuxke TpaccoucKaTenb MepemMeLlaeTca
K LleHTPY OOHapy>KeHHOr0 MArHWTHOrO Mofs, Tem Gonblue
CTAaHOBUTCA YMCNOBOE 3HAUYEHWE CUTHana MpUeAKeHUs.
CurHan npuonXKeHUs pPacCUNTHIBAETEA MO OTHOLIEHWIO
CUrHAJIOB, MOJIYYEHHbIX HWXKHEN W BEPXHEW aHTeHHaMu, U
NoJIBEPraeTcs KOPPEKTMPOBKE A1l MACLLITabpOBaHUS.

NCKAXEHUE obo3HauaeT cTeneHb NCKaXKeHWs
OOHAPYXXEHHOIO 3NEKTPOMArHUTHOTO MONA OT MPOCTOW
okpyrnon  opmbl  MpgeanbHoOro nonaA B pe3ynbraTe
NPoTEKaHUA TOKa B AJIMHHOM NpoBofHuKe. Mpu Hanuumum
HEeCKONbKMX 3/IEKTPOMArHUTHbIX Mnoner, ObHapyXeHHoe
nosie MOXeT MMeTb MPOBasbl UK BbIMYKNOCTU GOPMbI, a
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pasHble aHTEHHbl MO-Pa3HOMY W3MEPAIT PA3INYHYIO CUITY
3MIEeKTPOMarHUTHbIX nonen. lMckaxeHne oTobparkaeTca
HapacTalowmm pacGoKyCMpoBaHNEM NNHUM OOHapyKeHUsA
Tpaccbl BMECTO YeTKOW NIMHUM Ha SKpaHe Ancnnes.

HANPABNAIOWMUE CTPEJIKU ynpasnaiotca curHanamu,
NPUHATBIMA GOKOBbIMK aHTEHHaMK npubopa SR-20. Koraa
3NeKTPOMarHuTHble Nons, o6HapyXeHHble STUMK GOKOBbIMM
AHTEHHaMK, O[MHAKOBbI, CTPENKM YKa3blBalOT Ha LEHTP.
Ecnn opHa 13 aHTEHH NpUHUMaEeT 6oniee CUNbHLIA CUrHAnN
3NEKTPOMArHUTHOrO MOMA MO CPaBHEHUIO C APYrON, CTPeNKK
O6ynyT yKas3biBaTb HamnpaBfieHWe K BEpPOATHOMY LEeHTpY
LienieBOro NpoBoAHMKa.

O6Hapy:KeHue Tpaccbl MarucTpanu
c nomouybio npuéopa SR-20

AKTUBHOe OGHapy»KeHue Tpacchbl
Marucrpanmu

B pexume aKTUBHOIO OOGHapyXeHWA TPacCbl JIMHEWHbIN
repefaTyvik HaBOAMT TOK B MPOBOAHMIKE

I'Iepe,anquKM HaBOOAT 3JIEKTPOMaAarHNWTHoe noJie Ha
MaruncTpann C NOMOLLbIO KNNMNC NPAMOro coenHeHna nytem
HenocpeacTBeHHOro HaseaeHMA CuUrHana C npuMeHeHuem
3aXXMMa NN HaBefeHUA CUrHasa ¢ NOMOLbO UHOYKTUBHbIX
0OMOTOK, BCTPOEHHbIX B NepeaaTyumk.

ANPEAYNPEXAEHUE: MNoacoeanHuTb NPOBOA 3a3eMiieHnsA
1 MPOBOA MUTAHMA K MarucTpanu 4O BKIYEHMA NMUTaHUA
nepenartyrka, Ytobbl N36exaTb NOPaKeHNA NEKTPUYECKM
TOKOM.

1. 3anuTtaTb LeneBoil NMPOBOJHUK B COOTBETCTBUM
C  VIHCTPYKUMAMU  U3roTOBUTENA  NepefaTyuka.
BbibpaTb uacToTy nepepatumka. 3agatb pabouyio
yactoTynpubopaSR-20TaKko e, KakBnepeaaTunke,
HaXkaB KHOMKY Bblbopa 4acToTbl. Y6eanTbcs, uto y
4ACTOTbI MEETCA 3HaUOK OBHAPYKeHNA Tpacchl #H,

MeTtop npamoro coeauHeHus: [epeaaTunk NPUKPENAIOT C
NMOMOLLbIO NPSMOTO COeAVHEHMSA METANN-METAN K LieIeBOMY
NMPOBOAHNKY B HEKOTOPOM MecTe [JOCTyna K Maructpanu,
HanpyMep, Ha BEHTUNE, HA CYETUMKE WA B APYroi TOUKe.
BaxkHas nHpopmauusa: CoefHeHMe Mexay nepefaTinkom
N MNPOBOAHUKOM [OMKHO ObiTb UWCTBIM U MJIOTHBIM.
Kpome Toro, nepepatuymk HeobGXOAMMO MOACOEAUHNUTD
K 3asemnsiollemMy LWTbiplo, obecneumBas  HaOeXHbI
Pa3OMKHYTbIi KOHTYp Ha 3emnio. BaxkHaa nHdpopmauyums:
Cnaboe coeAnHeHVe C 3a3emfieHnem Haubornee u4acTo
ABNAETCA MNPUYMHOM MNIOXOFO W3MEPUTENIbHOrO KOHTYpa
06HapyxeHua Tpacchl. Y6eamntbca, uto nepegaTumk XopoLo
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coelHEeH C 3eMNen, N UMeeT JOCTAaTOUYHbIN KOHTAKT C Hew,
yTOObI TOK NPOTEKAN Yepes U3MEPUTENbHBIN KOHTYP.

MeTtog wucnonb3oBaHus VWHAYKUMOHHOro  3a)Kuma:
nepep,aTLIVlK BHaydane coeAnHAKT C WHAOYKUMOHHbIM
3aKMMOM, KOTOPbIM 3aTeM OXBaTblBalOT pr6OI'IpOBO,El mnnn
Kabenb. I'Iepe,anLMK 3annTbIBa€T 3aXUM, KOTOprIZ 3atem
HaBOAWUT TOK B NPOBOAHMKe.

NHAYKUMOHHDbIA pexum: [MepepaTuvk nNomewaloT Hag
MPOBOAHMKOM, MOA MPAMbIMU yriamn K Hemy. [Npamas
CBA3b OTCYTCTBYET, BHYTPeHHWe OOMOTKM nepefaTunka
yepes 3emslii0 FeHEPUPYIOT CUIbHOE 3MIEKTPOMArHUTHOE
none, KOTOpoe HaBOAUT TOK B Tpebyemom MNOA3EMHOM
nposoaHuke. BaxxHasa nnpopmauums: Eciv B 3Tom pexume
nepepaTuvk CAUWKOM 6MIM3KO pacnonoxeH K npubopy
SR-20, MOXeT BO3HUKaTb WHAYKTMBHAs CBA3b uepes
BO3[yX, O3TO O3HAuyaeT, uTO TpaccoucKaTeNnb W3MepseT
3NEeKTPOMArHUTHOE MOoJie MNepefaTunmka, a He MarHuTHoe
rnose LieneBoro NpoBOAHMKa.

Puc. 18: YacToTy 06HApYy>KEHM TPACCHI
YCTaHABIMBAIOT KHONKOM BHIOOPA YaCTOTHI

(3ToT 3KpaH 6yaeT KpaTKOBpEeMeHHO MUraTb npu
Bbl6ope HOBOW 4acTOTbl)

2. CnepuTb 3a CUTHanoOM npPuUGAMKEHUs, 4YTOGbI
y6eanTbcA, 4TO MPUEMHUK NPUHMMAaeT cUrHan,
nepepaHHbIl OT nepepatumka. [lMK curHana
npubnXeHWa  OO/MKEH  NPUCYTCTBOBAaTb  Haj
MarucTpanblo U CHUKATbCA C OAHOW WAW JpPYyrown
CTOPOHbI OT Hee.

3. NMpn o6HapyXeHUM Tpaccbl HanpaBneHue
npoKnagKku Tpy6onpoBoaa nnn Kabensa
oTo6pa)kaeTcs Ha 3KpaHe NuHueln o6HapyXeHus
Tpaccbl. JIMHUA o6GHapyxeHus Tpaccbl 6ypeT
YeTKOWN OAUHOYHOW NMHMEN, ecin obHapyXKBaeTcA
HenCKa)KeHHOoe 3N1eKTPOMarHUTHoe nore.

13lmA&

JIvHna
-06HapyxeHus
Tpacchbi

Puc. 19: /Iunus o6Hapy>KeHU TPACChI, TOKa3bIBAIOINAs
He6O0/IbIIOe MICKa)KeHe

4. Ecnn  Kakum-nnb6o o06pa3om BO3HMKAKT [pyrue
MellaloLye 31eKTPOMarHUTHble MOMA, UCKaXeHUs,
KoTopble 06pasyloT 3TM nond, 6yayT oTobpaxaTbca
pachOKYyCMPOBKON JNIMHWUM OBOHapy»eHWs Tpacchbl.
370 npefynpexXAaeT onepaTopa, YTo Ha KaxyLuycs
OCb MarucTpany MoryT oKasblBaTb BAUAHME Apyrue
3fleKTpOMarHuTHble nona, 4Yto Tpebyetr 6Gornee
TWATENbHOrO aHanm3a. Yem cunbHee WMCKaXkeHO
obHapy>KeHHOe 3N1eKTPOMarH1THoe MoJsie, TeM Wupe
6yneT “06naKko” BOKPYr NMHUM OBHapY»KeHUsA Tpacchl.

JInHna o6GHapyXeHWA Tpaccbl BbLINOHAET TpU
BakHble QyHKLMN. OHa yKa3blBaeT MeCTOMONOXKeHMe
WNCKOMOrO CUrHana 1 HanpasfieHve Ha Hero. OHa
YKa3blBaeT U3MeHeHVA B HanpaB/ieHWN Ha LeneByio
MarmcTpasb KOMMYHaNbHOFO CHabXeHusA, Hanpumep,
Korfa 3Ta MarucTpanb fenaet noBopot. M nomoraet
pacrno3HaBaTb WCKaxeHre curHana. JTa 3ajauva
pellaetca, Korga Mnpu  YBESIMYEHUU UCKaXeHUA
BO3pacTaeT “06nako” pacoKyCcMpOBKM MNHUN.

1697 =
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2 J & i Tpacchbl

Puc. 20: JInHus 0OHapyKEeHUS TPACCHI,
MOKa3bIBAIONIAsA 60NbINOE MCKAKEHIe

Ona oTcnexuBaHuA  Tpaccbl  CrefyeT  UCMONb30BaTb
HanpaBnsioWMe  CTPeNKM, YUCIOBOe  3HauyeHue
Npu6GNMKeHNA, WHTEHCMBHOCTb CUTHaNa U” JINHUIO
o6GHapyeHusi Tpaccbl. DTU [aHHble TeHeprpyoTCcs
M3  XapaKTepUCTUK AUCKPETHbIX CUrHanoB, nomoras
onepaTtopy MOHATb KauecTBO MpoLecca OnpeaeneHus
MecTa pacrnonioxeHnsa Tpaccbl. Marncrpanb nsnyyaet camblii
CUNbHBIA HENCKaXKeHHbIN CUrHaN HernoCpPefCTBEHHO Hap
Tpaccouckatenem. [lprmMeyaHue. B otnnume oOT SIMHWIA
obHapyXeHVA cUrHasna, HanpasnaLLe CTpenku TpebytoT,
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yTOObI NOJNIb30BaTENb OPUEHMUPOBA UCKAMesb TaK, YToObI
3TW CTPenKW YKasbiBanu HanpasneHve nog yrnom 90° K
NUHUK 06Hapy»keHua curHana. (Cm. puc. 21).

5. Cnepyetr 06paTuTb BHMMaHWe, UYTO HeUCKa)KeHHas
NMHNA TakKe ByaeT Ha SKpaHe YETKOW, a He Pa3mbITol,
a 3BYKOBOW C/rHas, CONPOBOXKAAIOL M N306paxKeHne,
He 6y[eT UMeTb HMKAKOro LWNMALLEro WyMa.

6. [JOCTOBEPHOCTb TOYHOCTU MOMCKA MOXXHO MOBbICUTD,
YBENUUMBAs 0O MaKCMMyMa CUrHam nNpubnmkeHns
(MW/MAN MHTEHCMBHOCTb CUrHana), ypaBHOBELLMBaA
HarnpaBsnsAlLWye CTPENKM 1 LUEHTPUPYA Ha 3dKpaHe
nMHUIO obHapyxeHuA Tpaccbl. CnepyeT NpoBepuTb
onpefeneHHoe  MeCTOMOJIOKeHWe,  [fs  3TOro
HeobxoAnMo ybefmnTbcs, UTO U3MepeHHasa rnyburHa
ycTonumsas 1 npremnemas. (Cm. ctp. 310.)

JInuna
o6HapyeHusA
Tpacchi

Puc. 21: BpicoKkad BepOATHOCTD ONpefeTeHNna
MeCTONONOKEHN

ATMPEQYNPEXXOEHUE: CnegyeT 6biTb BHUMATENbHbIM 1
cneaMTb 3a CUrHaNbHbIMU MOMeXamu, KoTopble MOryT
AaTb HeTO4YHble nokasaHuA. Ecnn snekTpomarHutHoe
none HE WMMEET WUCKAMEHWUIA, To Tonbko nuHuA
o6GHapy»XeHUA Tpaccbl yKa3biBaeT HA MeCTOMNOJIOXKeHne
noA3eMHOI Marucrpanym KOMMYHaNbHOro cHa6)eHus.
Mpu noncke HE CJIEAYET nonaratbcA TONbKO Ha INHUIO
o6GHapy»KeHusA Tpaccbl.

Bcerpa cnepyeT npoBepATb 06HapyXeHWe TpacChl Mo APYrnm
YKa3aHHbIM HUKe Npr3HaKam:

+  JInHUA 0BHapyKeHNATPACChl MOKa3blBaeTHebObLUYO
OTBETHYI0 PeaKUMI0 UCKaXKeHNA UIN e OTCYTCTBUe
OTBETHOW peakL i UCKaXKeEHNA (Pa3MbITOCTH).

«  CurHan I'IpVI6J'IVI)KeHl/IF| N NHTEHCMBHOCTb CWUrHana
MaKC/MallbHbl, KOorga NMUHUA O6Hapy)KEHI/IF| TpaccChbl
nepeceKkaeT LUeHTP KapTbl.

«  W3mepeHHan rnybuHa yBeNnuUMBaEeTCA COpa3mMepHO
MOBbLILEHNIO  BbICOTbI  PACMONOXeHUA  npubopa
Nno BepTUKany, ecnv NVHWA OGHapPYXeHWsA TPacchl
0CTaeTcs COBMELLEHHO.

MokasaHuA n3mepeHHol My6uHbI cnegyeT NPUHUMATb
Kak OLeHOYHble, ¢aKTnyeckne 3Ha4yeHuA rny6uHbl
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cnegyer MnpoBepuTb [0 Havyana BbleMKM TFpyHTa
He3aBMCMMO MYyTeM TOYEYHOro GypeHWA WA WUHbIMK
cpepcTBamm.

Kak 006bluHO, eAMHCTBEHHbIM crnocobom ybeauTbca B
MECTOMONOMXEHUN MArUCTPANN KOMMYHaNIbHOrO CHabXeHuA
ABNAETCA BUW3YyasibHbII OCMOTP MOCSIe B8blIEMKU 2epyHma
00 O6HAXeHUA Maucmpanu KOMMYHAbHO20 CHAOXeHUS.
ToyHOCTb M3MepeHNA MONOXKeHUA 1 FyOVHbI NOBbIIAETCA
no mepe NPUGANXKEHNA HUXKHErO aHTEHHOTO y3na npubopa
SR-20 K LeneBo MarncTpanm KOMMyHanbHOIrO CHabXeHuA.
MoBTOopHaa nepuoamMyeckas MNpPOBepPKa M3MepPeHHOM
rnyouHbl 1 MONOXEeHWA Tpaccbl BO BpemA npouecca
BbIEMKM TPYHTa MOXET MOoMOYb K36exaTb NoBpeXAeHMUs
LeneBo MarucTpannm KOMMYHaNbHOrO CHabXeHua u
NOEHTMOUUMPOBATL  AOMOSHUTESIbHbIE  CUTHaNbl  3TOW
MarucTpanu, Kotopble He OblM 3aMeyeHbl O Hayvana
BblEMKW IpyHTa.

Mpr 06HapyeHUU TPaCChbl Ba>XHO MOMHUTb, YTO TPOMHUKY,
MOBOPOTbI 1 ApYyrme MNPOBOLHWKU, HaxoAAlMecs PAfoOM,
a TakkKe OnM3nexalime MacCuBbl - MeTasila  Mo2ym
LOMOJIHUTENIbHO UCKaXKaTb 3/1eKTPOMAarHUTHOe Mofe, uTo
TpebyeT 6onee BHMMATENbHOrO PACCMOTPEHUA [aHHbIX C
Lenblo onpefeneHnsa WCTUHHOW TPAeKTopuM 3asieraHus
LieneBol MarncTpanm KOMMYHanbHOIO CHabXXeHUs.

CM. HUXe pekomMmeHgaunn no yny4vyweHno KavecTBa CMrHana.

OqequBaHme KOHTYypa nocnegHero MecTtononoKeHuA
YETKOro CmMrHasa Ha pacCTtoAHUN NpUuMepHO 6,5 M MoxeT
MNOACHNTb, BO3HUKAET JIN NCKa*KeHne OT MECTHOIO NOBOPOTA
nnn TpOIhHI/IKa B Marunctpanu, " paetr BO3MOXHOCTb
onepatopy BHOBb HalTn 6n|/|3ne>|<au4yro Marmnctpanb.

Ecnn curHan vetkuii, npmbop SR-20 yacto nokasbiBaeT
NPAMYI  CUTHaNbHYI JIMHWID C OYeHb HebonbMM
NCKaKeHneMm HenocpefCTBEHHO [0 TPOVHUKa C Yr/IOM OTBOAa
90°, Manylo BeNIMUYUHY VICKaKeHUA NMpu MOBOPOTE, a 3aTem
BHOBb YETKWI CUrHaN Nocsie BOCCTaHOBNEHUA HanpaBneHns
3a TpowWHuKoM. Mpu noBopoTe MarmcTpanu otobpaxaertca
YeTKWI CUrHan.

Paboune pekoMeHAaunn Ans peXxknmMa akTMBHOIO
O6Hapy»KeHNA TPaCcCbl MarncTpanm

« [Tpnbop SR-20 6bICTPO onpefensdeT KCKaKeHHbIe
3NeKTpoMarHuTHole nona. Ecnn  HanpasnAawowme
CTPeNKN Ha 3KpaHe OTLEeHTPMPOBaHbI, a JIMHMWA
obHapyXeHVA Tpaccbl He OTUEeHTpMpoBaHa (Mnu
€C/IN YNCIIOBOE 3HAYeHWe CUrHana npubAMKeHns
W VHTEHCUMBHOCTb  CUTHana  He  ABAAIOTCA
MaKCMManbHbIMK), TO  WCKaXeHue  co3faeTcA
CJIOXKHbIM HEKPYTOBbIM 3/IEKTPOMarHUTHbIM NMOJIEM.
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« Yrobbl  ynyuywnTb
obHapy»KeH1A Tpaccbl:

|/|3mep|/|Teanb||7| KOHTYP

a) CnepyeT NonbITaTbCA N3MEHNUTb PabOUYI0 YaCTOTY 1
BblOpaTb bosiee HU3KYIO.

b) MepectaButb 3azemnALWMIA  WTbIPb Noganblue
OT MarucTpanu, Mouck KOTOPOM ocyllecTBnAeT
onepatop. Mcnonb3oBaTb 6GOnblUyi0 KOHTaKTHYIO
NMOBEPXHOCTb C 3emMnen (Hanpumep, MPUMEHUTb
fie3Bue nonartbl).

c) Y6eautbes, yTOo MarucTpa’sb He vmeeT
oblero coefuHeHUss C OPYrol  Maructpanbio
KOMMYHasIbHOro CHabeHus. (PasbeanHATb obLime
coefuHeHMs cnefyeT TOSIbKO B CJlyyae, eciv 3Tu
paboTbl 6e30MnacHbI).

d) Ecnu BO3MOXHO, nepemMecTuTb nepefaTtuvk B
LPYryto TOUKy Ha MarucTpanu.

«  Ecnv nuHua obHapy»KeHUs Tpaccbl He LieHTpupyeTcs,
UM nepemeLlaeTca MonepeKk 3KpaHa CiyyanHbIMM
CKauykamu, To, BO3MOXXHO, Npubop SR-20 nprHUmaet
HeyeTKMn curHan. B 3Tux  obcToATenbCcTBax
N3MepeHHan rnybrHa 1 CUrHan NPUBAMXeHNA TakxKe
HecTabunbHbI.

a) MNposepuTb nepepatunk u© ybeanTbca, YTO
OH paboTaeT M XOpOWO 3a3emseH. Xopoluee
coeflHeHVe U HaleXXHOe 3a3eMsieHVe MO3BONSAIOT
npeoponeTb nNpobnembl, CBA3aHHble C MasbiM
TOKOM.

b) MpoBeputb M3MEPUTENbHBIN KOHTYP, ANA 3TOro
HanpaBUTb HWKHIOIO aHTeHHY Ha Jiobon U3
NPOBOLOB NepepaTumnka.

c) MMpoBepuTb, UTO Ha NepepaTumKke 1 npubope SR-20
BblbpaHa ofjHa u Ta ke paboyad yacToTa.

d) WcnpoboBaTb Apyrve 4acToTbl, HAYMHAA C Camou
HVDKHeR, 4o Tex Mop, MoKa marucrpanb He Gydet
HafeXHo onpepaenAtbcs. VMcnonb3oBaHWe HU3KUX
yacToT MO3BONAET NpeofosieTb Npobnembl ¢
BEPOATHOCTbIO YBOAA CUTHASA B CTOPOHY.

e) M3MeHWTb MecTo TMOAKMYEHNs K 3a3eM/IeHUIo
Ha Gonee nydwee AN U3MEPUTENILHOMO KOHTYpA.
Y6eanTbCs, UTO MMEETCA [OCTAaTOUYHBI KOHTaKT
C TPYHTOM (333eMNAIOWMNIA CTEPXKEHb MOrpYyeH
Ha [OCTaTOYHYl Ny6UHY), OCOGEHHO C CyXUM
rPYHTOM.

f) B cnyyae oueHb CyXoro TrpyHTa CMauvBaHue
30Hbl BOKPYr 3a3eMAAWEero CTepXHA ynydwaeT
n3MepuTenbHbI KOHTYp. CrnegyeT MOMHWTb, UTO
BOJa BMWTbIBAETCA TPYHTOM W ucnapaerca, ¢
TeYeHMeM BPEMEHM 3TO MPUBOAUT K YXyALUEHUIO
KauecTBa N3MepUTE/IbHOIO KOHTYpa.

+  Wcnonb3oBaHue unicnoBOro MHAvKaTopa yrna o6zopa

CWrHana ABnAeTcA Apyrum cnocobom NpPOBEPKN
NCKa>XeHHbIX CUTHanoB.

Mepemewatb npubop SR-20 nepneHAMKYNApPHO BOOK
B 060OMX HamnpaBneHWAx OT ObHapyKrBaemol Tpacchl
[0 Tex Mop, Noka MHAMKaTop yrna ob3opa curHana He
nokaxeT 45°. CnepyeT COXpaHATb MNONOXKEHME HUKHEro
BCEHanpaB/IeHHOro aHTeHHOrO y3/1a Ha OHOM BbICOTE, a
CTOWIKY TpaccouckaTens yaep»usatb BepTmkanbHo. Ecnn
WCKa)KeHne Marno Wan OTCYyTCTBYeT, ObGHapyKuBaemas
Tpacca JOSKHa pacnonaratbCa nocepefviHe, Npy 3Tom
paccToAHne A0 KaXKAOoM 13 Touek C yrnom 45° ¢ Kaxgon
CTOPOHbI MPUGN3NTENbHO OfMHaKkoBoe. Ecnu curHan
HeNCKa)KeHHbIW, TO pacCcToAHME OT OCU MarucTpanu Ao
TOYKM C Yrnom 45° npnbnmsnTenbHO paBHO rnybuHe.

Opyrum  BapvaHTOM  3TOro  MeToga  ABMAETCA
nepemMelleHne Ha OAMHAKOBOE pPacCTosHME BMpPaBO
N BNEBO OT OOHapY>XMBAEMOW TpaccChbl, Hamnpumep,
Ha 60cm, C nocneaywlen NPOBEPKON TOro, 4TO
NMOKa3aHWA MHTEHCUBHOCTY CUTHas1a OANHAKOBbI.

{E}: OpnHakoBoe paccTosHme

3anutaHHbIn - e

i " .-.
. . s Tpybonposop * -

~~ ~. .|l'l-J|.r L

5 T ]

Puc. 22: IIpoBepka ncKkaxeHus

Bo BpemA nowcka Tpaccbl curHan npubnvx<eHua wu
WHTEHCMBHOCTb CUrHana AOMKHbI ObITb MaKCUMasbHbI,
a V3MepeHHas ry6buHa MYHUManbHa B OAHOM 1 TOM e
MecTe, re Ha Aucnnee oTLUEeHTPUPOBaHbI HanpasnawLwme
cTpenkn. Ecnum 310 He Tak, BO3MOXHO, Maructpasnb
MeHAET HanpaB/eHVe, WM UMeeTcA CBA3b C APYrMU
CUrHanamu.

Bosee BbICOKME YaCTOTbl UMEIOT GOSIbLLYI0 BEPOATHOCTb
yBOLa CWrHana B CTOPOHY B COCEAHME MArncTpanv Ho
OHM MOTyT NoTpe6oBaThCs, YTOObI NPeoaoseTb 06pPbIBbI
B NpoBoAax npubopa Ans oTbICKaHUA MarncTpanen uim
uTO6bI NEPENTN Yepes N30MALNOHHDBIE COEANHUTENbHBIE
myobTbl. Ecnv Ha  yganeHHOM KOHUE  Maructpanu
npov3BefeHa BbleMKa rpyHTa, 60siee BbICOK/E YacTOTbl
MOTYTABNATbCA ANHCTBEHHBIMCPECTBOM OOHaPYKEHNSA
marucrTpanm.
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« MNpn  WHBYKUMOHHOM  peXume  WCMNONb30BaHUA
nepefaTuvka crefyeT HauyaTb MOWCK B CTOPOHe Ha
pacctoaHun okono 10 M, uyTobbl M36exaTb “npamon
CBA3N” Mexay curHanamm (KOTopylo TakXe HasblBaloT
WHOYKTVBHOW CBA3bIO Yepes BO3ayX).

+  Bo Bpems nowcka Tpacchl Kaptorpaduyeckuii gucnnemn
nyuylle Bcero paboTaet B crieflyoLWnx yCIoBUAX:

1. Maructpanb ropusoHTanbHa

2. Tpaccouckatenb SR-20 pacnonoxeH Bbllle OTMETKN
BbICOTbl  LIeNeBO  MarncTpannm  KOMMYyHanbHOro
CHabxeHunA

3. Ctoika aHTeHHbl npubopa SR-20 ypepxmBaertca
NpubnM3nTeNbHO B BEPTUKASIbHOM HamnpaBieHnn

Ecnm  3Tm  ycnoBuA He cobniopaloTcA,  HeobXxoaumo
06patnTb 0coboe BHMMAHME HAa MAKCUMasbHbIA YPOBEHb
WHTEHCMBHOCTU CUTHana.

B obwwem cnyyvae, ecnu nprnbop SR-20 ncnosnb3yeTca B 30He
Haf LieneBo MarmcTpasbio B 30He CKaHNPOBaHWA NPUMEPHO
Ha ABe “rnybuHbl” 3aneraHua mMarucTpanu, To Kapta 6ypert
nonesHom n ToyHOoW. O6G >TOM cCnegyeT MOMHUTL MpPwU
Nonb30BaHNM KapToW, eI Leflb WA MarnucTpasnb 3aneratoT
6511M3KO K MOBEePXHOCTM rpyHTa. LUnprHa nonesHow 30HbI
nMoucka AnA KapTbl MOXeT OblTb Manow, ecnn maructpasnb
3aneraet 6/113KO K MOBEPXHOCTU FPyHTa.

N3mepeHune rny6mHbl (pexxnmbl
o6Hapy»KeHnA Tpaccbl MarncTpanm)

Mpnbop SR-20 BblUMCIAET M3MEPEHHYIO TMYOUHY nyTem
CpPaBHEHWA MHTEHCUMBHOCTU CUTHaNa y HWXHEeW aHTEeHHbI C
WNHTEHCVBHOCTbIO CUTHana y BepXHel aHTeHHbI.

|/|3MeQEHHaﬂ FJ'Iy6VIHa B HENCKaXXeHHOM 3JIEKTPOMarHMTHOM
none wusMepAeTca npaBuibHO, eCdIN HUWXHAA aHTEeHHa
KacaeTcAa TrpyHTa HenocCcpeACTBEHHO Hah WCTOYHUKOM
CWrHana, a CTOMKa aHTEeHHbI BepTUKaJibHa.

1. YTobbl WM3MepuTb rNybuUHY, CnefyeT MOMeCTUTb
TpaccouckaTteSlb Ha TFPYHT HeMnoCpefCTBEHHO Hapj
30HOM WU MarncTpasblo.

2. WN3mepeHHaa rnybuHa BbIBOAWUTCA B HUXKHWIA J1EBbIN
Yron 3KpaHa.

3. Toka3aHue M3MepeHHON ryOouHbI MOXHO BbIBECTM
NPUHYAUTENIbHO HaXkaTrieM KHOMKK Bbl6opa.

4. W3mepeHHas rnybuHa OyfeT TOUHOW, TOMbKO ecnun
CUrHan He MMeeT WCKaKeHWUi, a CTOMKa aHTeHHbI
pacrionaraetcs BepTuKanbHO.

MpoBepUTb NPaBUIILHOCTb MOKa3aHKA U3MEePEHHO ry6OVHbI
MOXHO, NOAHAB Mpubop SR-20 Ha M3BeCTHOe paccTosHue
(Hanpumep, Ha 33 cM) 1 Habnogasa 3a TeM, YBENNYUTCA NN
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MoKasaHue Ha MHAMKATOpe U3MePEeHHON ry6uHbI Ha Takoe
Xe pacctoaHune. Hebonblume OTKIOHEHMA AONYCTUMbI, HO
ecnn u3MepeHHaa rnybrHa He MeHAeTCA WU MeHAeTcA
3HauMTeNIbHO, 3TO YKa3blBaeT Ha HanMyne WUCKaKEHHOro
SNEeKTPOMarHUTHOrO MOAA WIM Ha O4YeHb Manbli TOK B
marucTpanu.

MPUMEYAHUE: B pexnmax akKTUBHOMO WAM MAaCCUBHOMO
obHapyeHVA TPaccbl MarnMcTpany Haxatue W yaepaHue
KHOMKM Bblbopa NPUHYAWUTENIbHO BbIBOAWT MOKa3aHue
N3MEPEHHON y6rHbl 1N NPUHYAUTENIbHO MepeKoyaeT
WHAMKATOP yrna o63opa curHana Ha UHAUKaTop Toka. Ecnn
3BYKOBOW CUTHan BKJIIOYEH, OH TakXKe BHOBb OTLIEHTpMpyeT
3BYKOBOW TOHAsbHbIN CUTHan.

MNokasaHuA ToKa 1 yrna o63opa curHana

WHpukatop cunbl Toka (MA) 1 yrna ob63opa curHana
(&) B BepxHem npaBOM Yry 3KpaHa MOKaXeT TOK,
0OHapyXeHHbI B UCKOMOI Marnctpanu, B Muianamnepax,
KOrfa BbIUMCIIEHHbIN Yron K LEHTPY OOHapy»XeHHOro
3N1eKTPOMarHUTHOro nona MeHee 35° a HanpasndAwowwme
CTPEenKmn noKasblBatoT, YyTo Npubop SR-20 nepeceKkaeT LEHTP
nons.

Mpu nepemelyeHny MNonepeKk LEeHTPA 3MEKTPOMArHUTHOrO
nons Aucnnen Toka 3aduKkcupyet otTobpakeHHoe 3HayeHne
TOKa (COXpaHUT €ero Ha Aucniee) OO MOMEHTa, Korga
HanpasnAlWMe CTPeNKM W3MEHAT HanpassieHne, B 3STOT
MOMEHT 3adpUKCMPOBaHHbI aucnnen 6yget obHosneH. Lukn
06HOBNEHUA 1 GUKCALMM MOKA3aHWIA MPOUCXOANUT B MOMEHT,
Korpa HanpasnfALMe CTPENKA U3MEHSIOT HanpaBJieHue.

Ecnu yron go ueHtpa 6onee 35°, nHAMKaTop yrna o63opa
CWrHana BHOBb GyfeT oTo6paXkeH BMECTO NHAMKATOPA TOKa,
1 Ha gricrinee GyfeT oTobpakeH BbIUVCIIEHHDIN YTON K LLEHTPY
06HapPY>KEHHOTO /IEKTPOMArHUTHOrO MO,

YceueHune curHana (peXxmnmbol
o6GHapy»xeHMA Tpaccbl)

WHorga WHTEHCMBHOCTb CurHana 6blBaeT  [OCTaTOYHO
60nbLUOI, UTO He MO3BONAET NPUEMHUKY 0bpaboTaTb Becb
CUTHan, TaKyl CUTyauuio HasblBaloT “yceueHnem curHana”
B 31O CcuTyaumm Ha aKpaHe NOABUTCA NpepynpexaaloLmin

3HaKi=.lF.OHo3HaqaeT,qTocmrHanoco6eHHocmanb||7|.Ecn|/|
yceueHne CurHana npopfosKaeTca, ero MOXHO YCTpaHUTb
nyTeM YyBENUYEHUA PaACCTOAHUA MeXAY aHTeHHamu W
uenesow maructpanbto UM xe ymeHbLIeHMEM CUMbl TOKa OT
nepeparyuka.

MPUMEYAHUE: B ycnosuax yceueHua curHana aucrnen
M3MepeHHOW ry6OVHbI OTKIII0YaeTCA.
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Cuna ToKa Cuna Toka Yron o63opa curHana

Puc. 23: TlokasaHus Ha JucIvIee B pa3INYHBIX MECTOIONOXKEeHNAX Mpubopa SR-20 (mpu oOHapyKeHUM TPACChI MATNCTPAIN)
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MaccuBHOe 06Hapy»KeHne Tpaccbl
Marucrpanm

B naccuBHom pexmme npubop SR-20 ocyuwectBnaet
MOWUCK 3NEKTPOMArHUTHOro “liyMa’, KOTOPbI MPOHMKaeT B
nof3eMHble MarucTpasnu.

OneKTpOMarHuUTHbIe CUrHabl MOTYT NOMajAaTh B NOA3EMHbIe
MarucTpany pasHbiMu cnocobamu.

Hanbonee obuiepacnpocTpaHeHHON NPUUYMHOM ABMAeTCA
npAMoe coefiiHeHNe C HEeKOTOPbIM WCTOYHMKOM CurHana.
Bce paboTatowe 31eKTPOHHble YCTPOWCTBA, KOTOpble
COefiMHeHbl C CeTeBbIM WCTOYHUKOM 3SNEKTPONUTaHWA
nepemMeHHOro ToKa, U31y4atoT onpegesieHHbI No BenyrHe
SNEKTPOHHBIN “WymM” 06paTHO B NMHMK 3N1eKTponepeaay, C
KOTOPbIMM OHW COfIMHEHDI.

Hanpumep, B HEKOTOPbIX C/lyyasx NOA3eMHble MarmcTpanu
KOMMYHaNIbHOTO  CHabGXeHUsi [eNCTBYIOT KaK aHTeHHbI
TPaAHCNALMN PAagNOCUTHANIOB HU3KOWM YacTOTbl U 6OSbLLION
MOLLHOCTM ¥ MOBTOPHO M3MyYaloT 3TW CUrHanbl (Hanpumep,
CUrHanbl CBA3M U HaBUrauuy NoaBoAHbIX NOLOK B AHINN).
Takne NOBTOPHO M3fyyaemMble CUrHasbl MOTyT OblTb OUYEHb
nosne3sHbl AN NOMCKa MarucTpanen.

KpaTKO roBopA, 4aCToOTbl MOTYT yKa3blBaTb Ha MOA3€MHble
NPOBOAHUKN  pPa3NYHbIMUN cnocobamn, U KX MOXHO
HaxoAunTb B NaCCMBHOM peXxXunme, ecsin 3N1eKTPOMarHnTHble
nonAa 4OCTaTOYHO CUJIbHbIE.

1. BblbpaTb UaCTOTY NacCUBHOIO OGHaPYKEHWA TPacchl

MarucTpany (% nav sHauoK &),
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Puc. 24: 60° Iy — yacToTa MIaCCUBHOIO
06Hapy>KeHNs TPACChl MAarMCTPAIN

2. Mpu6op SR-20 nmeeT HECKONbKO HACTPOEK YacToT
NacCcMBHOrO OGHapy»KeHuA Tpaccbl MarucTpanu.
CeTeBble YacToThl (YKa3blBalOTCA 3HAYKOM CETEBOrO
SNEeKTPONUTaHNA ) NCNONb3ylT AAa  Moucka
curHanoB, cGOpMMpPOBaHHbIX B pe3ynbTaTe nepeaayn
CUTHANOB  CETEBOrO  3MEKTPONUTAHWA, OObIYHO
yacTtotoin 50 mnu 60 Tu. OnAa cHwkeHns 3pdekToB
CBOVICTBEHHOrO TaKMM CMCTEMaM LUYyMa OT JINHENHOWN
Harpysk/n WA COCeLHUX YCTPOWCTB Ha npubope
SR-20 MOXHO YCTaHOBUTb MOWCK KPaTHbIX YacToT (1nn
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rapmMoHUK) OCHOBHOW 4actoTbl 50/60 4 BAIOTH OO
yactoTbl 4000 Iy,

HacTpoiika Ha 9-0 rapmoHVKy Hambonee 4vacTo
UCMNonb3yeTca ANA MOWCKa CUTHANoB  4YacToToM
50/60 Iy, B XOpPOLLO CYIMMETPUPOBAHHbIX
3NeKTPUYeCKNX  pacnpepenuTesibHbiX  cUcTeMax
BbICOKOrO  HanmpsKeHWA  AnA  MOMCKa  MOXeT
OKas3aTbCA Jlyylle HacTpoMKa Ha 5-10 rapmoHuKy.
Hactpokun Ha wuactotel 100Ty (B cTpaHax
Cc uvactotom cetm 50Ty) m 120y (B cTpaHax
cyacToTomn ceTn 60 1) ocobeHHO None3HbI 414 Noucka
TpybonpoBogoB, KOTopble 060pPyLOBaHbI CUCTEMAMU
KaToOAHOWN 3alWuWTbl C MPUMEHEHMEM BbINpAMUTENEN
(Hanpumep razonpoBoAoB).

TaK Xe, Kak U B pexrmMe aKTUBHOFO OBHapyeHuA Tpacchl
MarucTpany, IMHNA o6HapY»KeHNA Tpaccbl 6yaeT ykasbiBaTb
NCKaXKeHne 06Hapy»KEHHOr0 /IEKTPOMArHUTHOrO NONANyTEM
pacdoKycupoBku mnu Gopmbl B Brge “obnaka’, KoTopble
NPOMNOPLUMOHaNbHbI TaKOMY WCKa)eHuto. Takaa “oTBeTHas
peakuma nCKaxeHuA” nonesHa nNpu  pacrno3HaBaHWU
06HapyXMBaemMoro 3NeKTPOMArHMTHOrO Mofs, KoTopoe
NCKarkaeTca ApYrMmn nonamm 6nmsnexkalymx Metaninyeckmnx
06beKTOoB.

3. Kpome TOro, mmeerca pABa [AONONHUTENbHbIX

AVlana3oHa paanoyvyacTtoTt ﬁ, KOTOpble nomoratT
B NMaCcCMBHOM Moucke MaFMCTpaﬂeﬁ. [vnana3oHbl 3Tnx
YacToT aegywne:

o 4kly-15kMy (HY)
«  >15kly (BY)

PaprouacToTbl B AranasoHax <4 Kl moryT ObiTb nofesHb npu
pacrno3HaBaHUM CMTrHaNoB BO BpeMA MoucKa marucrpanen
B 3allymneHHon cpefe. OHU TakXKe OuYeHb Moje3Hbl Npu
noucke marmcTpanen scnenyto. [pu ocylecTBneHmnm noncKa
B LUIMPOKOW 30HE, KOria MeCTOMOMOXEHUE LieNIeBbIX 06 beKTOB
Hen3BeCTHO, OLHUM 13 NOJIe3HbIX NOAXOA0B ABNAETCA METO[
Bbl6Opa HeCKOMbKMX pabourx YacToT 1 NPOBEepKa 30Hbl MO
HEeCKOMbKMM YacToTaM MO MOopAAKY C MOWMCKOM 3HauMMbIX
CUrHanoB..

B obuem cnyvae, pexnm akTMBHOTro O6Hapy»eHna Tpacchl
MarucTpanu ¢ NPAMbIM coefiuHeHeM 6onee HaflexeH, Yem
PeXNM NacCMBHOTO OOHAPYKEHUA TPACChl MarnucTpany.

ANMPEAYNPEXAEHUE: B pexnme NnaccMBHOro
obHapyeHVA TpacCbl MarncTpanu Wan npu oyeHb clabbix
CUrHanax n3mepeHHas rnybrHa B o6Llem criyyae BbIBOAUTCA
B BuZe oyeHb BOJIbLLIOIO 3HaueHus, a pakTnyeckas rnyburHa
3aneraHna MoXeT 6bITb ropazao MEHDBLLE.
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SeekTech SR-20

Pabouvie pekomeHaaLMN ONia pexnma nacCUBHOroO
06HapyXeHWA TPacCbl MarncTpanm

1.

B pexkrme naccvBHOro novicka u3BeCTHOM MarncTpanu
cnepyet yoeamuTbCs, UTO UCMONb3YeTCcA Hawaydllas
yactota AnA noucka. Hanpumep, 310 mMoxeT ObiTb
yactota 50 Ty (1) anAa nuHUK 3neKTponepedaun
VNN e 3TO MOXKeT 6bITb YactoTa 50 Iy (9), KoTopas
bopmumpyeT 6osiee HaAEXKHYI0 OTBETHYIO pPeakLuio Ha
KOHKPETHYIO0 MarmcTparib.

Mpu noncke Tpy6onpoBOAa C KaTOLHOW 3alMTON B
MacCBHOM pexume crefyeT MCnonb3oBatb Gonee
BbICOKYIO YacToTy (6onee 4 klu) Ana obGHapyKeHUs
rapMOHMK.

HeO6XOFWIMO MOMHUTb, YTO MO pr6OI'IpOBO,E|,aM MOryT
NpOoTeKaTb TOKW, KOTOPble MOryT OblTb BbIAABNIEHDI
B pexume nacCmBHOro 06Hapy>KeH|/|$| aHaNnorm4HoO
TOKaM, nNpoTeKatowmm no Ka6enﬂM; HO eQVHCTBEHHON
rapaHTme|7| onpepeneHna MeCTONOJIOXKEHNA
MarncTpanun ABNAETCA ee OCMOTp.

B obwem cnyyae nouck B MAacCUBHOM pPeEXMMe
obHapyeHVA MeHee HajeXeH MO CpaBHEHWIO C
PEXUMOM aKTMBHOIO OOHapYXeHUs Tpacchl, Tak
Kak B aKTUBHOM peXrMe BO3MOXHO HafexHoe
onpegeneHne CUrHana oT nepefaTymka.

B uyacTHOCTM, B MacCcMBHOM pexume O6HapyKeHUs
TPAcChl, 3HaHME O TOM, UTO YTO-TO HAMAEHO, HE OJHO
U TO e MO CPaBHEHMIO CO 3HAaHMEM, YTO HalfeHo
To, uyTo TpebyercA. BaxHO wucnonb3oBaTb Bce
nMeloWwrecs UHAVKATOPbI, Hanpumep, N3MepPEHHYo
rnyo6uHYy, WHTEHCMBHOCTb CWUrHana u pAap. 4Tobbl
MOATBEPANTL  MecTOMNoJNioXKeHne obbekTa. Ecnm
npefcTaBnAeTca BO3MOXHbIM HaWlTV 4YacTb Kabens
NaccBHbLIM CMOCO6OM, TO, C MOMOLLbIO NepeAaTUnKa,
Ha Hero MOXHO HaBECTW MarHWTHOE NoJfe 1 HafeXHo
06HapyXNTb OCTaNbHYIO YacTb.

Xota pexunm NaccMBHOrO 0bOHapy»xeHuA
TpPacCbl  MarucTpanuM  4acto  WUCMOMb3ylT  Ha
NNHWAX  3nekTponepepaun 50/60 Ty, papyrve

Kabenu, Hanpumep, TenedoHHblE JVHUK, JIMHWW
abOHEHTCKOro TeneBWAEeHNA Mp. MOFYT OTpakaTb
BPEMEHHbIE PAaAMOYACTOThI, CYLECTBYIOLNE B 3TOM
pernoHe, KOTopble MOTFYT MPOABUTCA MPU MOUCKE B
pexrimMe NacCMBHOTO OOHapy»KeHWA Tpacc.

NMounck 3oHAaa

Mpnbop SR-20 MOXHO MCMONb30BaTb Af1A MOWCKA CUMrHana
30HJa nepefaTyumka.

BAXKHAA UHOOPMALUA! VIHTEHCMBHOCTb  curHana
ABNAETCA  K/oueBbiM  GAKTOPOM Mpu  onpepeneHnm
MeCTOnonoxeHna 3oHga. Cnegyet MakcManbHO YBEMYUTb
WHTEHCVBHOCTb CUrHasa, Npexae YeM pasmeyatb 30Hy noj
BbIEMKY FPYHTa.

Hwxe npepnonaraetcs, 4To  30HL  Haxogutcs B
ropu3oHTanbHOM  Tpybonposoge, a npubop  SR-20
YAEPXKMBAIOT TaK, UYTO CTOWMKAa aHTEHHbl pacrosiaraercs
BEPTUKAJbHO.

dneKkTpoMarHMTHOe rosie 30HAa oTMyaeTca no gopme ot
KpYroBOro rnoss BOKPYr AJIMHHOTO NPOBOAHNKA, Hanpumep,
Tpy6onpoBoaa unun kabena. 1o none AMMNONA, aHaNornyHoe
3/1eKTPOMarH1THOMY MO0 BOKPYr 3eMfin C CeBEPHbIM 1
I0’KHbIM NMOMNOCaMM.

Puc. 25: [lunonbHoe 3TEeKTPOMAarHIUTHOE IT0/Ie 3eMIn

Mpy HanMuMyM 3NEeKTPOMArHWTHOrO NofA 30HAa npubop
SR-20 6yneT 06HapyXrBaTb TOUKU C TOW U UHOMN CTOPOHDI,
roe NVHUKA 31eKTPOMarHUTHOrO MONA VUCKPUBAAIOTCA BHU3
K BepTMKanu, oH OyAeT OTMeuaTb 3TV TOUKM Ha Aucniee
KapTbl 3HaukoM “MNontoc” (). Mpurbop SR-20 Takke nokaxeT
nvHMIo  nof  yrmom 90° K 30HAY, OTLEHTPMPOBAaHHYIO
MexAay noncamu, M3BECTHYK Kak “DKBaTop’, BO MHOIoOMm
aHaNorMyHyto 3KBaTOPY Ha KapTte 3emMnu, ecii CMOTPETb Ha
Hally nnaHeTty c6oky (cm. puc. 25).

CnegyeT 06paTuUTb BHMMaHWE, 4TO TMOCKOMbKY Mpubop
SR-20 nmeeT BCeHanpaBfieHHble aHTEHHBbI, CUrHan OCTaeTcA
YCTOMUYUBBIM, HE3aBUCUMO OT OpMeHTauuun. JTO O3HauaerT,
uTo CUrHan OyfeT NIaBHO HapacTaTb NPV NPUOIVKEHUN K
30HAY, VI NIaBHO YMEHbLUIATHLCA NP YAaneHnm oT Hero.

APUMEYAHUE: MMonioc ob6HapyXKMBaeTca B TOM MecCTe,
rae JIMHUW 3eKTPOMArHWTHOro MonA MoBOpaynBaloT B
HanpaBfieHMM BepTMKanu. DKBAaTOpP HaxoAWUTCA B TakoMm
MecTe, rae NMMHUN 3N1eKTPOMarHUTHOrO MONA pacrnosnarakTca
rOPM30HTasIbHO.
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Puc. 26: ITone gumonsa

Mpu noucke 3oHAa BHavane crnefyeT NOAroToBUTLCA K
ero o6HapyxeHuio:

« AKTMBM3MpPOBaTb 30HA MAO TMOMELleHNA ero B
mMarmctpasnb. Bbibpatb Ha mpubope SR-20 uacToTy,
QHaNOrMYHYI0 4acToTe 30HAQ, W yb6eanTbCsa, uTO
npu6op NPUHUMAET CUTHa.

Mocne BBOAa 30HAA B TPY6OMNPOBOA CiefyeT NepenTi K MecTy
ero npeprosnaraeMoro pacnonoxenus. Ecnn HanpasneHue
npoknagkn TpybonpoBofa Her3BECTHO, MPOTONKHYTb 30HA
Ha KOPOTKOE PaccToAHME BHYTPb MarncTpany (MpumepHo Ha
5 M OT NnpuemnemMon HayanbHOW TOUKW ero BBOAA).

Cnoco6bl onpegeneHus
MeCTOMNOoNOoXKeHNA

CywecTBYIOT TpPM OCHOBHbIX 3Tana onpepgeneHus
MecTononoxeHus 3oHga. MepBbiii 3Tan 3akno4yaerca
B onpefesieHNn MecTOMOoJMIoKeHUA 30HAa. Bropoii atan
- TOYHOe onpepaeneHne mecTtoHaxoxaeHuna. Tpetunii atan
- NpoBepKa ero MecTonosIoXKeHUA.

seekTech SR-20 RIDGID

dTan 1: Onpeneneuwe MecTOonoJIoOKeHNA 30HAAa

«  YpepxumBatb npubop SR-20 TaK, uTOGbI CTOMKA
aHTEHHbI yKa3blBasa Hapy»Ky. [loBOpaunBaTh aHTEHHY,
NPUCNyWrBaaCb K 3BYKOBOMY CWrHamy; OoH OygeT
MaKCUManbHbIM, KOF4a CTOMKA aHTEHHbl YKaXeT B
HanpaBneHny 30HAa.

«  Onyctutb npubop SR-20 B HOpMmanbHoe pabouee
nonoxeHne (CTOMKAa  aHTEHHbl  pacrosiaraercs
BEPTMKANIbHO) U MepemMecTUTbCA B HanpaBieHum
30HAa. Mpy NpubAMXKeHUN K 30HAY WHTEHCUBHOCTb
curHana OygeT yBenMUMBATbCA, @ BbICOTA TOHa
3BYKOBOrO curHana 6ygeT Bo3pacratb. Micnonb3oBatb
WHAWKATOP VHTEHCMBHOCTY CUTHana W 3BYKOBOM
cUrHan gnia onpeaeneHna MakCMManbHOMO CUrHasna.

«  [1obutbca MakCUManbHOW MHTEHCMBHOCTU CUrHana.
Korgpa 6ymeT pocTurHyta Touka MaKCUMyMa,
npnbnu3uts npubéop SR-20 K rpyHTY Hag TOUKOM
MakcMmanbHoro curHana. CnefyeT  akKypaTHO
YAEPXKMBaTb MPUEMHUK Ha MOCTOAHHOM BbICOTE
Hafl TPYHTOM, MOCKOMNbKY PacCToAHWe BAMAET Ha
WHTEHCMBHOCTb CUTHana.

«  3apeructpupoBatb WNHTEHCMBHOCTb curHana
M OTXOAUTb OT TOUYKM MaKCMMyMa BO pPa3HbIX
HanpaBneHWAX, YToObINPOBEPUTL, YTOMHTEHCUBHOCTb
CMrHana CyLWecTBeHHO CHUXKAETCS BO BCEX GOKOBbIX
HanpaBneHuax. OTMeTWTb 3Ty TOUKy >KenTbiM
MapKepom 30HAa.

=
. =
P i -

-

L

S

Puc. 27: Tlonroca 1 5KBaTop 30HAA

Ecnu Bo Bpems NpubAMmKeHNa Ha SKpaHe NosABAATCA IMHNA
3KBaTOpa, HEO6XOAMMO CnefloBaTb MO Hell B HanpaBneHum
yBeNUYEeHNA MHTEHCUBHOCTY CUTHaNa Ans novcka 3o0Haa.
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3Tan 2: TouHoe onpepeneHNe MeCTOHAX0XKAeHNSA
30HAA

Montoca 44 JOJIXKHbI MOABNATHCA C NIOOOWN CTOPOHBI OT TOUKMU
MaKCUManbHOrO CWrHasa Ha OAMHAKOBOM pPacCTOAHUU C
Ka[oW CTOPOHbI, eCNN 30HA PaCcnosiaraeTcA ropu3oHTaNbHO.
Ecnu nontoca He BUAHbI Ha dKpaHe B TOUKE MAaKUCManbHOM
VHTEHCUBHOCTU CUrHana, OTOWTU OT  MaKCMManbHOW
TOUKM MEepneHAUKYNAPHO LITPUXOBOM NNHUK (3KBaTOP)
JO nosBneHusa nonoca. OTueHTpupoBaTb MpUOOP Hag
MOJIOCOM.

MecTo nosaBneHuA nostca 3aBUCUT OT FJ'Iy6VIHbI 3aneraHunAa
30HJa. Yem FJ'Iy6)Ke pacnonaraeTtca 30HA, TeM fajiblie OT
HEero pacnosiaraloTcAa nosntoca.

LLirpuxoBasa nuHuA o6o3HauyaeT 3KBaTop 30HAA. Ecnn
30HA4 He MMeeT HaK/OHa, dKBaTop OyaeT nepecekaTb
30H[ B TOYKE MaKCMMaJibHOI MHTEHCUBHOCTY CUFHana un
Ha MUHMMalNbHOI N3MepeHHo rny6uHe.

MPUMEYAHME: To, uto TpaccomckaTeNb HaxoguTCA Ha
SKBaTOpe He 03Ha4ydem, YTO OH HaxOAUTCA Hag 30HOOM.
Bcerpa cnepyeT npoBepATb MeCTOMONOXeHWe 30HAa Mo
MaKCUManbHOW NHTEHCUBHOCTM CAFHANa 1 NyTem OTbICKaHUA
060UX NOJIOCOB.

«  OTmMeTuTb o6HapyxeHHOe MECTOMONOXKeHNEe
nepBOro Mosca KPacHbIM TPEYrosibHbIM MapKepOoM.
MNMocne UEHTPUPOBaHMA Ha MNOJOCE U300paKeHUe
OBOVHOW JIMHUM YKaXkeT TO, Kak nop 3emsen
pacrionaraeTcss 30HA, a B OONMbWMHCTBE CNy4yaeB
TakXe npuobnnmanTenbHO 0O6O03HAUMT HamnpasneHue
Tpybonposoza.

- Korpa TpaccovckaTenb npubAM3MTCA K MOMIOCY,
nocepeAvHe Ha AWCnaee MOABUTCA  KONbLO
M3MeHeHMA MacliTaba n3obpakeHus.

. BTOpOI7I nosoc 6y,qu HaxogunTbCA Ha TOM Xe
PacCToAHNN OT MeCTa PacnoJyioXeHnA 30HA4a, HO B
NMPOTMBOMNOJIOXKHOM HanpaBleHUW. OI'Ipep.eJ'IVITb ero
MecTonoJioXKeHne aHaJlIorm4yHbiMm o6pa30M N OTMETUTb
€ro KpaCHbIM TPeyroJibHbiIM MapKepom.

« Ecnn 30HA ropusoHTaneH, TpU Mapkepa O6yayT
pacnonoxeHbl MO OAHONM OCK, @ KpacHble MapKepbl
NMoOJIDCOB  [OMIKHbl HAaXOAUTbCA Ha OAWHAKOBOM
paccTosaHMM OT »KenToro Mapkepa 3oHaa. Ecnm
5TO He TaK, BO3MOHO, 30HA VMEET HaKoH. (Cm.
pasgen “HaknoHeHHbIi  30HA"). OO6bLIYHO  30HA
JO/PKEH HaXoAWTbCS Ha JIMHWKM, coeauHsiowern oba
nosioca, ecin 3KCTpPemMasibHO GOMbLUOE UCKaXKeHne
OTCYTCTBYET.

J7an 3: MpoBepKka MeCTONONOXKeHNA 30HAA

+ BaxHO npoBepATb  MeCTOMONOXeHWe  30HAA
NOBTOPHO MO JaHHbIM MPUEMHIKA U MO MaKCUManbHOM
WMHTEHCMBHOCTU cuMrHana. lNepemectutb npnbop SR-20
B CTOPOHY OT TOUKM C MaKCMMasIbHOW MHTEHCUBHOCTbIO
CUrHana, 4Ttobbl y6eanTbCA, UYTO WHTEHCUBHOCTb
CUTHana CHMXKaeTCcA CO BCeX CTOPOH OT Hee. CnepyeT
nepemMewat nNpubop Ha [oOCTaTouyHO 6onbluoe
pacctoaHue, YTobbl 6bI10 3aMETHO CYLLeCTBEHHHOE
CHVXKeHVe CUrHana B KaXKAoM HanpaBneHun.

Puc. 28: Ilonck 3oHpa: sIKBaTOp

- [Baxgbpl NPOBepWUTb  MECTOMONOXEHUA  ABYX
MoJIOCOB.

- CnepyeT 06paTuTb BHYMaHKe Ha TO, YTO MOKasaHue
N3MEPEHHON NybrHbI B TOYKE C MaKCMMasibHOM
WNHTEHCVBHOCTbIO curHana npuiemnemoe n
ponyctumoe. Ecnm  rnybrHa KaxkeTca  C/IMLLKOM
GONbLUON WAV CIUWKOM Masnow, cnegyeT NnoBTOPHO
npoBepuTb, 4YTO B 3TOM MecTe aKTNYeCKM
npucyTcTBYeT  MaKCUManbHas VNHTEHCBHOCTb
curHana.

. Cﬂep,yETOTMeTVITb,LITO NontcanToykaMakCmanbHOM
VHTEHCUBHOCTW CUTHaNa HaXOA4ATCA Ha OAHOW NIMHUMN.

BAXKHAA WHOOPMALUA! CnegyeTr nNOMHUTb, u4TO
HaXxoXKAeHMe TPaccoucKaTeNA Ha SKBaTope He O3HayvaerT,
YTO OH HaxXxoZWTCA Haja 30HAOM. BbipoBHeHHOe
nonoKeHue ABYX MOJIIOCOB Ha AUCNNee He OTMeHsAeT
LeHTpUpOoBaHNA npuéopa Hap KakAbIM OTAeNbHbIM
MNoNIOCOM M MApPKUPOBKU 3TUX MECTOMNOJNIOKEHUA, KaK
OMNKCaHO Bbille.

Ecnn nonioca He BMAHbI Ha gucnnee, paclwmpuTb 30HY
nouncka.

[Ona pocTumKeHns HauBbICWe TOYHOCTU npu6op SR-20
cnepyer AeprKaTb TaK, UYTo6bl ero cTolika pacnonaranacb
BepTuKanbHo. Mpy mapKkupoBKe NonOCOB M dKBaTopa
cnepyeT fepXKaTb CTONKY aHTeHHbl BEepTUKanbHO, B UHOM
clyyae mMecTa MX pacnonoxeHua 6yayT onpepgeneHbl
MeHee TO4HO.
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HaknoHeHHble 30HADbI

Ecny 30HA HaKNOHeH, OAWH K3 MOJIIOCOB OyfAeT cmelleH
6nUKe K 30HAY, a APYrov Aasiblue OT Hero.

Ecnvi 30HA pacrnonaraeTcs 8epmuKdasibHO, Ha SKpaHe gucnes
OTOOpa)KaeTcA OAMHOYHbI MOJOC B TOUYKE C MAKCMaNbHOW

WUHTEHCMBHOCTbO _ curHana. (MnasByumnn  3oHA  Ridgid
npeAHasHayeH AnNA M3006paxkeHWA OAMHOYHOro Mosioca K
ypaBHOBeLlUeH TaK, YTOObl OH COXPaHAN CBOE MOJNOXKEeHMne
BONb BepTUKaNnbHOM ocn.) MakcMmarnbHaa MHTEHCUBHOCTb
curHana no-npexHemy 6yaer Hanbonee TOYHO onpeaendaTb
MeCTOMOJIOKEeHME 30H[a.

[naByune 30HAbI

HekoTopble 30HAbI NpefHa3HaueHbl 4S8 CMbIBKU WAv Ana
Apenda nog yknoH B Tpy6ONpoBoze, yB/IeKaeMble NMOTOKOM
BoAbl. [apaHTVen onpeeneHns MeCTOMNOMNOXKEHNIS NiaByyero
30H[a ABNAETCA MaKCMMasbHas UHTEHCUBHOCTb CUrHanma u
rnepenpoBepKa TOro, YTO CUIHAJ CHUPKAETCS CO BCEX CTOPOH
OT TOUKN MAaKCMMAsIbHOTO CUrHana.

seekTech SR-20 RIDGID

N3mepeHune rny6mHbl
(pexxnm soHaMpoOBaHNA)

Mpnbop SR-20 BblUMCNAET M3MEPEHHY My6uHy nyTem
CPaBHEHUA WHTEHCMBHOCTU CUMHaNa y HWXXHEW aHTEeHHbI C
WNHTEHCVBHOCTbIO CUTHana y BepXHel aHTeHHbI. /i3mepeHHas
rnyouHa  ABNAeTCA  NPUOAMMKEHHOW;  OOblYHO  OHa
COOTBETCTBYET GU3NYECKON MMyOMHE, KOrfa CTONKY aHTEHHDI
YOAEPKUBAIOT BEPTUKANIbHO, @ HWKHAA aHTeHHA Kacaetcs
rPyHTa HEMoCPeACTBEHHO HaA WCTOYHMKOM CUrHana, B
cJlyyae OTCYTCTBUA MCKAXKEHHOTO CUTHana.

1. YTto6bl M3MepuTb ybUHY, ChefyeT MOMeCTUTb
TpaccovckaTtenb Ha FPYHT HeMoCpPeACTBEHHO Haf
30HAOM WAV MarmcTparnbio.

2. WN3mepeHHaa rnybuHa BbIBOAWUTCA B HUXHWIA NEBbIN
yron gucnnes npubopa SR-20.

3. TMokasaHue n3MepeHHON rMy6brHbI BO BpemMs noucka
MOHO BbIBECTV MPUHYAUTENbHO HaXaTWeM KHOMKM
BblOOpa.

4. W3mepeHHas rnybuHa OypneT TOYHOW, TONbKO ecnu
CUTHaN HE MEET NCKaXKEeHIA.

YceueHune curHana

(pexnm soHgupoBaHunA)

MHorga WHTEHCMBHOCTb CurHana 6blBaeT [OCTaTOUHO
6ONbLUOW, UYTO He MO3BONAET NPUEMHUKY 06paboTaTb BeCb

CUrHan, Takylo CMTyauuio HasblBaloT “yceyeHnem curHana”
B aTon cutyaumm Ha sKpaHe noABUTCA NpedynpexaatoLmin

™
3HaK -'L(‘Il\‘_. OH 03HauaeT, YTo CUrHaJT 0COBEHHO CUJIbHBbIN.

MPUMEYAHUE: B ycnosuax yceueHua curHana pucnnemn
N3MEepPEHHON rNy6uHbI OTKNIOYaeTCA.
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Puc. 29: IlokasaHus Ha JUCIUIEE B PA3TITIHBIX MECTOIOTOKEHUSIX mpubopa SR-20 (mouck 30172)
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‘ | |
HopmanbHoe
—.._NOJNOXeHne

|
MakcumanbHana NHTEHCUMBHOCTb CUrHana

I
1

HaknoHeHHOe nono)xeHne
L]

Puc. 30: HakmoHeHHbIIi 30H, MOTI0CA U 9KBATOP

Cnepyet 06paTuTh BHUMaHMeE Ha TO, YTO MpPaBbili NOIOC 6NVKe K SKBaTOPY BCNeACTBME HAaK/IOHA 30HAA.
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MeH1I0 HacTpOMKM

Mocne HaxaTuns KHOMKN MEeHI0 onepaTop
nonyyaet [HOCTYN K Bbl6OpYy pasfiMyHbIX HaCTpoeK
(cm. puc. 31).

Taiimep
o6paTHoro otcyerta
aBTOMaTU4YeCcKOroBbIXofa U3 MeHI0

Puc. 31: I'maBHOe MeHIO

B rnaBHOM MeHI0 MO MOPAAKY CBEPXY BHW3 CogepKatcs
cneayowme no3numu:

1. F [ocTynHble B HacTosiiee BpemMs 4acToTbl
o6GHapy»XeHUA 30HAa (aKTMBHble BblOpaHHblE WK
HeT).

2, JocTynHble B HacToslee BpemMsA 4acTOTbl
pekuma aKTMBHOTO OOHapyXeHMA Tpaccbl
(aKTMBHbIE BbIOPAHHbIE NN HET).

3. & JloctynHble B HacTosAllee BpemsA 4acToTbl
pexuma naccuBHOro o6GHapy»XeHMA Tpaccbl
(aKkTVBHbIe BbIOpaHHbIE USIN HET).

[y

4, E [locTynHble B HacTosLee BpeMs pagnovyacToTbl
(HM3KMe M BbiCcOKME) (aKTMBHbIE BbIOPAHHbIE WK
HeT).

5. £ HacTtpolika eguHuL n3amepeHus rny6uHbl
6. 'i YnpaBneHue noacBeTkom agucnnesn

7. L YnpaBneHne KOHTPACTOM XUAKOKPUCTa-
nnuyeckoro niankartopa (KKU)

.H Fel

8. L YnpaBneHue sanemeHTamu gucnnes
(nocne BblbOpa pexrvMa 30HAUPOBAHWUA UK
o6HapyXeHVA Tpaccbl MarncTpanu Ha gucnnen yayTt
BblBeZleHbl MOAMEH!0.)

-

9. YnpaBneHue BbIGOpOM 4acToTbl (A514
OTOOpaXKeHUs KaTeropuin BblOMpPaemMblX YacTOT Ha
pucnneit 6yayT BbiBefieHbl MOAMEHIO.)

10. L- NHdopmaumnoHHoe MeHI0 yKasblBaeT Bepcuio
nporpamMmMHoro obecneuyeHus 1 3aBOLACKOV HOMep
nprbopa (Ha MHGOPMALIMOHHOM SKpaHe COAePKUTCA
NMOAMEHI0 BOCCTAHOBJIEHUA 3aBOACKUX HACTPOEK Mo
YMOMNYaHNI0).

MONHbIN CMMCOK MEHI0 CM. Ha CTpP. 322, rae NpuBeAeHO 4PEBO
MEHIO.

« O Tailmep o6paTHOro oTcyeTa pJNAd aBTOMaT-
NYeCKOro BbIXoga 13 MeHI0

Mpy ocCylwecTBNEHUN NEPEXOAOB MO APEBY MEHIO BHU3Y
JKpaHa MOABNAETCA CUETUMK, BeAylWwmin obpaTHbIi OoTyeT
BpPEMEHN.

. p,OCTyrIHbIe B HacToALlee BpeMA 4YacToTbl

YacToTbl, 4NA KOTOPbIX YCTAHOBNEHO COCTOAHME “aKTUBHbIE,
oTMeuYeHbl  ¢flakkamy,  KOTopble  pPacrnosfioKeHbl B
HaXoAALMXCS PAAOM C HUMW KBafpaTax.

APUMEYAHUE: BepxHuii nHAEKC 0603HAYaeT rapMOHUKY;
Hanpumep, 60 = 540 'y, a 50 My° = 450 Iy,

« L WsmeHeHne egunny n3MepeHUsA ryOuHbI

« ' YnpaBneHue nopcBeTKoi gucnies

[aTtunk ocBelleHnsA, BCTPOEHHDbIN B BEPXHU NEBbI Yron
KHOMOYHOrO NysnbTa, onpefensaeT COCTOAHMNE NMOHMKEHHOTO
ypoBHA  ocBelleHVA. [loACcBeTKY  MOXHO  BK/IOUYNTb
NPUHYAWTENbHO, 3aKPbIB AOCTYM CBETa K STOMY JaTUuKYy.

. KoHTtpact XKKU

Mocne Bbl60pa 3TOM MO3ULMUN Ha)kaTMeM KHOIMKMN Bbl60pa
MOXHO perynnpoBatb KOHTpACT Agucnnea. Y100bI cgenatb
SKpaH cCBeTnee Win TeMHee, cnepyet Ha)KaTb KHOMKY COo
CTpEJ'IKOIh BBEPX NJIN BHN3.

Ona COXpaHeHnA HaCTpOMKM M BbIXOAa Ha*KaTb KHOMKY MEHIO.
,D,J'Iﬂ COXpPaHeHnA HaCTpOI;IKI/I 1 BbIXOA4a 13 3TOIro MeHK0O MOXKHO
TaKXe HaXaTb KHOMKY Bbl60pa.

E3-ET
. z MeH10 anemeHTOB ancnnea

Joctyn K pacwmpeHHbIM $yHKUMAM npubopa SR-20 n K
APEBY MEHI0 MOXHO MONYYUTb, HaXKaB KHOMKY MEHIO.

OnaynpoueHus paboTbl ¢ npuéopom SR-20 oH NocTaBnAeTcs
C 3aBOJA-U3roTOBUTENA C HEKOTOPbIMM BbIK/IIOUYEHHbBIMN
anemeHTaMn gucnnea. lnAa ycTaHOBKM UNN CHATUA dnaxka
B KBagpaTe PAAOM C 3/IEMEHTOM AuCresa crnefyeT HaxaTb
KHOMKY Bblbopa.
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oTcYyeTa aBTOMaTn4yeckoro
BbiIXoAa N3 MeH

KHonka BKn/BbIKn
NVHUN UCKAXKeHNSA

“TpaccnpoBkKa“ ¢
BOAAAHbIM 3HAaKOM
" yKasaTenem

Cuna Toka/ yron
o630pa curHana

YnpaBneHue YnpaBneHve noporom
curHanom npnénnmxeHna
¢$okycuposku WcKaxeHmne nuHnm
Hanpasnsiowu o6Hapy»KeHus Tpaccbl
CcTpenku
CBA3biBaeT 3BYKOBOW
3HauyoK OTCYTCTBUA TR CUFHAN C UHTEHCN-
(nopasnenus) - BHOCTbIO CUrHana
curHana
. ~ MapameTp
Taiimep o6paTHoro LieHTpMpOBaHMA

KHonka BKn/Bbikn
MHTEHCUBHOCTY
curHana

WHTE@HCUBHOCTUN
CUrHana

Puc. 32: DKkpaHHbIe 37TIeMEHTHI (Pe>KMMBbI
OOHapy>KeHUsI TPACChl MAarMCTPAIN)

HdononHutenbHble 0CO6eHHOCTH
npubopa

LononHuTtenbHble 0CO6EeHHOCTN mnpubopa — B MeHIO
3/IeMEHTOB [WCMes COoAepXaTca Takke crefyolme
3/1EMEHTbI:

. TpaccupoBKa 1 BOgAHON 3HAK

ObecneurBaloT  JOMOJIHUTENbHBIA  CNOCO6  BU3yanbHON
TPaccnpoBKU MaKCMManbHoOro curHana. Mpw
OCyLLEeCTBNEHNM MOMbITKMA O6HaPYKeHNA TPacChl MarncTpanm
Mo MaKCUMarbHOMY YPOBHIO WHTEHCUBHOCTM CUrHana
BOLAAHOW 3HAaK WCNOMb3yeTCA Kak BCrnomMoraTtefibHoe
BU3yasibHOE CPefCTBO.

* 3Hay4yoK OTCYTCTBMA (NoAaBNeHNA) cMrHana

L
"

® MapameTp LEHTPUPOBAHUA WHTEHCUBHOCTUN
CrHana

Bblbop 3Toro mnapameTpa Ha 3KpaHe BblbOpa MeHIo
NPVHYOUTENIbHO  MoMellaeT oTobpaxkaemoe UMC/IOBOE
3HaueHMe WHTEHCMBHOCTU CWUrHana B  LEHTP  30Hbl
oToOpaxeHnss uHbopmMauum 8 Jsboe epems, Koz0d
omcymcmayem cuzHa NpUbIUXeHUS.

. o= YnpaBneHue noporom npubnmxkeHus

STa PyHKLMA MOMOraeT orpaHNYMTb MOMCK Ha ONpeAesIeHHOM
paccToaHumoTnpubopa.EcnnnsmepeHHaarnybrHalenesoro
06beKTa 60s1blWe BbIGPAHHOTO NOJSIb30BaTENEM MOPOrOBOrO
3HaueHWA, cUrHan npubnmxeHna OypgeT HyneBbIM. Ecnm
n3mepeHHas rnybuHa meHbwe YyCTaHOBNEHHOMO MOPOroBOro
3HaueHus, npubop SR-20 BbiBeAeT Ha AWCMIEN 3HauyeHue
curHana npubnuxeruna. (Tonbko B pexrmMe 06HapyeHuA
Tpaccbl MarncTpani.)

seekTech SR-20 RIDGID

1047 [l

YnpaBneHne
- noporom
npuénmKeHns

Tikir

# £ |
lTr sk,

Puc. 33: YnpasieHue noporoM nNpuommKeHNs

Mocne BKUEHUA nopora NPUOGNVXKEHUA YyrnpaBneHue
3TVM NapamMeTPOM OCYLLEeCTBAETCA ANUTENbHbIM HaXaTeM
(monbwe %2 ceKyHAbl) KHOMKM CO CTPENKoW BBepx [AnA
YCTaHOBKM 60/ee BbICOKOrO MOpora Uiv Ha)kaTnem KHOMKM
CO CTPenKol BHU3 19 YCTaHOBKYM MOPOra HUXe.

HacTponkn nopora npubnmkeHnsa ynpaefAloT MOPOrom
rnyOuHbI CUrHana NPUGAMMKEHNA YKazaHHbIM HUXKe 06pa3oMm.

(MuHumanbHasn) Pexxkum NHTEHCUBHOCTNU CurHana.
MNepemelyaeT 3HaueHME WMHTEHCMBHOCTU CUTHaNa B LIEHTP
3KpaHa, OToOpakeHMe KapTbl MOAABMAETCA, pa3pellaeTca
oTobpaxkeHVe  OTPULATENIbHOTO  3HAYeHWAa  yOUHbI.
3BYKOBOW CMTHaN COOTBETCTBYET MHTEHCMBHOCTU CUTHana.

(1 m/3 M/10 M/30 M) OToGpakaeT nopor NpubAVKeHUa ans
obHapy»eHNA, NPy KOTOPOM M3MepeHHan rnybuHa paBHa X
M UNN MeHee.

(MakcumanbHas) Pexum WNPOKON 30HbI NPUGAMKEHUA.
OtcyTcTBYeT nopor, HeT MOAaB/eHNsa, paspeluaeTca
OTOOpaXKeHMe OTPULIATENBHOIO 3HAUYEHNA TNYOUHDI.

YnpaBneHne noporom NpubAVKeHNs OCOBEHHO MOJNE3HO,
€CNN A1 NOBbILEHUA YeTKOCTU TpebyeTcs oTceub CurHasbl
BHE YCTaHOBNIEHHOW FNy6VHbI.

o AdHzs

DyHKUMA  ynpaBneHUss  CUrHanom  GOKYCUPOBKM B
OCHOBHOM [eWNCTBYeT AnA CMrHana Kak “yBennuutenbHoe
ctekno”. OHa ymeHbllaeT Monocy NPOMNycKaHWA CUrHana,
KOTOPYIO aHanu3npyeT MPUEMHWK, Y BbIBOAUT AaHHble Ha
Oncnnen, CYNTbIBas BXOQHblE CUTHanbl C MOBbIWEHHON
YyBCTBUTENBHOCTbIO. KOMMpOMKCC, KOTOpbIN AoCTMraeTcs
nyTeM WCMOMb30BaHMA QYHKLUU YrnpaBieHna CUrHanom
bOKYCMPOBKHY, 3aKITIOYAETCA B TOM, YTO ANCMIEN CTaHOBUTCA
6onee TOYHbIM, HO YacToTa ero O6HOBNEHUA 3amefnAeTCcs.
Ona ynpaBneHua curHanom ¢GOKYyCMPOBKM MOXHO 3afaTb
cnepytowme HacTporku: 4 'y (wnpokasa nonoca), 2 My, 11y,
0,5y n 0,25 Ty (y3kaa nonoca). Yem yxe BblibpaHa nonoca
NponycKaHua, Tem 6onblue [anbHOCTb OOHapyXeHusa U
TOYHOCTb MPUEMHIKA, HO HMXe YacToTa OOHOBNEH A AaHHbIX
Ha gucnnee.

YnpaBneHue curHanom GpoKycupoBKu
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YnpaBneHune
curHaaom
$poKycnpoBKkn

Puc. 34: YupasieHue curHanoM GpoKycupoBKu

Korga 3Ta O¢yHKUMA BKJOYEHa, YnpaBieHUe CUrHaNoOM
bOKYCUPOBKMNEPEKTIOUAIOTHACYKEHHYIO UMV PACLLUMPEHHYO
HaCTPOWKY Ha)aTem KHOTMKM CO CTPenKon BBepx (yxe) unu
KHOMKW CO CTPESIKOM BHU3 (lWmpe).

DyHKUMA ynpaBneHWA CUrHanom QGOKYCMPOBKMU MONe3Ha,
Korpa TpebyeTca cdoKycmpoBaTbCcA Ha onpeneneHHOM
cuUrHane v ero NogpPoO6HbIX AaHHbIX.

JTOT napameTp obecrneumBaeT aBTOMATUYeECKoe FiylleHue
3BYKa, Korga u3MepeHHasa rnybuHa Oonblue HacTpoWKum
nopora npuoAXKeHus.

InyweHwe 3ByKa > 99’

B OTBeTHan peakuua NNHUN
o6HapyXeHus Tpaccbl

Gnaxok B KBagpaTe OTBETHOW peakuun WCKaxeHus
NUHUM  OBGHapy)KeHUs  Tpaccbl  3ajaeT  credyloLyto
YyBCTBUTENbHOCTb ANCMNIEA NCKAKEHNANMNMHM OOHaPYKeHNsA
TPaccbl: HU3KYID, CPERHIO, BbICOKYID WAW MOMHOCTbIO
oTKnoyaeT ee. Yem 6Gonblle HacTpoiKa, Tem 6onblie
YyBCTBUTENBbHOCTb “O6Nlaka WCKaXeHMsa” BOKPYr NUHWUK
06HapyXeHuA Tpacchbl.

Ecnn oTBeTHaa peakuma WCKaXeHUA BbIK/IOYEHa, NUHUA
o6HapyXeHNA Tpaccbl CTaHOBUTCA OAVMHOYHOW Cr/IOLIHOWN
NNHNEN.

. BE=E

JlonosiHUMenbHele 4YacToTbl, UMELMEeCA B MEHIO OCHOBHbIX
4aCTOT, MOXHO }J,O6aBVITb B CMMNCOK 4acCTOT 1aBHOIo MeHHo,
ana >3Toro canepyetr nepe|7|T|/| B NOAMEHIO ynpaBJlieHunA

YnpasneHune BbI6GOPOM 4aCTOTbI

= .

BbI6GOPOM YacTOThl E 1 BbI6paTb TpebyeMmbli pexxum.

Bblgenutb KaTeroputo Tpebyemor YactoTbl (puc. 35). HaxaTtb
s

KHOTMKY BblGopa “¥=.

Puc. 35: Bo16op yacToTsI

YToObl NPOKPYTUTb AOCTYMHbIE YaCTOTbl, CleayeT HaxaTb
KHOIMKY CO CTpesiKol BBEPX UK BHM3. BbigennTb Tpebyemyio
4acToTy, 4Tobbl AO6ABUTL €e B CMNCOK TEKYLLMX JOCTYMHbIX
YacToT.

YcTaHOBKa ¢nakka 4acToTbl (HakaTmem KHOMKWM BbiGopa)
NO3BOJIUT BBECTM €€ B CMMCOK “TeKYLLMX JOCTYMHbIX” YacToT
rNaBHOrO MeHHo.

YacToTbl, BbIbpaHHblE B HACTPONIKE “aKTUBHbIE BblIOPaHHbIE",
MOXHO nepeksoyaTb BO BpeMa paboTbl npubopa SR-20
Ha)KaTMeM KHOMKM Bblbopa uactoTbl. B npubope SR-20
OyaeT ocyLecTBIeH LMKANYECKMI Nepexos BHM3 NO CNUCKY
aKTVBHbIX BbIOPaHHbIX YaCTOT OT HWU3KKMX YaCTOT K BbICOKMM,
OT rpynnbl K rpynne, 3ateM nepexof 6yaeT NoBTOPATLCA.
CHATMe ¢dnaxKa YacToTbl B [NIaBHOM MEHIO OTKJ/lloYaeT 3Ty
4acToTy, NOC/e 3TOro OHa He ByAeT MOABNATLCA MPU HAXKaTUK
KHOMKM BbI6Opa 4acToTbl.

294 Ridge Tool Company




NHpOopMaLMOHHBIN KpaH U BOCCTAHOBJIEHME
napameTpoB MO YMONYaHUIO

——
L]

(11

e NHPopmaLoOHHbIN SKpaH

NHbOpMaLMOHHBIN 3KpaH NOABNAETCA CHU3Y MOA CMCKOM
nosuuunii Boibopa meHio. ocne HakaTuAa KHOMKW Bblbopa
Ha gucnnee nosasnsaeTcA MHPoOpMaLMA O TpacconcKkaTene, B
TOM Ymncsie BepcuA NPOrpaMmMHOro obecneyeHmns, 3aBOfCKON
HOMep NPVEMHMKA 1 faTa ero Kannbposku (puc. 36).

Puc. 36: VIHdpopMaIOHHBIIT 9KpaH

BoccTtaHoBNeHMe 3aBOACKNX napameTposB no
ymMmonyaHuto

HaxkaTvie KHOMKWU BblGOpa BTOPOI pa3 BbIBOAWT HAa 3KpaH
GYHKUMIO BOCCTAHOBMIEHUA 3aBOACKMX MapameTpoB MO
yMOnuaHuio.

YT106bI YCTAHOBUTbL GRa’koK AJSiA BOCCTAaHOBNEHMWS 3aBOACKNX
napaMeTpoB MO YMOMYaHWO WM CHATb ero (cumeon “X")
ana OTMEHbI BoccTtaHOBReHUA 3TUX NMapameTpos, cnepyet
NCMONb30BaTb KHOMKM CO CTPeSIkamMu BBEPX U BHU3.

HaxaTne KHOMKM MeHI0 6e3 W3MEeHeHWA KaKUx-nMbo
bnakkoB NO3BONAET BbIATW 3 3TON yHKUMUN 6e3 BHeceHUA
N3MEHEHUN.

seekTech SR-20 RIDGID

ApeBo meHI0

AKTUBHDbI@ YaCTOTbl

| 30HpA

—— AKTVBHOE OBGHapy»KeHne TpacCbl MarncTpanm
L CeTeBan YyacToTa (NaccMBHOE O6HApPYXeHe)
L PapuouactoTa

EanHULbI M3MepeHnsA
L QyTbl/MeTpbl

MapameTpbl NoACBETKN gucnsesn
—— Bkn/Bbikn/ABTO

KonTpact XKKU
—— YBennunTb/yMeHbLUTb

Bbi6op anemeHTOB Agucnnes
L (YCTaHOBUTL/CHATL GpnaXkok)

Pexnm 06HapyXeHna Tpaccbl  Pexxnm 30HAMpPOBaHMSA
—

L1 BoasiHoW 3Hak

——1 HacTpolika cirHana ¢oKycmpoBKM

—0 /IHaMKaTop OTCYTCTBMA CUTHanNa

1 CurHanbl npubnuxkeHna

1 LleHTpupoBaHMe MHTEHCUBHOCTY CUrHana*
——1 VIHTEeHCMBHOCTb CUrHana

——n [Mopor npubnuxeHnsa

—— VIHaukaTop yrna o63opa curHana

—— JInHnA nckaxxeHmna*

——0 OTBeTHan peakuus NCKaXeHUs NMHAN
o6Hapy»keHus Tpaccbl*

—> [nyweHne 3ByKa > 99’

O Hanpaenatowwe ctpenkn®
*=TonbKo Aucnneil o6Hapy»KeHnA Tpaccbl
marucrpanv

Bbi60op yacToTbl (YcTaHOBUTb/CHATH (priaXoK)

30HA,
_|_ 16 Tu, 512 Iy, 640 'y, 16 Kkl'u, 33 KMy

O6Hapy»eHvie TPaccbl MarncTpanm

_l_ 128 Tu, 1 kly, 8 K, 33 KMy

CeTeBas yacToTa
_l_ 50 My, 50 My, 50 My,

60 My, 60 My, 60 My,
100 Iu, 120 Iy, <4 Iy

PapguouactoTa

Huskasn (4-15 klu)
Bbicokas (>15 KIu)

NHdopmaumoHHOe MeHIo
~ L BoccTaHOBeHNe HacTpOeK Mo yMon4YaHuIo
(YcTaHOBUTBL/CHATD dnaXkok)
Puc. 37: IpeBo MeHIO
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TexHnuYecKkoe o6cnyKmBaHve
npubopa SR-20

TpaHcnopTUPOBKa N XpaHeHne

Mepep TpaHcnopTupoBKOM Npubopa cnegyeT y6eanTbes, Uto
€ro NMUTaHNe BbIKMIYEHO AJ1A SKOHOMUW SHepruy baTapen.

Mepep TpaHCNOPTUPOBKOW CliedyeT NPoBepPUTb, YTO Nprbop
HafleXXHO 3aKpensieH, He MepeMellaeTca B YNakoBKe, a
He3aKkpenfeHHoe OOOpyAOBaHME HEe HAHOCUT MO Hemy

yoapsbl.

Mpnbop SR-20 cnepyeT XpaHUTb B CYXOM MPOXSIafHOM
mecTe.

MPUMEYAHUE: Ecnn npegnonaraeTca XpaHuTb npuéop
SR-20 B TeyeHme ANUTENBHOTO BpPeMeHW, U3 Hero
Heo6xoAnMOo BbIHYTb 6aTapen NUTaHUA.

Mpu ornpaBke npu6opa SR-20 u3 Hero Heo6xogumo
BbIHYTb 6aTapeun NuTaHus.

TexHUuYecKoe o6CNyKMBaHME N YNCTKA

1. Heobxogumo copepkaTb npubop SR-20 B uucroTe,
AnA  3Toro ero cnegyeT BbITUPaTb  BJIaXKHOW
TPANKOW, CMOYEHHOW XUAKMM MOIOLMM CPEeACTBOM.
3anpeLaerca norpy»atb Nprubop B BOAY.

2. Mpu unctke npubopa He cnegyeT UCMONb30BATb
abpasnBHO OMacHble MHCTPYMEHTbI MU MaTepuransbl,
MOCKOJIbKY OHW MOFYT HeyCTpaHMMO MouapanaTtb
ancnnen. Ons uncTku NoObiX [aeTanein cucTembl
3AMPEWAETCA WNCMOJIb30OBATb PACTBOPUTEJIN.
Takne XvMMKaTbl, Kak aLeTOH 1 Apyrve CusbHble
pacTBOpuTeNy, MOTyT Bbl3BaTb MOABMEHME TPELYUH
Ha Kopryce.

Monck HencnpaBHbIX KOMMNOHEHTOB

PekomeHAaumy No MOUCKY M YCTPAHEHMWIO HEUCMPABHOCTEN
CM. B COOTBETCTBYOLLEN MHCTPYKLUN.

CepBuNC N peMOHT

BAKHAA MHOOPMALUA! Mpubop cnenyeT npeactaButb
B HE3aBUCKMbIA YMNONHOMOYEHHbI CEPBUCHBIN  LIEHTP
komnaHun RIDGID nnun Bo3BpaTuTb Ha 3aBOA-U3rOTOBUTENb.
Mepen oTtnpaBkol npubopa M3BneyYb K3 Hero 6GaTapeu
nUTaHWA.

Bce pemoHTbl, npousBeAeHHble B  CEPBUCHbIX
mactepckux RIDGID, umelot rapaHtuio ot gedeKrtoB
WNCMONb30BaHHbIX MaTepuasoB U HeKayeCTBEHHO
BbINOJZIHEHHbIX pa6orT.

Ecnm 'y Bac uvmelotcA  BOMPOCbI MO TEXHUYECKOMY
00CNyXMBaHNIO UNN PEeMOHTY 3Toro npubopa, cnepyet
06paTUTBLCA K ANCTPUOBLIOTOPY KoMMNaHuy RIDGID, B MeCTHbI
oduc komnaHum RIDGID nnu Ha agpec 3neKTPOHHOW MoYTbI

komnaHum Ridge Tool Europe info.europe@ridgid.com.
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3HAUYKN N CMUMBOJDbI
3HAYK KHOMOYHOIO NYJIbTA

A Mepexopl Mo CTPYKType MeHo/PoKycMpoBKa curHana/ynpasneHue noporom npubavKeHns

Bbi6bop meHI0

Pexvim 30HAMpoBaHWA: MpUHYANTENbHbIV BbIBOA My6UHbI/

nOBTOpHOE LeHTPMpOBaHKe 3BYKOBOIo CUrHasa

Pexrim 06Hapy»xeHWa Tpaccbl MarncTpanu: MprHyAUTENbHbIN BbIBOA MY6VHbI,
MpuHyAnTENbHDBIN BbIBOA TOKA, [TOBTOPHOE LIEHTPUPOBAHE 3BYKOBOIO CUrHana

HaCTpOVIKa WHTEHCMBHOCTWU CUTHaNa I'IpI/I6J'IVI)KeHVIHI anIHy,EU/ITeﬂbHOG BK/IlOYEHME KapTbl

Y Mepexopbl No cTPyKType MeHo/DoKycnpoBKa curHana/ynpasneHve noporom 6a13octm

3HAYK/ HA INCTEE

YacToTa 30Haa

YacToTa akTBHOrO
obHapyxeHuns
Tpaccbl MarucTpanu

PagnouactoTa

YacToTa naccmBHoro
obHapyxeHus
Tpacchbl MarucTpanu

M3mepeHHoe
pacctoaHune/rny6uHa

WHankatop yrna

o630pa curHana

Tok B Munnnamnepax

YnpaBneHue
Noporom NpuGAMKeHUs

%
-
L
# 3Hayok nosnoca
L ol

JIHnA obHapyxeHun
Tpaccol

JINHWA ncKaxxeHna

SKBaTop

HanpaBneHue
| | npoKnagKku
Tpybonposoaa

HED »lm

S 1l

e &

3

AEXBOOD |

3HAYKM HA ONCTIJIEE (npoponxeHue)

CvirHan npubnumxeHus

MHTEHCUMBHOCTb CUrHana

ypOBEHb 3BYKOBOI'O CMIrHasa

YpoBeHb 3Hepruv 6atapen

MpepynpexpaeHune o
pa3psae 6atapen (Muraer)

YKasaTtesnb ypoBHsA
(MHTEHCMBHOCTL CHrHana)

BopgAaHo 3HaK
(MHTEHCMBHOCTb CUrHanNa)

OTcyTCTBYET 30HA

OTcyTCcTBYeT NUTaHne

OTcyTcTBYeT 0OHapyx<eHre

OTcyTCTBYET paguoyacToTa

A 2Hez = Nonoca nponyckarma

‘(‘i"' lPafMeHT HanpPaBeHNA IMHUN

Tny6uHa 6onbLue noporosoit 3 dyta/1 meTp
I:.gm Tny6uHa 6onbLue noporosoi 10 ¢yToB/3 MeTpa
Tny6uHa 6onblue noporosoit 30 ¢yTos/10 meTpoB

I}m" Tny6uHa 6onblue noporosoin 99 ¢ytos/30 meTpoB

seekTech SR-20 RIDGID

O KHonka BkntoyeHus/
BbIK/TOUEHA NUTaHNA

E KHOMKa meHto
_@_ KHonka Bbi6opa YacToThl

‘))) KHonka ynpaBneHus 3sykom
3HAYKM MEHIO

C6poc K 3aBOACKMM NapameTpam
Mo YMOYaHMio

P
E" DnaxoK MeHIo

Her

(EI) Hactponkn nogceeTkn gucnnesn

MeHio nHCTpymeHTOB

noAcCBeTKN

LD
@Hﬁ JnemeHTbl gucnnes

yl'lpaBJ'IeHVIe BbI60pOM YacCToTbl

PerynvpoBka KOHTpacTa 3KpaHa

T
y WNHdOopMaLMOHHBbI 3KpaH
CyeTyuK Talim-ayTa MeHI0

Mepexopn Ha OAMH ypOBeHb BBEPX
(Ha»kaTb KHOMKY MeHI0)

Puc. 38: 3HauKn 1 CUMBONbI
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SeekTech SR-20

MHCTpYKUMA Mo NONCKY N YCTPaHEHUIO HeMCNPaBHOCTEN

HEUCMPABHOCTb

BO3MOHOE MECTO HEMCIMPABHOCTH

Mpubop SR-20
61oKMpYyeTCsA BO BpemMs
paboTbl.

BbIkniounTb, a 3aTeM BHOBb BKNIOYUTb NMUTaHKe nNpubopa. Eciv Bbiknountb Nprbop He yaaeTca,
n3Brieyb 13 Hero 6atapen NuTaHuA. Ecnn 6atapen paspsaxeHbl, 3aMeHUTb KIX.

Mpubop SR-20 He
NPVHUMaEeT CUrHa.

MpoBepuTb yCTaHOBKY HafneXallero pexunma 1 4acTtoTbl. iccnepoBaTtb M3MepUTENbHbI
KOHTYp, UTOObI ONPeAenTb BO3MOXKHOCTUN ero yCoBepLUEHCTBOBAHUA. I3MEHUTb NonoXeHne
nepeaaTurka, 3a3emMneHune, YactoTy 1 Np.; UBMEHUTb HACTPOIKM Nopora NPUBXKeHNA

(cTp. 321) n/vnn ynpasneHua curHanom Gokycnposku (cTp. 321).

Mpwv o6HapyxeHUn
Tpacchbl IMHWM
CcoBepLUaloT “cKayKky'’
Mo BCemy 3KpaHy Ha
KapTtorpaduueckom
avcnnee.

4

370 03HauvaeT, uto Nprbop SR-20 He MPUHUMAET CUTHAN, U UMEIOTCA MOMEXM.

Y6enuTbcaA, UTo NepefaTurk HAAEXKHo NoaCcoeMHeH 1 3a3emneH. HanpasuTb npubop SR-20 K
no6omy 13 NPOBOAOB, YTOObI YOeAUTHCA, UTO N3MEPUTESNTbHBINA KOHTYP MOMHOCTbIO 3aMKHYT.

MNMonpo6oBaTb ycTaHOBUTb HoMee BbICOKYIO YacTOTY, OCYLLECTBUTb NOAKIIOYEHUNE K fPYro TouKe
Ha MarmcTpasnm Unmn NepeKioUNTLCA B MHAYKLMOHHDIN PEXUM.

MonbITaTbCA BbIABUTb UCTOUYHVK LIYMa U YCTPAHUTD ero.
(MopkntoyeHHble Lenu 3a3emsieHns 1 np.)

MpoBepuTb, uto B Npubope SR-20 6aTapen HOBbIE 1 MOMHOCTBIO 3aPAMKEHDI.

Mpwn noncke 3oHaa
NINHWK COBepLUatoT
“ckaukmn” no scemy
JKpaHy.

MpoBepuTb 6aTapen BHYTPY 30HAA 1 yOe[nTbCA, YTO OHU HaXoAATCA B paboyemM COCTOAHNN.

Bo3MOKHO, 30HA yAaneH Ha 3HauMTelbHOEe PacCTOAHUE; NOMbITaTbCA 3aMyCTUTb ero 6avxe nnu
BbIMOJIHUTb MOWCK B PACLUVPEHHON 30HE.

I'Iposepvm: CUrHan, onaA 3Toro NOMeCcTUTb HUXHIOK aHTEHHY onuxe K 30HAY.
I'Iplnmeqal-wle — CurHansl, n3ny4vyaemble 30HAaMK, C TOyaOM NPOHUKAIOT Yepes pr6OI'IDOBO}J,bI
N3 4YyryHa n KOBKOro 4YyryHa.

YBenuunTb Nopor NpUGANKEHUA 1 YMEHBLUMTb HACTPOMKI YNPaBIEeHUsA CUTHAIOM
bOKyCMPOBKY, UTOObI YNyULWNTb “GOKYCMPOBKY” Ha Criabble curHanbl.

HeopnHakoBble
paccToaHnA Mexay
30HAOM U KaXkabIM
MOJIIOCOM.

BO3MOXHO, 30H[], HAKNOHEH W/ HAXOAUTCA B MEPEXOLHON MypTe MEXAY YYTYHHbBIM 1
niacmMaccoBbIM Tpybonposofamu.

Mpnbop paboTaet Bpems
OT BPEMEHU, NTaHNE He
BbIK/IOUaETCH.

Bo3moKHO, pa3psxeHbl 6aTapen. 3ameHNTb GaTapen Ha HOBbIE 1 BKIIIOUNTb NUTaHMe.

Mpwv BKNtoueHnn
nprnbopa gncnnei
COBEPLUEHHO TEMHbII
WS OYEHb CBETIIbIN.

BbikntounTb, a 3aTeM BHOBb BK/IIOYNTb NUTAHNE an|6opa.

OTperynunpoBaTb KOHTpacT aKkpaHa MKKW.

OTCyTCTBYET 3BYKOBOW
curHan.

OTperynnpoBatb YpOoBeHb 3ByKa B MeHI0 3ByKa. [1poBepuTb, UTO curHan npunbnuxeHnsa 6onblue
HynA.

BkntoueHmne npubopa
SR-20 He BbINonHAETCA.

MpoBepnTb OPUEHTALMIO YCTAHOBNEHHDBIX GaTapeil.
MpoBepwTb, 4TO GaTapem 3aps>KeHbl.
MpoBepnTb NCNPABHOCTb KOHTAKTOB GaTapeii.

Bo3moKHO, Ha Nprbope neperopen npeaoxpaHnTENb.
(TpebyeTca obcnyKMBaHMe Ha 3aBOAE-V3rOTOBUTENE UM CEPBUCHOM LIEHTPE)
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TexHunueckune XapaKTepucTtukn HaC'rp0|7|Kv|, yCcTaHaB/inBaemMblie no
Bec c 6atapeamu .............. 4 dyHTa (1,8 Kr) yMouaHuio
Bec 6e3 6aTapen ... 3,3 dyHTa (1,5 Kr) + EanHnubl nsmepenus ry6uHbl = MeTpbl 1 CAHTUMETPbI
Pasmepbi « TpomMKOCTb 3ByKa = 2 (OBe YCTaHOBKM Bbllle YPOBHA
ryLIeHNA 3BYKa)
(N7 o] T T- J 11,2" (28,4 cm)
[MoaceeTka gucnnesa = ABTO
ONVIHA e 4,3"(1,3 M)
Mopor npnbnmxenua = 10 M (peXxrum obHapyKeHns)
BbICOTA oo 31,1"(79 cm) P P P by

33Ky (pexum aKTVBHOrO OOGHApPYXeHWA Tpaccol

UcTouHumK NIeKTponuTaHnA MaFI/ICTpaﬂVI)

4 6atapeun C-tuna, 1,5 B wenouHble (ANSI/NEDA 14A, IEC

LR14) unun akkymynatopsi 1,2 B NiMH CTaHAapTHbIe NPUHAANEXKHOCTM

HoMunHanbHoe Hanps)keHne nuTaHune: 6 B (550 mA)

Mo3nuyna N2 no Kar.
VIHTEHCMBHOCTb CMUrHana
Tpaccouckatenb SR-20 21943
HenuHeriHas 3aBucmocTb. 2000 B 10x 6onblue, yem .
1000, 3000 B 10x 6onbLue, yem 2000 1 T.4. * Mapkepbl n gepxatenb CTOMKM 12543
Pa6ouas cpeaa + PykoBopcTBO onepatopa

TeMnepaTypa ... oT -20°C go 50°C * 4 3nemeHTa nuTaHNA C-Tuna (ILenoYHbIx)
BA@XHOCTD weeeennereeeeeennereneens 0T 5% A0 95% OTH. BNaXXHOCTU *  Bupeoaunck ana obyuenns (DVD)

Temnepatypa xpaHeHunsa o1 —-20°C go 60°C
HOHOHHI/ITeIIbeIe NMPHa[NeXHOoCTN

[ononHuTtenbHble MapKepbl 30HAA 12543
MNepepatunk ST-305 21948
MNepepatunk ST-510 21953
NHAYKLUMOHHDIN 3axkum (4,75") 20973
[ONCTaHLUNOHHDBIN 30HA, 16728
MnaByunii 30HA (2 WT.) 19793
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